CESKOSLOVENSKA

SOCIALISTICKA

REPUBLIKA
(19)

POPIS VYNALEZU
K AUTORSKEMU OSVEDCENI

(61)
(23) Vystavni priorita
(22) Priht4seno 05 01 83

@) py 0071 - 83

235 872

(1) (B1)

(51) Int. C1 ‘
B61 L 1/16

URAD PRO VYNALEZY
(40) Zvefejnéno 17 09 84
A OBJEVY (45) Vydéno 01 03 87
(5)
Autor vynilezu PECIVAL IVAN, DOBRES

HEROLD ERVIN, PRIBRAM

(54) Zarizeni pro indikaci p¥itomnosti a prijezdu dilnich vozd

Vyndlez Fedi za¥izeni pro indikeci

piitomnosti a prajezdu ddlniho vozu.

Zarizeni sestdvd z nosné sk¥ind, ve kte-

ré je otodné uloZena dvouramennd péka,
JejiZz ovlddaci rameno je vychylovdno
plisobenim korby dilniho vozu, zatimco
indikalni remeno opatienéd ovlddacim
prvkem aktivuje indikedni &len, jehoZ

« V¥stup je napojen na vyhodnocovaci blok.

Za¥izeni je urdeno pro indikaci p¥i-

tomnosti a prijezdu

235 872

dilniho vozu v auto-

matizovenych ob&zich ddlnich vozt.
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Vyndlez se tykd zaPfzeni pro indikaci p*{tomnosti a pri-
jezdu ddlnich vozl premfstovanych po koleji3ti na povrchovych
nebo podzemnich obdzich.

Pro indikaci p#{ftomnosti nebo prijezdu ddlnfch vozd se po-
uZivaji rizné typy &idel, napiiklad &idla mechanickd, indukéni,
koncové spina¥e a podobnd. Nevyhodou t&chto &idel je, Ze nejsou
schopna spolehlivé rozli¥ovat jednotlivé vozy v pohybujici se
vlaekové soupravd. V disledku toho nelze ddaje na vystupech &i-
del pouZ{t pro automatizované systémy F{zent technologickych
procesd pro t¥#{d&ni a presnou evidenci té8Zenych materidld.
Stavajic{ zarizen{ vy%aduj{ trvalou p¥ftomnost obsluhy a jsou
ndro&nd na ddrZbu.

Tyto nedostatky do znalné miry odstranuje zarfzent podle
vyndlezu. Jeho podstata spo&ivd v tom, %e sestdvd z nosné Bk¥{-
né, na které je prostfednictvim &epového spoje oto&n& uloZensa
dvouramennd pdka. Na indika¥ni{m rsmenu dvouramenné péky Jje upra-
ven ovlddaci prvek spolupracujfic{ s indikadnim ¥lenem. Indika¥-
ni &len je vystupem napojen na vyhodnocovac{ blok. Ovlddaci
rameno svird s vodorovnou rovinou thel v rozmezi 40° a% 85° g
zasahuje svym volnym koncem do nridjezdniho profilu korby ddilnf-
ho vozu. Na volném konci ovlddacfho ramensa je utvoren nédjezdovy
element s &innou plochou, vypuklou k podélné ose dilnfho vozu.

Za¥izeni podle vyndlezu je vyhodné pro svoji Jjednoduchou
a robustni konstrukci. Uspordddni mechanické a elektrické ¥dsti
zajisfuje vysokou provozni spolehlivost a Zivotnost pii velmi
nizkych poZadavcich na kvalifikovanou ddr¥bu. Zarfzeni umoZnu-
Je indikovat p¥{tomnost a prijezd jednotlivych dtlnich vozd.

Z tohoto hlediska je vyhodné pro zaiazeni do automatizovanych
systémd technologickych procesd t¥{d&n{i a evidence t&Zenych
materidld, Jeho funkce neni omezensa technickym stavem kolejové
trati ani koreb ddilnich vozi.
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Na priloZenych vykresech je schematicky zndzorndno priklad-
né uspordédéni zaifzeni podle vyndlezu. Na obr. 1 Jje za¥{zeni
v ndrysném pohledu s t4stednym Yezem nosné sk¥ind. Ne obr. 2
je pidorysny pohled s gdste¥nymi Fezy nosné sk¥in& v mistd ulo-
¥en{ indikenfho ¥lenu a &epového spoje.

7eb{zen{ pro indikaci p¥{tomnosti e prijezdu ddlnich vozd
sestdvéd z nosné ski{n¥ 10, ve které je prost¥ednictvim &epového
spoje 11 oto¥n& uloZena dvouramenng péka 20. Na jejim indikad-
nim ramenu 21 Jje upraven ovlddaci prvek 22 spolupracujict s in-
dika®nim ¥lenem 30, ktery Je napojen vystupem 31 na neznazorvi¥ny
vyhodnocovaci blok, um{stdny mimo za¥izen{ pro indikaci. Ovld-
dec{ remeno 25 dvouramenné paky 20 svird s vodorovnou rovinou
dhel v rozmez{ 40q% 85° a zasshuje svym volnym koncem do pri-
jezdniho profilu korby ddlniho vozu 40. Na volném konci ovléda-
ciho remene 25 je vytvoren ndjezdovy element 26 s ¥innou plochou,
vypuklou k podélné ose ddlntho vozu 40. Mezi indikadnim ramenem
21 a nosnou sk¥inf 10 Je upraven silovy &len 27 a tlumié& dorazu
28.

7er{zen{ pro indikaci pi#itomnosti nebo prijezdu ddlniho
vozu je um{st¥no vnd koleji¥t& d%intho vozu 40 tak, Ze ovlada-
cim remenem 25 zasshuje do prijezdniho profilu korby ddlniho
vozu 40. P¥i prijezdu ddlniho vozu 40 plsobi bo¥ni svislé hrane
korby na néjezdovy element 26 a ovlédaci rameno 25 ovlddac{ ps-
ky 20 je vychylovéno mimo prijezdni profil korby. Tento pohyb
je prendSen na indikalni rameno 21 s ovléddacim prvkem 22. Ovlé-
daci prvek 22 oktivuje indika&ni ¥len 30, ktery vystupem 31
preddvd elektricky signdl do vyhodnocovaciho bloku. Zpdtny pohyb
dvouramenné pdky 20 je zaji%fovén pisobenim silového &lenu 27,
s vyhodou te¥né pruZiny, a zékladn{ poloha je vymezena tlumi-
c¢cim dorazem 28.

7ar{zen{ podle vyndlezu Je ur&eno zejména pro indikaci
pritomnosti a prijezdu dilnich vozld v automatizovanych techno-
logickych ob&zich a to jak na podzemnich, tak i povrchovych.



PREDMET VYNALEGZU
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1. Zafizeni pro indikaci pFfftomnosti a pridjezdu ddlnich
vozld obsahujficf elektricky indika¥ni &Jen napojeny na vyhod-
nocovaci blok, vyznaleny tim, Ze sestévd z nosné sk#in& (10),
na které je prostrednictvim Zepového spoje (11) oto¥n& ulo¥ena
dvouramennd pdka (20), na jejim¥ indikadnim remenu (21) je upra-
ven ovlddaci prvek (22) spolupracujici s indika¥nim ¥lenem (30),
ktery je napojen vystupem (31) na vyhodnocovac{ blok, zatimco
ovlddaci remeno (25) svird s vodorovnou rovinou uhel v rozmezi
40° a% 85° a zasahuje svym volnym koncem do prdjezdnfho profilu
korby ddlnfho vozu (40), pti&emZ na volném konci ovlddaciho ra-
mena (25) je utvofen ndjezdovy element (26) s ¥innou plochou
vypuklou k podélné ose ddilnfho vozu (40).

2. Zarizeni podle bodu 1, vyzna¥ené tim, ¥e mezi indikad-

nim remenem (21) a nosnou sk#fnf (10) je upraven silovy &len
(27) a tlumic{i doraz (28).

1 vykres
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Obr. 1

Obr. 2
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