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(54) Automaticky zajis%ovaci mechanizmus

L 4

Vynalez Pesi automaticky zajisfovaci
mechanismus pro ovlédani klesti a automa-
tické uchopeni a uvolndni pFenadSeného
biemene. Podstatou mechanismu je nosny
Zep (9), otodné uloZeny v tédhle (8) které
Je gednim koncem uchyceno na horni &asti
Xlesti a druhym koncem je vedeno v nosné
desce (1) opatfené drazkou (4), horni
listou (2), spodni lidtou (3) a Zepy (10),
na ném%Z jsou pevnd otodnd uloZeny predni
deska (6) a zadni deska (7) ve tvaru
&tvercl oproti sobé pootoclené o 45 0 a
zardizka (5), je oviddan tahlem (8) a pred-
ni deska (6) a zadni deska (7) ovladané
gtiidavé horni li%tou (2) nebo spodni li-
gtou (3) ovladaji zaréZku (5).
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v .
Vynélez se tyk4 automatického zajiStovaciho mechanizmu

pro ovladéni kledti a fes$i automatické uchopeni a uvolnéni
pfendSeného bremene,

Dosud pouiivahé zarizeni jsou zaloZena na principu
riznych valek a kifivkovych drah, zpravidla prostorovyche
nebo na principu tvarovanych 1i8t, Nékterd z téchto zarizeni
mohou precovat pouze v uréité poloze, Vytvoreni krivkovych
nebe tvarovych ploch je niroéné na &as, strojn{ vybaveni
a pfesnost; MoZnost samovolného prestaveni ovladaciho prvku
nezarufuje spolehlivost zarfzeni.

Snahou je tedy vytvorit automaticky zajiéiovaci mechae
nismus z jednoduchych geometrickych téles, ktery by soudasné
splnoval funké&éni spolehlivost. Podstatou takového zarizeni
je nosny ¢éep, otolné uloZzeny v tidhle, které je jednim koncem
uchyceno na horni &éasti kleSti a druhym koncem je vedeno
v nosné desce opatrené drdikou, horn{ 1lidtou, spodni liStou
"a tepy, na némZ jsou pevné otolné uloZeny predni deska a zade
ri deska ve t&aru étvercl oproti sobé pootoééné o 45° a zae
rédZka,je ovlddédn téhlem a predni deska a zadni deska, ovlée
dané stridavé horni liStou nebo spodni lidtou ovléddaji zardzkue
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Jak z podstaty vyplyvd, je mechanizmus vytvoren

z geometrickych téles jednoduchych pro vyrobu a jeho funk=
én{ spolehlivost je ddna tim, %Ze ovléadaci prvky jsou blokoe
vany proti samovolnému prestaveni vidy nékterou z 1iSt nosné
deskye

Na priloZzenych vykresech je schematicky znézornéno
prikladné provedeni automatického zajisfovaciho mechanizmu
podle vynalezu, kde obre 1 predstavuje narys, obr. 2 a 3
bokorysy alternativnich ﬁrovedeni, obre 4, 5 a 6 jednotlivé
polohy mechanizmu, obr. 7 kle8té s mechanizmem v néarysu
a obr. 8 v bokorysu,

Automaticky zajiéiovaci mechanizmus sestdvd z télesa
a vliastniho mechanizmu, Téleso je tvoienc nospnou deskou 1
opatienou draZkou i; horni liStou 2, spodni liStou 3 a Cee
py 10, Na Eepech 10 jsou otoiné uloiena ramena kle&ti,

Mechapnizmus sestavad z tédhla 8 a nosného Cepu 9 otolného
v tadhle 8, na némZi jsou pevné otolné uchyceny predni deska
6 a zadni deska 7 ve tvaru &tvercd oproti sobé pootolenymi
o 45° a zarédika 5o Nosnéd deska 1 je umistdna na dolni Casti
kleS§ti, Tahlo 8 je jednim koncem uchyceno na horni ¢fasti
klesti a druhym koncem je vedeno v nosné desce l. Téhlo 8

a klesté jsou zavésSeny na nezakresleném zdvihacim zarizeni,
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Automaticky zajistovaci{ mechanizmus pracuje takto @

Klgété svirajici bifemeno (obres 7) predstavuji mechanizmus
v poloze C posunuty tédhlem 8 ve sméru IV,

Po preneseni bfemene a jeho poloZeni, posulem tdhla 8
ve sméru III prochdzi zarédika 5 drézkou 4 nosné desky 1
pfedni deska 6 naraZi na spodni liZtu a je pootolena o 45%,
Mechanizmus je v poioze B a klesté uvolﬁuji bfemenos
Posuvem tédhla 8 smérem II nardii zadni deska 7 na horni
1liStu 2 a jejim otodenimo 45° zaraika 5 nemiZe projit dréze
kou 4 nosné desky l, kleSté jsou plné rozevienye Mechanizmus
) je v poloze A a cyklus mechanizmu je ukonlen. V poloze A
je mechanizmus omezen proti otoleni horni liStou 2, v poe
loze B spodni 1listou 3 a v poloze C opét horni liStou 2,
V poloze A je draha posuvu tédhla 8 plné omezena a v poloze
C dréha posuvu tahla 8 je neomezenao

Vynélez lze vyuzit v§ude tam, kde je treba ecyklicky
omezovat délku drahy né jakého zarizeni,

Mechanismus pracuje v libovolné polozes



PREDMET VYNKLEZU

244 269

ls Automaticky zajiéfovaci mechapismus pro ovladani klesti,

2e

vyznateny tim, Ze nosny &ep (9), otolné uloieny v téhle
(8) které je jednim koncem uchyceno na horni &asti klefe
ti a druhym koncem je vedeno v nosné desce (1) opatiené
drazkou (4), horni liStou (2), spodni li&tou (3) a &epy
(10), na némZ jsou pevné otolné uloieny predni deska (6)
a zadni deska (7) ve tvaru &tverch oproti sob& pootolené
o 45° a zaraika (5), je ovladan tahlem (8) a predni deska
(6) a zadni deska (7) ovladané stiidavé horni listou (2)
nebo spodni lidtou (3) ovladaji zaréazku (5)

Automaticky zajiéiovaci mechanismus podle bodu 1, vyznalee
ny tim, Ze predni deska (6) a zadni deska (7) jsou stife

davé zaji&tény proti otofeni horni lidtou (2) nebo spoda’.
ni lidtou (3)e

3 vykresy
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Obr.7
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