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P ’ ’ Bezstopniowa przek}adnia ciggnowa

e

Przedmiotem wynalazku jest bezstopniowa przektadnia o statej dtugosci ciegna ztozona z watu wejscio-
wego i watu wyjsciowego, na ktérych osadzone sg kota tarczowe sktadajace sig¢ z dwdch tarcz kazde, z czego -
jedna tarcza kota jest przesuwna wzgledem drugiej.

Stan techniki. Znane i stosowane s3 bezstopniowe przektadnie z kotami pasowymi tarczowymi, ktorych
jedna tarcza jest przesuwna wzgledem drugiej. Przesuw tarczy uzyskiwany jest w tych znanych rozwigzaniach
z dodatkowego zrédta napedu, na przyktad zsilnika elektrycznego z reduktorem obrotéw i dodatkowa prze-
ktadnia. Sg to rozwiazania o tyle niekorzystne, ze nie we wszystkich warunkach roboczych jest mozliwe lub
celowe stosowanie dodatkowych systeméw napedowych.

Istota wynalazku. Bezstopniowa przektadnia ciggnowa wyposazona jest w wal pomocniczy, ktory pota-
czony jest z watem przektadni kotami zebatymi Z; iZ, o jednakowej ilosci zebéw. Na wale pomocniczym
osadzone s3 dwa kota zgbate Z3 i Z; potaczone z tym watem poprzez odpowiadajgce im sprzegta. Kota zebate
Z3 i 2, zazebiaja sie z kotem zebatym Zs o szerokim wiericu i ilosci zgbow rdwnej ilosci zebdw két Z, i 2Z,.
: Koto Z3 ma ilo$¢ zebow wigksza, a koto Z4 ilosé zeboéw mniejsza od ilodci zgbdw kota Zs. Koto Zs potaczone
% jest trwale ze sruba umieszczong w nakretce zwiazanej z przesuwng tarcza kota pasowego. Sruba wraz z kotem
' Zs potaczona jest z watem przektadni poprzez sprzegto.

Istotng zaletg konstrukcji wedtug wynalazku jest wyeliminowanie dodatkowego uktadu napedowego
dzieki wykorzystaniu do sterowania tarczg przesuwng kota pasowego napedu z watu przektadni. Opisana kons-
trukcja przektadni uniemozliwia jakiekolwiek zmiany przetozenia podczas postoju, a tym samym zabezpiecza
urzadzenie przed ewentualnym uszkodzeniem na skutek wadliwej obstugi. Konstrukcja wg wynalazku charak-
teryzuje sie ponadto zwartoscig, niewielkimi wymiarami i prostotg wykonania. Kota zebate sq obcigzone niewiel-
kimi sitami i mogg by¢ wykonane z materiatéw nie wymagajacych smarowania, na przyktad z tworzyw sztucz-
nych, lignofolu itp. Sprzegta cierne, sterowane elektromagnetycznie sg obcigzone niewielkimi momentami
skrecajacymi. Poniewaz wzgiedna predkesc elementow ciernych tych sprzegiet jest niewielka, a wiec i obcigzenia
cieplne s nieduze, w Konstrukcji wg wynalazku mozliwe jest stosowanie spizegiet o niewielkich wymiarach. '
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Objasnienie -figur rysunku. Na fig.1 rysunku pokazany jest schemat przektadni wedtug wynalazku a na
fig. 2 uwidoczniono przyktadowy uktad taczeri elekirycznych sterowania sprzegiet.

Przyktad wykonania wynalazku. Na wale wejsciowym 1 osadzona jest tarcza 2 kota pasowego potaczona
sztywno z tym watem itarcza 3 przesuwna, zwigzana z watem 1 za pomoca wpustu. Tarcza 3 potaczona jest
z nakretkg 4 wspdtpracujaca ze srubg 5 osadzona obrotowo na wale. Sruba 5 potaczona jest trwale z kotem
zebatym Zs o szerokim wiericu. Sruba 5 wraz z kotem Zs potgczona jest z watem 1 poprzez sprzegto 6. Na wale
1 osadzone jest réwniez koto zgbate Z,, zazebione z kotem zebatym Z, osadzonym na wale pomocniczym 7.
Na wale 7 utozyskowane sg ponadto dwa kota zebate Z3 i Z4, zazebione z Kotem zgbatym Z5. Kota zebate Z;
i Z, potaczone sg z watem 7 poprzez odpowiadajace im sprzegta elektromagnetyczne 8 i 9. Liczba zgbdw két
zegbatych Z;, Z, i Z5 jest jednakowa. Natomiast liczba zebdw k64 zebatych Z5 i Z, jest rézna, przy czym koto
zebate Z3 ma ilos¢é zebéw wiegkszg od ilosci zebéw kota Z5 a koto zebate Z; ma ilosé¢é zebéw mniejszg od ilosci
zebéw kota Zg. Stata odlegtos¢ osi watu 1 i watu 7 uzyskiwana jest na drodze korekcji uzebienia két zgbatych
Z3 i Z4. Do elektromagnetycznych sprzegiet 6, 8 i 9 przenoszacych naped w stanie wzbudzonym, podtaczony
jest uktad sterowania elektrycznego sktadajacy sie z dwdch przyciskow sterowniczych-10 i 11 z dwoma zesty-
kami przetacznymi kazdy, oraz z dwoch tgcznikow drogowych 12 i 13. Naped z watu 1 przektadni przekazy-
wany jest poprzez kota zebate Z, i Z, na pomocniczy wat 7. Wiaczenie lub wytaczenie odpowiednich sprzegiet
powoduje, ze naped z pomocniczego watu 7 przekazany zostaje na $rube. '

Przektadnia wedtug wynalazku moze znajdowac sie w czterech stanach:

1. Przy zwolnionych przyciskach 10 i 11, sprzegta 8 i 9 sg wytaczone a sprzegto 6 jest wigczone unieru-
chamiajac srube 5wzgledem watu 1, atym samym iwzgledem nakretki 4. Sruba 5 i nakretka 4 posiadajac
jednakowa predkos¢ katowa utrzymujg tarcze 2 i 3 w statej odlegtosci wzgledem siebie.

2. Nacisniecie przycisku sterowniczego 10 powoduje wtaczenie sprzegta 8 ijednoczesne wytaczenie
sprzegta 6. Na skutek réznej ilosci zebow kot zebatych Z; i Zg nastepuje zwigkszenie szybkosci katowej kota
Zs w stosunku do watu 1. Powoduje to powstanie wzglednego ruchu poosiowego nakretki 4 wzgledem sruby 5,
a tym samym przesuni€cie tarczy 3 kota pasowego w kierunku tarczy 2.

3. Przez nacisnigcie przycisku 11 wtacza sie sprzegto 9 a jednoczesnie wytacza sie sprzegto 6. Przekaza-
nie napedu przez kota zebate Z, i Zs na srube 5 powoduje przesuw tarczy 3 w kierunku przeciwnym.

4. Wiaczenie obydwu przyciskéw sterowniczych 10 i 11 powoduje wytaczenie sprzegiet 8 i 9 i wtaczenie
sprzegta 6, to znaczy uzyskanie stanu wyjsciowego pracy przekfadni w ktérym tarcze 2 i 3 pozostajg w statej
odlegtosci wzgledem siebie.

taczniki drogowe 12 i 13 uktadu sterowania uniemozliwiajq przesuniecie tarczy 3 poza zakres regulacji
zabezpieczajac tym samym mechanizmy przektadni przed zniszczeniem.

Zastrzezenia patentowe
Wy J <

1. Bezstopniowa przektadnia o statej dtugosci ciggna, sktadajaca sie z watu wejsciowego oraz watu wyjs-
ciowego, na ktérych osadzone sa kota tarczowe z jedng tarcza przesuwng wzgledem drugiej, znamienna tym, Ze
ma pomocniczy wat (7) potaczony z jednym z watow przektadni zebatymi kotami Z; i Z, o jednakowej ilosci
zebéw przy czym na pomocniczym wale (7) osadzone sg obrotowo kota zebate Z; i Z4 potaczone w watem (7)
przez sprzegta (8) i (9) z tym, ze sprzegto (8) potaczone jest z kotem Z; a sprzegto (9) potacZone jest z kotem
Z,, aroéwnoczesnie oba te kota zazgbione sq z zgbatym kotem Zs o szerokim wiericu potaczonym trwale ze
$rubg (5) umieszczong w nakretce (4) zwigzanej z przesuwng tarczg (3) kota pasowego, przy czym sruba (5) wraz
z kotem Z; potaczona jest z watem (1) poprzez sprzegto (6).

2. Bezstopniowa przektadnia ciegnowa wedtug zastrz. 1, znamienna tym ze koto zebate Z3 ma wieksza
ilos¢-zebow od kota zebatego Zs, natomiast koto zebate Z4, ma mniejszg ilos¢ zebow od kota zebatego Zs, za$
ilos¢ zebdw kot zebatych Z,, Z, i Z5 jest jednakowa.
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