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ES 2 287 918 T3 2

DESCRIPCIÓN

Ascensor salvaescalera que comprende un dispo-
sitivo estabilizador.

La invención se refiere a un ascensor salvaescalera
con un dispositivo estabilizador para el transporte de
personas por escaleras en el interior de edificios.

A partir de la solicitud de patente rumana No. A.
2003-00159, publicada en el boletín de la propiedad
industrial de Rumanía (BOPI) No. 7/2003, se conoce
un dispositivo estabilizador para ascensores salvaes-
calera que es parte de un ascensor salvaescalera. Este
ascensor salvaescalera está compuesto por un carro
que mueve el ascensor salvaescalera y que se sujeta
a una barra dentada que está fijada al tubo superior
de la guía; un interruptor de seguridad que asegura
la parada del ascensor en la vía en caso de un fallo;
un dispositivo de accionamiento para la obtención del
par de accionamiento necesario para el movimiento
del ascensor a lo largo de la guía; un dispositivo es-
tabilizador que mantiene la silla y el apoyo para los
pies en posición vertical a lo largo de toda la longi-
tud de la guía; un apoyo para pies, una silla y una
guía.

El ascensor salvaescalera según la presente inven-
ción está descrito en la reivindicación 1. El dispositi-
vo estabilizador tiene una pieza dentada, una corona
dentada, un rotor y una barra de tracción, que asegu-
ran la unión con el bastidor de la silla. Las realizacio-
nes preferidas están definidas en las subreivindicacio-
nes.

Según esta invención, el dispositivo estabilizador
para ascensores salvaescalera garantiza la posición
horizontal de la silla, estando el valor del factor de
conversión r, entre la distancia en milímetros del eje
de un tubo al otro y el ángulo de inclinación de la
guía respecto a la horizontal, en el intervalo 1,2 - 5
mm/grado, para cada distancia horizontal entre ejes
de los tubos entre 200 y 500 mm y para cada inter-
valo de la guía inclinado entre 0 y 90 grados; y es-
tando el valor de la relación de transmisión entre la
pieza dentada 2 y la corona dentada 21 en el intervalo
1,97 - 5.

En una forma de realización, el valor de la desvia-
ción ∆ del eje del rotor respecto de una línea vertical
trazada desde el eje de la placa base a la horizontal
del tubo inferior de la guía en posición horizontal, es-
tá en el intervalo de 20 a 100 mm, estando la guía en
posición horizontal.

La distancia entre los tubos de la guía en un in-
tervalo vertical tiene, en una forma de realización, un
valor mínimo que está limitado por las dimensiones
del piñón de la reducción.

A continuación se presenta un ejemplo de realiza-
ción en relación con las figuras 1 a 6. Muestran:

La Fig. 1 es una vista frontal del ascensor salvaes-
calera;

la Fig. 2 es una vista lateral del ascensor salva-
escalera;

la Fig. 3 es una vista frontal del dispositivo estabi-
lizador según la invención;

la Fig. 4 es la sección A-A de la Fig. 3;
la Fig. 5 es la sección B-B de la Fig. 3;
la Fig.6 es una vista explosionada del dispositivo

estabilizador según la invención.
El dispositivo estabilizador para ascensores sal-

vaescalera según la invención garantiza el manteni-
miento de la posición horizontal de la silla 1 de un
ascensor salvaescalera. Esto se consigue mediante el
movimiento de una pieza dentada 2, la cual garantiza
la unión con el motorreductor 4 al que está unida la
silla 1 del ascensor salvaescalera.

El motorreductor 4 tiene la posibilidad de inclinar-
se mediante el giro alrededor del manguito 5 que está
fijado a una placa base 6. Esta placa sirve de base para
un carro 7, que está provisto de rodillos hiperbólicos
8, que ruedan sobre el tubo superior de la guía 9, así
como de un rodillo de seguridad 10.

La pieza dentada 2 está fijada sobre un manguito
11 que está enmarcado por dos palancas 12 y 13. El
eje del rotor 14 sobre el que están fijados los rodillos
15, 16, 17 y 18 que se mueven sobre el tubo inferior
de la guía 19, pasa a través del maguito 11. La barra
20 une los tubos superior e inferior de la guía.

La parte superior de las palancas 12 y 13 están
montadas respectivamente sobre un manguito 22 que
en la parte frontal está provisto de una corona dentada
21. La corona dentada engrana con la pieza dentada 2,
sobre la que está montada la barra de tracción 3.

El dispositivo de estabilización para ascensores
salvaescalera permite según la invención, el movi-
miento del ascensor sobre una guía con una inclina-
ción de 0 - 90 grados respecto a la horizontal. Para
este objeto se utilizan la pieza dentada 2 y la corona
dentada 21.

Para cada separación entre los ejes de los tubos
guía de 200 a 500 mm en el tramo horizontal, e incli-
nación de 0 a 90 grados en los tramos inclinados de
la guía, el factor de conversión r, entre la separación
de ejes de los tubos en milímetros y el ángulo de in-
clinación de la guía respecto de la horizontal, es de
1,2 - 5 mm/grado y la relación de transmisión o fac-
tor de transmisión entre la pieza dentada 2 y la corona
dentada 21, es de 1,97 - 5.

La desviación ∆ del eje del rotor respecto a una
línea vertical trazada desde el eje de la placa base 6
hasta la horizontal del tubo inferior 19 de la guía es
de 20 hasta 100 mm.

La distancia entre las guías en un intervalo verti-
cal tiene un valor mínimo que está limitado por las
dimensiones del engranaje de la reducción.

En un ejemplo de realización, el dispositivo de es-
tabilización para ascensores salvaescalera tiene una
distancia horizontal entre los tubos de la guía, de
264,5 mm y una distancia vertical de 129,5 mm, un
factor de conversión r = 1,5 mm/grado y una trans-
misión o factor de transmisión i = 1,22 entre la pieza
dentada 2 y la corona dentada 21.
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REIVINDICACIONES

1. Ascensor salvaescalera con un dispositivo esta-
bilizador, con una pieza dentada (2) que se encuentra
sobre un manguito (11), a través del cual pasa el eje
(14) de un rotor sobre el que se encuentran rodillos
(15, 16, 17, 18) que ruedan sobre el tubo inferior (19)
de la guía, estando el manguito entre dos palancas (12,
13) y permite a la pieza dentada (2) engranar con una
corona dentada que se encuentra sobre una placa base
(6), girando el eje del motorreductor (4) en el interior
de la placa (6), que está unida mecánicamente me-
diante una barra de tracción (3) con la pieza dentada
(2), caracterizado porque, para cada separación entre
los ejes de los tubos guía inferior y superior de 200 a
500 mm en el tramo horizontal, e inclinación de 0 a
90 grados en los tramos inclinados de la guía, el fac-
tor de conversión (r), entre la separación de ejes de los

tubos en milímetros y el ángulo de inclinación de la
guía respecto la horizontal, es de 1,2 - 5 mm/grado y
la relación de transmisión o factor de conversión en-
tre la pieza dentada (2) y la corona dentada (21), es de
1,97 - 5.

2. Ascensor salvaescalera según la reivindicación
1, caracterizado porque el valor de la desviación (∆)
del eje del rotor respecto de una línea vertical traza-
da desde el eje de la placa base (6) a la horizontal del
tubo inferior (19) de la guía en posición horizontal,
está en el intervalo de 20 a 100 mm, estando la guía
en posición horizontal.

3. Ascensor salvaescalera según la reivindicación
1 ó la 2, caracterizado porque la distancia entre los
tubos de la guía en un intervalo vertical tiene un va-
lor mínimo que está limitado por las dimensiones del
piñón de la reducción.
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