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Vyndlez oe tykd za¥izeni slouZicfho pro
vyvolovdni &innjch elementd pletaciho
stroje, které je opat¥eno permanentnimi
magnety, jim p¥i¥azenymi polovymi ndstav-
cl, elektromagnetem a volicim pélovjm
nédstavcen, ~

Je pouZitelny zejména u maloprimérovych
okrouhlych pletacich stroji a klade si
za cil odstranit dosavadn{ slo¥ité kon-
strukce polovfch ndstavel a ndrd¥né se-
Pizovdni ndstaveid,

Podstata vyndlezu spodivd v tom, ¥e per-
manentni magnety jsou upevndny pouze na
Jjeden feromagneticky ndstavec, ktery je
pfistaven k &innym elementim.,
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Vynélez se tyké elektromagnetického pFevodniku pro vyvolovdni &innych elementd pleta-
ctho stroje, ktery 1e opatfen permanentnimi m?gnety, jim pPiYazenymi polovymi ndstavel a
elektromagnetem 8 volicim pplovym néstav%em. |

Pro vyvolovéni &innych elementd pletaciho stroje byla vytvoPena ¥ada elektromagnetic-
Vkich pfevodnikﬁ.‘Naérosté vét&ina zndmyeh zabizeni vyufivd pFidr¥iné sily permanentnich
vmagnetﬁ, které jsou opatfeqy vhodﬁjmi néstévéi, do kterych je zabudovdn alespon jeden e-
lektromagnet, ktery rudi pisobeni permanentnich magnetd v misté pélového néstavee elektro-
magnetu. ,

Jedno takové znimé zafizenl obsahude permanentni magnet opatPeny dvéma polovymi né-
stavei, Cdst jednoho z nich tvorl goudasnd jddro elektromagnetu, ktery miZe rufit d&inek
permanentnfho magnetu. | .

Jiné, v podstatd obdobné zafizenivie upraveno tak, ¥e vinuti elektromagnetu je uloZe-
no souasné na obou polovych néstavclch permanentnich magnetd.

Dald{ zndmé zaiizeni se vyznacu1e tim, %¥e obsahuje dve permanentni magnety, které
jsou opatieny tfemi‘polovjmi ndstavei. Elektromagnet je v tomto p¥ipadd ulofen na stiednim
pélovém nédstavel anébo na obou krajnich pélovjch ndstaveich permanentnich magnetd.

Je znéma jedtd Fada daldich konstrukei, které jsou v podstgté riznymi variantami po-
psanych uspofdddni.

Spole&nou nevyhodou zndmych uspofédani je pomdrnd sloZitd konstrukce polovych néstav-
cl a pomSrnd sloZité zabudovéni elektromagnetﬁ 8 prlsluénymi polovymi ndstavel, zv145td v
tripolovém provedeni, DalZ{ znadnou neVyhodou znémfch uspofdddni je to, e k zruSeni pri-
driné sily permanentnich magnetd vyZzaduj{ pomdrné znaény magneticky tok elektromagnetu, '
takie tepelné zatiZeni tohoto elektromagnetu, zvlddtd pii vyééi;h pracovnich rychlostech,
je znadné, Je to také zpravidla omezujieci kriterium pro jeiich &innost. Dals{ nevyhodou
zndmfch za¥izeni je obtiind sefizovatelnost, proto¥e pro sprévnou funkeci je obvykle nutné
zajistit dokonaly styk dvou, pop#ipadd t¥{ polovych ndstaved s Sinnymi elementy pletaciho
stroje.

Ukolem vyndlezu je proto vytvoiit elektromagneticky pievodnik pro ovlédéni dinnych
elementd pletaciho stro1e, ktery odetran{ popsané nevyhody zndmych zafizeni,

C{1 vyndlezu je splnén elektromagnetivkym phevodnikem podle vyndlezu, jeho? podetata
gpodivd v tom, Ze permanentni magnety jsou ulo¥eny na jeden jediny feromagneticky polovi
ndstavec, ktery je pristaven k &innym elementdm pletaciho stroje & v jeho% vyFezu je ulo-
fena civka elektromagnetu.

Hlavni vyhoda takto usporadaného elektromagnétického prevodniku spodivéd v tom, Ze k
zruSeni magnetické polarizace polového néstavce elektromagnetu je potfeba relativnd mensi
magneticky tok vyvolany elektromagnetem ne¥ u stévajfcich konstrukdnich usporédéni. Dd-
gsledkem toho elektromagneticky pfevodnik je éhohem ménd tepelnd namdhdn a je schoﬁen'pra-
covat s mnohem vy¥8i pracovni frekvenci, ne¥ je tomu u stévajicich'zafizeni.

Dals{ vyhoda spodivd v tom, Ze 3inny element je s elektromagﬁetickjm prevodnikem
prakticky v bodovém styku, tak¥e ho lze s Usp&chem pou¥it i v pFipad¥, kdy styénéd plocha -
._éinného elementu v nepriZném stavu nemd pfimkovf tvar. Dals{ nezanedbatelnd vyhoda je v
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mnohem jednodus¥i konstrukei polového néstavce, ‘

Jeou-11 polovému ndstavei prifazeny dvé dvojice permanentnich magnetd, uspo?ddané sy
metricky k elektromagnetu, piidemZ v kaZdé dvojici jsou tyto permanentni: magnety pPista=-
veny k pélovému ndstavei stejnym magnetickym pélem,‘je to vyhodné proto, Ze elektromagne-
ticky prevodnik je p¥izplisoben pro oba smdry pleten{ a rovn3% pi¥idrind sfla polového nd-
stavce je takto velice intenzivni,

Je-11i magneticky p61, kterym je jedna dvojice perﬁanentnich magnetd pristavena k po-
lovému néstavci, opadny magnetickému pélu, kterym je k tomuto pélovému ndstavei pristave-
na druhd dvojice permanentnich magnetl, je to zvld3t& vyhodné proto, %Ze ke zrudeni pola-
rizace pélového nistavce elektromegnetu dochdzi vlastnim uspofdddnim permanentnich magne-
t1, tak¥e napPiklad p¥i pleteni hladké vazby elektromagneticky prevodnik neni vibec te=-
pelnd namdhdn,

Bli%e je vyndlez schematicky zndzorndn na vykresech, kde znali obr, 1 pidorysny po-
hled na elektromagneticky pFevodnik, obr. 2 pohled na elektromagneticky pPevodnik ze amé-
ru p¥idrZné hrany.

Vyndlez je ddle objasnén popisem p¥ikladového provedeni, ze kterého vyplyvaji daldi
vyhody a vyznaky. '

Elektromagneticky prevodnik pro vyvolovdni &innych elementd je vytvofen na pélovém
séstavel L. Tento pélovi ndstavec 1 Je tvoFfen v podstatd feromagnetickou destidkou obdél-
nikového tvaru. Tato destidka je svou &elni stranou, na niZ je vytvoPena piidrZnd hrana
11, pFistav8na k nezndzorndnym Sinnym elementim, P¥{drZnd hrana 11 je bud pPimkovitd, na=
p¥iklad pro ploché pletaci stroje. V pélovém ndstavel 1 je vytvofen vyfez 14, ktery je zd-
fezem ]2 napojen ne pF{idrZnou hranu ll. Ve v§fezu 14 je uloZen elektromagnet 2. Elektro-
magnet 2 je tvofen jddrem 23, na kterém je uloZeno vinuti gi. Jddro 23 elektromagnetu 2 je
opat¥eno na stran¥ piivrdcend k p¥idrZné hrand 1l pélovim ndstavcem 21 a na protilehlé
strand rozSirenou zadni &dst{i 22, magneticky;vodivé spojenou 8 pélovjm ndstavcen 1. Polo-
vy ndstavec 2] elektromagnetu 2 je uloZen do zdFezu 12 a od polového néstavce 2 je odizo-
lovédn magneticky nevodivymi vloZkami 13, pFilemZ Selni plocha 21 pélového ndstavece 21
elektromagnetu 2 plynule navgz&je na p¥idrZnou Hranu 11 pélbvého néstavcev;. Na pélovém
ndstavei 1 jsou upevndny permanentni magnety 3. V prvnim p¥fikladu provedeni jsou permanen-
tni magnety 3 uspofdddny do dvoiic 31, 32 a 33, 21; které jsou uloZieny symetricky vzhledem
k elektromagnetu 2, KaZdd dvojice 31, 32 a 33, zi*permanenhnich magnetd 3 je v polovém nd-
stavel ) pfipevnéna stejnym magnetickym pélem, nap¥. severnim anebo ji¥nim. V tomto p¥ipa-
dé je polarisace pélového ndstavce 2] elektromagnetu 2 ze zndmych divodd stejnd jakd mag~
neticky p51 permanentnich magnetd 3, ktery je uloZen na pélovém nédstaveli L.

Jiné pFikladové provedeni uloZeni permanentnich magnetd 3 na pélovy néstavec 1 je ta-
kové, Ze magneticky pél, kterim je avojice 31, 32 permanentnich magnetd 3 pfiataveﬁ; k pé-
lovému ndstavel ), je opadny magnetickému péiu, kterym je phistavena k polovému ndstavei i
dvojice 33, 34. P¥i tomto uspo¥dddni je magnetickéd polarizace polového néstavce 2] elektro-
mégnetu 2 ze zndmych divodi nulovd.

P#{drZnd hrana 11 pélového nistavce 1 je na obou pFikladovych provedenich vynélezg
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pFistavena k nezndzorndnym ginnym elementim pletaciho stroje, nap?, k naprufenym stoprim,
pomoci kterych je zndmym zpisobem ovlddéna volba pletacich jehel do 1ednot11vych pracov-
nich poloh.

Vinuti 24 elektromagnetu 2 je dule napojeno na vhodny zdroj elektrickfch impulsd,
ktery je ¥izen pomoci synchroniza&niho zarizeni., Zdroj elektrickjch impulsd, synchronizad-
ni zarizeni, jako% i 8inné elementy pletaciho stroje nejsou na vykrese znazornény, protofe
jsou vSeobecnd zndmé arpro vyklad funkce elektromagnetického pPevodniku %o neni bezpodmi-
nedné nutné,

Elektromegneticky p¥evodnik podle vyndlezu pracuje takto: Upevnénlm permanentnlch
magnetd 3 na pélovj ndstavec 1 se zndmym zplisobem dosdhne magnetické polarizace polového
néstavce 1, ktery je proto schopen gilovd pilsobit na t8lesa zkferomagnetickych materidldl,
nap#iklad na napru¥ené vzorovaci stopry pletaciho stroje.

V tomto pFikladovém provedeni, kdy jsou ob& dvojice 31, 32 a2 33, 34 permanentnich
magnetd 3 pristaveny k polovemu ndstavei 1 steinym magnetickym polem, je magnetickd pola-
rizace polového ndatavce 21 elektromagnetu 2 stejnd jako magnetickd polarizace poloveho
nistavce 1. P#{dr¥nd magnetickd sila pélového néstavce 1 je tim péddem po celd délce pii-
dr¥né hrany 1l konstantni. Proto naprujené &inné elementy, které probihaji po ifidriné
hrané 11 pélového ndstavce 1, prochééeji po pélovém ndstavel 2] elektromagnetu 2 neovliv-
nény. Kdy% se do vinuti 24 elektromagnetu 2 p¥ivede vhodny elektricky impuls, dojde k
zrudeni magnetické polarizace p5lového ndstavce 21 elektromagnetu 2. Proto je také zrule-
no silové plisobeni tohoto polového ndstavce 21 elektromagnetu 2 na ty &inné elementy ple-
taciho stroje, které v okamZiku trvini elektrického impqlsu‘probihaji po jeho celni ploBe
211. Vzhledem k tomu, Ze phidrind magnetickd sila v mistd polového nistavee 21 elektro-
magnetu 2 je pro dany okam?ik zrudena, napruZeny &inny element svou pruznou silou odskodi
od pPidrZné hrany 11 polového ndstavce L. ProtoZe pomoci nezndzornéného synchronizaéniho
zatizeni je umo¥ndno individudlnd ovlivnovat popsanym postupem kaZdy dinny element p¥i '
prﬁchodu kolem polového néstavce 21 elektromotoru 2, zafizénim ize zndmym zplsobem vhodnd

ridit volbu jehel pletaciho stroje do jednotlivych pracovnich ploch,

V dal8im prlkladovem provedeni jsou dvojice A1, 32 a 33, 34 elektromagnetd 3 priste-
veny k‘pélovému néstavei 1 vzdjemnd opadnymi magnetickymi poly. T{m je dosaZeno toho, Ze
polovy ndstavec elektromagnetu 2 mé G&inkem permanentnich magnetd 3 nulovou magnetickou
polarizaci, takie p#idr¥nd efla pPidrZné hrany 11 v misté pélového ndstavce 2) elektro-
magnetu 2 je nulova. Kdy? se do vinuti 24 elektromagnetu 2 pPivede éﬁektricky impuls,
znédmym Géinkem se polovy ndstavec 21 elektromagnetu 2, magneticky polarizuje. Elektromagne-
ticky prevodnik proto v tomto phikladovém provedeni ovlivnuje éinhé elementy pletaciho
stroje vzhledem k p¥ivddénym elektrickym impulsim opadné, jako to bylo uvedeno u predcho-
zfho p¥ikladu provedeni, Lze to s vyhodou vyu¥it nap¥ikled u tpletd, které jsou v pod-
statné Sdsti pleteny v hladké vazbd,
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PREEDMUET VYNALEZU

I

Elektromaénetickf prevodnik pro vyvolovéni Sinnych elementl pletaciho stroje, obsahuji-
c{ permanentni magnety, jim pritazendé polové nistavce a elektromagnet s volicim pélovym'
nisteveem, vyznadujici se tim, Ze permanentni magnety (3) jsou uloZeny na jeden jediny
feromagneticky polovy ndstavec (1), ktery je pristaven k &innym elementim pletaciho
stroje a v jeho? vyFezu je uloZena civka elektromagnetu (2) '
Elektromagneticky prevodnik podle bodu 1, vyznacu31c1 ge tim, Ze polovemu néstavci (1)
jgou pFi¥azeny dvé dvojice (31, 32 a 33, 34) permanentnich megnetd (3), symetricky u-
spoPddané k elektromagnetu (2).

Elektrémagneticki prevodnik podle bodu 2, vyznadujici se tim Ze ob& dvojice (31, 32 &
33, 34) permanentnlch magnetd (3) jsou k polovemu ndstavei (1) pfifazeny steinym magne-
tickym polem.

Elektromagneticky pfevodnik podle bodu 3, vyznadujiei se tim, Ze magneticky pél, kterym
je dvojice (31, 32) permanentnich magnetd (3) pFifazena k' polovému ndstavei (1) je opad-
ny magnetickému pélu, kterym je pristavena k pélovému ndstavei (1) dvojice (33, 34)

permanentnich magnetd (3).

1 vykres
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