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Rozlgcznik manewrowy pradu zmiennego
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Przedmiotem niniejszego wynalazku jest roz-
lgcznik manewrowy pradu zmienmego.

Stosowane dotychazas rozigcezniki pragdu zmien-
nego nie posiadajg ukladu napedowego dzialajg-
cego niezaleznie tzn., ze predkos$¢ otwierania i za-
mykania stykéw jest niezaleina od predkosci
manewrowania rekojesScig lgcznika. Ponadto po-

siadajg uklady stykowe typu nozowego, ktére ule- .

gaja czestym zatarciom ze wzgledu na koniecz-
no§é stosowania jednakowego co do twardosci
materialu na styki ruchome i styki nieruchome.

Zacieraniom stykéw towarzyszg znacznie zwiegk-
szone sily potfrzebne do manewrowania rozlacz-
nikiem, ktére prowadzg nie tylko do zwiekszenia
sily wystepujgcej na rekoje$ci napedowej, ale i do
niszozenia calego ich uktadu napedowego, kt6rego
konsstrukcja nie jest przysbosowana do pokonywa-
nia tego rodzaju dodatkowych sil.

Ponadto wadg dotychczasowych rozigoznikéw
jest werost sily koniecznej do manewrowania roz-
lgcznikiem, zaleznej od sily docisku na stykach
roboczych.

Uniemogliwia to stosowanie tego samego roz-
wigzania ukladu napedowego dla rozlgczniké6w na
prady znamionowe od malych do duzych, co z ko-
lei uniemozliwia skonstruowanie jednej rodziny
rozlagczniké6w, o zblizonej konstrukicji.

Zastosowanie w rozigczniku bedacym przed-
miotem niniejszego wynalazku ukladu napedowe-
go niezaleznego ze zmiang kierunku ruchu po-
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zwolilo na znaczne zmniejszenie sily wystepuja-
cej na rekojeSci napedowej oraz ujedniolicenie spo-
sob6éw dokonywania manewréw rekojescia nape-
dowa, potrzebnych do zalgczamia i wylgezania
rozlgcznika.

Wynalazek jest szczegblowo objasniony na ry-
sunku, na ktérym fig. 1 przedstawia zasade dzia-
lania ukladu napedowego rozlgcznika, a fig. 2
wispéldziatanie ukladu napedowego z elementem
napedzajagcym ruchome styki usprezynowane.

Jak to przedstawiono na fig. 1 do diwigni 1
zamocowanej na walku 3 ulozyskowanym w tu-
lei 4 przymocowanej na stale do podstawy 5 za-
mocowana jest sprezyna 6. DZwignia 1 zamocowa-
na jest na stale na watku 3, natomiast dZwignia 2
zamoocowana jest obrotowo na tym walku 3 oraz
sworzniu 7 przymocowanym na stale do dZwigni 1.
Na walku 3 po przeciwnej stronie déZwigni 1 i 2
zamocowana jest rekoje§é napedu 8.

Za pomoca rekojeSci 8 obraca sie walek 3 z za-
mocowang do niego na stale dZwigniag 1, kt6ra po-
woduje oddalanie sie od kolka 9, stanowigcego
ograniczenie ruchu dla diwigni 1 w kierunku
kotka 10 stanowigcego réwniez ograniczenie
przed przemieszczeniem dZwigni 1 w drugim po-
lozeniu.

W tej sytuacji nastepuje naprezemie sprezyny 8.
Z chwila, gdy of sprezyny 6 zostanie przemiesz-
oczona poza punkt wezajemnego obrotu diwigni 1
i 2 na walku 3, dzwignia 2 zostanie $§ciggnieta .



przez sprezyne 6. Koniec dZwigni 2 oddala sie
od kolka 11, na ktérym osadzony jest amortyza-
tor 12 w kierunku kotka 13, na ktérym osadzony
jest amortyzator 14. Kolki 11 i 13 ograniczajg
ruch diwigni 2, a amortyzatory 12 i 14 lagodzag
jej uderzenia.

Kotki 9 i 10 oprécz ograniczenia ruchu dzwigni
1 dokladnie ustalaja kat obrotu rgkqjesci nape~
du 8 do warto$ci 90°, ktéra to rekoje§é sygnalizuje
dodatkowo stan polczenia styké6w rozlgcznika.

Przemieszozenie dZzwigni 2, na kitérej zamocowa-
na jest obrotowo tulejka z koikiem 15, Sciagnietej
przez sprezyne 6 powoduje, ze tulejka z kolkiem
15 pokonuje pewnag okre§long droge w plaszczyz-
nie réwncleglej. Element napedzajgcy styki ru-
chome 16 posiadajgcy prowadzenie w korpusie
~stykéw 17 zawiéra = wykonany specjalny otwér
rowkowy 18 pochylony pod pewnym kgtem.
" Poniewaz przy przemieszczeniu tulejka z kol-
kiem 15 nie moze przesuwaé sie w goére ani w

94 277

5

10

4 .
dél, a posiada jedynie mo#liwosé ruchu obroto-
wego, nastepuje nacisk kolka 1 na krawedzie
rowkowego ctworu 18, co spowodije przemiesz-
czenie sie elementu napedzajgcego bezposSrednio
styki 16 od dobu w gére lub z géry w dét (tzn.
w jednym z dwéch mozliwych kierunkéw) zalez-
nie od kierunku przemieszczeniag sie dfwigni 2.
Nastepuje wtedy zamkniecie lub otwarcie styk6w
rczlgeznika 19.

Zastrzezenie patentowe

Rezlgoznik manewrowy pradu zmiennégo zna-
mienny tym, ze na dawigni (2) zamoéowany jest
kolek zakonczony tulejka (15), w ktérej osadzony
jest watek (20) wchedzacy w otwdr szezelinowy (18)
znajdujacy sie w elemencie (16), do ktérego za-
mocowane sg styki ruchome (10), przy czym
otwér szczelinowy usytuowany jest skosem do
kierunku przesuwu elementu ruchomego.

ZG ,,Ruch”

W-wa, zam.
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