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【手続補正書】
【提出日】令和3年1月27日(2021.1.27)
【手続補正１】
【補正対象書類名】明細書
【補正対象項目名】００４８
【補正方法】変更
【補正の内容】
【００４８】
　そして、走行経路設定手段２１は、固定測位手段１２０から発信される位置情報と、移
動測位手段１３から発信される位置情報と、建設現場の図面上の絶対座標と、自己位置推
定手段１４で推定した走行装置１０の自己位置に関する情報と、移動体（作業者や車両等
）の自己位置に関する情報とに基づいて、走行装置１０の走行経路を設定する。
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