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Wynalazek dotyczy urzadzenia do filetowania
ryb majgcego zesp6l tarczowych nozy grzbieto-
wych i zainstalowane za nim pary prowadnikéw
dla wyrostk6w grzbietowych kregostupa ryby, jak
réwniez zesp6t tarczowych nozy brzusznych i ze-
sp6t tarczowych nozy Zebrowych z usytuowanymi
miedzy nimi oraz za nimi parami prowadnikéw
dla wyrostkéw brzusznych, przy czym pomiedzy
prowadnikami grzbietowymi i brzusznymi pozo-
stawiony jest odstep do przejécia kregéw Kkrego-
shupa. y

Wynalazek ma na celu umozliwienie lepszego
dopasowania narzedzi tnacych i prowadnikéw do
zmiennych wymiaréw kregéw. ryb jak i do ryb
o rozmaitych rozmiarach. .

Znane sy urzgdzenia, w ktérych pozycje narze-
dzi zmienia sie dla umozliwienia. przejécia uchwy-
tu ogonowego dla ryby, ktéry przytrzymuje rybe

za ogon i przecigga jg przez urzadzenie do file-.

towania w pozycji ogonem do przodu. Znane s3
réwniez urzgdzenia, w ktérych pozycje narzedzi

roboczych i prowadnik6w mozina zmieniaé przy’

kazdej operacji roboczej. Znane sgq wreszcie urzg-
dzenia, w ktérych moina zmieniaé odstep pomie-
dzy narzedziami i prowadnikami, umieszczonymi
parami w celu dostosowania tego odstepu do
zmiennej grubofci szkieletu ryby, w zalezno&ci
od wielkosci ryby i polozenia szkieletu w rybie.
W tym przypadku odstep pomiedzy narzedziami
i prowadnikami grzbietowymi a brzusznymi jest
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tak duzy, Ze najwiekszy kreg najwiekszej ryby
moze przej$é przez niego bez przeszk6d. Tym sa-
mym jednak kregostup malych ryb nie jest do-
brze prowadzony w maszynie i zmienia czesto
swoje polozenie, co wyklucza prawidlowe fileto-
wanie tych ryb. '

Stwierdzono obecnie, Ze moina zapewnié pra-
widlowe prowadzenie nawet najmniejszych ryb
w maszynie, a przy tym dopasowaé prace maszy-
ny do réznych grubos$ci kregostup6éw, jezeli na-
rzedzia i prowadniki znajdujgce sie poniZej od-
stepu przez ktéry przechodzi kregostup ustawi sie
nieruchomo, natomiast narzedzia i prowadni-
ki powyZej tego odstepu ustawi sie odchyl-
nie, dzigki czemu wielkoé¢ odstepu. dopasowuje
sie kazdorazowo do wymiarGw kregostupa.

Urzgdzenie wediug wynalazku réini sie od zna-
nych urzadzefi przede wszystkim tym, ze odstep
pomiedzy nozami jednej pary lub pomiedzy pro-
wadnikami jednej pary pozostaje staly, a jedynie
zmienia sie w pionie pozycja gérnych par noiy
i par prowadnikéw. Aby szczeline pomiedzy pro-
wadnikami i narzedziami od strony grzbietowej
i brzusznej dopasowaé do wzrastajgcej od ogona
do glowy grubosci kregéw ryby, zastosowano
krzywki pracujgce synchronicznie z urzgdzeniem
przesuwajacym rybe. Krzywki. te podnoszg osie
odchylnych ramion nozy i zwigzane z nimi pro-

.. wadniki. Gwarantuje to .nie tylko lepsze dopaso-

wanie elementéw roboczych maszyny do poszcze-
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gélnych ryb i pozwala na lepsze prowadzenie ryb,
lecz umozliwia réwniez znacznie prostszg kon-
strukcje maszyny i znacznie wieksza jej przepu-
stowo§é oraz dokladno§é pracy przy filetowaniu,
taka jaka byla mozliwa do osiggniecia dotych-
czas jedynie przy zastosowaniu bardzo skompli-
kowanych ukladéw sterowania.

Jezeli stosuje sie jako organ transportujacy ry-
by w urzadzeniu filetujgcym przesuwny uchwyt
siodlowy jak to przedstawia rysunek, to przepro-
wadzony jest on przez odstep pomiedzy prowadni-
kami, usytuowanymi od strony grzbietowej
i brzusznej. Narzedzia i prowadniki znajdujgce
sie powyzej organu transportujgcego sg nastawia-
ne w pionie zaleznie od polozenia organu trans-
portujgcego. K

Nastawienie wyjSciowe narzedzi i prowadnikéw
przeprowadza sie odpowiednio do najmniejszej
ryby przerabianej partii, w ktérej ryby zawsze
nalezg do okre§lonego rzedu, lub. grupy ich wiel-
koéci. Nastawienie wyijsciowe utrzymuje si¢ przez
caly czas obrébki partii ryb okre§lonej grupy wiel-
koSci, a narzedzia i prowadniki po kazdorazowej
obrébce ryby wracajag do potozenia wyjsSciowego.
Natomiast nastawienie narzedzi i prowadnikéw
dla najwigkszych ryb danej partii, nastepuje kaz-
dorazowo w zalezno$ci od zmieniajgcej sie w za-
leznoSci od dlugosci ryby gruboSci kregéw, na
podstawie warto$ci uzyskanej przy pomiarze ry-
by, za pomocg krzywek. Nastawienie to odbywa
sie samoczynnie dla kazdej ryby, a po jej: przej-
§ciu narzedzia wracajg do potozenia wyjsSciowego.

W niektérych przypadkach korzystnie jest ko-
rygowaé kazdorazowe nastawienie narzedzi i pro-
wadnikéw w zalezno$ci od wielko$ci poszczegdl-
nych ryb. Pozwala to na dokladne nastawienie
narzedzi i prowadnikéw i dostosowante ich’pracy
do szczegbélnych cech niektérych gatunkéw ryb.
Mozna to zrealizowaé na przykiad w ten ’sposéb,
ze w zalezno$ci od najwiekszej wysokosci grzbie-
tu zostaje nastawiony element regulacyjny, zmie-
niajgcy zasieg dzialania organu regulujgcego po-
lozenie narzedzi tngcych i prowadnikéw.

Urzgdzenie wedlug wynalazku —uwidoczniono
schematycznie na rysunku. Dla wuproszczenia ry-
sunku nie pokazano na nim elementéw napedza-
jacych, prowadnikéw i laficuch6é6w organu trans-
portujgcego oraz prowadniké6w przed nozami tng-
cymi filety.

Siodlowy uchwyt 1 zamocowany na okraglym
prowadniku 2 i prowadzony pomiedzy szynami 3
jest wprowadzany do wnetrza jamy brzusznej
oglowionej ryby. Na tym uchwycie ryba jest tran-
sportowana poprzez maszyne do filetowania.

Para tarczowych obrotowych nozy 5 osadzona
wychylnie na ramieniu polaczonym z tozyskowsa
tuleja 4 odcina filety na grzbiecie ryby od jej kre-
gostupa. Para ulozyskowanych na nieruchomej osi
tarczowych nozy 6 odcina filety od kofica ogona
az do jamy brzusznej. Boczny néz 7 odcina filety
w obrebie jamy brzusznej od wyrostkéw krego-
wych i Zeber, a para tarczowych noizy 8 oddziela
pozostalg jeszcze cze§é filetéw, nie obcieta przez
noze grzbietowe 5, ktére nie tng na calej dtugoéci
ryby, od szkieletu. Filety odtransportowuje sie
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nastepnie przenos$nikami 9. Pomiedzy narz¢dziami
tnacymi usytuowanymi po stronie brzusznej Jest
umocowana para prowadnikéw 10 dla wyrostkéw
kregostupa. Przed bocznymi nozami 7 sg -usytuo-
wane klapy 11 prowadzace cigcie platéw ‘brzusz-
nych, a za nozami 7 znajduja si¢ prowadniki 12
odbierajace filety. Na rysunku uwidoczniono pra-
wy néz boczny 7. Do prowadzenia wyrostk6w
grzbietowych umieszczono pomiedzy parami tar-
czowych nozy 5 i 8 dwa prowadniki 14, miedzy
ktérymi jest waska szpara.

Aby méc dopasowaé odstep pomiedzy narzedzia-
mi i prowadnikami od strony brzusznej, a narze-
dziami i prowadnikami od strony grzbietowej ryby
zastosowano krzywki 15 i 16, ktérych ruchy sa
zsynchronizowane z ruchami prowadnika . 2
uchwytu 1 przesuwajgcego rybe. Krzywki te po-
woduja podnoszenie sie¢ ramion nozy 5 i 8 ktére
ulozyskowane za pomocg tulei 4 i 13, tym samym -
podnosza zamocowane do tych ramion pary pro-
wadnikéw 14.

Elementem mierzacym rybe w urzgdzeniu jest
diwignia 17 ktéra podnoszgc si¢ na wysokosé ak-
tualnie przerabianej ryby porusza dzigki temu
nastawczy czlon 18, do ktérego jest zamocowana
o§ wychylen posredniego drazka 19. Zaleznie od
polozenia nastawczego czlonu 18 zmienia sie diu-
go$é zasiegu dzialania dzielonego popychacza 20
i 21 i tym samym zmienia sie podstawowe na-
stawienie pary tarczowych nozy 5 i pary prowad-
nikéw 14. .

Przed przybyciem nastepnej ryby dZwignia po-
miarowa 17 i czlon nastawczy 18 wracajag do na-
stawienia wyjSciowego dla najmniejszej ryby.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do filetowania ryb, majgce zespél
tarczowych nozy grzbietowych, oraz Zzainstalo-
wane za nimi pary prowadnikéw dla wyrost-
kéw grzbietowych kregostupa ryby, zesp6t tar-
czowych nozy brzusznych i zesp6t tarczowych
nozy tebrowych, oraz miedzy nimi i za nimi
usytuowane pary prowadnikéw dla - wyrostkéw
brzusznych Kkregostupa, przy czym pomiedzy
prowadnikami grzbietowymi i brzusznymi jest
odstep do przejScia kregéw kregoslupa, zmna-
mienne tym, ze narzedzia na przyklad w po-
staci par nozy tarczowych, stanowigcych noie
brzuszne (6) i boczne noze (7), oraz prowad-
niki (10, 11, 12) znajdujgce sie ponizej odstepu
do przejscia kregoslupa sg umocowane nieru-
chomo natomiast narzedzia, na przykiad w po-
staci par tarczowych nozy, stanowigcych noze
grzbietowe (5, 8) i prowadniki (14) powyzej te-
go odstepu, s3 umocowane odchylnie do na-
stawiania ich stosownie do wymiaréw krego-
stupa, zmiennych w zalezno§ci od diugosci
ryby.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze
ma czlon nastawczy (18), do nastawiania za-
siegu dzialania elementu przenoszgcego (20, 21)
do uruchamiania narzedzi (5, 8) i prowadni-
kéw (14), w zaleznoSci od najwiekszej wyso-
kosci ryby. )
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