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Fullarotaatio-offsetpainokone jonka vhdessi painoyksikdssid on

vauhdissa vaihdettava painolevy

Feksintd koskee rullarctaatio-offsetpainokonetta, jossa on
useampia perdkkdin sijoitettuia painoyksikiitd, Jjoissa aina yhksi
painopaperirata voidaan peittid painoviarilli molemmilta punlilia
ja jossa on vksi painoyvksikkd, joka soveltuu sekd molemmin-
puoliseen painamisesn 2ttd vhksipuolisesn painamiseen vauhdissa

tapahtuvalla painolevyn vaihdolla.

Bellainen painoyksikkd on tunnettu patenttijulkaisun DE-FS 3% 10
823 perusteslla. Tissd painovksihkissd pysidyitetidn vauhdissa
tapahtuvassa painolevyn valhdossa toinen levysylinteri-kumikan-—
gassylinteripari, kun taas toinen voidaan ottas kaytticén yh-
teistd pyirivdd vastapainesylinterid vastaan. Normaalissa prima—~

Jja sekundapuolen painamisessa kaytetiddn vastapalinosylinteria

paperinohijaustel ana.

Fatentti julkaisun DE-FS 35 10 823 mukaizen painoyksikin haittana
on s$2, #ttd vastapainesylinterin uwloskddntdminen paperiradan
phiauksesta i ole mahdollista. Vastapainetun paperiradan
johtaminern tai kA3dntaminen tuo nimittdin mukanaan ne tunnetut
haitat, Jjotka seuraavat vastapainetun painojiljen koskettamises—
ta., Tadllaisia ovat l1&hinmd painojidl jen tuhraantuminen, jonka
vidoksi palnotuotteen laatu huoronee. Toisena haittana on varin
tarttuminen ohjaustelaan, joka vastaa mainitun patenttijulkaisun
DE-FS 35 10 827 vastapainesylinterid. Témi virin tarttuminen
vastapainesyvlinteriin vaatii sen sidédnndllistd puhdistamista ja
aiheuttaa siten katkoja tuotantoajoiszsa. Fahimmassa tapauksessa

vol tuoresn painopaperiradan koskettaminen johtaa myds uusin-

tapainatubksae

Feksinnin tehtidvand on rullarotaatio-offsetpainokonesssa, Jjossa
o useampia painoyksikiitd prima— ja sskundapuolen painamista
varten, joista vadhintdin yhta painovksikkid voidaan kayttiad
sisddnpainettavana painoyksikkingd Jja jossa volidaan vaihtaa
vauhdissa painolevy, muodostaa tdmd sisddnpainettava paino-
yhsikkd siten, 2ttd tamdn painovksikin prima- ja sekundapuolena

paitrama- painogaparirata vVartkerroksen sgatuaan saapuu seur-as-—-
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painama painopaperirata varibkerroksen saatuaan saapud sguraa-

valle painovksikidlle koskettamatta.

Tehtivad ratkaistaan keksinnidn mubkalsesti patenttivaatimubksen 1

tunnusmnerkkiosan avulla.

beksinndn edut ovat varsinkin siind, ettd vauhdissa tapahtuvaan
lavynvaihtoon tarkoitettua paimnoyksikkidid voidaan kayttia taysi-

painoisena painovksikkind rajoittamatta painol aatua.

Toissesse edullisessa suoritusmuodossa on kumikangassylinterien
lapimitta kaksinkertainen, Jjolloin vastapainesylinterin ki&antd-
suunnalle syntyy sdulliset geometriset mittasuhteet, niin etta
vastapainesylinterin kiantimatka odotustilasta tydtilaan on

pieni.

Fiirroksissa on esitetty yksi totewtusesimerkhki, jota kuvataan

SELFaaAvaABhER.
Fiirrokset esitbtiavat:

Fuvio 1 esittdd kaavamaista sivukuvaa painoyksikistd, jossa
valhdetaan painolevy vaudhdissa painosylinterien ollessa prima-
ja sebundapuolen painamlsasennOssal

Fuvio 2 28ittdd sisddnpainettavan painoyksikon hammaspydraoh—
Jauksen kaavakuvaa kayttipuoleltas

Fuvio 3 esittii hammaspyiridohjauksen yldkuvaa yvksinkertaistetus-
sa muodossal -

Fuvio 4 esittidd vastapaino—~ ja kumikangassylinterin asetussuun—
taag

buvio 5 esittidid paperiradan kulkua vauvhdissa tapahtuvassa

painolavynvaihdossa tali viesipuonlisessa painamisessa.

Fuviossa 1 esitetddn rullarotaatio-oftsetpainokoneen kahden
painoyksiksdn 1, 2 aylinteraitd prima—- ja sekundapuolen painatuk-
sRESA 1lman viari- ja kosteusyksikditd, Painoyksikot 1, 2 on
sijoitettu perdkkidin, Jja ne kdsittéavat kumpikin ensimmidisen
parin sylintereitd, jotka muodostuvat levysylinteris=td 3, 4 ja
kumikangassylinteristd &6, ¥ ja toisen parin sylintereitd, Jjotka

mucdostuvat levysylinteristd 8, 9 ja kumikangassylinterisgtd 11,
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2. Painoyvksikdn 1 kumibkangassvlinterit &, 11 ovat lapimitaltaan
kaksinkertaisia. Fainoyvksikkd 1 on vauhdissa tapahtuvalla
painolavynvaihdolla varustettu sisiddnpainettava painoyksikkd, ja
se kasittdd lisdksi painopaperiradan 13 kulbkusuuntaan katsottuna
Eddnnettdvan vastapainesylinterin 14.

Vastapainesylinteri 14 on sisddnpainettasssa vaihtoehtolisesti
kosketuksissa Jjoko bkumikangassylinterin & tai kumikangassylinte-—
in 11 kanssa tal molempien kanssa yhtiaikaa. Ta&tA tarkolitusta
varten on vastapainesylinteri 14 kadnnettivissd ensimmiilsesn
lLoppuasentoon I "tydasento”. Frima—- Jja sehkundapuonlta painet-
tagssa on vastapainesylinteri 14 kiddnnettivissa toiseen lop-

puasentoon I "odotusasento.

Svlintereiden ohjaushammaspyirdrata on aina painovksikiiden 1, 2
vhdaelld puolella. Eayttd tapahtuu prima- Jja sekundapuolen
painamissssa ensimmidisen kartiopytrivaihteen kautta. Frima- ja
sakundapunlen painaminen tarkolittaa siti, ettd ensimmidinen
levysylinteri-kumikangassylinteripari 3, & on "paina kiinni" -
asennossa ja toinen levysylinteri-kumilkangassylinteripari 8, 11
on ensimmdisessid "paina kiinni! —asennossa A. Kartiopyiravaeihde
16 muodostuu kartiopydrdstd 17 ja lavtaspyorésta 18 Jja se on
liitetty sididettdvan kytkimen 19 {(esimerkiksi sdhkimagnesttisen

Eytkimen) avulla kayttdakseliin 21. Lautaspydridédn 18 on kiin-

tedsti liitetty sylinterimiinen hammaspydrd 20, joka on liitok-
sissa levysylinterin I hammaspyirdédn 22 ja tidmd jdallesn kumikan-
gassylinterin & hammaspydriin 23, Hammaspyird 23 on edelleen
lidtoksissa kumikangassylinterin 11 hammaspydrididn 24 ja tamd
levysylinterin 8 hammaspydridn 26. Vastapainesylinterin 14
hammaspydrad 2F ei ole kosketuksgissa bkumikangassylintereiden &,

11 mammaspyirien 23, 24 hampailsiin.

Fun sylinterit painetaan sisdan painoasentoon, tapahbtun painoyk-

sikon 1 ohjaus toisen kartiopybdriavaihteen 28 kautta,

Faytholiiténtid piddvetoakselin 21 ja kartiopydrdvaihbteen 146

valilla on sitten erotettu kytkimen 19 kautta.

Fartiopydrdvaihde 28 muodostuu ensimmiisestd kartiopydrastd 29

ja lautaspyiristd 31, ja se on liitetty ensimmidistd painopaperi-
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radan ohjausta varten (yvhtendinen linja kuviossa 9) ensimmdisen

b T

siddettiavan kytkiman 32 (esimerkiksi sdkimagneesttizen kythkimen)

=

avulla pidvetoakseliin Z1.

Lavtaspydrd 31 on liitetty kiintedsti sylinterimdiseen ham-
maspydradn 30. Timd on hammaskosketulbksessa valipydrddn 34 ja f
LAm& taas vastapainesvylinterin 14 hammaspydrdin 27. Hammaspyira
27 onm gnsimmdisen levysyvlinteri-kumikangassylinteriparin 3, 4
“paina kiinmi" —asenneossa ja toisen levysyvlinteri-kumikangas--
sylinteriparin 8, 11 "paina irti" -asennossa O yhtevdessa

bumikangssylinterin & hammaspydradn 23,

Suunnitellussa toisessa painopaperiradan ohjauksessa (piste-
katkoviiva kuviossa 5 joudubaan vastapainesylinterin 14 kulku-
suuntaa kdantamiédn, sen vuoksi tapabhtuu lautaspydrédn 31 kaytto
toissn kartiopydrdn 33 avalla. Eartiopydra 33 on liitebttivissa
toigsen sdadettidvan kytkimen 36 avulla vetoakseliin 21.

Vatoakseli kuwlkee kaikkien kartiopybrien 17, 29, 33 kautta.

Toisen levysylinteri-kumikangassylinteriparin 8, 11 toisessa
"paina kiinni"” —asennossa B ja ensimmidisen levysvlinteri-kumi-
kangassylinteriparin 3, & "paina irti" -—asennossa on hammaspyird

27 kosketubksissa kumibkangassylinterin 11 hammaspyérin 24 kanssa

Fa

L]

ja tama taas levysylinterin B hammaspyirdn 26 kanssa. Tall8in
JAE kumikangassylinterin 11 hammaspydrad 24 kumikangassylinterin
& hammaspydr-dn 2% hammaskosketuksen ulkopuplelle. Hammaspyoran
27 ja hammaspydrdn 24 hammaskosketuksen kautta kiaytetadn btoista
levysylinteri-kumikangassylinteriparia &, 11 tarvittavaan

painvastalseen kulkusuuntaan.

Failkki levy-, kumikangas— Jja vastapainesylinterit on laaksroitu
tunnetulla tavalla rullarotaatio-offeetpainobkoneen sivuseiniin,

joita &1 ole esitetty.

Levysylintereitd 3, 4, 8, 2 &l ole laakeroitu R&Eantyvibksi. Humi-

kangassvlinterit &, 7, 12 on laakeroitu kddnnettiviksi siaddettid-
vien epidkeskoholikbkien avulla Joko "paina kiinni" tai "paina

irti" —asentoihin,



Epdkeskot on £&110in sijoitettu siten, ettd kumikangassylinte-
reiden &y 7, 12 hammaspyirdt pysyvat "paina irti” —asennossa
hammaskosketuksessa levysvlintereiden 3, 4, 9 hammaspydrien
kanssa, Jjolloin ohjaws pysyy kunkin levvsylinteri-bkumikangas-
sylinteriparin valilla.

Vastapainesylinteri 14 on akselitappinsa 38 avulla laakeroitu
epdkeskohollkin 39 sivutelineigiin. Epidkeskobolkin 39 siidtamisebk-
i kaytebtiin tankojen 41 kautta sddtidelintad (el esitetty kuvas-
sa) . Eaadntamalla epékeskoholikkia 39 voidaan vastapainesvlinteri
14 kaantidid odotustilasta II, Johon se joutuu prima— Jja selun-—
dapuonlipainatuksessa, tydasentoon I, Jjohon se joutuw vauhdissa
tapahtuvazsa levynvaihdossa (170, 0/1) tai kaksinkertaisessa

visipuolisessa painatubksessa (270, 0720,

Jotta vastapainesvlinteri 14 sastaisiin tydasennostaan I odotus-
asentoon I1, tiytyy epidkeskoholkkia 329 kadntdd kadantikulman =
(n. 350 verran. Aina vastapainesylinterin 14 epidkeskolaakeroin-

nin koon mukaan kasvaa kddntékulma x (noin 257 - 9&).

Eadntikulma »x mddritellddnn samana kulmana, jonka verran vas-—
tapainesylinteri 14 joutuu kddntymididn "paina kiimni" —asennosta
kumikangassylinterin 11 (asento B) kanssa, jotta vastapainesy—
linteri 14 saavubtaa riittdvan swuren etdisyyden a painopapsri-
radaste 13. Epdkeskohollkin 39 kiadntdakseli 40 on ajatellulls
suoralla linjalla 42, joka leikkaa vastapainesvlinterin i4
"paina kiinni" —asennossa kumikangassylinterin 11 kanssa
vastapainesylinterin 14 ja hkumikangassylinterin 11 kd3intdakselit

45, 49 suorassa kulmassa.

Odntusasennossa I vastapainesvlinteri 14 k3dntyy pois molemmis—
ta kumikangassylintereistd 3, & ja on painopaperiradalla 13
bosketusvapaassa odotusasennossa 1! etdisyydellid a {(noin 1 ~ 5
mm}) painopaperiradasta 13. Sen kayttd pysdhtyy sammuttamalla

kytkimet 32, 34.

Fumikangassylinteri 11 on laakeroitu akselitappinsa 4% avulla
snsimmaiseen epikeskoholkkiin 44 ja toiseen epadkeskoholkkiin 46.
Tamédn kaksinkertaisen espikeskokiinnityksen avulla voidaan

kumikangassylinterid 11 &Ant3ad kolmeen loppuasentoon &, E, C
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opakaskohol klkeihin 44, 44 tankojen 47, 48 kautta waikuttavien

sasdtielimien kautta (el esitetd kuvassa)d.

Fuvagsa esithamattimidl sdidtdel imet voidaan totewtias esimerkiksi
hyvdrauligsina tai pneumaattisina sylintereina, mutta myds muat

ahjaustavat avat vhtd hyvin ajateltavissa. ;

Loppuasennossa A, jota merkitidn yhtdjaksoisella viivalla, on
kumikangassylinteri 11 enzsimmdisessd "palna kiinni" —asennossa

i levysylinteriin 8.

kumikangassylinterin 6 kanssa Ja yvhteyvdes

Loppuasennossa B, jota merkitiidn pistekatkoviivalla, on kumikan-
gassylinteri 11 toisessa “"paina kiinnl" —asennossa vastapainesy-—
linterin 14 kanssa, Jjollein tamd on tydasennossa ja kosketukses—
sa levysylinterin 8 kanssa. Fumikangassvylintereilld &4 ja 11 ei

ole gilloin kosketusta.

Loppuasennossa C "paina irti" ~asennossa, Jjota merkitdidn kat-
koviivalla, ei kumikangassylinterilld 11 ole mitddn kosketusta
kumikangassylinteriin &, vastapainesylinteriin 14 ja levysylin-

teriin 8. Silloin kumikangassylinterikavttd katkeaa.

Vauhdissa tapahtuvan painolevyn vaihdon kiihdvbtys— ja ajosuunnat
eival ole patenttivaatimubksen kohteena ia siksi niitada kuvataan

vain lyhyesti.

Fumisylintereilld 3, 11 on kummallakin oma objaus (esimerlkiksi
séhkimoottori, hydrauliikkamoottori ine), donka avulla ndma
sylinterit voidaan kiihdyttda kulloisestakin "paina irti® -
asannostaan tai myds lepotilasta konenopeudelle. Synkroninopeu-
den saavuttamisen jalkeen tapahtuud kyseessd olevan aikaisemmin
levynvaihtoa varten pysdytetyn kumikangassylinterin 6, 11 asetus
"paina kiinni" -asentoon. Talldin Jjoutuvat hammaspydrat 23, 24
jalleen hammaskosketuksiin hammaspydrdn 27 kanssa. Ennalta

suunnitel tw kulloinenkin kiihdytysohjaus voidaan sitten pysayt-




Fatenttivaatimubkaset

1 Rullarotaatio-offsetpainokone johon on sijoitettu useampia
pardkkidisid painoyksikoita (1, 2), joissa kulleinkin vhksi
painopaperirata (13) voidaan pddllystdd molemmin puplin vBrillA,
Jolloin yksi painoyksikkd (1) on varattu vauhdissa tapahtuvaa
painolevynvaihtoa varten, jéllmin toinen levysylinteri-—kumikan-
gassylinteripari (3, é&; 8, 11} voidaan pysdyttidsd painolevynvaih-
toa varten ja toinen volidaan saattaa bkosketuksiin vhteisen
vastapainesylinterin (14 kanssa, L unnm e t t u miitd, stta
vastapainesylinteri kddntyy vauhdissa tapahtuvassa painolevyn-—
valhdossa paitnopaparirataa (13 koskettavaan "tydasentoon” (1)
ja prima- ja sekundapuolen painatuksessa "odotusasentoon®" (11,
Joka 21 kosketa painopaperirataa (13).

s Fatenttivaatimuksen 1 mukainen rullarotaatio-offsetpainoko-
ne, tunnet tu siitd, ettd painoyksikin (1) kumikangas—

sylinterit (&, 11} ovat léapimitaltaan kaksinkertaisia.

2. Patenttivaatimusten 1 ia 2 mukainen rullarctaatio-offeet-—
painokone, t unn e t t u siitid, sttd toisen levysylinteri-
kumikangassylinteriparin (8, 11) kumikangassylinteri (11)

kddntyy ensimmiiseen loppuasentoon (A), toiseen loppuasentoon

(B) ja kolmanteen loppuasentoon (C).

4. Fatenttivaatimusten 1 -~ 3 mukainen rullarotaatio-offset-
painokone, t u N P e t t u siitd, ettd siditdelimet (39, 41) on
tarkoitettu vastapainesylinterin (14) kaaAntimiseen tyd— tai
ndotusasentoonsa (I, 1I) ja sdatdelimet (44, 47; 44, 4B) kumi=-
kangassylinterin (11) kdidntidmiseen kolmeen loppuasentoonsa (A,

B, ).

S. Fatenttivaatimuksen 4 mukainen rullarotaatio-offsetpainoko-
ne, t unnettu siitd, ettd sidtidelimet (41, 44, 46) on

toteutetia epikeskohol kkeina.

e Fatenttivaatimusten 1 ~ 5 mukainen rullarotaatio-offsst-
painokons, L un n e t bt w siitid, ettd vastapainesylinterin
(14) Lvyiasento (1) suhteessa odotusasentoon (II1) on kdantdlkul -

MABHA K.
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T u Fatenttivaatimusten 1| ~ &6 mukainen rullarotaatio-offset—

painokone, t un e t tw siitd, ettd painoyksikin (1} sylin-
tereiden ohjausta varten prima- ja sebundapuolen painamisessa oan
asennetty kytkin (1%, Jjoka liittidd hammasvaihdesarjan (17, 18,
22, 23, 24, 26y vetoakseliin (21).

#. Patenttivaatimusten 1 - 7 mukainen rullarotaatio-offset-
painokong, t un n et tuw siitda, ettd siind on valinaet
painoyksikin (1) sylintereiden vastakkaiseen suuntaan tapahtuvaa
kdvbtoa varten yhsipunlisessa painamisessa, Jjotka liittidvat
hammasval hdesar jan (29, 33, 31, 34, 27, 23, 22, 24, 26} hkyt-

kattivanid vetoakseliin (21).

. Fatenttivaatimusten 1 -~ 8 mukainen rullarotaatio—-offset—

painokone, £t un n e t t u siitd, ettd vilineind on sdhkdmag—

neettisia kytkimid (19, 32, 3&) ja kartiopyidravaihteita (1é,

28 .

1. Patenttivaatimusten § — 9 mukainen rullarotaatio-offsst-
painokone, L un n e t t u siitid, ettd epidkeskoholkin (39)

LEdntdakseli (40) on sijoitettu ajatellulle suoralle linjalle

(42>, joka leikkaa vastapainesylinterin (14) ja kumikangas-—

sylinterin (11) kiéintdakselit (48, 49) suorassa kulmassa, kun

vastapainesylinteri on toisessa "paina kiinni" —asennossa.
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