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Uktad hamulcowy gérniczej maszyny wyciaggowej

Przedmiotem wynalazku jest uktad hamulcowy gérniczej maszyny wyciggowej, przy sterowaniu wielkosci
cisnienia medium w cylindrze hamulca manewrowego.

Znany dotychczas w stanie techniki uktad hamulcowy wyposazony jest w mechaniczny regulator cisnienia
potaczony zjednej strony uktadem dZwigniowym a z drugiej poprzez cylinder hamulca manewrowego z ukta-
dem dZwigni hamulcéw kota pednego.

Znany uktad rozréznia dwa rodzaje hamowania, hamowanie manewrowe regulowane przez maszynistg
ihamowanie bezpieczeristwa, ktdérego proces przebiega bez udzialu maszynisty. Proces hamowania
bezpieczeristwa przebiega dwuetapowo, przy czym w pierwszym etapie sprezone powietrze podawane jest do
cylindra manewrowego przez sterowany regulator cisnienia i wywotuje nacisk na szczgki mechaniczne hamulco-
we z momentem hamujacym nie powodujacym poslizgu liny nosnej na tarczy pednej. Wartosé tego momentu jest
rzedu co najmniej dwukrotnej wartosci momentu koniecznego do utrzymania maksymalnej statycznej nadwagi

Stan ten jest utrzymywany przez okres odpowiadajacy co najmniej dtugosci maksymalnej drogi hamowa-
nia. Drugi etap nastgpuje po caltkowitym zatrzymaniu ruchu gérniczej maszyny wyciggowej i realizowany jest
przez wejécie w prace obcigznika hamulca bezpieczeristwa i ma on na celu utrzymanie maksymalnej statycznej
nadwagi z co najmniej trzykrotnym stopniem bezpieczeristwa.

Istota wynalazku polega na tym, Ze w ukladzie przewodéw sprezonego pow1etrza pomigdzy mechanicz-
nym regulatorem ciénienia a cylindrem hamulca manewrowego zabudowany jest dwustopniowy ogranicznik
cisnienia wyposazony w cewke elektromagnetyczng, ktdra jest szeregowo polaczona z réwnolegtym uktadem
zestykéw rozwiernych rozwieranych przez cewke luzownika hamulca bezpieczernstwa oraz zestykéw zwiernych
zwieranych przez krzywki kota krzywkowego.

Zaleta rozwigzania wedlug wynalazku w stosunku do znanego stanu techniki jest to, ze dziatanie uktadu
ma charakter dwustopniowy przy czym w pierwszym stopniu doprowadzone do mechanicznego regulatora cisnie-
nia sprezone powietrze ma swobodny przeplyw do cylindra hamulca manewrowego. W drugim stopniu po
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przerwaniu zasilania cewki elektromagnetycznej dwustopniowego ogranicznika cisnienia, podane spr¢zone powie-
trze z mechanicznego regulatora cisnienia na wlocie do ogranicznika ci$nienia zostaje przy okreslonej wartosci
ciénienia odciete, dalszy bardzo wolny przeptyw powietrza nastgpuje po catkowitym zatrzymaniu maszyny
wyciagowej. '

Ponadto uktad wedlug wynalazku zapewnia skuteczne hamowanie bezpieczeristwa w strefie dojazdu naczy-
nia wyciagowego do nadszybia oraz uniemozliwia zbyt gwaltowne, pelnym cisnieniem spr¢zonego powietrza
~ hamowanie bezpieczeristwa powodowane réwnoczesnym sumujacym wysterowaniem mechanicznego regulatora
ciénienia przez uktad bezpieczeristwa jak tez przez maszynistg wyciggowego drazkiem hamulca manewrowego
albo przez hydrauliczny regulator jazdy na odcinku szybu, gdzie zatozony diagram jazdy ma warto$¢ stala.
Przedmiot wynalazku uwidoczniony jest w przyktadowym wykonaniu na rysunku, na ktérym przedstawiono
schemat uktadu hamulcowego.

Uktad sktada si¢ z dwustopniowego ogranicznika 1 cisnienia potaczonego z jednej strony przewodem 2
poprzez mechaniczny regulator 3 ciénienia i uktad dZwigniowy 4 lub z serwomotorem S i drazkiem hamulca
manewrowego 6, a z drugiej strony przewodem 7 poprzez cylinder hamulca manewrowego 8 z uktadem dzwigni
9 hamulcéw kota pednego 10. Dwustopniowy ogranicznik 1 ci$nienia wyposaZony jest w cewke 11 elektromag-
netyczna, ktora jest potaczona szeregowo do réwnolegtego uktadu zestykéw 12 rozwiemych, rozwieranych
przez cewke 13 oraz zestykéw zwiernych 14 zwieranych przez krzywki 15 kota krzywkowego. -

- Uktad mechaniczno-elektryczny dziata w nastepujacy spos6b. W czasie przemieszczania si¢ naczyri wydo-
bywczych w szybie wedtug zalozonego diagramu jazdy, kota krzywkowe 16 wskaznika gi¢bokosci dokonuje
obrotu wraz z krzywkami 15. Na odcinku gdzie zatozony diagram jazdy ma wartosé stala, zestyki 14 nie s3
naciskane krzywkami 15. Cewka 11 elektromegnesu jest zasilana poprzez zestyk 12 elektromagnesu luzownika
hamulca bezpieczenistwa 13. Cewka elektromagnesu 11 w stanie pobudzonym powoduje, ze doprowadzone od
mechanicznego regulatora 3 cisnienia poprzez przewdd 2 spreZone powietrze ma swobodny przeplyw przez
dwustopniowy ogranicznik 1 cisnienia przewodem 7 do cylindra 8 hamulca manewrowego.

W momencie ewentualnego przerwania obwodu bezpieczeristwa maszyny wyciagowej nast¢puje przerwanie
obwodu elektrycznego elektromagnesu 13 co powoduje otwarcie stykéw 12 i przerwanie obwodu elektrycznego
elektromagnesu 11 dwustopniowego ogranicznikéw cisnienia 1. Sprezone powietrze podane przewodem 2 z me-
chanicznego regulatora cisnienia 3 wysterowanego uktadem dZwigniowym 4 iflub wysterowanego przez serwo-
motor 5 hydraulicznego regulatora jazdy, wzglednie pociagniecie dragzka hamulca manewrowego 6 przez maszyni-
st¢ wyciagowego, zostaje przy okreslonej wartosci cisnienia odcigte przez dwustopniowy ogranicznik cisnienia 1,
nastepnie dalszy bardzo powolny przeptyw powietrza do cylindra 8 hamulca manewrowego nastepuje po catko-
witym zatrzymaniu ruchu maszyny wyciagowej. Natomiast w strefie dojazdu naczyn wydobywczych do stacji
koricowej na nadszybiu, gdzie diagram jazdy ma zatozong warto$¢ malejaca jeden z zestykéw 14 zostaje nacisnig-
ty krzywka 15 i powoduje dodatkowe zamknigcie obwodu cewki elektromagnesu 11.

Stan taki powoduje, Ze przerwanie obwodu bezpieczeristwa maszyny wyciagowej i otwarcie stykéw 12 nie
powoduje przerwania obowdu cewki elektromagnesu 11. Sprezone powietrze podane przewodem 2 z mechanicz-
nego regulatora cisnienia 3 wysterowanego uktadem dZwigniowym 4 ma swobodny przeptyw przez dwustopnio-
wy ogranicznik cisnienia 1 do cylindra 8 hamulca manewrowego przez przewdéd 7. Zwigkszenie cisnienia w cylin-
drze hamulca 8 manewrowego wywotuje zwigkszong site docisku szczek hamucowych poprzez uktad dZwignio-
wy 9 na wierice hamulcowe kota 10 pednego. )

Zastrzezenie patentowe

Uktad hamulcowy gérniczej maszyny wyciggowej wyposazony w mechaniczny regulator cisnienia potaczo-
ny z jednej strony uktadem dZwigniowym a z drugiej poprzez cylinder hamulca manewrowego z uktadem dzZwi-
gni hamulcéw kota pednego, znamienny tym, Ze wukladzie przewodéw (2) i (7) sprezonego powie-
trza pomi¢dzy mechanicznym regulatorem (3) cisnienia, a cylindrem (8) hamulca manewrowego zabudowany jest
dwustopniowy ogranicznik (1) cinienia wyposazony w cewke (11) elektromagnetyczna, ktéra jest szeregowo
potaczona zréwnolegtym uktadem zestykéw (12) rozwiernych, rozwieranych przez cewke (12) luzownika
hamulca bezpieczeristwa oraz zestykéw (14) zwiernych zwieranych przez krzywki (15) kota krzywkowego (16).
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