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(54) Zatf{zeni k ohybdni trubek za studena

Vyndlez se tyké zar{izeni k ohybénf{ trubek za studena kovénim. Pro ohybéni trubek
Je zkonstruovéna celd Yada ohybacich zarizeni, kterd jsou obvykle protladovactho typu,
na nichZ? se provédi ohyby trubek jak za tepla, tak 1 za studena, nebo Jsou klasického
mechanického typu, pro vyvozovdni, ohybového momentu, 5 vlednymi lany, pevnymi trny,
s néplnéni a.podobné. U t&chto typl ohybacich zaPfzeni je ve v&t#in& piipadd nutny ohdev
materidlu v mist® ohybu, aby se zabrénilo zborceni stény trubky. Kone&nd je zndmo zabi-
zeni k ohybéni trubek za studena, kovénim, jehoZ mechanismus sestdvd prakticky ze
systému tvdrfecich kladek s rota¥nim pohybem, u n&ho% se vlastni phyb provéd{ plastickou
Qeformaci zplsobenou tahovym a tlakovym papétim rotujicich kladek v podélném smiru.
Nevyhodou tohoto zarfzeni je, %e v mist& ohybu trubky dochézi ke zplo¥tovéni vysledného
prifezu, ktery je potom eliptického tvaru, pfifem¥ zarizenf neni pouZitelné pro ohyb
tenkost&nnych trubek, protofe zde dochéz{ ke zborceni stdny trubky v oblasti meximdlnfho
tlakového napétd{,

Ukolem vynélezu Jje vybeSit zaefizeni pro ohybén{ trubek za studensa kovénim, které

by v podstat® odstranovalo nevyhody a nedostatky znémych zarizent.
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Tento kol Fes{ vyndlez, kterym je za¥izen{ k ohybéni trubek za studena, kovénim,
opat¥ené jednak kinematickym pohybovym krokovym mechanismem, u n¥hoZ posuvovéd sfla Je
vyvozena napfiklad pohybovym 8roubem 8 prevodoviou, a jednak tvérecim mechanismem,
ulozénymi na nosmém t&lese, a jeho podstata spolivé v tom, Ze tvéreci mechanismus sesté-
vé z pridr¥fovade tvofepého dvima vyménnymi pllkruhovymi segmenty, a z‘délenych kovac;ch
gelist{, JejichZ vniifni primér je menS{ ne% vné j81 prﬁméf ohybané trubky a rovina
kruhového vybrdnf kovacich Selistf jJe posunuta vzhledem k ose ohybané trubky o hodnotu
e, priZem? ohyband trubka je ulofena na kalibradnim trnu a je uchycena v tla¥ném

mechanisgmu.

Dalsf podstatou vynélezu je, %e kalibradni trn Jje Jednim koncem zakotven v pevné
t4sti nosného tdlesa zarizeni, pridem? jeho druhy konec presahuje §{¥ku pridriovale a
Jeho telo le¥f v roving vndjsi redidlnf plochy kovacich Zelistif.

Tla¥ny mechanismus Jje v operativnim spojen{ s krokovym mechanismem, tvoFenym napii-

klad pohybovym Zroubem a pievodovkou.

Vys81 U&inek zaiffzen{ podle vyndlezu spod{vé v jeho univerzdlnim pouZit{ jak pro
tenkost&nné, tak i silnosténné trhbky, pti provédsni ohybu nedochdzf k bortdni st¥ny
trubky a zachovévé se konstantni kruhovy prirez ohybané trubky. Vnitfni sténa trubky
je hladkd é minimélnimi hydraulickymi odpory. Déle vlastn{i zaPfizeni je vyrobné i funkéné
jednoduché, s minimdln{ pravd&podobnosti poruch, kovaeim procesem dochdzi k zpevhovéni
materidlu trubek. '

Priklad provedenf vyndlezu je schematicky znézorn&n na pfipojeném vykrese, kde
obr. 1 predstavuje schéma zafizeni podle vyndlezu, obr. 2 je detall tvéFeciho mechanis-
mu za¥i{zenf z obr. 1, obr. 3 zndzornuje priny rez ohybem trubky, obr. 4 a obr. 5 jsou
detaily alternativnfho tvaru tvérecich éélisti v Fezu. |

Podle vynélezu sestdvd zarizeni k ohybéni trubek z nosného télesa ;,:na.Jehoé Jed-~-
2 se stavitelnym krokovym

nom koneci je upraven posouvaci krokovy tladny mechanismus
posqvém; jeho# tlaéné sila Jé vyvozovéna napriklad pohybovym 3roubem 3 a na druhém kon-
ci nosného télesa 1 je upraven tvéreci mechanismus, sestévajici jednak z piidriovade 4
ohybané trubky 5 a jJednak z d¥lenych kovacich Zelisti 6. V podélné ose piidr¥ovale 4
ohybané trubky 5 je uloZen pevny kalibradnf trn 7, ktery Jje zakotven svym koncem odvré~-
cenym tvérecimu mechanismu na pevné &dsti nosného télesa 1. Krokovy posuv bosouvaciho
tlaéného mechanismu 2 Jje za Jistén kinématickym Ustrojim. Volné &elo 71 kalibra&niho

trnu J presahuje pésmo ﬁé;nnoéti pridriovade 4 a je v rovin& s vn&jd1 bo¥ni rovinou
kovacich Zelists 6. Pridriovad 4 sestévé ze dvou vyménnych pldlkruhovych segmentl 41, 42,
D’ odpovidd vnéjsimu préméru D ohybané truﬁky 5. U%elem piidr-

" jejich% vnit¥nf promér
Yovale 4 Je jednak pevné uchyceni ohybané trubky 5 & Jednak mé zabrénit plastické
deformaci - tedeni do ne¥sddoucfho sméru. Vlastni kovaci éelistig Jsou d&lené na Zésti
61, 62, pridem¥ jeJjich d&lici rovina je posunuta a stred kruhového vybréni kovacich
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Selistf 6 je posunut pod osu o hodnotu e, pri¥em? vnit¥n{ primsr 2: kovacich ¥elistf 6
odpovidd zredukovanému vnéj¥i{mu prim&ru provedeného chybu ohybané trubky 5..§iika 3
kovacich felist{ 6 je ddna hodnotou pofadovaného tlaku p vyvolanému kovaciﬁi telistmi
6, ktery je vy35{ ne% tlak na hranici plaétického teteni materidlu, z nZho% je ohfband

trubka 5 vyrobena.

Chyband trubka 5 se Wlinkem tlainého mechanismu 2 posune piri otevieném piidrZovadi
4 a otevrenych kovacich Zelistech 6§ po kalibra&nim trnu 7 a¥ do mista pfedpoklddaného
poddtku ohybu ohybané trubky 3. Tladny mechanismus 2 je v podstatd znémy kinematicky
mechaﬁismus, ktery ve spolupréci 8 pohybovym éroubem.} a Jeho ptevodovkou 31 provedeb
podélny posuv ohy¥béné trubky 5 v fasovém intervalu o urdenou vzd4lenost v dob¥, kdy
pfidrZova¥ 4 je uvoln&n a kovac{ &elisti § rozevieny. Po sevien{ obou pilkruhovych
segmentl 41, 42 pridr¥ovale 4, Jjejich% svérnd s{la mus{ byt tékové, aby zabranily plas-
tickému tedeni materidlu v neZédonéim sméru, dojde k vlastnimu kovacimu tvérent ohybané
trubky 3 tim, Ze kovacf &elisti §, které jsou uloZeny smykevé po gelni stén¥ pridrio-
vate 4, dosednou na ohybanou trubku 5, piridem¥ dochézi k pdchovéni materidlu stény
trubky 5 na délce ‘e” a k'usmérnénému toku plastické deformace, tedy k postupnému
zmen3end t;oué{ky 'stény ohybené trubky 3 a to tak, ¥e k maximélnimu snifeni tlouslky
stény ohybané frubky 5 dochdzf v mist& nejv&tsSfho prodloufeni vldkna stdny ohybané
trubky 3 v mfsté maximélntho ohybu. Nésleduje rozevieni kovacich Zelistf §, uvoln&nf
pfidriovale 4 a krokovy osovy posuv ohybané trubky 5. Cely postup se postupné opakuje,
pokud nenf cely ohyb ukonZen. Aby do3lo k nerovnomdrnému zmenseni tloustky stény ohybané
trubky 3 Jje rovina kruhového vybréni kovacich &elistf 6 posunuta vzhledem k pivodni
ose ohybané trubky 5 o hodnotu "e". Velikost hodnoty "e" urduje stupen pretvorent
st&ny ohybané trubky 5, kterému je potont Umérny polomdr ohybu ohybané trubky 5. Alterna-
tivni tvery tvéreci plochy kovacich elist{ g'znézornéné na obr. 4.2 obr. 5. ovlivhujf
pFi tvéPeni tedeni materidlu.



189 o008

PREDMETT VYINLSLEZU

1. Za¥izeni k ohybéﬁi trubek za studena, kovédnim, opatiené jednak kinematickym pohybd-

2.

3.

vym krokovym mechanismem, u né&ho# posdvové sila Je vyvozena kup¥fkledu pohybovym
groubem s prevodovkou, a jednak tvérecim mechanismem, ulofenymi na nosném télese,
vyznadujici se tim, Ze tvéFeci mechenismus sestévé z pridr¥ova&e (4) tvoreného dvima
vymEnnymi pilkruhovymi segmenty (41, 42), a z ddlenych kovacich Zelistf (6), jejichi
vaitfn{ promdr (D°) je mendf ne? vn&jsi primér (D) ohybané trubky (5) a rovina x
kruhového vybréni kovacich &elisti (6) je posunuta vzhledem k ose ohybané trubky (5)
o hodnotu (e), prifem* ohybané trubka (5) Je uiozena na kelibradnim trnu (7) a Je

uchycena v tla&ném mechanismu (2).

Za¥izent ﬁodle bodu 1, vyznadujici se tim, %e kalibra&ni-trn (7) je jednfm koncem
zakotven v pevné &4sti nosného télesa (1) za¥fzeni, priZem# jeho druhy konec pesa-
huje &{¥ku p¥idriovake (4) a jeho Zela (71) le%{ v rovin& vn&Jj3{ radidlinf plochy
kovacich delistf (6),

Zarizeni podle bodd 1 a 2, vyznalujict se tim, %¥e tla¥ny mechanismus (2) je v opera-
tivnim spojen{ s krokovym mechenismem, tvo¥enym napfikléd pohybovym &roubem (3) a

pfevodovkou (31).

5 vykresi
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