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一种能自动开关门的烤箱

(57)摘要

本发明涉及一种能自动开关门的烤箱，包括

箱体(1)，位于箱体(1)正面的门体组件(2)，门体

组件(2)通过铰链组件转动连接在箱体(1)上，其

特征在于：所述铰链组件包括设置在箱体上的旋

转主轴(3)、第一连杆(4)、第二连杆(5)、伸缩弹

簧(6)、前推杆(7)、后推杆(8)、前置摇臂(9)、后

置摇臂(10)和推杆控制机构(11)，其中门体组件

(2)绕旋转主轴(3)转动。本发明通过推杆控制机

构控制前推杆和后推杆向前或向后移动，从而带

动后置摇臂在箱体的滑道内推行，进而拉伸或推

动伸缩弹簧，从而带动第一连杆推开或拉进门体

组件，依靠门体组件与旋转主轴的转动进行开关

门，本发明结构简单合理。
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1.一种能自动开关门的烤箱，包括箱体（1），位于箱体（1）正面的门体组件（2），门体组

件（2）通过铰链组件转动连接在箱体（1）上，其特征在于：所述铰链组件包括设置在箱体上

的旋转主轴（3）、第一连杆（4）、第二连杆（5）、伸缩弹簧（6）、前推杆（7）、后推杆（8）、前置摇

臂（9）、后置摇臂（10）和推杆控制机构（11），其中门体组件（2）与旋转主轴（3）连接、且绕旋

转主轴（3）转动；第一连杆（4）的第一端与门体组件（2）连接，第一连杆（4）的第二端与伸缩

弹簧（6）的第一端连接，伸缩弹簧（6）的第二端与第二连杆（5）的第一端连接，第二连杆（5）

的第二端与后置摇臂（10）的第一端连接，后置摇臂（10）的第二端与后推杆（8）的第一端连

接，后推杆（8）的第二端与推杆控制机构（11）连接；前推杆（7）的第一端与推杆控制机构

（11）连接，前推杆（7）的第二端与门体组件（2）相对；前推杆（7）的第二端还与前置摇臂（9）

的第一端连接，前置摇臂（9）的第二端与门体组件（2）相抵；所述箱体（1）内设有沿前后方向

设置的滑道（12），所述后置摇臂（10）的第一端或第二连杆（5）的第二端滑动设置在该滑道

内；后置摇臂（10）的中部转动设置在箱体（1）上；前置摇臂（9）的中部也转动设置在箱体（1）

上；前推杆（7）和后推杆（8）能在推杆控制机构控制下向前或向后移动，进而带动前置摇臂

（9）和后置摇臂（10）沿其中部转动；所述门体组件（2）上靠近旋转主轴（3）部位设有凸起部

（21），所述前置摇臂（9）与该凸起部相抵。

2.根据权利要求1所述的烤箱，其特征在于：所述后置摇臂（10）呈V型，后置摇臂（10）沿

其中部的尖端处转动设置在箱体上。

3.根据权利要求1所述的烤箱，其特征在于：所述滑道（12）呈弧形。
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一种能自动开关门的烤箱

技术领域

[0001] 本发明涉及一种能自动开关门的烤箱。

背景技术

[0002] 随着人们生活水平的提高，人们对家用电器使用是否便利的要求也越来越高，目

前家用电烤箱也就随之走进了千家万户，但目前市场上的家用电烤箱在烘烤食物过程中，

消费者需要察看食物被烘烤的情况或加入某些食材时，绝大部分家用电烤箱仍然是由人工

控制烤箱门的开和关。并且需要用手打开或关闭家用电烤箱的门，这给消费者的使用带来

诸多不便，而且还存在容易烫伤消费者的安全隐患，为此市场上急需一种具有自动开关烤

箱门的家用电烤箱。

发明内容

[0003] 本发明所要解决的技术问题是针对上述现有技术提供一种开关门结构合理的能

自动开关门的烤箱。

[0004] 本发明解决上述技术问题所采用的技术方案为：一种能自动开关门的烤箱，包括

箱体，位于箱体正面的门体组件，门体组件通过铰链组件转动连接在箱体上，其特征在于：

所述铰链组件包括设置在箱体上的旋转主轴、第一连杆、第二连杆、伸缩弹簧、前推杆、后推

杆、前置摇臂、后置摇臂和推杆控制机构，其中门体组件与旋转主轴连接、且绕旋转主轴转

动；第一连杆的第一端与门体组件连接，第一连杆的第二端与伸缩弹簧的第一端连接，伸缩

弹簧的第二端与第二连杆的第一端连接，第二连杆的第二端与后置摇臂的第一端连接，后

置摇臂的第二端与后推杆的第一端连接，后推杆的第二端与推杆控制机构连接；前推杆的

第一端与推杆控制机构连接，前推杆的第二端与门体组件相对；前推杆的第二端还与前置

摇臂的第一端连接，前置摇臂的第二端与门体组件相抵；所述箱体内设有沿前后方向设置

的滑道，所述后置摇臂的第一端或第二连杆的第二端滑动设置在该滑道内；后置摇臂的中

部转动设置在箱体上；前置摇臂的中部也转动设置在箱体上；前推杆和后推杆能在推杆控

制机构控制下向前或向后移动，进而带动前置摇臂和后置摇臂沿其中部转动。

[0005] 所述门体组件上靠近旋转主轴部位设有凸起部，所述前置摇臂与该凸起部相抵。

[0006] 所述后置摇臂呈V型，后置摇臂沿其中部的尖端处转动设置在箱体上。

[0007] 所述滑道呈弧形。

[0008] 与现有技术相比，本发明的优点在于：通过推杆控制机构控制前推杆和后推杆向

前或向后移动，从而带动后置摇臂在箱体的滑道内推行，进而拉伸或推动伸缩弹簧，从而带

动第一连杆推开或拉进门体组件，依靠门体组件与旋转主轴的转动进行开关门，本发明结

构简单合理，能实现门体组件的自动打开和关闭。

附图说明

[0009] 图1为本发明实施例中烤箱门体组件与箱体的连接结构示意图(关门状态)；
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[0010] 图2为本发明实施例中烤箱门体组件与箱体的连接结构示意图(门体组件打开110

度状态)；

[0011] 图3为本发明实施例中烤箱门体组件与箱体的连接结构示意图(开门组件完全打

开状态)。

具体实施方式

[0012] 以下结合附图实施例对本发明作进一步详细描述。

[0013] 本实施例提供的能自动开关门的烤箱，包括箱体1，和位于箱体1正面的门体组件

2，其中门体组件2与箱体1的连接结构参见图1～3所示，门体组件2通过铰链组件转动连接

在箱体1上，所述铰链组件包括设置在箱体上的旋转主轴3、第一连杆4、第二连杆5、伸缩弹

簧6、前推杆7、后推杆8、前置摇臂9、后置摇臂10和推杆控制机构11，其中门体组件2与旋转

主轴3连接、且绕旋转主轴3转动；第一连杆4的第一端与门体组件2连接，第一连杆4的第二

端与伸缩弹簧6的第一端连接，伸缩弹簧6的第二端与第二连杆5的第一端连接，第二连杆5

的第二端与后置摇臂10的第一端连接，后置摇臂10的第二端与后推杆8的第一端连接，后推

杆8的第二端与推杆控制机构11连接；前推杆7的第一端与推杆控制机构11连接，前推杆7的

第二端与门体组件2相对；前推杆7的第二端还与前置摇臂9的第一端连接，前置摇臂9的第

二端与门体组件2相抵；所述箱体1内设有沿前后方向设置的滑道12，所述后置摇臂10的第

一端或第二连杆5的第二端滑动设置在该滑道内；后置摇臂10的中部转动设置在箱体1上；

前置摇臂9的中部也转动设置在箱体1上；前推杆7和后推杆8能在推杆控制机构控制下向前

或向后移动，进而带动前置摇臂9和后置摇臂10沿其中部转动；门体组件2上靠近旋转主轴3

部位设有凸起部21，前置摇臂9的第二端与该凸起部相抵；后置摇臂10呈V型，后置摇臂10沿

其中部的尖端处转动设置在箱体上；滑道12呈弧形。

[0014] 当门闭合时，参见图1所示，后置摇臂10的第一端及第二连杆5的第二端均位于滑

道12的左侧，后推杆8的推力始终保持最大，前推杆7缩回力保持最大，前推杆7的第二端与

前置摇臂9的第一端连接，从而使前置摇臂9的第二端始终顶住门体组件2上的凸起部21，实

现闭门状态。

[0015] 自动开门时，控制推杆控制机构11将前推杆7弹出，使前置摇臂9转动，前置摇臂9

的第二端门体组件2上的凸起部21，同时后推杆8缩回使后置摇臂10绕中部的尖端转动，同

时后置摇臂10的第一端及第二连杆5的第二端均位于滑道12的最右边，在第二连杆5的带动

下伸缩弹簧6被压缩，在伸缩弹簧6的带动下第一连杆向前推出从而推动门体组件绕旋转主

轴转动，当门体组件打开角度为110度，参见图2所示，此时依靠伸缩弹簧6的拉伸力与门体

的重量配比，使门体缓慢打开到最大角度，实现自动开门，直至门体组件完全打开，参见图3

所示。

[0016] 自动关门时，控制推杆控制机构11，使后推杆8向前推动后置摇臂10，使后置摇臂

10绕中部的尖端转动，使后置摇臂10的第一端及第二连杆5的第二端沿着滑道12向左滑动，

后置摇臂10的推力加上伸缩弹簧缩的收力大于门体组件重量，使门体组件缓慢关门，根据

惯性，后推杆8的力将随着角度发生变化而变化，使关门状态不影响顾客使用感受，当门体

关一定角度时，控制推杆控制机构11将前推杆7缩回，使前置摇臂9转动，将前置摇臂9的第

二端顶住门体组件2上的凸起部21，实现更好的闭门效果。
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[0017] 本申请中门体组件2与箱体1的连接结构能实现自动开关门，还能根据不同门体组

件的重量，调整推杆控制机构的力度，实现理想的自动开关门效果；前推杆的设置，能使门

体组件与箱体的密封效果更佳。
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图1
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图2
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图3
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