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OZET
BiR DAVLUMBAZ MENTESE SISTEMI

Bu bulus, havay! igine g¢ekerek dis ortama aktaran davlumbazlarda kullanilan,

davlumbaz kapaginin (K) kademeli olarak agilip kapanmasim ve birden fazla

pozisyonda agik kalabilmesini saglayan bir davlumbaz mentese sistemi (1) ile

ilgilidir.
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ISTEMLER

1. Havayi igine ¢cekerek dis ortama aktaran davlumbazlarda kullanilan, davlumbaz

kapaginin (K} kademeli olarak agilip kapanmasini ve birden fazla pozisyonda

acik kalabilmesini saglayan, en temel halinde,
govdeye ((G) bagh bulunan ve kapak (K) ile gbvde () arasindaki baglantiyr
saglayan en az bir gdvde baglant1 parcas: (2),
kapaga (K) bagli bulunan ve gdvde baglant1 parcasi (2) aracilifiyla kapak (K)
ile gbvdenin (G) baglantisini saglayan en az bir kapak baglanti pargasi (3),
en az bir mil (5.1), en az bir sabit parga (5.2), en az bir hareketli parga (5.3) ve
en az bir esnek eleman (5.4) igeren, kapak baglant1 parcasi (3) igerisinde yer
alan, kapagim (K) agildig1 durumda tercih edilen konumda sabit kalmasim ve
kapak (K) harcketinin kontroliinii saglayan en az bir durdurma mekanizmasi
(5),
bir tarafindan gdvde baglanti pargasina (2) baglt olan, kapagin (K) agilip
kapanma hareketi sirasinda hareketli par¢anin (5.3) donmesi sebebiyle yaptigi
eksenel harekete yataklik eden en az bir sabit parga (5.2),
kapagin (K) acilip kapanmas: sirasinda kapak (K} ile beraber donme hareketi
yapan, s06z konusu dénme sebebiyle eksenel hareket eden, kullanicinin kapadi
(K) tercih edilen konumda pozisyonlamasi durumunda sabit parga (5.2) ile
etkilesime girerek kapagin (K} soz konusu pozisyonda sabit kalmasini
saglayan en az bir hareketli parga (5.3),
hareketli parganin (5.3) sabit par¢a (5.2) olmayan tarafina konumlandirilan,
kapagm (K) hareketi sirasinda hareketli parcanin (5.3) eksenel hareketi
sebebiyle lizerine olusturdugu baski kuvvetine karsi bir itme kuvveti
uygulayarak hareketli par¢anin (5.3) sabit parca (5.2) ile etkilesimini
kuvvetlendiren en az bir esnek eleman (5.4} ile karakterize edilen davlumbaz

mentese sistemi (11.
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. Go6vde baglant1 yiizeyi (2.1) ve sabitleme yuvasi (2.2) igeren, gdvde baglantt

ylzeyinden (2.1) davlumbaz govdesine (G) sabitlenen gévde baglant1 pargas:
(2} ile karakterize edilen istem 1’deki gibi davlumbaz mentese sistemi (1].

. Kapagmm (K) acgilmasi durumunda kapak baglanti parcasinda (3) yer alan

konumlandirici siirtiinme yiizeyi (3.4) igerisinde hareket eden ve kapagin (K)
tercih edilen ac¢ida agilarak sabit durmasini saglayan, konumlandiriciya (2.3)
sahip govde baglant1 pargasi (2) ile karakterize edilen istem 1°deki gibi

davlumbaz mentese sistemi (1),

. Kapagin (K) agilma hareketi sirasinda konumlandirica siirtiinme yiizeyi (3.4

icerisinde kapak baglanti pargasina (3) temas ederek ilerleyen ve elastik
deformasyona ugrayabilen yapisindan dolayr konumlandirict siirtiinme yiizeyi
(3.4) 1gerisinde hareket ederken slirtinme kuvvetine maruz kalan
kenumlandiriciya (2.3) sahip gévde baglant1 parcasi (2) ile karakterize edilen

istem 1’deki gibi davlumbaz mentese sistemi (1).

Kapak baglanti yiizeyi (3.1), bosluk (3.2} ve hareket belirleyici bosluk (3.3)
iceren, kapak baglanti ylizeyinden (3.1) kapaga (K) baglanan, durdurma
mekanizmasim (5) igerisinde barindiran kapak baglanti par¢as1 (3) ile

karakterize edilen istem 1’deki gibi davlumbaz mentese sistemi (1).

. Kapagmm (K) hareket agisini belirleyen, genisligi kapagin (K) tercih edilen

aralikta acilmasina bagli olacak sekilde ayarlanan ve i¢erisindeki durdurma
mekanizmasinin {5} genigligi kadar hareket etmesini saglayan hareket
belirleyici bosluga (3.3) sahip kapak baglant:1 parcasi (3) ile karakterize edilen

istem 1°deki gibi davlumbaz mentese sistemi (1).

. Govde baglanti parcasinda (2) yer alan konumlandiriciya (2.3) yataklik eden,

gévde baglanti parcasina (2) verlestirilen konumlandiricinin (2.3} kapagin (K)

actlip kapanmasi sirasinda iizerinde siirtinmeye maruz kaldig konumlandirict
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10,

11.

12.

stirtiinme yiizeyina (3.4] sahip kapak baglanti pargasi (3) ile karakterize edilen

istem 1’deki gibi davlumbaz mentese sistemi (1).

Kapak baglanti par¢asinin (3) agikta kalan ucuna vyerlestirilen, kapak baglants
pargasindaki (3) boslugun (3.2) kapatilmasini saglayan ve bosluga (3.2)
yerlestirilen durdurma mekanizmasmin (5) dis ortamda yer alan etmenlere
maruz kalmasini engelleyen gizleme kapag (4} ile karakterize edilen istem

1’deki gibi davlumbaz mentese sistemi (1).

Sabitleme uzantisi (5.2.1), oturma govdesi (5.2.2), mil sabitleme deligi (5.2.3),
orta gévde (5.2.4) ve birinci acisal uzanti (5.2.5) igeren, gdvde baglanti
par¢asindaki (2) sabitleme yuvasina (2.2) sabitleme uzantisi (5.2.1) aracilifiyla
verlestirilen sabit parga (5.2) ile karakterize edilen istem 1°deki gibi

davlumbaz mentese sistemi (1).

Oturma goévdesinin (5.2.2) sabitleme uzantist (5.2.1) bulunmayan diger
yizeyinde bulunan, kapagmn (K) agilip kapanma hareketi sirasinda kapak
baglant1 parcasinin (3) hareket etmesi durumunda sabit parganin (5.2) tercih
edilen konumda sabit kalmasini saglayan bir engel (5.2.4.1) iceren orta gévde
(5.2.4) ile karakterize edilen istem 9°daki gibi davlumbaz mentese sistemi (1).

Orta gdvdenin (5.2.4) oturma gévdesine (5.2.2) bitigik olmayan diger yiizeyinde
bulunan ve siirtinme ylizeyi (5.2.5.1) i¢eren, ayrica helezonik bir yapida olarak
sabit par¢anin (5.2) hareketli parga (5.3) ile birlesmesini saglayan birinci agisal
uzant1 (5.2.5) ile karakterize edilen istem 9°daki gibi davlumbaz mentese
sistemi (1].

Birinci agisal vzantidaki (5.2.5) sirtinme ylizeyinden (5.2.5.1) harcketli
gdvdeye (5.3) temas eden, birinci agisal uzantinin (5.2.5) egimli yapisindan
dolayr hareketli parcanin (5.3) hareketini kisitlayan sabit parga (5.2) ile

karakterize edilen istem 1’deki gibi davlumbaz mentese sistemi (1).
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13.

14.

15.

16.

17.

18.

Hareket belirleyici uzanti (5.3.1), rotasyon boslugu (5.3.2) ve ikinci agisal
uzant1 (5.3.3) igeren, kapak baglanti pargasi (3) ile birlikte hareket eden
hareketli parca (5.3) ile karakterize edilen istem 1°deki gibi davlumbaz

mentese sistemi (1).

Milin (5.1} iki ucunda bulunan sabit parcalara (5.2) bitisik olacak sekilde
yerlestirilen ve ikinci acgisal uzantilar1 (5.3.3) sabit parcalarin (5.2) birinci agisal
uzantilari (5.2.5) ile temas halinde bulunan hareketli parca (5.3) ile karakterize

edilen istem 1°deki gibi davlumbaz mentese sistemi (1).

Hareketli parcanin (5.3) kapak baglanti parcasi (3) ile birlikte dénme hareketi
yapmasini ve hareketli parcanin (5.3} kapak baglanti parcasindaki (3) hareket
belirleyici bosluga (3.3) gegecek sekilde kapak baglanti parcasina (3)
yerlestirilmesini saglayan hareket belirleyici uzant1 (5.3.1) ile karakterize

edilen istem 13’teki gibi davlumbaz mentese sistemi (1),

Temas ylizeyi (5.3.3.1) igeren, birinci agisal uzant1 (5.2.5) ile benzer gekilde
helezonik geometrik formda bulunan ve hareketli gévdenin (5.3) sabit govde
(5.2) ile birlesmesini saglayan ikinci a¢isal uzanti (5.3.3)ile karakterize edilen

istem 13 teki gibi davlumbaz mentese sistemi (1).

Sabit gdvdenin (5.2) birinci agisal uzantis1 (5.2.5) ile yiizey yiizeye temas eden
ikinci agisal uzantiya (5.3.3) sahip, kapagin (K) agilip kapanmasi durumunda
kapak baglant:1 parcas: (3) ile birlikte dénme hareketi yapmasi ile birlikte sahip
oldugu temas yiizeyi (5.3.3.1) slrtiinme yiizeyi (5.2.5.1) lizerine kayma hareketi
yapan hareketli gdvde (5.3) ile karakterize edilen istem 1°deki gibi davlumbaz

mentese sistemi (1).

Hareketi sonucu temas yiizeyi (5.3.3.1) ile siirtiinme vizeyi (5.2.5.1)
birbirlerine temas ederek siirtiinme kuvvetine maruz kalan, slirtinme
kuvvetinin etkisi ile hareketsiz sekilde kalmasi ve birinci agisal uzanti (5.2.5)

ile ikinci agisal uzantinin (5.3.3) egimli yapist aracilifiyla eski konumuna geri
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donmesi saglanan hareketli parca (5.3) ile karakterize edilen istem 1’deki gibi

davlumbaz mentese sistemi (1).

iki ucundan bask: kuvveti uygulandig1 durumda uygulanan baski kuvvetinin
tersi yonlinde bir itme kuvveti uygulayan ve kapagin (K) acilip kapandig:
durumda hareketli parcanin (5.3) dénme hareketi ile birlikte iki hareketli
parcanin (5.3) birbirlerine dogru eksenel hareketi sirasinda hareketli parcalarin
(5.3) iizerine baski kuvveti uyguladigi esnek eleman (5.4) ile karakterize

edilen istem 1°deki gibi davlumbaz mentese sistemi (1).

iki hareketli parcanin (5.3) birbirlerine dogru eksenel hareketi sirasinda
hareketli parcalarin (5.3) arasinda sikisan, sikismanin sonrasinda (izerine
uygulanan baski kuvvetinin etkisi ile hareketli parga (5.3) lzerine bir itme
kuvveti uygulayan ve hareketli parcaya (5.3) uyguladigi itme kuvvetinin etkisi
ile hareketli pargamin (5.3} birinci agisal uzanti (5.2.5) iizerine kayarak
oturmasini saglayan esnek eleman (5.4) ile karakterize edilen istem 1°deki gibi

davlumbaz mentese sistemi (1}.
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TARIFNAME

BiR DAVLUMBAZ MENTESE SISTEMIi

Teknik Alan

Bu bulug, kirli havayr ig¢ine c¢ekerek havalandirma sistemine aktaran
davlumbazlarda kullanilan, davlumbaz kapagimin kademeli olarak acilip
kapanmasini ve birden fazla pozisyonda agik kalabilmesini saglayan bir davlumbaz

mentese sistemi ile ilgilidir.

Onceki Teknik

Davlumbaz, kirli havay icine ¢ekerck havalandirma sistemine aktaran ve kirli
havayi temizleyen havalandirma sistemi elemanidir. Davlumbaz, yalnizca havayi
temizlemekle kalmaz, fazla 1simin ve kullanima bagli olusan nemin filtrelenip
atilmasina da yardimci olmaktadir. Boylece mekinda olusan kirli hava
temizlenmektedir. Davlumbazlarin daha verimli ¢alisabilmeleri icin kirli havanin
odak noktasina koyulmalan gerekmektedir. Bu ylzden davlumbazlarin
konumlandirilmalar1 genellikle mutfak ocaklarimin iizerinde olacak sekilde tercih
edilmektedir. Bu sekilde yangin risklerini de minimuma indirerek kullanicilarin can
ve mal giivenligi kosullarinin artmasini saglamaktadir. Mutfakta yemek pisirme
siirecinde olusan yemek kokularinin pisirme {nitesinin ¢evresine yayilmast
davlumbazlar tarafindan engellenmektedir. Davlumbaz, sahip oldugu ¢cekme tinitesi
sayesinde kirlenmis havayi igine ¢ekerek bunu havalandirma sistemine aktarir ve
kirli havanin ¢evreye aktarilmasini engeller. Davlumbaz, havayi temizlemesi ile
birlikte atik 1smin ve kullamma bagli olusan nemin filtrelenip atilmasina da
yardimc1 olmaktadir. Boylece evin icerisinde kirli hava olusmamaktadir.
Davlumbazlarin daha verimli galisabilmeleri i¢in kirli havanin odak noktasina,

bagka bir ifade ile ocagin dogrudan iistline konumlandirilmasi gerekmektedir.
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Mevcut durumda davlumbazlar baca girisi, gévde, kapak grubu ve 6n panel
grubundan olusmaktadir. Duvar tipi egimli yapidaki davlumbazlarda kapak grubu,
gdvde lizerine monte edilen yag filtresini gizleyerek estetik bir goriintli saglar,
ayrica yogun buhar esnasinda acgildigi zaman perdeleme yaparak akis verimliligi
saglar. Davlumbaz kapag aliiminyum yag filtresinin sékiilmesi ve yogun ¢alisma
esnasinda perdeleme gbrevi yapilmasi istendiginde agik konuma getirilir. Mevcut
teknikte davlumbaz kapagi mentese sact yardimi ile gévde lizerine civata veya
percin yardimi ile monte edilmektedir. S6z konusu sistemde davlumbaz kapaginin
acilir konumda durmast i¢cin amortisér sistemleri kullanilmaktadir. Amortisér
kapagi sadece belirli bir konumda durmaktadir. Bu sistemlerde kullanilan
amortisorler direkt olarak 1s1, nem ve yemek buharina maruz kaldigindan dolay
deforme olmakta ve kullamim omri kisalmaktadir. Diger taraftan amortisorlii
kapaklarin montaj is¢iligi artmaktadir. S6z konusu sistemin ¢ok par¢ali olmasindan

Otird driin temizligi zorlasmaktadir,

Teknigin bilinen durumunda yer alan EP2796794B1 numarali ve 22.04.2013
riichan tarihli Avrupa patent dokiimaninda, bir davlumbaz agiklanmaktadir. Séz
konusu dokiimanda yer alan davlumbaz bir buhar kilifi ve bir ¢ekme cihazi
icermektedir. Cekme cihazi geriye cekilmis kilifi digsan ¢ikartmak tizere ileri dogru
cekmektedir. Cekme cihazi bir yay cihazi icermektedir. Yay cithazi buhar kilifini
disar1 dogru gekmek tizere kilifa kuvvet uygulamaktadir. Cekme cihazinda yer alan
yay cihazi bir kilavuz ray1 ve bir yay kilavuzu igermektedir. Yay kilavuzu kilavuz
rayt boyunca yer degistirebilmektedir. Yay cihazinda sarmal yay yer almaktadir.
Buhar kilifim geri ¢ekili pozisyona getirirken yay gerilmektedir. Kilif bu
pozisyonda bir kilitleme elemani ile kalmaktadir. S6z konusu dokiimanda
davlumbazlarda kullanilan bir cihazdan bahsedilmektedir. Cihazdaki yayli mentese
sistemi bir govde igerisinde gizli kalmaktadir. Ancak s6z konusu dokiimanda yer
alan buhar kilifi kademeli olarak acilip kapanma 6zelligine sahip degildir. Buhar

kilifi sadece geri ya da ileri dogru cekilerek hareket etmektedir.
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Teknigin bilinen durumunda yer alan US3874803A numarali ve 12.04.1972 riighan
tarihli Birlesik Devletler patent dokiimaninda, davlumbaz igin bir dondiirme
cihazindan bahsedilmektedir. S6z konusu dokiimanda yer alan déndiirme cihazi ile
davlumbaz sabit bir muhafazaya dondiiriilebilir sekilde montelenmektedir.
Muhafazanin davlumbaz ile yiiz ylize gelen kisminda bir delik bulunmaktadir.
Deligin igerisinde bir sarmal yay bulunmaktadir. Davlumbazin gévdesinde bulunan
kilitleme tirnaklan ile cihazdan ¢ikan kollar bir araya gelmektedir. Yaylar kollan
hareket ettirmektedir ve bu sayede vaylar ile davlumbaz ileri ve geriye dogru
hareket etmektedir. Bu durumda séz konusu dokiimanda davlumbaz istenen
pozisyonda tutulmaktadir. Séz konusu dokiimanda yer alan cihaz sarmal yay
igermektedir. Sarmal yay ile davlumbaz kademeli olarak harcket etmektedir. Aym
zamanda sarmal yay govde igerisinde gizli kalmaktadir. Ancak s6z konusu
dokiimanda kademeli olarak hareket eden davlumbazmm kendisidir. Davlumbaz
kapag bulunmamakta ve kademeli sckilde harcket sz konusu degildir. Basvuru
konusu dokiimanda vyer alan davlumbaz kapadi mentese sistemi aracilifiyla
kademeli sekilde agilip kapanabilmekte ve tercih edildigi konumda sabit sekilde
durabilmektedir.

Basvuru konusu bulusta yer alan davlumbaz, kapak mentese sistemi aracilifiyla
kademeli sekilde acilip kapanabilmekte ve tercih edildigi konumda sabit sekilde
durabilmektedir. Bagvuru konusu bulusta yer alan mentese sistemi davlumbazlarda
kullanilmaktadir. Ayni zamanda mentese sistemi yayli bir yapiya sahiptir.
Davlumbaz kapaginin hareketini saglayan yayh mentese sisteminde yayli kisim
govde igerisine gizlenmektedir. Yayli mentese sistemi davlumbaz kapaginin
kademeli sekilde acilip kapanmasini saglamaktadir. Davlumbaz kapag yayh

mentese sistemi sayesinde birden fazla pozisyonda agik kalabilmektedir.

Mevcut teknikte basvuru konusu bulusta yer alan teknik &zellikler ve basvuru
konusu bulusun sagladig: teknik etkilere iliskin bir agiklama yer almamaktadir.
Mevcut uygulamalarda davlumbazin kapagmnin agilip kapanmasini ve kapagmn

tercih edildigi konumda sabit sekilde kalmasini saglayan, yayli bir yapiya sahip
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olup govde igerisine gizlenen ve kapagin birden fazla pozisyonda acgik kalmasina

izin veren bir davlumbaz kapak mentege sistemine rastlanilmamaktadir.

Bulusun Amaclar:

Bu bulusun amaci, agilabilir davlumbaz kapagimin kolay agilip kapanmasmi

saglayan bir davlumbaz mentese sistemi gerceklestirmektir.

Bu bulugun bir diger amact, davlumbaz kapaginin tercih edilen bir pozisyonda sabit

kalmasini saglayan bir davlumbaz mentese sistemi gerceklestirmektir.

Bu bulusun bir diger amaci, par¢a sayisimin az olmast sebebiyle kolay

montajlanabilir dzellikte olan bir davlumbaz mentese sistemi gergeklestirmektir,

Bu bulusun bir diger amaci, yayli sistemin gdvde igerisine gizlenerek dis ortamla
iliskisinin kesilmesi sonucu 1s1, nem ve yemek buharinin ulasmasini engelleyen bir

davlumbaz mentese sistemi gergeklestirmektir.

Bu bulusun bir diger amaci, 1s1, nem ve yemek buharinin ulagmasinin engellenmesi

ile uzun kullanim dmiirlii bir davlumbaz mentesge sistemi gerceklestirmektir.

Bulusun Kisa Aciklamasi

Bu bulusun amacina ulasmak i¢in gerceklestirilen, ilk istem ve bu isteme bagli diger
istemlerde tanimlanan bir davlumbaz mentese sistemi, govde baglanti parcasi,
kapak baglanti pargasi, gizleme kapagi ve durdurma mekanizmasindan
olusmaktadir. Kapagin aktif olmadigi durumda hareketli parca hareketsiz
kalmaktadir. Hareketli par¢anin hareketsiz oldugu durumda ikinci agisal uzant: ile
birinci agisal uzanti ylizey yluzeye temas halinde birbirlerinin {izerine birleserek tam
oturmaktadir. Kapagm acilip kapanmasi sirasinda kapak baglanti parcasinin

hareketi ile birlikte hareketli parca mil {izerinde bulundugu konumda dénme
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hareketi yapmaktadir. Hareketli par¢anin donme hareketi sirasinda ikinci agisal
uzantt birinci agisal uzantinin tizerinde kayarak hareket etmektedir. Hareketli
parcanin sabit par¢a iizerindeki kayma hareketi sonucu siirtiinme yiizeyi ile temas
ylizeyi arasinda suirtiinme kuvveti olusmaktadir. Aym zamanda hareketli pargalarin
arasinda kalan esnek eleman sikismakta ve sikismanin etkisi ile hareketli parcalara
ters yonde kuvvet uygulamaktadir. Esnck elemanin hareketli parcalara uyguladig
itme kuvveti sonucu hareketli pargalar tekrar eski konumuna gelerek sabit parcanin
tizerine oturmaktadir. Esnek elemanin hareketli parcalari itmesi sonucu siirtinme
kuvvetinin olusmasi ile kapagmm tercih edilen konumda agik kalmasi
saglanmaktadir. Boylece kapagin kademeli olarak acilip kapanmasi

gergeklestirilmektedir.

Bulusun Ayrintih Aciklamas:

Bu bulusun amacina ulasmak i¢in gergeklestirilen davlumbaz mentese sistemi, ekli

sekillerde gosterilmis olup bu sekiller;

Sekil 1. Onceki teknikte yer alan davlumbazin kapag acik halinin yandan
goriiniigidiir.

Sekil 2. Onceki teknikte yer alan davlumbazin kapak hareket sisteminin iistten
goriiniisidir,

Sekil 3. Davlumbaz mentese sistemi ile agilip kapanan davlumbaz kapaginin
kapali halinin perspektif goériintigtidiir.

Sekil 4. Davlumbaz mentese sistemi ile agilip kapanan davlumbaz kapaginin agik
halinin perspektif goriintisiidiir.

Sekil 5. Davlumbaz mentese sisteminin baska bir uygulamasinin kapak ve gévde
ile birlikte perspektif goriiniisiidiir.

Sekil 6. Davlumbaz mentese sisteminin baska bir uygulamasinin yakinlagtirilmis
gdriiniistidir.

Sekil 7. Davlumbaz mentese sisteminin kapak ve goévde ile birlikte

yakinlagtirilmis halinin goriiniisiidiir.
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Sekil 8. Davlumbaz mentese sisteminin perspektif goriniigiidiir.

Sekil 9. Davlumbaz mentese sisteminin patlatilmis halinin goriinlistidiir.
Sekil 10. Durdurma mekanizmasinin perspektif goriiniisiidiir.

Sekil 11. Durdurma mekanizmasimin patlatilimis halinin gériiniisiidiir.
Sekil 12. Sabit par¢anin perspektif gériintigtidir.

Sekil 13. Hareketli parganin perspektif goriiniisiidiir.

Sekil 14. Sabit parga ile hareketli par¢canin bir aradayken patlatilmg goriintisiidiir.

Sekillerdeki parcalar tek tek numaralandirilmig olup, bu numaralarin kargiligi

asagida verilmistir.

1. Davlumbaz mentese sistemi
2. Govde baglant pargasi
2.1. Govde baglanti ylizeyi
2.2. Sabitleme yuvasi
2.3. Konumlandirici
3. Kapak baglant1 pargasi
3.1. Kapak baglanti yiizeyi
3.2. Bosluk
3.3. Hareket belirleyici bosluk
3.4. Konumlandiric siirtiinme yiizeyi
4, Gizleme kapag
5. Durdurma mekanizmasi
5.1. Mil
5.1.1. Tutucu uzanti
5.1.2. Tutucu tirnagi
5.2. Sabit par¢a
5.2.1. Sabitleme uzantisi
5.2.2. Oturma govdesi
5.2.3. Mil sabitleme deligi
5.2.4. Orta gévde
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5.2.4.1. Engel
5.2.5. Birinci agisal uzanti
5.2.5.1. Siirtinme yiizeyi
5.3. Hareketli parca
5.3.1. Hareket belirleyici uzanti
5.3.2. Rotasyon boslugu
5.3.3. Ikinci a¢isal uzant1
5.3.3.1. Temas yiizeyi
5.4. Esnek eleman

G. Goévde
K. Kapak

Havay1 igine ¢ekerek dis ortama aktaran davlumbazlarda kullamlan, davlumbaz

kapaginin (K| kademeli olarak agilip kapanmasim ve birden fazla pozisyonda agik

kalabilmesini saglayan bir davlumbaz mentese sistemi (1) en temel halinde,

gévdeye (G) bagli bulunan ve kapak (K) ile gévde (G) arasindaki baglantiy
saglayan en az bir gdvde baglanti1 pargasi (2),

kapaga (K) bagli bulunan ve govde baglanti parcasi (2} araciligiyla kapak (K)
ile gdvdenin () baglantisim saglayan en az bir kapak baglanti par¢as1 (3),

en az bir mil {5.1), en az bir sabit parca (5.2), en az bir hareketli parga (5.3) ve
en az bir esnek eleman (5.4) igeren, kapak baglant1 pargasi (3) igerisinde yer
alan, kapagmn (K} ag¢ildig1 durumda tercih edilen konumda sabit kalmasini ve
kapak (K} hareketinin kontroliinii saglayan en az bir durdurma mekanizmasi
(51,

bir tarafindan govde baglanti parcasina (2) bagh olan, kapagin (K) acilip
kapanma hareketi sirasinda hareketli parganin (5.3) donmesi sebebiyle yaptigi
eksenel harekete yataklik eden en az bir sabit parga (5.2),

kapagin (K) acilip kapanmasi sirasinda kapak (K) ile beraber dénme hareketi
yapan, s0z konusu donme sebebiyle eksenel hareket eden, kullanicinin kapag:

(K) tercih edilen konumda pozisyonlamasi durumunda sabit parga (5.2) ile
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etkilesime girerek kapagin (K)) s6z konusu pozisyonda sabit kalmasini saglayan
en az bir hareketli parca (5.3),

- hareketli parganin (5.3) sabit parca (5.2) olmayan tarafina konumlandirilan,
kapagin (K) hareketi sirasinda hareketli pargamin (5.3} eksenel hareketi
sebebiyle lizerine olusturdugu baski kuvvetine karsi bir itme kuvveti
uygulayarak hareketli parganin (5.3) sabit parga (5.2) ile etkilesimini

kuvvetlendiren en az bir esnek eleman (5.4} igermektedir.

Basvuru konusu davlumbaz mentese sistemi (1) havayi igine ¢ekerek dig ortama
aktaran davlumbazlarda kullamlmaktadir. Davlumbaz mentese sistemi (1)
davlumbaz kapaginin (K) kademeli olarak acilip kapanmasmm ve birden fazla
pozisyonda acik kalabilmesini saglamaktadir (Sekil 3-4}. Onceki teknikte yer alan
uygulamalarda davlumbaz kapag (K) mentese sact yardimu ile gévde (G) tizerine
civata veya percin gibi baglanti elemanlar ile monte edilmektedir. Onceki teknikte
kapagin a¢ilir konumda kalabilmesi ig¢in amortisér (piston) kullanilmakta ve
amortisdr, davlumbaz kapagini (K) tek bir konumda agik tutabilmektedir. Onceki
teknikte yer alan uygulama Sekil 1 ve Sekil 2°de gosterilmektedir. Bagvuru konusu
olan davlumbaz mentese sistemi (1), gévde baglant1 parcasi (2), kapak baglanti

parcast (3), gizleme kapa@ (4) ve durdurma mekanizmasi (5) igermektedir.

Bulusun bir uygulamasinda davlumbaz mentese sisteminde (1) yer alan gdvde
baglanti pargas1 (2) govdeye (G) bagli bulunmaktadir. Govde baglanti pargasi (2)
kapak (K) ile gévde (G) arasindaki baglantiyi saglamaktadir. Gévde baglants
parcasi (2) govde baglanti yiizeyi (2.1) ve sabitleme yuvasi (2.2) icermektedir.
Govde baglanti pargasi (2) tercihen dortgensel geometrik formda bulunmaktadir
(Sekil 7). Govde baglanti parcas: (2} gbvde baglanti yiizeyinden (2.1) davlumbaz
govdesine ((G) sabitlenmektedir. GOovde baglanti ylizeyi (2.1) gdvde baglanti
par¢asinin (2) gévdeye () sabitlenmesini saglamaktadir. Gévde baglant1 pargasi
(2) bir tarafindan gévdeye (G) diger bir tarafindan ise durdurma mekanizmasi (5)
aracilifiyla kapak baglanti pargasma (3) baglanmaktadir. Sabitleme yuvasi (2.2)
gdvde baglanti pargasinin (2} gévde baglant1 yiizeyine (2.1) dik konumda olan bir
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yiizeyinde bulunmaktadir, Sabitleme yuvasi (2.2) tercihen dikdortgensel geometrik
formda bulunmaktadir. Sabitleme yuvasi (2.2) durdurma mekanizmasi (5) ile
birlikte kapak baglanti pargasinin (3) gdvde baglanti pargasina (2) baglantisin
saglamaktadir. Sabitleme yuvasi (2.2) gévde baglanti pargasi (2) ile kapak baglanti
parcgasinin (3) birbirine baglantisin saglayarak kapak (K) ile gévdeyi (G) birbirine
baglamaktadir.

Bulusun bagka bir uygulamasmda davlumbaz mentese sisteminde (1) yer alan
gévde baglant1 pargasi (2) konumlandirica (2.3} igermektedir. Konumlandirici (2.3)
kapagin (K) tercth edilen agida agilarak sabit durmasmi saglamaktadir.
Konumlandirier (2.3) tercihen elastik deformasyona ugrayabilen bir malzemeden
imal edilmektedir. Bulusun bu uygulamasinda konumlandirici (2.3) kauguktan imal
edilmektedir. Konumlandirier (2.3), gévde baglanti pargasimin (2) igerisine kapak
baglanti parcast (3) ile baglandigi konuma yerlestirilmektedir (Sekil 6).
Konumlandirici (2.3), kapagin (K) a¢ilmasi durumunda kapak baglant1 par¢asinda
(3} yer alan konumlandirici siirtinme yiizeyi (3.4) icerisinde hareket etmektedir.
Bulusun bu uygulamasinda kapak baglanti parcasinda (3) yer alan konumlandirici
sirtinme yiizeyi (3.4) tercihen dortgensel bir agiklik formunda bulunmaktadir.
Govde baglanti parg¢asinda (2} bulunan konumlandiric1 (2.3) kapagin (K) acilma
hareketi sirasinda konumlandirict siirtinme ylzeyi (3.4} igerisinde kapak baglantt
parcasina (3) temas ederek ilerlemektedir. Konumlandirict (2.3) elastik
deformasyona ugrayabilen yapisindan dolay: konumlandiric stirtiinme yiizeyi (3.4
icerisinde  hareket ederken siirtinme kuvvetine maruz kalmaktadir.
Konumlandiricimin (2.3) hareketi sirasinda meydana gelen siirttinme kuvvetinin
etkisi ile kapa@in (K) acilmasi sirasinda kullanicinin tercih ettigi konumda kapagin

(K) acik kalmasi saglanabilmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda davlumbaz mentese sisteminde (1) yer alan kapak
baglanti pargasi (3) kapaga (K) bagh bulunmaktadir. Kapak baglanti parcas: (3),
givde baglanti pargasi (2) araciligiyla kapak (K) ile gdvdenin (G) baglantisim
saglamaktadir. Kapak baglanti pargasi (3) kapak baglanti yiizeyi (3.1), bosluk (3.2),
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ve hareket belirleyici bosluk (3.3) igermektedir. Kapak baglant1 parcasi (3) tercihen
dortgensel geometrik formda olup bir kenarinda silindirik bir yap1 bulunmaktadir
(Sekil 7). Kapak baglanti pargasi (3), kapak baglant1 ylizeyinden (3.1) kapaga (K)
baglanmaktadir. Kapak baglant: pargasi (3), durdurma mekanizmasini (5) icerisinde
barindirmaktadir. Kapak baglanti pargasi (3), durdurma mekanizmasi (3)
araciligiyla govde baglanti pargasina (2) baglanarak kapak (K} ile gévdenin (G)
arasindaki baglantiy1 saglamaktadir. Kapak baglanti pargasi (3) lizerinde bir bosluk
(3.2) bulunmaktadir. Kapak baglanti par¢asindaki (3) bosluga (3.2) durdurma
mekanizmasi (5) yerlestirilmektedir. Kapak baglanti pargasindaki (3) bosluk (3.2)
tercihen dairesel bir geometrik formda olup kapak baglanti pargasi (3) boyunca
uzanmaktadir. Kapak baglant1 parcasinda (3) bosluk (3.2) ile bitisik gekilde bir
hareket belirleyici bosluk (3.3) bulunmaktadir. Hareket belirleyici bosluk (3.3),
kapagin (K) hareket agisii belirlemektedir. Hareket belirleyici boglugun (3.3)
genislifi tercihen kapagin (K) tercih edilen aralikta agilmasina bagh olacak sekilde
ayarlanmaktadir. Kapak baglanti parcasi (3) igerisindeki durdurma mekanizmasi (5)

hareket belirleyici boslugun (3.3) genisligi kadar hareket edebilmektedir.

Bulusun baska bir uygulamasinda yer alan kapak baglanti parcasinda (3) bir
konumlandirici siirtiinme yiizeyi (3.4) bulunmaktadir. Konumlandiricr strtiinme
ylzeyi (3.4), gbvde baglanti par¢asinda (2) yer alan konumlandiriciya (2.3) yataklik
etmektedir. Konumlandirici siirtiinme yiizeyi (3.4) tercihen kapak baglanti
parcasinin  (3) silindirik yapisimin dis yiizeyinde bulunmaktadir (Sekil 6).
Konumlandiricr siirtiinme yiizeyi (3.4) tercihen dikdortgensel geometrik formda
bulunmaktadir. Govde baglanti pargasina (2) yerlestirilen konumlandiricr (2.3),
kapagin (K) acilip kapanmasi sirasinda kapak baglanti parcasindaki (3)
konumlandirici stirtlinme yiizeyi (3.4) tlizerinde kalmaktadir. Kapagin (K) agilip
kapanma hareketi sirasinda kapak baglanti pargasi (3) merkez ekseni etrafinda
donmektedir. Kapak baglanti parcasinin (3) dénmesiyle birlikte sabit konumda olan
konumlandirici (2.3), konumlandirica siirtiinme yiizeyi (3.4} boyunca siirtiinmeye

maruz kalmaktadir. Konumlandiricinin (2.3) konumlandiricr siirtiinme yiizeyi (3.4}
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iizerinde strtiinmeye maruz kalmast ile birlikte kapagn (K} agildigi konumda sabit

sekilde kalmasi saglanmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda davlumbaz mentese sisteminde (1) ver alan gizleme
kapag1 (4), kapak baglanti pargasindaki (3) boslugun (3.2) kapatilmasini
saglamaktadir. Gizleme kapag (4) tercihen silindirik geometrik formda olup ¢ap
boslugun (3.2) i¢erisine yerlestirilecek dlclide ayarlanmaktadir. Gizleme kapagi (4),
kapak baglanti par¢asinin (3) acikta kalan ucuna yerlestirilmektedir (Sekil 6-7].
Kapak baglanti par¢asindaki (3) boslugun (3.2) bir ucu gdvde baglanti pargasi (2)
ile diger ucu ise gizleme kapagi (4) ile kapatilmaktadir. Gizleme kapagi (4), bogluga
(3.2) yerlestirilen durdurma mekanizmasmmn (5) dis ortamda yer alan etmenlere

(buhar, nem, su vs.) maruz kalmasim engellemektedir.

Bulusun bir uygulamasinda davlumbaz mentese sisteminde (1) yer alan durdurma
mekanizmasi (5) kapak baglant1 pargast (3) icerisinde yer almaktadir (Sekil 7).
Durdurma mekanizmas1 (5), kapak baglanti parcasindaki (3} bosluga (3.2)
yerlestirilmektedir. Durdurma mekanizmasi1 (5) kapagin (K) acildifi durumda
tercith edilen konumda sabit kalmasini saglamaktadir. Ayrica durdurma
mekanizmas1 (5) kapak (K) hareketinin kontrolinii saglamaktadir. Durdurma
mekanizmas: (5), mil (5.1), sabit parga (5.2), hareketli parca (5.3) ve esnek
elemandan (5.4) olusmaktadir (Sekil 8-9). Durdurma mekanizmasi (5) igerisinde
yer alan mil (5.1) tercihen altigen geometrik formda yer almaktadir. Bulusun bu
uygulamasinda milin (5.1) iki ucuna sabit parga (5.2) yerlestirilmektedir. Milin
(5.1) iki ucu sabit parga (5.2) ile kapatilmaktadir. Mil (5.1), hareketli parca (5.3) ile
esnek elemana (5.4) yataklik etmektedir. Mil (5.1), hareketli parca (5.3) ile esnek
elemanmn (5.4) merkez eksenlerini c¢akistiracak sekilde konumlandirilmasini
saglamaktadir. Mil (5.1), tutucu uzanti (5.1.1) ve tutucu tirnagi (5.1.2) icermektedir.
Tutucu uzanti (5.1.1) ile tutucu tirnag (5.1.2) milin (5.1) iki ayn ucunda yer
almaktadir. Milin (5.1) tutucu uzanti (5.1.1) ve tutucu tirnagi (5.1.2) yer alan

uclarma sabit parga (5.2) gegirilmektedir. Tutucu uzant1 (5.1.1) ile tutucu tirnag:
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(5.2) mile (5.1) gecirilen sabit pargalarin (5.2) mil lizerinde sabit sekilde kalmasini

saglamaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda durdurma mekanizmasmda (5) yer alan sabit parga
(5.2}, milin (5.1) iki ucuna yerlestirilmektedir. Milin (5.1} bir ucunda yer alan sabit
parga (5.2) gévde baglanti pargasina (2) yerlestirilmektedir. Sabit par¢a (5.2) bir
tarafindan gdvde baglanti parcasina (2) bagli bulunmaktadir. Sabit parga (5.2),
kapagin (K) acilip kapanma hareketi sirasinda hareketli par¢anin (5.3) dénmesi
sebebiyle yapt1g1 eksenel harekete yataklik etmektedir. Bulusun bu uygulamasinda
sabit par¢a (5.2) milin (5.1) iki ucuna yerlestirilmektedir (Sekil 9). Milin (5.1},
tutucu uzantiin (5.1.1) bulundugu ucuna yerlestirilen sabit parga (5.2) tercihen
gdvde baglant1 par¢asina (2) baglanmaktadir. S6z konusu sabit parca (5.2), govde
baglanti par¢asinda (2) sabitleme yuvasina (2.2) yerlestirilmektedir, Sabit parca
(5.2} sabitleme uzantis1 (5.2.1), oturma gévdesi (5.2.2), mil sabitleme deligi (5.2.3),
orta gbvde (5.2.4) ve birinci agisal uzantt (5.2.5) igermektedir (Sekil 10). Sabit
parga (5.2), tercihen dairesel geometrik formdadir. Oturma govdesi (5.2.2), sabit
par¢anin (5.2) tercihen ortasinda yer almakta olup sabit parcayi (5.2) tagimaktadir.
Oturma gévdesi (5.2.2) tercihen dairesel bir geometrik formda bulunmaktadir.
Sabitleme uzantis1 (5.2.1) ile orta gévde (5.2.4), oturma govdesinin (5.2.2) paralel
iki ayn yiizeyinde yer almaktadir. Sabitleme uzantis1 (5.2.1), oturma gdvdesinin
(5.2.2) orta govdenin (5.2.4) bulunmadig1 yiizeyinde yer almaktadir, Sabitleme
uzantist (5.2.1) tercihen dikdortgensel geometrik formda olup olgiileri gdvde
baglanti pargasindaki (2) sabitleme yuvasina (2.2) oturacak sekilde
ayarlanmaktadir. Sabit parca (5.2) govde baglanti par¢asindaki (2) sabitleme

yuvasina (2.2) sabitleme uzantisi (5.2.1) aracihi@iyla yerlestirilmektedir.

Bulusun baska bir uygulamasinda yer alan sabit pargada (5.2} sabitleme uzantisi
(5.2.1) bulunmamaktadir. S6z konusu sabit parga (5.2) milin (5.1) tutucu tirnag
(5.1.2) yer alan ucuna yerlestirilmektedir. Tutucu tirnagin (5.1.2) arkasina
yerlestirilen sabit par¢a (5.2) mil {5.1) Gizerinde hareketsiz kalmaktadir.
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Bulusun bir uygulamasinda sabit parcada (5.2) bulunan mil sabitleme deligi (5.2.3)
milin (5.1) sabitlenmesini saglamaktadir. Mil sabitleme deligi (5.2.3), milin (5.1}
geometrisi ile benzer olup altigen geometrik formunda bulunmaktadir. Mil
sabitleme deligi (5.2.3) tercihen sabit parganin (5.2) merkezinde yer almaktadir
(Sekil 10). Mil sabitleme deliginin (5.2.3) geometrik formu araciligiyla mil (5.1),
sabit parca (5.2) igerisinde hareketsiz sekilde kalmaktadir. Sabit parcada (5.2) yer
alan oturma govdesinin (5.2.2) sabitleme uzantis1 (5.2.1) bulunmayan diger
ylizeyinde orta govde (5.2.4) bulunmaktadir. Orta gdvde (5.2.4) tercihen silindirik
geometrik formda olup capr oturma gdévdesinin (5.2.2) gapindan daha kuagiktiir.
Orta govde (5.2.4) bir engel (5.2.4.1) icermektedir. Engel (5.2.4.1) tercihen
dortgensel geometrik formda olup orta govdenin (5.2.4) silindirik yiizeyinin
tizerinde yer almaktadir (Sekil 10). Engel (5.2.4.1), kapagin (K) acihip kapanma
hareketi sirasinda kapak baglanti pargasimin (3] hareket etmesi durumunda sabit
parcanmin {5.2) tercih edilen konumda sabit kalmasini saglamaktadir. Engel
(5.2.4.1), kapagin (K) acilip kapanma hareketinin tercih edilen a¢i aralifinda
yapilmasini saglamaktadir. Sabit parg¢adaki (5.2) engel (5.2.4.1), kapak baglanti
par¢asindaki (3) hareket belirleyici boglukta (3.3) kalmaktadar.

Bulusun bir uygulamasinda sabit par¢ada (5.2) birinci agisal uzanti (5.2.5) ver
almaktadir. Birinci agisal uzanti (5.2.5), siirtiinme yiizeyi (5.2.5.1) igermektedir.
Birinci agisal uzanti (5.2.5) orta govdenin (5.2.4) oturma gévdesine (5.2.2) bitisik
olmayan diger yizeyinde bulunmaktadir. Birinci agisal uzanti (5.2.5) tercihen
helezonik bir yapida bulunmaktadir (Sekil 10). Birinci agisal uzantinin (5.2.5)
helezonik yapisinda tercihen egimli bigimde {i¢ ¢ikinti bulunmaktadir. Sabit gévde
(5.2}, birinci acisal uzantisindan (5.2.5) hareketli parga (5.3) ile birlesmektedir.
Birinci agisal vzantidaki (5.2.5) helezonik yapinin (izerinde siirtlinme yiizeyi
(5.2.5.1) yer almaktadir. Sabit govde (5.2), birinci acisal uzantidaki (5.2.5)
sirtinme ylizeyinden (5.2.5.1) hareketli gévdeye (5.3) temas etmektedir. Birinci
agisal uzanti (5.2.5) egimli yapisindan dolay: hareketli pargarun (5.3) hareketini
kisitlamaktadir. Aym1 zamanda siirtiinme yiizeyt (5.2.5.1) ile temasta bulunan

hareketli par¢a (5.3), hareketi sirasinda siirtiinme kuvvetine maruz kalmaktadir.
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Hareketli parga (5.3) siirtiinme kuvvetinin etkisi ile hareketsiz sekilde kalmakta ve
birinci acisal uzantinin (5.2.5) egimli yapist araciligiyla eski konumuna geri

dénmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda durdurma mekanizmasinda (5) yer alan hareketli parca
(5.3}, kapagin (K) agilip kapanmasi sirasinda kapak (K) ile beraber ddnme hareketi
yapmaktadir. Hareketli parca (5.3) séz konusu dénme sebebiyle eksenel hareket
etmektedir. Hareketli parca (5.3) tercihen milin (5.1) lizerinde eksenel hareket
etmektedir. Hareketli parca (5.3) kullanicinin kapag (K) tercih edilen konumda
pozisyonlamast durumunda sabit parca (5.2) ile etkilesime girerek kapagin (K) soz
konusu pozisyonda sabit kalmasim saglamaktadir. Hareketli parca (5.3), hareket
belirleyici uzantt (5.3.1), rotasyon boslugu (5.3.2) ve ikinci agisal uzant1 (5.3.3)
icermektedir (Sekil 11). Bulusun bu uygulamasinda mil (5.1) Gizerinde iki hareketli
parca (5.3) bulunmaktadir. Hareketli pargalar (5.3) milin (5.1) iki ucunda bulunan
sabit parcalara (5.2) bitisik olacak sekilde yerlestirilmektedir. Hareketli pargalarin
(5.3) ikinci agisal uzantilar1 (5.3.3) sabit parcalarin (5.2) birinci agisal uzantilar
(5.2.5) ile temas halinde bulunmaktadir (Sekil 8). Hareketli parca (5.3) tercihen
silindirik geometrik formda bulunmaktadir. Hareketli parga (5.3), kapak baglanti
parcast (3) ile birlikte hareket etmektedir. Hareketli parca (5.3) bulusun bu
uygulamasinda hareketli parga (5.3), mil (5.1) iizerinde eksenel hareket etmektedir.
Hareketli parcanin (5.3} silindirik yiizeyi {izerinde bir hareket belirleyici uzanti
(5.3.1) bulunmaktadir. S6z konusu hareket belirleyici uzant1 (5.3.1) tercihen
dikdortgensel geometrik formda bulunmaktadir. Hareket belirleyici uzanti (5.3.1),
hareketli parganin (5.3) kapak baglanti pargasi (3) ile birlikte donme hareketi
yapmasin saglamaktadir. Hareketli pargada (5.3) bulunan hareket belirleyici
uzantist {5.3.1), kapak baglant1 parcasindaki (3) hareket belirleyici bosluga (3.3)
gececek sekilde kapak baglanti pargasina (3) yerlestirilmektedir. Hareket belirleyici
uzant1 {5.3.1), hareket belirleyici bosluga (3.3) oturmaktadir. Hareket belirleyici
uzantinin (5.3.1) geometrisi hareket belirleyici bosluga (3.3) siki gececek sekilde

ayarlanmaktadir. Hareket belirleyici uzantimn (5.3.1) hareket belirleyici bogluga
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(3.3) gecirilmesi ile hareketli parga (5.3) kapak baglanti parcas: (3) ile birlikte
hareket etmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda hareketli parcanin (5.3} iizerinde rotasyon boslugu
(5.3.2) bulunmaktadir. Rotasyon boslugu (5.3.2) tercihen dairesel geometrik
formda olup hareketli parganin (5.3) merkezinde yer almaktadir. Hareketli parga
(5.3}, rotasyon boslugundan (5.3.2) mil (5.1) gegirilerek milin (5.1} Uzerine
yerlestirilmektedir. Rotasyon boslugu (5.3.2), hareketsiz parcanin (5.3) kapagin (K)
acilip kapanma hareketi sirasinda milin (5.1) etrafinda dénme hareketi yapmasini
saglamaktadir. Hareketli parcanin (5.3} diiz ylizeylerinin birinde ikinci agisal uzanti
(5.3.3) yer almaktadir. Tkinci agisal uzant1 (5.3.3), birinci agisal uzant1 (5.2.5) ile
benzer sekilde helezonik geometrik formda bulunmaktadir (Sekil 11). ikinci agisal
uzantida (5.3.3) temas viizeyi (5.3.3.1) bulunmaktadir. Ikinci agisal uzantinin
(5.3.3) helezonik yapisinda tercihen egimli bicimde {ic ¢ikinti bulunmaktadir,
Hareketli govde (5.3), ikinci agisal vzantisindan (5.3.3) sabit govde (5.2) ile
birlesmektedir. Sabit gévdenin (5.2) birinci agisal uzantist (5.2.5) ile hareketli
govdenin (5.3) ikinci agisal uzantisi (5.3.3) yiizey yuzeye temas etmektedir.
Hareketli parga (5.3) ikinci agisal uzantisi (5.3.3), sabit parcanin (5.2) birinci agisal
uzantisinin (5.2.5) iizerine oturmaktadir (Sekil 12). Kapagin (K} acilip kapanma
durumunda ise hareketli gévdenin (5.3) kapak baglanti parcast (3) ile birlikte
donme hareketi yapmasiyla beraber temas yiizeyi (5.3.3.1) sirtinme yiizeyi
(5.2.5.1) lizerine kayma hareketi yapmaktadir. Hareketli parcanin (5.3) hareketi
sonucu temas ylizeyi (5.3.3.1} ile slirtiinme viizeyi (5.2.5.1) birbirlerine temas
ederek siirtinme kuvvetine maruz kalmaktadir. Ikinci agisal uzant (5.3.3], egimli
yapisindan dolay: hareketli parcanin (5.3) donme hareketi sirasinda sabit parganin
(5.2) birinci agisal uzantisi (5.2.5) lizerinde kayma hareketi yapmaktadir. Ayni
zamanda silirtiinme yiizeyi (5.2.5.1}) ile temasta bulunan temas yiizeyl (5.3.3.1)
hareketli parganin (5.3) hareketi sirasinda sirtiinme kuvvetine maruz kalmaktadir.
Hareketli parca (5.3), siirtinme kuvvetinin etkisi ile hareketsiz sekilde kalmakta ve
birinci agisal uzantimn (5.2.5) ve ikinci agisal uzantinin (5.3.3) egimli yapist

aracihigiyla eski konumuna geri dénmektedir.
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Bulusun bir uygulamasinda durdurma mekanizmasinda (5) ver alan esnek eleman
(5.4), hareketli parganin (5.3) sabit parca (5.2) olmayan tarafina
konumlandirilmaktadir. Esnek eleman (5.4), kapagin (K) hareketi sirasinda
hareketli parcanin (5.3) eksenel hareketi sebebiyle iizerine olusturdugu baski
kuvvetine karst bir itme kuvveti uygulayarak hareketli parganin (5.3) sabit parga
(5.2) ile etkilesimini kuvvetlendirmektedir. Bulusun bu uygulamasinda esnek
eleman (5.4) olarak yay kullanilmaktadir. Esnek eleman (5.4) iki ucundan baski
kuvveti uygulandigr durumda uygulanan baski kuvvetinin tersi yonilinde bir itme
kuvveti uygulamaktadir. Esnek elemanmin (5.4) igerisinden tercihen mil (5.1}
gegirilerek esnek elemanin (5.4) sabit parca (5.2) ve hareketli parga (5.3) ile aym
merkez eksen tizerinde olmasi saglanmaktadir. Mil (5.1) tizerine yerlestirilen esnek
clemanin (5.4) iki ucuna hareketli parga (5.3) yerlestirilmektedir. Kapagin (K}
agilip kapandigi durumda hareketli parganimm (5.3} dénme hareketi ile birlikte
hareketli parga (5.3) aynt zamanda esnek elemana (5.4) dogru eksenel hareket
etmektedir. iki hareketli parganin (5.3) birbirlerine dogru eksenel hareketi sirasinda
hareketli parcalar (5.3) esnek elemana (5.4) bir ucundan baski kuvveti
uygulamaktadir. Bu durumda iki hareketli par¢anin (5.3) birbirlerine dogru eksenel
hareketi sirasinda esnek eleman (5.4) iki hareketli parcanin (5.3) arasinda
sikismaktadir. Sikisan esnek eleman (5.4) sikismanin sonrasinda tizerine uygulanan
baski kuvvetinin etkisi ile hareketli parca (5.3) lizerine ters yonde bir itme kuvveti
uygulamaktadir. Esnek elemanin (5.4) hareketli pargaya (5.3) uyguladigy itme
kuvvetinin etkisi ile hareketli parca (5.3) sabit parcanin (5.2) birinci agisal uzantist

(5.2.5) lizerine tekrar kayarak oturmaktadir.

Kapagm (K) aktif olmadig1 durumda hareketli parga (5.3) hareketsiz kalmaktadir.
Hareketli parganin (5.3) hareketsiz oldugu durumda ikinci agisal uzanti (5.3.3) ile
birinci agisal uzanti1 (5.2.5) ylizey yiizeye temas halinde birbirlerinin lizerine
birleserek tam oturmaktadir. Kapagin (K} agilip kapanmas: sirasinda kapak baglanti
parcasinin (3) hareketi ile birlikte hareketli parca (5.3) mil (5.1) iizerinde bulundugu

konumda donme hareketi yapmaktadir. Hareketli parganin (5.3) ddonme hareketi
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sirasinda ikinci agisal uzanti (5.3.3) birinci agisal uzantimin (5.2.5) tizerinde kayarak
hareket etmektedir. Hareketli parcanin (5.3) sabit parga (5.2) iizerindeki kayma
hareketi sonucu siirtinme yiizeyi (5.2.5.1) ile temas yiizeyi (5.3.3.1) arasinda
siirtiinme kuvveti olusmaktadir. Ayni zamanda hareketli pargalarin (5.3) arasinda
kalan esnek eleman (5.4) sikismakta ve sikismanin etkisi ile hareketli parcalara
(5.3) ters yonde kuvvet uygulamaktadir. Esnek elemanin (5.4} hareketli parcalara
(5.3) uyguladig1 itme kuvveti sonucu hareketli pargalar (5.3) tekrar eski konumuna
gelerek sabit par¢anin (5.2) iizerine oturmaktadir. Esnek elemanin (5.4) hareketli
pargalar: (5.3) itmesi sonucu siirtiinme kuvvetinin olugsmasi ile kapagin (K) tercih

edilen konumda agik kalmasi saglanmaktadir.
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