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Uklad do pomiaru poslizgu w ruchu obrotowym
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Przedmiotem wynalazku jest uklad do pomiaru
poslizgu w ruchu obrotowym, znajdujacy szczeg6l-
ne zastosowanie w badaniach dynamiki przekladni
ciernych i pasowych, sprzegiel, maszyn elektrycz-
nych i lozysk na stanowiskach badawczych i w
uktadach roboczych.

Znane jest wyznaczanie poSlizgu przez pomiar
drogi katowej dwu poruszajgcych sie wzgledem
siebie z pewnym poslizgiem elementéw badanego
obiektu przy pomocy dwu licznikéw. Polega ono
na zliczaniu w jednakowym czasie impulséw pro-
porcjonalnych do drogi katowej wykonanej przez
czes$é wejsSciowy obiektu badunego, oraz ilosci im-
pulséw N_, proporcjonalnych do rzeczywistej dro-
gi katowej, ktérg wykonuje cze$é wyjsciowa obiek-
tu badanego. Nastepnie ze wzoru wylicza si¢ po-
§lizg, ktéry jest wyrazany jako:

N,—N,
p=% * 100[%/o]

t

gdzie N, — jest ilo$cia impulséw proporcjonalng
do drogi katowej, ktéra wykonalaby cze§é wyjscio-
wa badanego obiektu, gdyby nie wystepowal po-
§lizg. Taki spos6éb wyznaczania wymaga wykona-
nia Zmudnych obliczen, co w przypadku serii po-
miar6w lub w badaniach dynamiki jest ucigzliwe.

Inng niedogodnoscia jest zalezno$§é zdolnosci roz-

dzielczej pomiaru od czasu jego trwania, prédkoéci .

obrotowej badanego obiektu i wielko§ci przyjete-
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go kroku Zliczen przy stosowaniu przetwornikéw
obrotowo-impulsowych.

Uklad wedlug wynalazku sklada sie z dwu to-
rébw zawierajgcych szeregowo polaczong bramke z
licznikiem w jednym torze, a w drugim torze po-
Iaczone sa bramkg, licznik oraz wskaznik cyfro-
wy. Jeden z licznikbw ma zewnetrznie ustalonag
pojemnosé zliczen, a drugi licznik polgczony z
wskaznikiem cyfrowym jest licznikiem rewersyj-
nym liczacym w tyl, odliczajagcym od swej pojem~
nosci zliczenn bedacej w zaleznosci od potrzebnej
zdolno$ci rozdzielczej pomiaru, odpowiednig cai-
kowitg potege liczby dziesieé. Ponadto uklad ma
blok sterujacy, do ktérego doprowadza sie zew-
netrzne impulsy ,,start — stop”, ktéry otwiera bram-
ki na czas zapelnienia licznika oraz wyprowadza
odpowiednie sygnaly zerujgce liczniki, zapala
wskaznik cyfrowy oraz umozliwia zmiane rodzaju
pracy z pomiaru pojedynczego na ciagly.

Dzieki wynalazkowi uzyskano szeroki zakres po-
miarowy po$lizgu w granicach od 0 do 100% ze
stala zdolnosScia rozdzielcza pomiaru dla catego
przedzialu predko$ci obrotowych badanego obiek-
tu oraz mozliwy jest uprzedni wybér tej zdolnoSci
rozdzielczej np. 1%, 0,1% itp. Uklad ten pozwala
réwniez na wyeliminowanie - Zmudnych obliczefi
przez bezposrednie wskazanie cyfrowej wartosci
procentowej posSlizgu, a ponadto pozwala na po-
miar poslizgu w calym przedziale predkosci obro-
towych.
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Wynalazek w przykladzie wykonania, uwidocz-
niono na rysunku, ktéry przedstawia schemat blo-
kowy ukladu.

Wedlug wynalazku czas pomiaru potraktowano
jako wielko$é zmienng, a przyjeto zliczaé takg ilosé
obrotéw N po stronie napedzanej, aby odpowia-
dala ona teoretycznej ilo$ci obrotéw N, po stro-
nie odbiorczej, w zaleznosci od potrzebnej zdol-
nosci rozdzielczej, réwnej 100 co daje rozdziel-
czos$é 1% poslizgu lub 1000 £0,1%0/.

Wéwcezas przy N, =I1000 wzér na poslizg przyij-
muje postaé:

— 1000—N,, . oo

P —00 100{%0]
co stwarza prosta mozliwosé technicznego, bez-
posredniego przedstawienia poslizgu w postaci cyf-
rowej.

Sposéb ten polega na zliczeniu impulséw pro-
porcjonalnych do drogi katowej, wykonanej przez
czesé wejsciowg badanego obiektu oraz impulséw
proporcjonalnych do drogi katowej wykonanej przez
czesé wyjsciowq badanego obiektu, przy czym licz-
nik zliczajacy impulsy z wej$cia badanego obiek-
tu, okresla czas pomiaru drugiego licznika, po-
przez zliczanie takiej iloSci impulséw, by w cza-
sie potrzebnym do Zliczenia tych impulséw czesé
wyjsciowa obiektu w przypadku poslizgu réwnego
zeru, wykazala takg droge katowa, zeby ilosé im-
pulséw proporcjonalnych do tej drogi byla w za-
leznosci od potrzebnej zdolnosci rozdzielczej po-
miaru caltkowita potega liczby 10. Licznik zlicza-
jgcy impulsy z wyjscia badanego obiektu ma na-
tomiast pojemnosé zliczen réwng takze tej samej
calkowitej potedze liczby 10, woéwczas stan kon-
cowy tego licznika pozwala na bezposrednie pro-
centowe: okreslenie warto$ci poslizgu, wyrazonej
w postaci cyfrowej.

Uklad do pomiaru poslizgu sklada sie z bramek
pierwszej 2 i drugiej 3, liczniké6w pierwszego 4 i
drugiego 5, wySwietlacza cyfrowego 6 oraz bloku
sterujagcego 7. W ukiadzie pierwsza bramka 2 po-
igczona jest z wejsciem badanego obiektu 1, za$
wyjscie pierwszej bramki 2, polgczone jest z pierw-
szym licznikiem 4, ktéry ma wejScie ustalajgce
jego pojemnos$é zliczen, rOwnocze$nie druga bram-
ka 3 polaczona jest z wyjsciem badanego obiektu
1, za$ wyjScie drugiej bramki 3 polaczone jest z
drugim Ilicznikiem 5, polgczonym dalej z wysSwie-
tlaczem cyfrowym 6, natomiast wejsScia sterujace
bramek pierwszej 2 i drugiej 3 polaczone sg ze
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sobg i z blokiem sterujgcym 7, z ktérym réwniez
polaczone jest wyjsécie pierwszego licznika 4 oraz
wejscia zerujace licznikéw pierwszego 4 i drugie-
go 5 i wysSwietlacz cyfrowy 6. Do bramek pierw-
szej 2 i drugiej 3, otwieranych na czas pomiaru,
doprowadzone sg impulsy proporcjonalne do ilo$ci
obrot6w N i N_ . Licznik pierwszy 4 zlicza takg
ilos¢ impulséw odpowiadajacych drodze katowej,
wykonanej przez cze$é wejSciowg badanego obiek-
tu 1, aby ilo§é impulséw zliczonych po stronie
wyjSciowej badanego obiektu 1, wynosita 1000,
gdyby poslizg byl réwny zero.

Sygnat zapelnienia pierwszego licznika 4 jest
przekazywany do bloku sterujgcego 7, ktéry za-
myka bramki pierwsza 2 i drugg 3. Licznik drugi
5 odlicza od swego stanu poczgtkowego, odpowia-
dajagcego liczbie 1000 impulsy odpowiadajgcej
rzeczywistej drodze katowej jaka wykonuje cze$§é
wyjsciowa badanego obiektu 1. Po zakonczeniu
tej operaciji stan licznika drugiego 5 zostaje przed-
stawiony przez wyswietlacz cyfrowy 6 jako po-
szukiwany poslizg. Blok sterujacy 7 posredniczy w
przekazywaniu zewnetrznych impulséw ,start—
stop” i dziala w ten spos6b, ze wcisniecie przy-
cisku ,start” powoduje otwarcie bramek pierw-
szej 2 i drugiej 3 i uklad nie reaguje w czasie
zliczania na dalsze impulsy ,start”. Mozna nato-
miast przy pomocy przycisku ,stop” sprowadzié
wszystkie elementy ukladu do stanu poczatkowe-
go, oraz mozliwa jest zmiana rodzaju pracy z po-
miaru pojedynczego na ciggtly.

Zastrzezenie patentowe

Uklad do pomiaru poslizgu w ruchu obrotowym,
skladajacy sie z bramek, licznikéw, wy$wietlacza
cyfrowego oraz bloku sterujacego, znamienny tym,
ze bramka pierwsza (2) polgczona jest z wejSciem
badanego obiektu (1), za§ wyjsScie bramki pierw-
szej (2) polaczone jest z pierwszym licznikiem (4),
ktéry ma wejScie ustalajace jego pojemnosé zli-
czen, réwnoczesnie bramka druga (3) polaczona jest
z wyjsciem badanego ohiektu (1), zas§ wyjscie bram-~
ki drugiej (3) polgczone jest z drugim licznikiem
(5) polgczonym dalej z wySwietlaczem cyfrowym

(6), natomiast wejScia sterujagce bramek pierwszej

(2) i drugiej (3) polaczone sg ze sobg i z blokiem
sterujacym (7), z ktérym réwniez polgczone jest
wyjscie licznika pierwszego (4) oraz wejScia ze-
rujgce licznikbw pierwszego (4) i drugiego (5) i
wyswietlacz cyfrowy (6).
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