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Spojkovy mechanizmus je vhodny najmi
pre prestvacie vidlice regdlového zaklada-
ta. Pozostava z hnacieho spojkového telesa,
opatreného hnacim kolesom a z hnaného
spojkového telesa, opatreného wné$acim ra-
menom vidlice. Hnacie spojkové teleso a
hnané spojkové teleso si navzdjom spoje-
né radidlnym spojovacim kolikom, suvne u-
loZenym v radidlnom vodiacom otvore, vy-
tverenom v hnanom spojkovom telese. Obe
spojkové lelesd st samostatne otofne ulo-
Zené na spoloénom nosnom €ape. RieSenym
problémom je vytvorenie jednoduchej elek-
tromechanickej spojky, umoZiiujtcej vyra-
dovat z Sinnosti niektord z presivacich vid-
lic a zéroveil ju aretovat vo v§chodiskovej
pololie. To sa dosahuje tym, Ze radidlny spo-
joviaci kolik je prostrednictvom radidlne pre-
suvnej objimky usporiadanej okolo obvodo-
vej Casti hnaného spojkového telesa, pevne
spojeny s pridavnyim kolikom siosovo uspo-
riadanym so spojovacim kolikom, pridom
oba koliky st svojimi vonkaj$imi koncami
orientované proti pevne usporiadanym tlac-
nym elektromagnetom.
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Vyndlez sa tyka spojkového mechanizmu
presuvacej vidlice, najméd prestivacej vidli-
ce regadlového zakladaca, pozostavajiceho z
hnacieho spojkového telesa, opatreného hna-
cim kolesom a z hnaného spojkového telesa
opatreného undSacim ramenom vidlice, kde
hnacie spojkové teleso a hnané spojkové te-
leso st navzdjom spojené radidlnym spojova-
cim kolikom suvne uloZenym v radidlnom vo-
diacom otvore vytvorenom v hnanom spoj-
kovom telese, a st kaZdé samostatne otoc-
ne uloZené na spolo&nom nosnom &ape.

Podla zndmeho stavu techniky byva hlav-
nd presuvacia vidlica s pomocnou prestva-
cou vidlicou obvykle pevne mechanicky via-
zand, foho dosledkom je, Ze sa vystvaju a
zastivaji obe naraz. Pri poZiadavke, aby sa
hlavna prestvacia vidlica mohla vysivat aj
samostatne, je nutné zaradit do ovladacieho
mechanizmu pomocnej prestvacej vidlice
spojku. Tato byva v danej aplikgcii vyhoto-
vend ako trecia elektromagnetickd spoijka,
alebo zubovéd s jemnym ozubenim a takisto
s elektromagnetickym uvoliiovanim. Takéto
usporiadanie si v3ak vyZaduje pridavné are-
tadné zariadenie, ktoré drZi pomocni pre-
stivaciu vidlicu v zdkladnej polohe. Okrem
toho, trecia spojka pri prudkom zdbere mé-
Ze mat za néasledok vzdjomné posunutie vid-
lic a tym aj skriZenie palety, v pripade, Ze
je tato uloZend na oboch vidliciach. Znamy
.je aj ovladaci mechanizmus pomocnej pre-
stvacej vidlice podla PV 971-82 [AO C{islo
226 121}, vytvoreny v podobe spojky, ktorej
rirkovité vonkajsie spojkové teleso je axial-
ne posuvne uloZené na vniitornom valcovi-
tom spojkovom telese, opatrenom radidlny-
mi kolikmi. Tieto sa svojimi volnymi konca-
mi zasivaji do axidlne orientovanych dré-
70k na vonkajSom spojkovom telese, ktoré-
ho axidlny posuv zabezpeduje obojsmerny
priamogiary hydraulicky motor. Nevyhodou
tohoto zariadenia je nutnost mat k dispo-
zicii hydraulicky agregét alebo hydraulicky
rozvod, ¢im sa zvySuji ndklady.

Uvedené nevyhody odstraiiuje spojkovy
mechanizmus presivacej vidlice podla vy-
nélezu, ktorého podstata spofiva v tom, Ze
radidlny spojovaci kolik je prostrednictvom
radidlne presuvnej objimky, usporiadanej o-
kolo obvodovej ¢asti hnaného spojkového te-
lesa pevne spojeny s pridavnym kolikom st-
osovo usporiadanym so spojovacim kolikom,
pri¢om oba tieto koliky st spojimi vonkajsi-
mi koncami orientované proti pevne usporia-
denym tlatnym elektromagnetom.

Vyhodou spojkového mechanizmu podla
vynélezu je, Ze jednoduchymi mechanickymi
a elektrickymi prostriedkami sa dosiahne
spolahlivé pripojenie a odpojenie pomocnej
presiivacej vidlice na alebo od pohonu hlav-
nej presuvacej vidlice, ktord moZnoi pouZi-
tim druhej obdobnej spojky takisto vyradit
z ¢innosti a ponechat v ¢innosti len pomoc-
nd presivaciu vidlicu. Hlavnti vidlicu a po-
mocnil vidlicu moZno teda zaradovat do &in-
nosti a vyradovat nezéavisle od seba a tak-
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to manipulovat dva rozmerovo odli§né typy
paliet, pritom nie je potrebné ani samostat-
né aretadné zariadenie vyradenej vidlice,
ani hydraulicky agregét, &i rozvod. Spojko-
vy mechanizmus podla vynalezu si vyZaduje
tak na silovy okruh, ako aj na ovlddaci o-
kruh iba jeden druh energie, a to elektric-
ki a navySe, moZno ho uplatnit na regélo-
vych zakladafoch, i podobnych zariade-
niach pracujicich v automaticky riadenom
pracovnom reZime. Dalej je vyhodné, ked
kaZzdy z oboch elektromagnetov je uchyteny
na konzolke vybavenej vodiacim otvorom
nardzky, opatrenej €elnou dorazovou plos-
kou pre vonkaisi koniec spojovacieho, €i pri-
davného kolika, ndbehovym vystupkom pre
signdly spinaf, ako aj ndraznikovou ty&kou
pre tladny elektromagnet. Tym sa konzol-
ka s nardZkou stdva viactic¢elovym konStruke-
nym uzlom, pri€om vodiaci otvor nardzky
preberd zdroveil aj funkciu aretatného ot-
VOTU.

Priklad vyhotovenia spojkového mechaniz-
mu podia vyndlezu je zndzorneny na vykre-
scch, na ktorych obr. 1 predstavuje nérys-
ny rez spojkového mechanizmu, obr. 2 &elny
pohlad na samiotnit konzolku elektromagne-
tu s nardZkou v smere ,P“ z obr. 1, obr. 3
schematicky pddorysny nacért funk&nych
moZnosti vidlic vybavenych spojkovym me-
chanizmom a obr. 4 schematicky poédorysny
pohlad na kompletné vidlice spolu s pcho-
nom.

Spojkovy mechanizmus podla vynélezu
(obr., 1) pozostdva z hnacieho spojkového
telesa 1, opatreného hnacim kolesom 2 a s
nim stosovym prevodovym kolesom 3, kto-
ré mé oproti hnaciemu kolesu 2 men3i prie-
mer. Spojkovy mechanizmus dalej pozostdva
z huaného spojkového telesa 4, opatreného
unédSacim ramenom 5 &¢i uZ hlavnej vidlice
6, alebo pomocne]j presivacej vidlice 7. Hna-
cie spojkové teleso 1 a hnané spojkiové tele-
so 4 st navzdjom spojené radidlnym spojo-
vacim kolikom 8. Hnacie spojkové teleso 1
je otofne uloZené prostrednictwvom prvého
valivého loZiska 9 a hnané spojkové teleso
2 prostrednictvom druhého valivého loZis-
ka 10, t. j. kaZdé samostatne na spolofnom
nosnom ¢ape 11 pripevnenom v jeho dolnej
¢asti k nosnej doske 12 spojkového mecha-
nizmu. Nosnd doska 12 ma vo svojich rohoch
privarené zvislé upeviiovacie stlpiky 13, kto-
ré spolu s nosnou doskou 12 vytvdraji ram,
v ktorom je cely mechanizmus uloZeny ako
celistva funk&né jednotka. Vysuvny spojova-
ci kolik 8 je suvne uloZeny v radidlnom vo-
diacom otvore 14, vytvorenom v hnanom
spojkovom telese 4 a je prostrednictvom ra-
didlne presuvnej objimky 15, usporiadanej
okolo obvodove] Casti hnaného spojkového
telesa 4, pevne spojeny s pridavnym koli-
kom 16, stiosovo usporiadanym so spojova-
cim kolikom 8. Radidlne presuvnd objimka
15, ako spojovaci &lanok oboch kolikov 8,
16, je vytvorend v podobe obdlZnikového ra-
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mu, v ktorého €eldch 17 s otvory pre uchy-
tenie spojovacieho kolika 8 a pridavného
kolika 16. Oba koliky 8, 18 su v tychto &e-
lach 17 istené istiacimi skrutkami 18 a svo-
jimi vonkaj3imi koncami 19 si orientované
prioti pohyblivym nardZkam 20 na pevne u-
sporiadanych tlaénych elektromagnetoch 21,
22, KaZdy z oboch elektromagnetov 21 je u-
chyteny na konzolke 23, wybavenej vodiacim
otvorom 24 nardZky 20, opatrenej jednak Cel-
nou dorazovou pléskou 25 pre spojovaci, &i
pridavny kolik 8, 18 a jednak nabehovym
vystupkom 28 pre signédly spinal 27, ako aj
nédraznikovou tyfkou 28, ktorou je tdto na-
razka 28 zavedend do otvoru v statore tlag-
ného elektromagneau 21, 22. Vodiaci otvor
24 naraZzky 20 méa podobu kld&ovej dierky
{obr. 2), z ktorej v spodnej €asti jej priere-
zu vytnieva smerom nadol vystupok 28 pre
ovlddanie signélneho spinaca 27. Nérazniko-
véa tytka 28 elektromagnetov 21, 22, valco-
véa dast vodiaceho otvoru 24 a oba koliky 8,
16 si v zakladnej, t. j. kludovej polohe na-
vzajom stiosove.

Ked je hnané spojkové teleso 4 prostred-
nictvom radidlneho spojovacieho kolika 8
spriahnuté s hnacim spojkovym telesom 1
ako je to na obr. 1, undSa unéSacie rameno
5 svojim otdfavym pohybom cez kulisu 35
¢i uZ hlavnd vidlicu 6, alebo pomiocnt vidli-
cu 7 a meni takto otaCavy pohyb na priamo-
¢iary pohyb vpred a spét. Spojkovy mecha-
nizmus sa vypina privedenim pridu do dru-
hého elektromagnetu 22, ktory prostrednic-
tvom pohyblivej nardZky 20 zatla¢i pridav-
ny kolik 16, pevne spojeny s ramovou objim-
kou 15 a spojovacim kolikom 8 smerom do-

lava, pritom sa vysunie kuZelovy koniec 34
spojovacieho kolika 8 z wotvoru hnacieho
spojkového telesa 1 a volny koniec spojo-
vacieho kolika 8 sa zasunie do valcovej €as-
ti vodiaceho otvoru 24 nardZzky 23, kde sa
predtym nachadzala pohyblivd nardZka 20.
Tym sa zdroveil s odopnutim hnaného spoj-
kového telesa 4 od pohonu 31 toto zabloku-
je proti pootdcéaniu, pri¢om signdlny spinaé
27 vySle riadiacemu centru prislusny signal.
Opédtovné zapnutie spojkového mechanizmu
sa vykond prvym elektromagnetom 21. Spoj-
kov§m mechanizmom mo6Ze byt opatrend len
pomocnd vidlica 7 alebo aj wobe vidlice 8, 7.
V takomto' pripade sa uvadzaji do €innosti
obe nezévisle od seba. Tym sa umoZni mani-
puldcia bud jednej velkej palety 28, leZia-
cej na dvoch vidliciach 6, 7, alebo dvoch
malych paliet 30, a-to bud sufasne, alebo
po jednej, pritom kaZd4 mald paleta 30 je
na samostatnej vidlici 6, 7 (obr. 3]. Oba
spojkové mechanizmy si medzi sebou pre-
pojené spojovacou retazou 33 a cez hnaciu
rctaz 32 st napojené na pohon 31. Aretova-
nim vidlic 8, 7 v ich strednej, zdkladnej po-
lohe sa zabezpeti zariadenie proti pripad-
nej havérii z d6évodu neZiadiceho vysuvu
niektorej z vidlic 6, 7. V pripade vypadku
elektrického pridu mé obsluha moZnost o-
tacanim napinacej skrutky 37 uvolnit Kkli-
novy remeii 36 a sklopnou klukou 38 ru¢ne
vykonat presuv vidlic 6, 7 do vychodiskiovej
polohy. )

Spojkovy mechanizmus moZno so vSetkymi
jeho vfhodami pouZit aj v inych obdobnych
manipulaénych zariadeniach, za¢lenenych do
automatickych systémov.

PREDMET VYNALEZU

1. Spojkovy mechanizmus presuvacej vid-
lice, najmé vidlice regdlového zakladaca, po-
zostdvajici z hnacieho spojkového telesa,
opatreného hnacim kolesom a z hnaného
spojkového telesa, opatreného unéasacim ra-
menom vidlice, kde hnacie spojkové teleso
a hnané spojkové teleso s navzdjom spo-
jené radidlnym spojovacim kolikom suvne
uloZenym v radidlnom vodiacom wtvore vy-
tvorenom v hnanom spojkovom telese, a si
kazdé samostatne otofne uloZené na spo-
lotnom: nosnom Cape, vyznacujici sa tym,
Ze radidlny spojovaci kolik (8) je prostred-
nictvom radidlne presuvnej objimky (15) u-
sporiadanej okolo obvodovej €asti hnaného
spojkového telesa (4], pevne spojeny s pri-

davnym kolikom (16) stosovou usporiada-
nym so spojovacim kolikom {8}, pritom oba
koliky (8, 16) st svojimi vonkajSimi konca-
mi (19) worientované proti pevne usporiada-
nym tlaénym elektromagnetom (21, 22j.

2. Spojkovy mechanizmu podla bodu 1,
vyznacujaci sa tym, Ze kaZdy z oboch elek-
tromagnetov {21, 22) je uchyteny na konzol-
ke (23} vybavenej vodiacim otvorom (24)
nardZky (20), opatrenej &elnou dorazovou
ploskou (25) pre vonkaj$i koniec (19) spo-
jovacieho, &i pridavného kolika (8, 16}, na-
behovym vystupkom (26) pre signaly spinag
(27), ako aj naraznikovou tyCkou (28) pre
tladny elektromagnet (21, 22].

2 listy vfkresov
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