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Veriffentlicht:
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3)

Halten des ersten Zahnrads (103) und des zweiten Zahnrads (105), wobei das Haltemittel (107) eine beziiglich des ersten Zahnrads
(103) und des zweiten Zahnrads (105) radial angeordnete Gleitlauftlache (109) aufweist, welche bei einer Rotation des ersten Zahnrads
(103) und des zweiten Zahnrads (105) mit Zahnradspitzen (110) des ersten Zahnrades (103) und des zweiten Zahnrades (103) einen
Gleitkontakt ausbildet, wobei die radial angeordnete Gleitlauftldche (109) zumindest zwei Gleitlauftldchenabschnitte (111, 113) auf-
weist, welche jeweils dem ersten Zahnrad (103) und dem zweiten Zahnrad (105) zugeordnet sind und deren jeweilige Gleitlaufldnge
(115) zumindest der Teilung des Zahnrads (103, 105) entspricht.
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Zahnradpumpe fiir Dosiersystem

Die vorliegende Erfindung betrifft eine Zahnradpumpe flir ein Dosiersystem mit einem
ersten Zahnrad und einem zweiten Zahnrad, wobei das erste Zahnrad und das zweite

Zahnrad ineinanderkdmmend angeordnet sind.

Zahnradpumpen in Dosiersystemen sind haufig kompliziert aufgebaut und bestehen aus
vielen filigranen Einzelteilen mit hohen Genauigkeitsanspriichen. Dieser Aufbau macht sie
teuer und fehleranfallig. Die Pumpen werden meist als Tauchpumpen eingesetzt, wobei
sie durch eine geschlossene Bauform der Mdglichkeit einer Reinigung oder Wartung,

insbesondere durch einen Benutzer, entzogen sind.

Aus der Druckschrift DE 10 2015 207 244 B3 ist ein Haushaltgerat mit einer
Pumpenanordnung zur Férderung eines Fluids bekannt, wobei die Pumpenanordnung ein
Gehause mit einer Eintrittsdéffnung und einer Austrittséffnung, eine Antriebswelle, ein
erstes Zahnrad, das mit der Antriebswelle fest verbunden und in eine erste Drehrichtung
und in eine zweite Drehrichtung der Antriebswelle drehbar ist, und ein zweites Zahnrad,
das relativ zu dem ersten Zahnrad verlagerbar ist, umfasst. In der ersten Drehrichtung
steht das zweite Zahnrad in Eingriff mit dem ersten Zahnrad, um das Fluid von der
Eintritts6ffnung zu der Austrittséffnung zu fordern. In der zweiten Drehrichtung ist eine

Kraft erzeugbar, die das zweite Zahnrad zum Ldsen des Eingriffs verlagert.

Aus der Druckschrift DE 10 2009 046 856 A1 ist ein wasserfihrendes Haushaltsgerat
bekannt, das insbesondere als Waschebehandlungsgerat zum Waschen und/oder
Trocknen von Wasche dient. Das Haushaltsgerat weist einen Behalter, einen
Zulaufstrang, Uber den dem Behalter Flissigkeiten zufilhrbar sind, und einen Ablauf-
und/oder Ricklaufstrang auf. In dem Ablauf- und/oder Ricklaufstrang ist eine
Pumpeneinheit angeordnet, die zum Foérdern von Flissigkeiten aus dem Behélter ber
den Ablauf- und/oder Ricklaufstrang dient. Hierbei weist die Pumpeneinheit eine

Zahnradpumpe auf.

Es ist die Aufgabe der vorliegenden Erfindung ein verbessertes Konzept flir eine
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Zahnradpumpe eines Dosiersystems vorzuschlagen.

Diese Aufgabe wird durch den Gegenstand mit den Merkmalen nach dem unabhangigen
Anspruch geldst. Vorteilhafte Ausfiihrungsformen der Erfindung sind Gegenstand der

Figuren, der Beschreibung und der abhangigen Anspriiche.

Gemal} einem Aspekt der Erfindung wird die Aufgabe durch eine Zahnradpumpe flr ein
Dosiersystem mit einem ersten Zahnrad und einem zweiten Zahnrad, wobei das erste
Zahnrad und das zweite Zahnrad ineinanderkdmmend angeordnet sind, einem Haltemittel
zum Halten des ersten Zahnrads und des zweiten Zahnrads, wobei das Haltemittel eine
beziglich des ersten Zahnrads und des zweiten Zahnrads radial angeordnete
Gleitlaufflache aufweist, welche bei einer Rotation des ersten Zahnrads und des zweiten
Zahnrads mit Zahnradspitzen des ersten Zahnrades und des zweiten Zahnrades einen
Gleitkontakt ausbildet, geldst, wobei die radial angeordnete Gleitlaufflaiche zumindest zwei
Gleitlaufflachenabschnitte aufweist, welche jeweils dem ersten Zahnrad und dem zweiten
Zahnrad zugeordnet sind und deren jeweilige Gleitlauflange zumindest der Teilung des
Zahnrads entspricht. Dadurch wird beispielsweise der technische Vorteil erreicht, dass
das Dosiersystem auf sehr einfache, robuste und kostengiinstige Bauweise realisierbar
ist. Dies geschieht, indem lediglich die zwingend notwendigen Funktionsbereiche
Berlicksichtigung finden. Beispielsweise wird auf einen speziellen Ansaugbereich
verzichtet, da das Dosiersystem ohnehin als Tauchpumpe vorgesehen ist und sich somit
jeder Zahnradzwischenraum eigenstandig mit Fluid fullt. Aufgrund der Tatsache, dass die
Gleitlauflange zumindest der Teilung der Zahnrader entspricht, steht zumindest immer ein
Zahn der Zahnrader mit der Gleitlaufflache in Kontakt. In der unmittelbaren Konsequenz
wird kontinuierlich Fluid zu dem Bereich des Ineinanderkdmmens der beiden Zahnrader
befordert. Durch das Ineinanderkdammen der beiden Zahnrader entsteht wiederum ein
Uberdruck, welcher das Fluid unmittelbar durch einen Auslasskanal an einen
gewiinschten Ort beférdern kann. Durch das Weglassen unnétiger Funktionsbereiche
muss kein zusatzlicher Deckel an das Dosiersystem angebracht werden. Das gesamte
Dosiersystem ist besonders leicht zu reinigen, da abgesehen von dem Bereich des
Ineinanderkdmmens und der radialen und axialen Gleitlaufflichen, der vollstandige

Zahnradbereich von aufden zuganglich ist.

Gemal} einer bevorzugten Ausfihrungsform sind das erste Zahnrad, das zweite Zahnrad,
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die Gleitlaufflache und das Haltemittel derart angeordnet, dass ein von einer Position der
Zahnradspitzen des ersten Zahnrades und des zweiten Zahnrades unabhangiger
hydraulisch abgedichteter Raum ausgebildet ist. Dadurch wird beispielsweise der
technische Vorteil erreicht, dass innerhalb des Dosiersystems keine zusatzlichen

Dichtungen erforderlich sind.

Nach einer weiteren bevorzugten Ausfiihrungsform, entspricht die Gleitlauflange hochstens
dem Zweifachen der Teilung des Zahnrades. Dadurch wird beispielsweise der technische
Vorteil erreicht, dass die Effizienz des Dosiersystems zusatzlich erhdht wird. Das Befordern
des Fluids zu dem abgedichteten Raum wird verbessert und ein kontinuierlicher Fluidstrom
aus dem abgedichteten Raum heraus kann bereitgestellt werden. Die Dosiergenauigkeit

wird verbessert.

Um das Haltemittel besonders einfach und kostengiinstig herzustellen, ist das Haltemittel
in einer Querschnittsansicht u-férmig ausgebildet. Neben der Herstellung wird auch die
Montage signifikant vereinfacht, da das Dosiersystem aus lediglich drei Funktionsteilen
herstellbar ist. Diese sind die beiden Zahnrader und das Haltemittel einschlief3lich

Anbauteilen.

Um die Effizienz und die Funktion des Dosiersystems weiter zu verbessern und um die
Abdichtung des Raums zusatzlich zu verbessern, bildet das Haltemittel an einer bezlglich
des ersten Zahnrades und des zweiten Zahnrades axial angeordneten Gleitflache
gegeniber dem ersten Zahnrad und dem zweiten Zahnrad im Bereich des
Ineinanderkammens des ersten Zahnrades und des zweiten Zahnrades einen Gleitkontakt
aus. Durch diesen Gleitkontakt wird der Einsatz von Dichtungen auch an dieser Stelle
unnotig. Der Gleitkontakt wirkt stattdessen wie eine Dichtung und verbessert somit die

Kontinuitat des Fluidstroms.

Um das Fordern eines Fluids an einen bestimmten Ort zu gewahrleisten, weist die
Zahnradpumpe einen Auslasskanal auf, welcher mit dem hydraulisch abgedichteten Raum
fluidmaRig verbunden ausgebildet ist. Der Auslasskanal kann beispielsweise direkt mit
einer Spendediise verbunden sein und ermdéglicht somit einem Nutzer das Fluid direkt aus

dem abgedichteten Raum (ber den Auslasskanal zu entnehmen.
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Nach einer besonders vorteilhaften Ausfihrungsform, ist das Haltemittel mit dem
Auslasskanal einstlickig als integrales Bauteil ausgebildet. Dadurch wird beispielsweise der
technische Vorteil erreicht, dass die Anzahl der Bauteile zusatzlich reduziert wird. Dies

erleichtert zudem die Montage des Dosiersystems.

Nach einer weiteren besonders bevorzugten Ausflihrungsform, weist das Haltemittel
langlich ausgebildete Nuten auf, um das erste Zahnrad und das zweite Zahnrad zu fiihren.
Dadurch wird beispielsweise der technische Vorteil erreicht, dass die Position jedes
Zahnrads nicht fest an einem bestimmten Ort festgelegt ist. Dies erleichtert beispielsweise

die Montage, da jedes Zahnrad einfacher in das Haltemittel eingebracht werden kann.

Um das Dosiersystem in Bezug auf die Viskositat des zu beférdernden Fluids und in Bezug
auf feste Bestandteile, die innerhalb des Fluids enthalten sein kdnnen, nachgiebig und
anpassungsfahig auszugestalten, sind die langlich ausgebildeten Nuten in Richtung des

hydraulisch abgedichteten Raumes ausgerichtet.

Gemal} einer zusatzlichen bevorzugten Ausflhrungsform, weist die Zahnradpumpe ein
Rickstellmittel auf, welches dazu ausgebildet ist das erste Zahnrad und das zweite
Zahnrad in einer Endposition der langlich ausgebildeten Nuten zu halten. Dadurch wird
beispielsweise der technische Vorteil erreicht, dass eine federnde Andriickkraft der
Zahnrader auf die Gleitlaufflachen entsteht. Dadurch kénnen relativ grobe Maftoleranzen
von den Zahnradern und dem Haltemittel realisiert werden, ohne dabei die Funktion des
Dosiersystems zu reduzieren. Zudem werden kleine feste Storobjekte innerhalb des Fluids
problemlos und unter Nachgeben des Riickstellmittels mit den Zahnradern beférdert. Dies
geschieht ohne ein erhdhtes Schadensrisiko oder das Risiko eines Systemausfalls durch

eine blockierte Dosierpumpe.

Um das Zusammenwirken der langlich ausgebildeten Nuten des Haltemittels mit dem
Rickstellmittel zu verbessern, ist das Rilckstellmittel dazu ausgebildet, in Eingriffsnuten
des ersten Zahnrades und des zweiten Zahnrades einzugreifen. Dadurch wird
beispielsweise der technische Vorteil erreicht, dass die Zahnrdder ohne nennenswerte
Reibungsverluste drehbar angeordnet sind, jedoch eine federnde Beweglichkeit der
Zahnradachsen innerhalb der langlich ausgebildeten Nuten mdglich ist. Zusatzlich ist der

Aufwand fir die Montage hierbei stark reduziert, da das Ruickstellmittel lediglich in die
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Eingriffsnuten eingeclipst werden muss.

Nach einer weiteren Ausfiihrungsform, ist das Haltemittel in einer Querschnittsansicht u-
férmig ausgebildet, wobei die beiden Schenkel des Haltemittels zu der Gleitlaufflache hin
konisch ausgebildet sind und das erste Zahnrad und das zweite Zahnrad dazu
korrespondierend ausgebildet sind. Dadurch wird beispielsweise der technische Vorteil
erreicht, dass das Haltemittel im Rahmen der Herstellung leichter entformbar ausgebildet

ist.

Nach einer weiteren Ausflihrungsform, weist die Zahnradpumpe eine Siebstruktur auf, um
ein Eindringen von Fremdkérper in die Zahnradpumpe zu verhindern. Dadurch wird
beispielsweise der technische Vorteil erreicht, dass feste Objekte oder Verunreinigungen im

Fluid davon abgehalten werden konnen in die Zahnrader zu gelangen.

Um die Funktionsfahigkeit des Dosiersystems zu gewahrleisten und um das Férdern von
Fluid durch das Dosiersystem zu realisieren, ist das erste Zahnrad mit einer Antriebswelle

verbunden ausgebildet.

Aus Effizienzgrinden und um die Herstellung des Dosiersystems bei geringem
Materialaufwand maoglichst einfach zu halten, ist der Auslasskanal als Steigrohr mit
mechanischer Haltefunktion ausgebildet. Dadurch wird beispielsweise der technische
Vorteil erreicht, dass die Anzahl der Bauteile und somit die Herstellungskosten zusatzlich
reduziert werden. Somit ist keine gesonderte Montage einzelner Bauteile notwendig.
Beispielsweise kann die mechanische Haltefunktion durch das Einbringen von

Verstarkungsrippen an dem Steigrohr realisiert werden.

Gemal einem weiteren Aspekt der Erfindung wird die Aufgabe durch ein Dosiersystem mit

einer Zahnradpumpe gemalf} einer der vorausgehenden Ausfihrungsformen geldst.

Fir das erfindungsgemalie Prinzip des Dosiersystems und der Zahnradpumpe ist die
konkrete Orientierung der Zahnradachsen nicht von Bedeutung. ldealerweise sind die
Zahnradachsen vertikal angeordnet. Jedoch ist es ebenso mdglich, die Zahnradachse

horizontal anzuordnen.
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Weitere Ausflhrungsbeispiele der Erfindung sind in den Zeichnungen dargestellt und

werden im Folgenden naher beschrieben.

Es zeigen:

Fig. 1 eine schematische Darstellung einer Zahnradpumpe aus dem Stand der Technik,

Fig. 2 eine schematische Darstellung einer Zahnradpumpe,

Fig. 3 eine weitere schematische Darstellung einer Zahnradpumpe,

Fig. 4 eine weitere schematische Darstellung einer Zahnradpumpe mit Riickstellmittel,

Fig. 5 eine schematische Darstellung eines Haltemittels,

Fig. 6 eine schematische Darstellung eines Zahnrads mit Antriebswelle,

Fig. 7 eine schematische Darstellung eines Zahnrads, und

Fig. 8 eine schematische Darstellung eines Dosiersystems.

Die Figur 1 zeigt eine schematische Darstellung einer Zahnradpumpe aus dem Stand der
Technik. Die Zahnradpumpe ist fir die Anwendung in einem Dosiersystem geeignet und
umfasst ein erstes Zahnrad 103 und ein zweites Zahnrad 105. Die beiden Zahnrader sind
ineinanderkammend angeordnet und befinden sich innerhalb eines geschlossenen
Gehauses 102. Die Zahnrader 103, 105 weisen jeweils ein Mehrzahl von Zahnradspitzen
110 auf. Im Fall der Rotation der Zahnrader 103, 105 wird Fluid in den Zahnliicken
zwischen den Zahnspitzen 110 aus einem Saugbereich 104 (ber einen aulienliegenden
Foérderbereich in einen Druckbereich 106 in dem Gehause 102 beférdert. Hierbei liegt der
Foérderbereich in einem bogenférmigen Abschnitt in dem Gehduse 102. Im Bereich des
Ineinanderkdmmens der Zahnrader 103, 105 baut sich durch das kontinuierlich
zustréomende Fluid ein Uberdruck auf. Ausgehend von der angedeuteten Drehrichtung der
beiden Zahnrader 103, 105 wird Fluid unten angesaugt und in den Zahnllicken aufl3en

herum nach oben mitgefuhrt. In dem Bereich des Ineinanderkdmmens bilden die
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Zahnrader 103, 105 eine Fluidbarriere, so dass sich durch das standige Nachschieben
von Fluid in den Zahnlicken der Férderbereiche in dem obenliegenden Druckbereich 106,
in Tateinheit mit dem Verdrangen von Fluid aus den Zahnlicken der
ineinanderkdammenden Zahnrader 103, 105 ein zur Drehgeschwindigkeit proportionaler
Volumenstrom ergibt. Da derartige Zahnradpumpen bevorzugt als Tauchpumpen
eingesetzt werden, befindet sich der Ansaugbereich 104 stets unterhalb des Fluidpegels
im Vorratstank des Dosiersystems. Ausgehend von dem Druckbereich 106 kann das Fluid
Uber ein Steigrohr Uber die hochste Fillposition des Fluids in dem Tank angehoben

werden, wo es von einem Benutzer entnommen werden kann.

Die Figur 2 zeigt eine schematische Darstellung einer Zahnradpumpe 101. Die
Zahnradpumpe 101 ist zur Anwendung in einem Dosiersystem 100 ausgebildet und
umfasst ein erstes Zahnrad 103 und ein zweites Zahnrad 105. Das erste Zahnrad 103 und
das zweite Zahnrad 105 sind ineinanderkdmmend angeordnet und werden durch ein
Haltemittel 107 gehalten. Das Haltemittel 107 weist eine bezlglich des ersten Zahnrads
103 und des zweiten Zahnrads 105 radial angeordnete Gleitlaufflache 109 auf, welche bei
einer Rotation des ersten Zahnrads 103 und des zweiten Zahnrads 105 mit
Zahnradspitzen 110 der beiden Zahnrader 103, 105 einen Gleitkontakt ausbildet. Zudem
weist die radial angeordnete Gleitlaufflaiche 109 zwei Gleitlaufflachenabschnitte 111, 113
auf, welche jeweils den beiden Zahnradern 103, 105 zugeordnet sind und deren jeweilige
Gleitlauflange 115 der Teilung der beiden Zahnrader 103, 105 entspricht. Durch die
Anordnung des ersten Zahnrads 103, des zweiten Zahnrads 105, der Gleitlaufflache 109
des Haltemittels 107 und der axial angeordneten Gleitflaichen 116 des Haltemittels 107
wird ein hydraulisch abgedichteter Raum 117 ausgebildet, welcher von der Position der
Zahnradspitzen 110 der Zahnrader 103, 105 unabhéangig ist. In der Konsequenz kann bei
kontinuierlicher Rotation der Zahnrader 103, 105 ein kontinuierlicher Fluidstrom realisiert

werden, welche Uber einen Auslasskanal 118 ausstromt.

Die Figur 3 zeigt eine weitere schematische Darstellung einer Zahnradpumpe 101. Das
Haltemittel 107 bildet an einer bezlglich des ersten Zahnrades 103 und des zweiten
Zahnrades 105 axial angeordneten Gleitflache 116 im Bereich des Ineinanderkdmmens
des ersten Zahnrades 103 und des zweiten Zahnrades 105 einen Gleitkontakt aus. Der
Auslasskanal 118 ist mit dem hydraulisch abgedichteten Raum 117 fluidmafiig verbunden

ausgebildet und ermdglicht das Férdern von Fluid an einen gewiinschten Ort. Dieser liegt
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meist Uber der hoéchsten Filllposition innerhalb eines Vorratstanks, in welchen die
Zahnradpumpe 101 als Tauchpumpe eingebracht ist. Idealerweise ist das Haltemittel 107
mit dem Auslasskanal 118 einstiickig als integrales Bauteil ausgebildet. Das erste oder
das zweite Zahnrad 103, 105 ist mit einer Antriebswelle 123 verbunden ausgebildet,

wodurch ein Antrieb der Zahnradpumpe 101 mdéglich ist.

Die Figur 4 zeigt eine weitere schematische Darstellung einer Zahnradpumpe 101.

Das Haltemittel 107 weist langlich ausgebildete Nuten 119 auf, in welchen das erste
Zahnrad 103 und das zweite Zahnrad 105 flhrbar angeordnet sind. Die langlich
ausgebildeten Nuten 119 sind hierbei in Richtung des hydraulisch abgedichteten Raumes
117 ausgerichtet, wodurch die Bewegungsrichtung der geflihrten Zahnradachsen
entsprechend der langlich ausgebildeten Nuten eingeschrankt ist. Zusatzlich weist die
Zahnradpumpe 101 ein Riickstellmittel 121 auf, welches dazu ausgebildet ist das erste
Zahnrad 103 und das zweite Zahnrad 105 in einer Endposition der langlich ausgebildeten
Nuten 119 zu halten. Das Halten der Zahnrader 103, 105 wirkt durch das Rickstellmittel
121 wie eine federnden Lagerung. Diese ermoglicht, dass die beiden Zahnradachsen in
etwa in Richtung der Mitte zwischen den beiden Zahnradern 103, 105 und dem
Auslasskanal 118 gedriickt werden. Dadurch werden die Zahnrader 103, 105
gegeneinander und zusatzlich gegen die radialen Gleitlaufflachen gedriickt. Folglich
lassen sich durch eine derartige federnde Lagerung Spalte minimieren, die zwischen den
Zahnradspitzen 110 und den radialen Gleitlaufflachen 109, den ineinanderkdmmenden
Zahnen der beiden Zahnrader 103, 105 und den axialen Spalten zwischen den beiden
Zahnradern 103, 105 und axialen Gleitflaichen 116 am Haltemittel 107 auftreten kénnen.
Somit sorgt das Riuckstellmittel 121 auch unter wechselnden Betriebsbedingungen flr
einen optimalen Kontakt der Bestandteile untereinander. Das Rickstellmittel 121 kann
aus einem oder aus mehreren Federclips bestehen. Alternativ kann das Riickstellmittel

121 beispielsweise aus einem Draht hergestellt sein.

Die Figur 5 zeigt eine schematische Darstellung eines Haltemittels 107. Auf eine
wiederholte Beschreibung identischer Merkmale der vorausgehenden Figuren wird
verzichtet. Das Haltemittel 107 weist die langlich ausgebildeten Nuten 119 auf, um die
beiden Zahnrader 103, 105 (nicht gezeigt) zu filhren. Die langlich ausgebildeten Nuten
119 sind in Richtung des hydraulisch abgedichteten Raumes 117 ausgerichtet. Das

Haltemittel 107 ist in einer Querschnittsansicht u-férmig ausgebildet und der Auslasskanal
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118 ist mit dem Haltemittel 107 integral als einstlickiges Bauteil ausgebildet.
Vorzugsweise sind die langlich ausgebildeten Nuten 119 sowohl auf einer Oberseite des
Haltemittels 107 als auch auf einer Unterseite des Haltemittels angeordnet, wodurch die
Zahnradachsen nicht nur einseitig sondern zweiseitig in dem Haltemittel 107 gefuhrt
werden koénnen. Dies ist mit einer entsprechenden Verbesserung der Stabilitat der
Zahnradpumpe 101 verbunden. Zusatzlich ist hier auch denkbar, das Rickstellmittel 121

beidseitig, d.h. oberhalb und unterhalb der Zahnrader 103, 105 anzuordnen.

Die Figur 6 zeigt eine schematische Darstellung eines Zahnrads 105 mit Antriebswelle
123. Das Zahnrad 105 kann hierbei mit der Antriebswelle 123 einstilickig verbunden
ausgebildet sein. Wesentlich ist eine an dem Zahnrad 105 angrenzenden Ende der
Antriebswelle 123 angeordnete Eingriffsnut 125. Diese Eingriffsnut 125 dient der Fixierung

des Ruckstellmittels 121, wodurch eine axiale Sicherung des Ruckstellmittels 121 erfolgt.

Die Figur 7 zeigt eine schematische Darstellung eines Zahnrads 103. An einem
verlangerten Abschnitt der Zahnradachse befindet sich die Eingriffsnut 125, welche der
Fixierung des Ruckstellmittels 121 und damit der axialen Sicherung des Ruickstellmittels
121 dient.

Die Figur 8 =zeigt eine schematische Darstellung eines Dosiersystems 100. Die
Zahnradpumpe 101 ist als Tauchpumpe innerhalb eines Vorratstanks angeordnet, wobei
die Antriebswelle 123 mit einem Antrieb aulerhalb des Vorratstanks verbunden ist. Der
Auslasskanal 118 ist als Steigrohr mit mechanischer Haltefunktion in dem Dosiersystem
100 ausgebildet und mindet in eine Spendedise, welche oberhalb der hdchsten

moglichen Fullposition angeordnet ist.

Alle in Verbindung mit einzelnen Ausflihrungsformen der Erfindung erlduterten und
gezeigten Merkmale kdnnen in unterschiedlicher Kombination in dem erfindungsgemalien

Gegenstand vorgesehen sein, um gleichzeitig deren vorteilhafte Wirkungen zu realisieren.
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PATENTANSPRUCHE

Zahnradpumpe (101) fur ein Dosiersystem (100), mit:

einem ersten Zahnrad (103) und einem zweiten Zahnrad (105), wobei das erste
Zahnrad (103) und das zweite Zahnrad (105) ineinanderkdmmend angeordnet sind,
einem Haltemittel (107) zum Halten des ersten Zahnrads (103) und des zweiten
Zahnrads (105), wobei das Haltemittel (107) eine bezliglich des ersten Zahnrads
(103) und des zweiten Zahnrads (105) radial angeordnete Gleitlaufflache (109)
aufweist, welche bei einer Rotation des ersten Zahnrads (103) und des zweiten
Zahnrads (105) mit Zahnradspitzen (110) des ersten Zahnrades (103) und des
zweiten Zahnrades (103) einen Gleitkontakt ausbildet, wobei die radial angeordnete
Gleitlaufflache (109) zumindest zwei Gleitlaufflachenabschnitte (111, 113) aufweist,
welche jeweils dem ersten Zahnrad (103) und dem zweiten Zahnrad (105) zugeordnet
sind und deren jeweilige Gleitlauflange (115) zumindest der Teilung des Zahnrads
(103, 105) entspricht.

Zahnradpumpe (101) gemal’ Anspruch 1, wobei das erste Zahnrad (103), das zweite
Zahnrad (105), die Gleitlaufflache (109) und das Haltemittel (107) derart angeordnet
sind, dass ein von einer Position der Zahnradspitzen (110) des ersten Zahnrades
(103) und des zweiten Zahnrades (103) unabhangiger hydraulisch abgedichteter
Raum (117) ausgebildet ist.

Zahnradpumpe (101) gemaf® einem der vorangehenden Anspriiche, wobei das

Haltemittel (107) in einer Querschnittsansicht u-férmig ausgebildet ist.

Zahnradpumpe (101) gemaf® einem der vorangehenden Anspriiche, wobei das
Haltemittel (107) an einer beziglich des ersten Zahnrades (103) und des zweiten
Zahnrades (105) axial angeordneten Gleitflache (116) gegeniliber dem ersten
Zahnrad (103) und dem zweiten Zahnrad (105) im Bereich des Ineinanderkammens
des ersten Zahnrades (103) und des zweiten Zahnrades (105) einen Gleitkontakt

ausbildet.
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10.

11.

12.

12

Zahnradpumpe (101) gemaf} einem der vorangehenden Anspriche, wobei die
Zahnradpumpe (101) einen Auslasskanal (118) aufweist, welcher mit dem hydraulisch

abgedichteten Raum (117) fluidmaRig verbunden ausgebildet ist.

Zahnradpumpe (101) gemall Anspruch 5, wobei das Haltemittel (107) mit dem

Auslasskanal (118) einstlickig als integrales Bauteil ausgebildet ist.

Zahnradpumpe (101) gemaf® einem der vorangehenden Anspriiche, wobei das
Haltemittel (107) langlich ausgebildete Nuten (119) aufweist, um das erste Zahnrad
(103) und das zweite Zahnrad (105) zu flhren.

Zahnradpumpe (101) gemafy Anspruch 7, wobei die langlich ausgebildeten Nuten
(119) in Richtung des hydraulisch abgedichteten Raumes (117) ausgerichtet sind.

Zahnradpumpe (101) gemaf} einem der vorangehenden Anspriche, wobei die
Zahnradpumpe (101) ein Rickstellmittel (121) aufweist, welches dazu ausgebildet ist
das erste Zahnrad (103) und das zweite Zahnrad (105) in einer Endposition der

langlich ausgebildeten Nuten (119) zu halten.

Zahnradpumpe (101) gemald Anspruch 9, wobei das Rickstellmittel (121) dazu
ausgebildet ist, in Eingriffsnuten (125) des ersten Zahnrades (103) und des zweiten

Zahnrades (105) einzugreifen.

Zahnradpumpe (101) gemaf® einem der vorangehenden Anspriiche, wobei das
Haltemittel (107) in einer Querschnittsansicht u-formig ausgebildet ist, wobei die
beiden Schenkel des Haltemittels (107) zu der Gleitlaufflache (109) hin konisch
ausgebildet sind und das erste Zahnrad (103) und das zweite Zahnrad (105) dazu

korrespondierend ausgebildet sind.

Zahnradpumpe (101) gemaf} einem der vorangehenden Anspriche, wobei die
Zahnradpumpe (101) eine Siebstruktur aufweist, um ein Eindringen von Fremdkorper

in die Zahnradpumpe (101) zu verhindern.
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13. Zahnradpumpe (101) gemal} einem der vorangehenden Anspriiche, wobei das erste

Zahnrad (103) mit einer Antriebswelle (123) verbunden ausgebildet ist.

14. Zahnradpumpe (101) gemafy einem der vorangehenden Anspriiche, wobei der

Auslasskanal (118) als Steigrohr mit mechanischer Haltefunktion ausgebildet ist.

15. Dosiersystem (100) mit einer Zahnradpumpe (101) gemaf} einem der Anspriiche 1 bis
14,
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