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Uklad transduktorowo-polprzewodnikowy do sterowania
wzmacniaczy tyrystorowych zwlaszcza do regulatorow napiecia
generatorow
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Przedmiotem wynalazku jest uklad transdukto-
rowo-pélprzewodnikowy, stuzgcy do sterowania
katem zaplonu tyrystoréw. Uklad bedacy przed-
miotem wynalazku sklada sie ze znanych elemen-
tow i podzespoléow takich jak wzmacniacz magne-
tyczny i oscylator nie stosowanych jednak w ta-
kim zestawieniu jak w opisanym nizej ukladzie
zaplonowym.

Znane dotychczas uklady do sterowania wzmac-
niaczami tyrystyrowymi, wytwarzaja zazwyczaj
sygnaly zaplonowe o przebiegu cigglym (uklady
magnetyczne), przebiegu dyskretnym (uklady ele-
ktroniczne), przebiegu cigglym uzyskanym ze zroz-
niczkowania przebiegu cigglego prostokatnego.

Uklady o sygnale dyskretnym majg te wade, ze
sg skomplikowane skladajg sie z duzej iloci ele-
mentow, szczegllnie jezeli wymagane jest sumo-
wanie wiekszej iloSci sygnaléow we wzmacniaczu
wstepnym, co powieksza koszt urzadzenia i
zmniejsza jego pewno$¢é ruchows. Dodatkowsg wa-
dg jest to, ze sygnaly sumowane w ukladzie ele-
ktronicznym, przed sumowaniem muszg byé pod-
dane filtrowaniu.

Wada ukladéw zaplonowych o sygnalach cigglych

jest to, ze przy tej samej dopuszczalnej mocy wy- °*

dzielanej w bramce tyrystora, wykazujg mniejsze
prawdopodobienstwo zaplonu tyrystora, anizeli
przy sterowaniu dyskretnym.

Celem wynalazku jest uklad do sterowania
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wzmacniaczy tyrystorowych jedno i wielofazo-
wych, za pomocg ciggu impulséw.

Cel ten zostal osiggniety przez uklad transdukto-
rowo-péiprzewodnikowy, zlozony z wzmacniacza
magnetycznego i oscylatora poiprzewodnikowego,
wytwarzajgcego ciag impulséw elektrycznych, za-
czynajgcych sie w kazdym poltokresie w chwili
okre§lonej stanem wysterowania wzmacniacza
magnetycznego, a konczacych sie w momencie
przej$cia wartoSci napiecia przez zero, w ten spo-
s6b, ze zaciski wejSciowe oscylatora sa przylgczo-
ne do zaciskéw wyjSciowych wzmacniacza magne-
tycznego.

Takie polgczenie wzmacniacza magnetycznego i
oscylatora, pozwolilo uzyska¢ uklad odznaczajgcy
sie korzystniejszymi wlasno$ciami technicznymi w
poréwnaniu ze znanymi dotychczas innymi sposo-
bami - sterowania wzmacniaczy tyrystorowych.

W ukladzie zaplonowym wedlug wynalazku
wzmacniacz magnetyczny spelnia’ role: sumatora
sygnatéw, filtra, wzmacniacza wstepnego i elemen-
tu wyzwalajgcego generowanie impulséw przez
oscylator.

Ponadto wzmacniacz magnetyczny zapewnia
galwaniczne rozdzielenie obwodéw sterowania i
mocy. Uklad wedlug wynalazku, w przykladowym
rozwigzaniu, w zastosowaniu do jednego z rozwig-
zann schematycznych regulatora napiecia, przed-
stawia fig. 1. Funkcjonalne dzialanie ukladu trans-




3 .
duktorowo-pélprzewodnikowego dla tego rozwia-
zania przedstawia fig. 2.

W ukladzie regulatora przedstawionym na fig.
1, uklad transduktorowo-péiprzewodnikowy, beda-
cy przedmiotem wynalazku jest oznaczony cyfra-
mi 1 i 2. Pamiar regulowanego napiecia odbywa
sie w ukladzie zlozonym z mostka pomiarowego 7,
wykonanego z diod Zenera i opornikéw, transfor-
matora 3, opornika kompensacji pradowej 4, most-
ka prostowniczego 5 i filtra RC 6.

‘j A {}__Nyjécie z mostka 7 jest podlaczone do jednego

~ z#izwojeri sterujgcych wzmacniacza magnetyczne-

go 1 z wewnetrznym sprzezeniem zwrotnym.
Uzwojenie robocze wzmacniacza magnetycznego
jest zasilane napieciem sinusoidalnym z zaciskow
generatora 11, lub napieciem prostokgtnym uzys-
kanym z obcinacza 8, zlozonego z opornika i diod
Zenera polgczonych przeciwsobnie. Obcinacz 8 za-
mienia przebieg sinusoidalny & z fig. 2, na prze-
bieg zblizony do prostokgtnego b fig. 2. Taki prze-

_bieg pozwala regulowaé kat zaplonu tyrystora w

zakresie .do 180°.

Uklad transduktorowy 1 zamienia dodatnia po-
Ié'w'ke‘: przebiegu b z fig. 2 na przebieg ¢ z fig. 2,
a ujemng poléwke przebiegu b z fig. 2, na prze-
bieg d & fig. 2. Czasy trwania przebiegéw ¢ i ds3
sobie rowmne i proporcjonalne 'do sumy ampero-
zwojéw wszystkich uzwojeh sterujacych wzmac-
niacza magnetycznego 1. Zaciski wyjsciowe A, B
C uktadu transduktorowego 1, s polgczone z od-
powiednimi zaciskami wejSciowymi A’, B’, C’
ukladu podwoéjnego oscylatora podlprzewodnikowe-
go 2. Dla tego przykladowego rozwigzamia prze-
biegi ¢ i d z fig. 2 zasilaja obwody kolektorowe
oscylatora 2.

Dla innych rozwiazah zaciski A’, B’, C° mogy
byé innymi punktami ukladu oscylatora 2. Oscyla-
tor 2 zamienia przebieg ¢ (fig. 2), na przebieg e

(fig. 2), a przebieg d (fig. 2), na przebieg g (fig. 2).
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Przebiegi e i g z fig. 2 sa ciagami elektrycznych
impulséw prostokatnych, dla ktérych obwiedniami
sa odpowiednio przebiegi ¢ i d z fig. 2.

Czas trwania, amplituda i okres powtarzania
impulséw sg tak dobrane, ze mieszcza sie w polu
bramkowej charakterystyki napieciowo-pradowej:
tyrystora. Zaciski wyjSciowe D, E, G, H oscyla-
tora 2 sg polaczone z odpowiednimi zaciskami ty-
rystorow, pracujgcych w ukladzie jednofazowego:
wzmacniacza niesymetrycznego 9. Dla ukladu sy-
metrycznego z czterema tyrystorami, uklad zaplo--
nowy jest jak na fig. 1, tylko ilo§¢ wyjsé z oscyla--
tora 2 jest dwa razy wieksza.

Dla ukladéw wielofazowych np. tréjfazowego
symetrycznego, uklad zaplonowy sklada sie =z
trzech wzmacniaczy magnetycznych 1 i trzech pod-
wojnych oscylatorow 2. Te wzmacniacze magne-
tyczne sg przylaczone do odpowiednich napigé
zsynchronizowanych z napieciami zasilajacymi ty-
rystory.

Wzmacniacz 9 zasila uzwojenie - sterujace 12,
wzbudnicy 10, generatora 11. Regulator wyposazo-
ny jest w czlon korekcyjny 13 zapewniajacy sta—
bilng prace ukladu. Czlon ten oddzialowuje na
drugie uzwojenie sterujgce wzmacniacza magne-
tycznego 1.

Zastrzezenie patentowe

Uklad transduktorowo-poéiprzewodnikowy do ste-
rowania wzmacniaczy - tyrystorowych, zwlaszcza do-
regulatoré6w napiecia generatoréw ziozony z
wzmacniacza magnetycznego i oscylatora péiprze-
wodnikowego, wytwarzajacy ciagg impulsow elek-
trycznych -zaczynajacy sie w kazdym potokresie
w chwili okre$§lonej stanem wysterowania wzmac-
niacza magnetycznego, a konczacy sie w momencie:
przejécia warto$ci chwilowej napiecia przez zero,
znamienny tym, ze zaciski wéjéciowe oscylatora.
(2) s3 przylgczone do =zaciskéw wyjsciowych
wzmacniacza magnetycznego (1).
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