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(54) Zpisob korekce pracovniho bodu pii mdieni se
scintilacni detekéni jednotkou

Korekce pracovniho bodu pii m&ieni
se scintiladni detekdéni jednotkou se sta-
novi z jediné zmérené dvojice cdetnostl im-
pulst refereniniho zdroje zareni odpovida-
jici dvéma energetickym oblastem. Z této B
zmdfené dvojice se uréi vychozi bod na ki~ I
vece udavajici zméienou zavislost korekce T
pracovniho bodu a soufadnice y tohoto vy=-
choziho bodu udavd vellkost celkové korek- o10%
ce pracovniho bodu scintiladni detekini
jednotky. Korekce ie uvedena pomérné plres-
né hned napoprvé i p¥i relativné velké
nestabilité detekdiniho systému. «
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Vyndlez se tyk4 zpasobu stanoveni korekSniho signdlu pro korek-

ci pracovniho bodu p¥i m&feni se scintiladni detekdni jednotkou.

Zisk scintiladni detekdni jednotky Je znadndé zAvisly na teplo-
t3 a daldioch vlivech. Pro zaji3t&ni reprodukovatelnosti mdiendi Je
tedy nutnd korekce pracovniho bodu, zvl43¥td u zarizeni s vice detek-
8nimi Jjednotkami,

Nejlastdji se pro korekci pracovniho bodu pouZivd referendni
zdroj zé&reni a zvla3tni zpdtnovazebni obvod,zéhrnujici cely detek-
&nd systém, Ve vdt3ind pFipadd v3ak referendni zdroj zh¥eni ovliv-
puje vliastni md¥eni, a proto je t¥eba korekci pracovniho bodu pro-
vaddt v Base, kdy vliastni mdfeni neprobihd4, V tomto p¥ipadd se do-
posud pouéivai zpisob, kdy se celkovy zisk detek&niho sjstému pos-
tupné @énil po malych pfedem pevnd stanovgnich krocich tak dlouho,
dokud nebylo dosaZeno celkové pot¥ebné korekce;

P¥ed kaZdym Jednotiivim korekdnim krokem je t¥eba mdfit Cetnos-
ti impulsi od referendniho zdroje zA¥eni ve dvou energetickych ob-
lastech, JestliZe je nutné vétsi zm$na zisku detekdniho systému, zpa-
men& to, %e je nutné provést vatid poéQt korekdnich kroki a celko-
v4 doba korekce se netmdrnd prodluiuje.

Tento nedostatek odstraﬁuyb zpsob korekce pracovniho bodu p¥i
md¥eni se sointiladni detekdni Jednotkou podle vyndlezu, jehoZ pod-
statou je, %e z jediné zmdifené dvojice Setnosti impulsd referendni-
ho zdroje zéaiend, odpovidadioi dvdma emergetickym oblastem,se urdi

poloha vychozfiho bodu na k¥ivce uddvajici zmé¥fenmou zAvislost veli-~
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kosti korekce pracovniho bodu na parametru urleném dvéma Setnostmi

impulst, p¥iSem% druhd souradnice tohoto vychoziho bodu udévé veli~
kost celkové korekce pracovniho bodu scintiladn{ detekdni jednotky.

Zp&sob stanoveni korekce pracovniho bodu podle vyndlezu wd pied-
nost v tom, %e p¥i diskontinudlni stabilizaci je korekce provaAdéna
rychleji oproti zpasobdm, které pouzivaji korekce v ndkolika kro=-
cich, Korekce je provedena pomdrnd p¥esnd hned napoprvé i p¥i rela-
tivnd velké nestabilitd detekdniho systému, Hlavni vyhodou je ryéh-
lost korekce p¥i zachovidni pifesnosti pnastaveni pracovniho bodu a
aktivitd referendniho zdrdje zéreni,

Zpisob stanoveni korekce pracovniho bodu p¥i mSi¥eni se scinti-
ladni detekdni jednotkou podle vynédlezu byl provd¥en v zarizeni s
mikropoditadem u pStidetektorové scintiladni detekdni Jednotky, Dis-
kriminadni hladiny analyzdtoru byly ovladdadny &islicovd z vystupnich
portd mikropoditale a byly vyuZity Jako ¥{zeny &len ve smydce
zp8tné vazby pro korekci pracovniho bodu, Vstupnimi Gdaji pro mi-
kropoditad pro korekci pracovnihb bodu jsou Setnosti 1mpuls§ ve
dvou energetickych oblastech - n, a n, - referendniho zdroje zéfeni.,
Na obr, 1 je zndzorndno toto diferencidlni spektrum referendniho
zdroje zA¥eni, V uvedeném usporddani bylo zcela odstrandno pi¥idav-
né technické vybaveni, které je vyu2ivdno pro korekci,

Na obr. 2 je uvedena zdvislost parametru x = (nz-nl)/(n2+nl) na
velikosti korekce y, Velikost korekce y je vyjAdd¥end jako relativni
zmdna éelkového‘zosileni v procentech,

Vztah mezi energii zéféni_g a diskriminadni hladinou h je dﬁn

vztahem (1) :
h=o0.,E (1) .
Viivem nestability za¥{zeni se konstanta ¢ zm¥ni ma o ., Tuto korigo-
vanou hodnotu o urdime z nésledujiciho vztahu :
A , 2
c'=0 (1+a;x+ax” + agxa) (2),
kde parametr x je dAn :

e

x = (92'”1)/ln2+n1) (3) & o
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Vztah (2) je aproximaci skutedné zévislosti celkové korekce na

parametru x urdeném Setnostwi impulsd. Korigované nastaveni diskrie-
minadnioh hladin pak dostaneme ze vztahu (1), kde misto konstanty
¢ dosadime c. To znamend :
h = c'; E ] (4) o

) Koeficienty a,, a, a a3 ze vztahu (2) zdvis{ pouze na radionu-
klidu a pou?ité detekdni jednotce a nezévis{ na aktivitd referend~
. niho zdroje z&¥eni, P¥i vyu%iti piku totdlni absorbce pro korekci
pracovniho bodu souvisi koeficienty a,aa;s rozlisovaci{ schopnos-

—

. ti detektoru pro referendni zdroj zéireni a koeficient a, s asymotéfilf

piku totdlni absorbce., Koeficienty ai, a,, a; se urdi ze zmd¥ené zé—f
'vislosti poti¥ebné korekce Ac = c¢’= ¢ pna parametru x, pfitom sku-
tednd nestabilita se mahrad{ zmdnou zisku aparatury, Korekci podle
‘vztahu (2) 1ze pouiif v pti{pad®, ¥e absolutni hodnota parametru x
nen{ p#i]i¥ velkd, to znamend, %e zhruba plati Ix|l < 0,5, V opadném
pfipadd se Jednd o velikou nestabilitu nebo spfﬁo o poruchu pF¥istro-

Je a Fe¥eni je nutné hledat v jiné oblasti,

PREDMET VYNALEGZU

| Zpasob korekce pracovniho bodu p¥i méFen{ se scintiladni de-
jtekéni Jednotkou po zasunuti referendniho zdroje zAteni do této de-
‘tekdni jednotky, vyznadujici se tim, %Ze z jediné zm3¥ené dvojice
Légtnosti impulsd referendniho zdroje zéfeni,odpovidajici dvéma ener-
.getickym oblastem, se urd{ pbloha vychoziho bodu na ki¥ivce udévajici
zm8¥enou zavislost velikosti korekce pracovniho bodu na parametru
'urdeném dvima Setnostmi impulsd, pridem* druhd souiadnice tohoto
vychoziho bodu uddvé velikost celkové korekce pracovniho bodu scin-
:tilaGni detekdni jednotky, |

¢ vykresy
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Obr. 2
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