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(19) | VYNALEZU (12) (21) 03004-90.R

(13) A3

(22) 15.06.90

(32) 16.06.89 5(51) D 01 G 13/00

(31) 89/391974

(33) DE

FEDERALNI URAD

PRO VYNALEZY (40) 12.11.91

(71) MASCHINENFABRIK RIETER AG, Winterthur, CH

(72) Faas Jlirg, Dinhard, CHl
Alther Roger, Neuhausen, CH
Moser Robert, Winterthur, CH
Demuth Robert, Nfirensdorf, CH

(54) Zpusob miseni textilunfch vldken .

(57) zpfisob, pfi né&mz jsou vldkna razného druhu
ubfiridna z balikt vladken ruzné provenience a
misena, spo&ivid v tom, Ze do po&itale jsou
vklédany alespofi ndsledujici udaje:

a) vlastnosti vldken jednotlivych sloZek a
b) pozadované vlastnosti- ze smdsi vladken vy-
robeného mykaného pramene, ptipadn& prize.

po&itad z téchto zaddni vypodfta podle pFedem
stanoveného vypodetniho algoritm rozdélent
slozek, které pfi minimalizované odchylee od
pozadovanych vlastnost{ mykaného pramene,
pFipadng prize, tyto alespon pribliZné spliuje
a pripadn& provede korekturu vypo&itaného
rozdéleni slozek s prihlédnutinm k ptipadnym,
rovnés do positate vlozenym okrajovym podminkém,
peipadnad k zvldgtnim pranfm, a vypodita
korigovand rozdéleni sloZek. Potitacem zjigténé

“ rozdélenf slozek, pripadne korigované rozdslent
slozek, jo vyuzito k serfzenf, pFipadne k
regulaci privodu jednotlivych slozek k misicimu
stroji (6), aby ve smési vldken, odvadéené

& misicim strojem (6}, bylo dosaZeno vypodilaného
a pripadne korigovaného rozdéleni slozek.

s RO RS




Pvaovy - 20

3

Vyrdlez se tyké zplhsobu miSeni textilnich vléken, pri
ném? jeou vlékna rtizného druhu ubirdna z balikl vléken rdzné
provenience a miSena.

Dosavadni zplsoby miSen{ spoéivaji bud v tom, ¥e baliky

vléken riznych provenienci j3sou postaveny do Jjedné Tady a u-

1

z ~

jicim ubiracim za¥izenim, pT

v

birény nad ni vratné emZ

}.:.
[¢14

pc jizdé

~

jsou vlotky vldken uvolrnovény s povrchu baliki a predédvény
dopravnimu prostiedku, nebo v tom, Ze Césti balikd vldken jsou
ruénd neho strojn®é odebirédny a po sobé depravnim pésem privé-
d&ny k rozvolnovacimu stroji, v némZ Jscu tyto &ésti rozvol-
“ovény na vledky vldken a pYedévény dopravnimu prosttedku.
Tyto deopravni prostiedky mohou byt mechanické nebo pneu-

ratické a dopravuii vlelky vléken do takzvanych misicich ko-

]

zor, do nich¥ Jeou plivédénd vldkna uklddéna Jako smés vlolek,
7 tdchto misicich komor je sm&s vlolek vldken uklédéna

Aru¥iciho efektu ve snaze o hemegenizaci smisi violek vidken.

L)

Takovéto homogenizalni zafizeni jsou vyobrazena a popsé-

na napfiklad v némeckych patentovych spisech &. 196 121 a

31 51 €63,

s z

Nevyhoda prvého zmininého zplsohu ubiréni a miseni véak

spolivéd v tom, ¥e nédsledkem staciondrnich Tad %alikd nelze
cmés a¥ do Uplného vylerpéni takovéto Yady ménit, takiZe po-

n&r mifeni ztstsvd héhem celé této doby steiny, zatimco druhy

& ’

zplsob odehiréni a mifeni se navic Jedté vyznaluje repfesno-

’

sti odebiraného mnoistvi.
Proto vyvstdvé kol vytvéret plesné a homegenni smesi vla-

’

ken, které kromé toho mchou h¥t podle potfeby rychle ménény.



Ve 8vycarské patentové prihldsce 03335/88-8 bylo piihla-
Sovatelem Jji%Z nsvrZeno Yedit tento Ukol tim, Ze Jjsou vytvéie-
ny sloZky smési vldken, kaZdd s predem stanovenymi rozdilnymi
vlastnostmi vldken, které jsou riditelnymi, variabilnimi podi-
ly sloZek smééovény do komponentni smési, a Ze tato komponent-
ni smés Je v zévislosti na pfedem zadanych, pifipadnd zJjidté-
nych, zm&nénych vlastnostech nédsledujiciho meziproduktu, na-
priklad pramene mykaciho stroje, ktery bude v ndsledujicim o-
znalovén Jjako mykany pramen, nebo koneéného produktu, napii-
kled prize, urdovéna, pripadnd korigovéna.

Nésledkem tohoto opatPeni mohou bjt vldkna s riznymi vlast-
nostmi, které jsou pYedem urlovédny odbérem vzorkld z balikd vl1s-
ken, plesnd mifena, aby byle dosaZeno poZadovanych vlastnosti

meziproduktu, napfiklad mykaného pramene, nebo koneéného pro-

Déle stévéd mcincst, napPiklad méfenim vlastnosti vldken
na xykaném pramenﬁ nebo na pfizi zjiéfovat odchylky, které u-
mo¥nujf neprodlené provedeni korektury smesi, eby byly dodrie-
ny pcZadované vlastnosti mykaného pramene nebo piize.

o

Jak 3iZ bylo naznaleno, majf vlékna z balikd rlznych pro-

venienci rfzné vlastnosti. Ne jdtleZit& j31i vlastnosti vldken

jscu napfiklad tlou¥fka jednotlivych vldken, zvand micronaire,
takzvany stapl, coZ je délka vliéken ve vzorku, p¥es rozsah od .
ne Jkratsich po ne j@2181 vlékna, s p¥ihlédnutim k procentnimu
podilu Jednotlivych délek vldken, barva ve smyslu zdkladni bar-
vy vléken, nap¥iklad Zlutavé zabarveni, barva zaloZen& na zne-

¢isténi vldken, pevnost Jednctlivycn vléken =2 roztafnost vldken.




Podle t¢&elu pouZiti hotové prize hrajf uvedené vlastnosti
vléken rozdilncu roli, tak¥fe pPi miSeni vléken z ballikd musi
byt piihliZeno k pifisp&vkim Jjednoctlivych slofek k vlastnostem
smgei, pripadng k vlastnostem z ni vyrobené prize.

Napfiklud u velmi Jemnych piizi, které jsou poulivané na
démské vrchni oSaceni nebo na pénské koZile, musi byt dbéno
na to, aby stapl byl pokud moZno dlouhy, Jemnost vldken vyso-
kd a aby vldkna mé&la vysokou pevnost. Dal8im ddleZitym para-
retrem Jjsou tarvy vldken jednotlivych provenienci, které ur-
¢ujf vzhled prize. Také roztainost vlédken Jjednotlivych prove-
nienci hraje d&leZitou roli, ponévad# ovlivnuje nésledny pro-
ces tkani. Naproti tomu u prfizi ke zpracovéni na dZinsové tka-
niny, hraje délka staplu podstatné men$i rcli, na rozdil od
Jemnyen p¥izi, avEzkx u téchto pfizi Je dbleZité, aby »yl beze-

~

zhytku oéstranén prach, ponévadi? Jinak mb%e dJdochézet ke zne-

3

¥

JestliZe je u urlité smesi vldken s vice slofkami z 3i5tg~
na odchylka vlastnosti dosa’eného mykaného pramene, pripadné
piize, pak to mdfe byt za uréitych okolnosti vyregulcvéno riz-
nyti rczdilnymi zménami sm&si vldken. Tato skutelnest mé za
nédsledek potiZe Jak pPi vypracovéavéni regulaéniho programu,
tak i tim, Ze rfzné moiné zmé&ny se nreshoduJji s podminkami ve-
deni pPédelny. NapPiklad by automatické regulace mohla mit za
ndsledek, Ze by spot¥eba nékteré urtité sleiky byla prilis vy-
soké; k CemuZ zésohy této sloZky vibec nestadi. Jakc dalsi
p¥iklad by také pfipadalo v Uvahu, Ze by regulace zplsobila

zvy8eny plivod nékteré urlité, pomérné drahé sloZky, alkoliv



by stejnéhe ud&inku bylo moZno dosghneout privodem levnéjsSd
sloZkye

Konend je z téchto prikladd zlejmé, Ze uUkol vytvélet
presné a homogenni smé&si vldken, které je kromé toho moZno po-
dle potreby rjchle meénit, by mél byt chépén také tak, Ze vede-
ni piéddelny mé mit moZfnost pokud moino Jednoduchym zpisobem
vytvérené smési vldken urlovat a pfipadné pli regulalnim po-
stupu stanovit priority.

Vychéze je z Uvodem zminéného zplisobu se vynélez klude za
Ukol vytvoiit zdokonaleny zpisob mifeni textilnich vléken.
Tento Ukol splnuje zptsob miSeni textilnich vldken, p¥i ndm¥
jsou vlékna rtznéhe druhu ubirédna z balikd vldken rlzné pro-

A%

venience & mifena, podle vynélezu, JeheZ podstateu Je, Ze

-

-

dujici udaje:

@
< _u

I) de regulzce Jsou zadévadny alespen nasl

hadnuté pofadované kvantitativni

A

ps

g) predbéiné hrubd o

]

1 sloiek,

()_'
3

39
I'CZCe L

.

b) vla vldken Jednctlivych sloZek, 2

| S0

stnost

7

c) pcZadované vlastnosti z této smési vldken vyrobenéhc

v l

rykzného premene, pripadné prize;
II) z t3chto zadéni regulace vypolité podle piedem stanovené-

F’,
121

he regulalniho algoritmu rozdsleni sloZek, které se bli

zedanému rozddleni slo¥ek a splnuje vlestnosti mykaného

~

pramene, pfipadné prize
111) regulace ¥1d1 provoz misiciho stroje, misiciho Jednctli-

vé sloZky, tak, aby ve smési vldken, odvédéné misicim

strojem, bylo dosaheovéno vypoditaného rozdéleni sloZek.

remoel tohoto zplsobu mé vedeni prédelny moZnost volit




kvantitsativni rozdéleni sloZek pedle stavu zédsob, JakoZ i po-
dle prénf{ zékaznika, prifemZ Je pri zaddvéni prihliZeno Jak
k vlastnostem vldken Jjednotlivych sloZek, tak i k poZadova-
nym vlastnostem produktu vyrobeného ze smési vldédken. Vliast-
nosti vléken Jednotlivych sloZek mohou byt urdovény labora-
tornimi zkoudkami Jjednotlivych halikl vléken nebo on-line. Ta-
ké Je moZno kaZdy balik vldken opat¥it kodovénim, které udévd
vlastnosti v ném obsaZeného materidlu.

Témito zaddnimi je na Jedné strané zJjedncdulen regulaldni
algoritmus a na druhé strand se pak také daf{i zvolit regulalni
algoritmus tak, Ze mGZe byt spolehlivé nalezeno konkrétni ma-

~ ~ ’

tematickéd Yefeni pro rozddleni slofek, které se bliZi zadané-

lofek a tudiZ splnuje pfénd vedeni pracdelnye.

A %

w

mu reozdélend
popsany zp'sch mtZe byt provédén také tak, fe u vy-
zraku 1) Je pfidavnZ zadéno d), to Jest alespon Jedna regu-

T
&

riorita, v ton smyslu, ¥e dodrZeni alespon jednchc po-
dilu sloZky nebo vlastnosti mykaného pramene, pIipadné pfizé,
mé prednost. U tohoto zptsobu mé vedeni prddelny napI{iklad
moZnest zaJdistit, Ze vyréb&nd prize obsahuje alespon Jjednu ur-
enou procentnf miru cenové vyhedné sloZky vléken, nebo vyka-
zuje ohsah nelistot, nep¥esshujici zadané mezni hodnoty.
Zpisob pax mtfe byt tezevdeho provédén tak, Ze pro kai-

4

dou uvedenocu reguladni pricritu je zadéno také ohodnoceni. Tc-

o)

ajbo.

Cs,

to chodnoceni Jje mcZno zadat také por¥adim u
P¥i provédini zplisobu mohou byt alespon nékteréd z poZa-
dovanych vlastnosti mykaného pramene, piipadné piize, béhem

v

vyroby mykaného pramene, pfipadn2 prize, m&¥eny a sdélovény

v

~

‘em? regulace v pPipadé odchylek od zz2dédni se

¢

regulacl, prid



¢

z¥etelem kX namé¥enym vlastnostem rozdé&leni sloZek znovu vypo-

~ ™

td. Tim je prihliZeno ke koliséni vlastnest{i vldken Jednot-

(o
[

3

¢
livych sloZek. NapFiklad se bezevieho miZe stét, Ze z urdéitych
baliklh vldken odebrané vzorky piece Jen nre jsou reprezentativ-
ni pro &lastnosti vl1dken celého baliku. Postupem pcdle vynéle-
zu Je prihliZeno i k takovymto vyskytnuv&im se pfipadim.
Pridavné lze v laboratorfi m&rit také dald{ vlastnosti my-
kaného pramene, pripadn& prize, a v pripadé rudivych odchylek i
tyto vklédat do regulace, nésledkem &echoZ Jje pIi novém vypodtu
rczdéleni sloZek prihlédnuto také k témto odchylkém.
K vylouleni nefddouciho kolisdni reguladniho zpisobu by
nélo byt k nsmEfenym vlastrnostem, z jidt&nym b&hen vyroby my-

hFliZenc regulaci teprve po

[N

kaného gracere, pifpadnd piize, pr
vytveleni st¥edni hednoty. Vypolet rozdileni slefek je s vyho-

v ninimélnich cdehylek, p¥ipadné mini-

LioZnost totc realizovat spolivéd v tem, Ze jevvjpbéet roz-
d&leni sleZek proveden na principu minimdlnich kvadratickych
odchylek, pf¥ipadné minimélnich ohodnocenych kvadratickych od-
chylek od pcZadovanéno zaddni. Daldi moZnost vypodtu rozdéle-
ni sloZek podle nédsledujici rovnice, pripaén& podle nésledu-

Jiciho regulalnihe 2lgoritmu, spolivéd v tom, Ye Je minimali-

4

zovéne kritérium jakosti .
®T : T

J(u) = t) 2 t) +
() =_fgx () 22 (1) +u

pricemz x(t)  udévd reguladni odchylky ve formé& vektoru, to

(t) R u(t)} dat

Jest odchylky naréfenych vlastnosti od po¥ado-

e

vanych vlastnosti,




ET (t)  Je transformace x(t),

ult) je ridici vektor, ktery udévéd poZadované rozdéleni
sloZek,

ET (t) je transformace u(t),

T aR Jsou matice, JjimiZ Jsou hodnoceny jedﬁotlivé sloZky

v x(t) a u(t).

Regulace mi%e byt soulasnd pouZita k sefrizovani hrubé
gistici Jedrotky, kterd je zatazena mezi rozvolnovacim stro-
Jem balikd a misicim strojem, pi‘idem? serizovéni hrubé Cisti-
ci jednotky ovlivnuje vlastnosti mykaného pramene, piipadnd
prize, 2 tim i1 vypolet rozdéleni sloZek.

Hrubd &istici jednotka nebo i Jjemnd Cistici jednotka mo-

(—(-

hou zptsorit refddouci zménu smEsi, ke které mife bFt prihléd-

-

1. \

X dfinku 8istici

a4

nuto Jen tehdy, Jestlife reguluce piihld{iZi
Jednetky.

Map¥iklad =0Ze byt u znelidténé vychozi sloZky zapotfebi
provédst velmi- intenzivni hrubé gisténi, pri ném? je odloude-
no také pomérné mnoho vlédken kratkého staplu, takZe stapl ko- .
ne&ného produktu je z hlediska poZadovanych vlastnosti spiSe
p¥11i8 dlouhy. Za téchto okolnesti by bylo z dbvodd ndkladd
GZelné zvySit ve sm&si pddil pomdrné krdtkostaplové, cenové
vyhodnd j81 sloZky.

Aby bylc X takovymto okolnostem prihlédnuto, Jje podle vy-
ndlezu zajisténo, Ze regulace pri vypoltu rozdéleni sloZek
pPihlf?{ k serfzen{ pou?ité Eistici jednotky, piipadnd &isti-
cich Jednotek.

JestliZe Jje napPiklazd provédénoe intenzivni jemné Zisténd,



pek Je nutno politat se zkracovédnim staplu, takZe Je namiste

ména smési slcfek, aby v mykaném pramenu byl dosaZen poZado-

o

vany stapl.

I kdyZ regulace sefizeni Jemné &istici jednotky neovliv-
ruje, m&la by alespon obdrfet informaci o sefizeni Jemné &isti-
ci Jednotky, aby také timto zpliscbem byl vypolet rozd&leni slo-
Zek proveden v soulesdu s uvaZovanym zptsSobem.

Dalsi vyhoda zplsobu podle vynédlezu se projevuje pi'i zm&-
U

e

né sortimentu. Zde zptsob podle vyndlezu zajisdfuje, ¥e regula-

¢

ce koordinuje nové nastaveni rozd&leni sloZek a vym&nu konve
na vystupu z mykaciho stroje, aby p¥echoed z jednoho sortimen-
tu na druhy byl proveden bez za zminku stojiciho pferuéeni'a
s minimdlnd ztrdtou prcdukce.

Yarriklzd ofi zahédjeni zxény sortimentu miZe byt ihned

s

na zalédtku této zmeny sortimentu nebo krétce poté provedena

7 w )
1

troje viména konve, 2 to v fasovém o-

0

> 4 - ~y e i '
na vyztupu z wykacihe

=

kamZiku, kdy Jje mo¥no mit jistotu, ¥e vyrdabény my Xany pfamen
Je8té vykazuje poZadované vlastnosti dosavadniho sortimentu.
¥yni je pristavena konev, kterd mykany pramen piejfmid tak dlou-
ho, aZ se na vystupu z mykaciho stroje objevi mykany pramen s

poZzzdovanymi vlastnostmi nového sortimentu. Jakmile se tak sta-
t

[

ne, zajisti regulace 42181 vyménu konve, prilemZ nové konev
pfe jizmd mykany pracen nového sortimentu.

Bihem zﬁény sortimentu vyrdbhény aykany pramen miZfe byt
znovu pouZit Jjako slo¥ka smisi, &ili znovu pFivédén k misici-
mu stroji. Déje~1i se tak v malych procentnich mno¥stvich, ne-

md to za nésledek 74dné vyznamné neZddouci ovlivnéni poZadova-

e



ného produktu a navic Je regulace schopna udrZfovat vlastnosti

produktu v mezich zvolenych provenienci.

Dalsi Fesend{ konkretizovaného ukolu podle vyndlezu se pri

zpisobu Uvoden zminéného druhu vyznaluje tim, Ze

-
L

do polditale jscu vklédény alespon nédsledudici Udagje:
a2) vlastnosti vldken Jednotlivych sloZek, a

b) poZadované vlastnosti ze sm&si vléken vyrobeného myka-

m

ného pramene, pY¥ipadné prize;

polital z téchto zaddni vypolitd podle predem stanovené-

ho vypoletniho algoritmu rozdZleni sloZek, které pri mi-

nimalizované odchylce od poZadovanych vlastnosti mykané-

ho pramene, piipadnd piize, tyto alespon p¥ibliZn& splnu-
ofipadnd provede korekturu vypcéitaného rozdileni

o)
2

P
! -
« 3

jo7)

tale vlo~

“J\

slofek s pfihlédnutim k p¥ipadnym, rovnéiZ do pod

m,

o

n

l\\

-

padnd k zv1édtnim

™K
ke

0 ] 4 » S 2 ¥.
enym okrz jevym podminkédm, pI

vypolitd kerigevané rozdéleni sloZe

W

H

[ty

poditadem z jidt&né rozdéléni sloZek, pfipadné'korigované'
rozd&leni sloZek, Je vyuZito k serizeni, pripadn& k regu-
laci privodu Jednotlivych sloZek k misicimu stroji, aby
ve sm&si vléken, odvédd&né misicim sirojem, bylo dosaZeno
vypo&itaného a p¥ipadné korigovaného rozdéleni sloZek.

Toto FYedeni podle vyndlezu mé obzvlé8ini vyznam proto,

fe prihl{i¥i k nédkupnim cendm slo?ek viéken a vytvari smés vlé-

ken, JjejiZ cena se pohybuje kolem minima. Zvlé3tni varianty

tohoto zpisobu lze zjistit z bodd 16 aZ 20 definice vynélezu.

Tyto varianty zpisobu ddvaji vedeni prédelny moZnost vypolet-

né promitncut Uinek riznych piféni, pripadné& poZadovanych pred-
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stav, a prehlednym zphiscbem ukd?{, zda realizace té&chto pri-
ni neni spojena se zvldS8tnimi nevyhodami, napfiklad p¥{1lid se
vzddlit od optimdlni produkce.
Bod 20 definice mé obzvléddtni vyznam, pon&vadi prihlizi
¥ tomu, Ze se redlné cena maeteridlu 1i%1 od nékupni ceny. Na-
Fiklad stoji-1i néJjaky materidl 1 dolar/kg, aviak obsahuje
pedil neédistot, Jako prachu, &ésti slupek, atd., pak Je
Jeho redlnd cena 1 dolar za 930 g, &ili 1,075 dolaru/kg. Dru-
hé eloZka o ndkupni cen& 1,05 dolaru/kg, které v&ak obsahuje
pouze 2 g nelistot, vykazuje ve skutednosti redélnou cenu 1,071
dolaru/kg a Jje tedy vlastn& méng drahd, neZ prvni zminénd slo¥-

o ~ 2

v pPi pP¥iménm srovnidni ndkurnich cen vznikd 3iny do-
I & '™

¥
L}

Sy el

h
[
[

Moy

Ne «

adZ program podle vyndlezu chsahuje pro vipolet i=-

[¢2]
<
._,
B¢

C e

’

n smesi cenu Jednotlivych sloZek Jako zdkladni Ydad,

N
o

41Ind

Qs
CD

a2 dckonce celkovou cenu sm@si vldken minimulizuje Jake ¥rok
ortimalizalniho poestupu, je dévéna pPednost tomu, nepoulivat
primé ndkupni ceny materiélﬂ, nyhri pouiivét relativizované
hodnoty, které piihliZe j{ k obsahu nedistot v materidlu. Je-1i
k nelistctdm prihliZeno Jjako k vlastnesti vldken, to Jjest jJa-
ko k vstupni veliding, ponévaaﬁ konedné i ty pFedstavuji urdi-
tou vlastnost té které sloZky, pak mliZe byt zjidténi relativi-
zevané ceny provedeno politalem pfedtim, neZ tento vypol&itd
optimzlizované rozdéleni sloZek. |

Vyndlez zahrnuje také zaifzeni na provéad&ni vyde uvede-
nych a nérokovanych zptsobi, Zejména za pecuZiti regulaci pro-

’

védé jiciho politadle.

™™ .2

Prikladné provedeni zplsobu miZeni textilnich vldéken po-




s

dle vynélezu jsou zndzornéna na vykresech, kde obr. 1l az 5

L%
predstavuji schématickd znézornéni jednoho zplscbu miSeni po-

”

dle vynélezu, obr. 6 a 7 variantu provédéni zphsobu miSeni na

w
2

obr. 5, obr. 8 schématlcxé zndzornéni roz3ifeni zplsobl podle
vynéWezu pedle obhr. 1 az 7, obr. ¢ schématické znézornini va-
rianty rcz8ifeného zphsobu miSeni podle vyndlezu na obr. 1 aZ
8, napfiklad s ubirénim vldken, znézorn&nym na obr. 3, obr. 10

variantu zp@sobu na obr. 2, obr. 11 schématicky diagram k bliZ-

1314

imu vysvdtleni zpisobu regulace, a to u provedeni podle cbr.

2, pridemZ Jsou na vystupu kaZdé bunky sloZky uspoiédény Ti-

w

ditelné ddvkovaci aparéty, piidem? je stejny zplsob regulace

s

pou¥itelny také u provedeni pedle obr. 3 a 5 a s urlityni ob-

ménami také u jJingch prevedeni, cbr. 12 dal3{ schézaticky dia-

’

gram, pedobny obr. 11, aviak pro zpisod regulace s provedenim

1 »

podobnym obr. ¢, s hrubcu &istici jednotxeu uspo diancu mezi

/0 ’ s .

rezvolnevacim wtrowem hslikd a misicim strojem, a2v3ak s dels{

ré jsou vdak oproti obr. G uspoiddény za misicim strojem, obr.

13 schématicky disgram, pdobajici se disgramu na obr. 12, xte-
y é 3 J u ?

ry Je vdak Jjedt& pfesnédji zaméleny na provedeni podle cbr. 9,

pridem? jsou peou¥ity dvé jemné &istici Jednotky, uspelédané

~

pYimo za hrubou &istici Jednotkou, obr. 14 Jedté daldi sché-

H

maticky disgram, podobtny obr. 11, u néhoZ Je viak regulace
koncipovéna také ke koordinovéni vymény konvi na vystupu 2
mykacich strojt se zméncu sortimentu, obr. 15 tabulku I mate-

ratickych vypodtd a obr. 1€ tabulku II matematickych vypodti.

Cbr. 1 ukszuje urtity podet dopravnich pést 1, na nichi



Jesou uloZeny baliky 2 vldken, z nich? Jsou vldkna ubirdna ubi-

racimi orgény 3 balik® vldken.

Fritom se doty ¢ny ubiraci orgén 3 balikd vléken pohybuje

&

po staciondrnich kole jnicich, které Jsou uspoiédédny neptiklad

v prilném sm¥ru balikd 2 vldken, nachédze jicich se na dopravnim

~

pésu 1. Takovéto zaFizenf, zde oznadené vztzhovym ¢islem 20,
Je v podstaté znémé ze Svycarského patentového spisu &. 503809

pfihla8ovatele. Jako variantu k tomu by bylo mc¥ro pourit za-

~

Tizeni zndzornéné a popsané ve 8vycarské patentové prihladce

¢. 00399/88-8 prihlafovatele, u ného? se ubiraci orgén 3 mi-~

7 N ’

Ze pohybovat nahoru 2 @o0l% na rezndzornéném ubiracim za¥izeni,

vratng pojizdném o vedorcevnych kolejnicich podél balikd 2, 2

3
4
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byt Zikmo nastaven pro pfién

’

rfitom 2%%e byt vikon v ubiréni u ohbou ubirazcich zaiize-
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«f vldken podél zmindné piidre dréhy, jakoZ i minitelrou rych-

3]

losti posuvu haliky 2 vldken pomoci mdnitelné r"chlostiijednot-
livého depravniho pésu 1.

Ubiracim butnem 4 uvolnéné vlodky vléken jsou o sohd zné-
mym zplsobem odtransportovévény pneumatickym dopravnim vedenim

25

které zde reni ddle pcpisovédno.
Pemoci tohoto pneumatického dopravniho vedeni 5 Jsou vloé-
ky vldken dopravovény do misiciho stroje 6 2 v ném mi¥eny na .
stejncmérnou Smés.,
Pomoci teéchto jeductllvbch pneumatlc kych dopravnich vede-
ni 5 do misiciho stroje dopravovand mnoZstvi jsou v nésleduji-

cim oznalovéna Jjako slofky violek vlédken nebo Jjednodufe Jako




S10ZKY e

isici stro-

5]

Jako misici stroJje mohou byt pouiity déavkove
je nebo prib&iné misici stroje; podle toho Jsou pak zmin&né
mno¥stvi bud jednotlivé hmotncstni dévky (kg) nebo h&¥néd mnoi-
stvi privédEnd za jednotku dasu (kg/hod.).

Pro z jednodudeni Ust{ dopravni vedeni 3 na obr. 1 sché-
maticky p¥imo do rovn&Z schématicky zndzornéného misiciho stro-
je 6, coZ v8ak mi¥fe byt v praxi rtzné, podle druhu misiciho
stroje. Napfiklad mohou byt pouZity odlulovale vzduchu-vléken
za U¥elem oddélovéni smési vldken a vzduchu od sebe, takfe vlol-
ky vléken mohou volnym pddem padat do misiciho stfoje, zatim-
co vzduch mi%e byt cdvédén vedenim odpadniho vzduchu. Takové-
to odivdovale jsou z praxe deob¥e znémé 2 proto zde nejsou
zv148Y zndzornény.

»

Uvedend mno¥stvi vyde zminénych, Jednotlivych, do misici-

s

ho strode 6 dopravovanych slo¥ek vlodek vléken Jsou Yizena ri-
Je o F N} n ¢

zenim 7 na zéklad& Y{idiciho programu.

Takovyto Pfdici program miZe byt program politale, ktery

obsahu ‘e program mileni sloZek, ktery Jje moZno prizpisobovat
b (¥ b

’ X

pPipadné minit, za uUlfelem prizpisobovéni zmén smési.

(024

T, né varianta by mohla spofivat v &islicovém Iizeni kaZ-

dé slo¥ky, pri ni%¥ »y piivod jednotlivych sloZek mchl byt vo-

(]

’

Fritom jsou pro vykon v ubiréni slcZek smérodatné funkce,

(D B

duko napiiklad rychlost posuvu toho kterého dopravnino pésu 1
nebo ubiraci pohyb ubiraciho orgdnu 3 balikd vléken, TFizeny

Jednim nebo druhym Tizenim.



w

‘e pochopitelné, ¥e pneumatickd dopravni vedent 5 nemu-
si ubirany produkt dopravovat p¥imo do misiciho strcje 6, ny-
briz Ze zde mchou byt zafazeny mechanické dopravni prvky, na-

rixl

N

ks

d dopravni pédsy. V takém p¥ipad® uklédajf zminéné odlu-

Sovale vldken-vzduchu sv®j vldkenny produkt na takovéto mecha-
nické dopravni prvky.

Kazdy ubiraci orgén 3 baliki vlédken je prostfednictvim

N 2

¥{diciho vedeni 8, a kazdy dopravni pés 1 prostfednictvim ¥i-

diciho vedeni 19, spojen s Fizenim 7.

v

Tri do ¥dizend T vstupujfci ridici vedeni budou popsédna

w

Je variantu k cbr. 1, na nén? viak ste jné
né vztahové znalky. Pneumatickéd Copravni vede-
ni 5 zde nedopravuii ubirané vldkna &i vlolky vldken avané

2 . W )

I3 1%

také produkt, pfimo do misicihio stroje 6, nfbri de bunik S
clofek, z nich% je v nich uleZeny predukt vynd¥en pomoci vy-
néeciho aparétu 10 a pemoci za nim n éuleduj ciho davkovacdi-
ho apardtu 11 preddvén do misiciho stroje 6.

I'odle druhu vyndfeciho apardtu 10 mi¥e tente jeko varian-

rd

ta pfevzit také funkei ddvkovéni.

v

Vikon vynédSeni z Jednotlivych bunék 9 slofek je ¥izen
izenim 7,1, které prost¥ednictvim ¥idicich vedeni 12 77df
Jednotlivé dévkovaci apsréty 11, p¥ipadnd - Jeko vsriznta -
vynédeci aparéty 1C.

U prvné uvedeného uspo¥éddni mife byt kaidy Gdvkovaci a-
parét 11 Yizen prostiednictvim Fidiciho vede 13 pres vyné-

—

Seci apardty 10, aby bylo vyndfeni koordincvanc s dévkovénim.




Vynd¥eci apardty 10 vZak mohou byt také Iizeny Fizenim 7.1

Timoe

ol

Punky 9 slo¥ek, které mohou byt vytvoreny podle némecké
patentové p¥ihlédky P 39 13 997.2, Jjsou plnény prvky 1 aZ 3,

ymi JiZ v souvislosti s obr. 1, pfiéemﬁ uspotrédéni dvou
¥ad balikd 2 vléken, kazdé s prvky 1 aZ 4, Je zvoleno Jen pIi-
kladnd., V praxi by bylo moZno zvolit i vice Fad baliki 2 vlé-
ken, anebo také jen jedinou Padu, pro kaZdou bunku g sloZky.
Toto rozhodnuti zévisi na podtu nebo sm&si provenienci v kaZ-~
dé Padd balikh, které majl tvoPit sloZku smési, predévanou do
prislugné bunky 9.

‘{zeno napfiklad pomo-

a4

Déle pak je plnéni bundk 9 sloZek

s o v et rd ’ L s
ci v ku#dé bunce § usporéddaného hldsife 14 plného stavu a hlé-

si%e 15 prézdného stavu prostlfednictvim Yizend 16. Za tim ule-
1 I{zeni 1€ vratného pohybu ubirzcich organi 3 spcjeno

lem Je
P{dicimi vedenimi 17 s ubiracimi crgdny 3 balik® vldken & Ti-
dicimi vedenimi 18 s hnacimi motory dopravnich pést 1.

Obr. 3 ukazuje daldi provedeni, na némZ maji jiZ na obr.
2 zndzorniné a popsané stejné prvky stejné vztahové znalky.
Te se tykd baliki 2 vldken, bunék 9 sloZek, vynafecich apa-

réts 10, ddvkovacich aperdt® 11, misiciho stroje 6, JakoZ i
— 3 } Y

~ rd

¥{zeni 7.1 a r¥idicich vedeni 12 a 13.

>

¥ uhirénd baliks 2 viéken, které zde stoji pf

!—'\

o na pe-

-

dlaze, Jsou tyto postaveny rovnéil ve skupindch, které odpevi-

~ ’ 3

0
daji uriité proven1enc1:ballku 2 vléken. Ubiréni Je provédeéno

izenim 20 baliki vldken, které poiiZdi

v

{izdnynr ubiracim zz

3
Q
f'.a.

=

pedél skupin balixt 2 vldke s Jdejich povrchu ubiré vldkna,



v [y

Yipadné vlolky vldken. Takcvétoc zabizeni je v oboru pi¥édel-
nictvi znémé pod nézvem "Unifloc" a je p¥ihlaBovatelem prodé-
véno do celého svéta.

Toto ubiraci zafizeni 20 balikd vldken dopravule ubrand
v1ékna o cobé znémym zpisobem prost¥ednictvim pheumatiCkého
dopravniho vedeni 21 do p¥islu¥nych bunék 9 sloZek.

Jak JiZ bylo popséno v scuvislosti s obr. 2, jsou bunky
S sloZfek vybaveny hlésiéi'li plného stavu a hlési&i 15 prézd-
ného stavu, které své signdly pfeddvajl I'fzeni 22. Toto Fize-
ni 22 Jje prostfednictvim ¥{diciho vecdeni 24 spojeno s ubiracinm

nim 20 balfkd vldken a $1d1i ubiréni vlodex vldken z od-

povidajicich skupin balixd 2 vldken za Udelew plnind odpevida-

3

Jax Je schématicky znézornéno na obr. 3, zahrnuje ubira-
ci zafizeni 2C balik® vldken ze zz¥izeni Unifloc o sobd znd-
1

n 23 vifken, ktery pomeci v ndm se otdlejiciho

Q’\

ny vhirac

neznézornéného ubiraciho bubru ubird vldkna s pevrehu bhalikd 2.

Stejné tak Je znémé, Ze ubiraci crgénd3 baliki vidken ml-
Ze byt natélen o 18C°, jak Je nuaznaleno Zipkami M, aby ubira-

ci crgén 23 balikk vléken wohl vlédkna ubirat ze skupiny bali-

——

vlédken nz protilehlé strang. Tim Je umoZnfno, ¥e bud vidy

=
y
fro

Jecna z protilehlych skupin balfkd 2 vldken je pouZita jako

ésobn

™
w
| Y

L]
%

niesti automatického natddeni ubiraciho organu 23 balikd vldken
hyt .

skupina balikt g vléken, rebo Ze pl'i vyde zminené wol- .
b

*olokvobé vzé jemné protilehlé fady balikt 2 ubirény s piedem

stanovenym st¥iddnim.

Cbr. 4 ukezuje variantu cbr. 3, pfifem¥ nu obr. 3

<
[
oK
]
3
[t
!
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zornéné a popsané prvky majl ste jné vztahové znalky.

Rozdil mezi tim, co Je zndzornéno na obr. 3 a na obr. 4,
spedivéd v tom, Ze celkové neni pouZito Jen jedno ubiraci zari-
zeni{ 20 balik® vlédken, nybrZz po Jjednom pro kaZdou z celkem
Styf vzdjemné proti sob& usporddanych skupin baliki 2 vléken.

V souladu s tim je Tizeni cznafeno vzitahovym fislem 22.1
misto 22, pondvad? jsou jim prostiednictvim ¥idicich vedeni
24 o0dd&lend fizena tyri Jednotlivd ubiraci zarizeni 20 bali-
k& vldken. Prévé tak Je zde pro kaZdé ubiraci zaTizeni 20 ba-
11{k3 vldken uspofddéno po Jjednom dopravnim vedeni, ktera jsou

podle toho oznalena vzishovym &islem 21.1 misto 21, kaZdé z

nich? ¥Yst{ do jedné bunky S sloZfky.

o}

Cbr. 5 ukazuje podobné uspcrédéni, Jako nu obr. 1, u né-

-

Zdou skupi-

~ ’

hol je vEak misto jediného dopravniho pésu 1

\
&)

ro !

ey

s’ €

nu bhalikd 2 podle obr. 1, &dén pro XaZdeu skupinu halixn

[}
¢

I3e)
arO

t

[0

depravnil funkei, =z Jeden do-

)]

2 Jeden dopravni pés 30 s ¢&i
pravni pds 31 s dopravni/odvaZovaci funkci.
CdvaZovaci funkce posledné jrmenovaného dopravniho pésu

31 mi¥e byt zajiBténa napiiklad tim, Ze osy vodicich valeld do-

pravnfho pésu 31 Jjsou uloZeny na o scbé znamych dynamometrech
32, které vydévaii hmotnosti cdpovidajici signél, ktery Je Fi-

dicim vedenim 33 predévan Tizenf 7.2, které signdly zpracové-

7

vé. Zpracovévéani vyde zaminénych signédld spolivé v tom, Ze Ti-

zeni 7.2 z nich vypracovéavé ridici signdly, které prostfednic-

L e ——

a4 Ll

tvim ridicich vedeni 35 ¥idi motory zminénych dopravnich pésh

~ 03

30 a 31, a prostFednictvim ¥idicich vedeni 34 Tidi ubiraci or-

ny 2.

m
Q’\
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Samozl'e jm& mohou byt pouZity i jiné cdvafeovaci systémy,
které mchou byt kombinovédny s dopravnimi pésy.
V daldim Jsou JiZ na obr. 1 zndzornéné a popsané prvky

cpat¥eny ste jnymi vztahovymi znadkami.

’ ’

Za provozu ridi tize 7.2 uvbiraci orgdny 3 vldken, Ja-

n
koZ i dopravni pésy 30 a 31 predem stanovenymi rychlostmi za
tlelem ubirdni vldken z balikl 2 vldken, kterd jsou pomoci
preumatickych dopravnich vedeni 2 dopravovana do misiciho

stroje 6.

Pritom ka?dy ubiraci orgén 3 balikd vlidken dopravuje z
Jednotlivych skupin balikd 2 vléken Ifzenim 7.2 Yizené mno¥-

etvi do misicihe stroje 6. Toto piedem stancvend, z ka¥dé sku-

»

ny balikld 2 ubirané mnoZstvi v kg/hod. Je kontroleovéne pii-

re

kS

6]
—t

unyn odvaZevacim dopravnin pésem 31, pPipsdnd cdva¥ovacin

[¥

o)

I
N

8 dynamometry 32 a m&néno na signély 2 prostiednic-

2]

rizeni

=

!

4

pYedév

(&Y}
(O8]

[N

tvim ¥{dicich vedent no Tizeni 7.2. Jestli¥e z ka¥-

l

aé ékupiny balik® 2 vléken ubirané mno¥stvi v
hlasi s p¥edem stanovenym mnc¥stvim, pak ¥{zeni 1.2
mnofstvi pfizpisobuje, a¥% souhlasi s predem Stancvenym mnoZ-
stvim,

rfitom Je méFeni pomoci dynamemetrt 32 provéd&no vidy

kiyZ se ubiruci orgdn 3 balikl vléken na krétxou dobu zasta-

vi na Uvrati vrainé ubiraci dréhy.

(]
.

J208)

| S

organ 3 ha

Pri temto zpfisobu ubirdni poiiZdi ubirac

vliken vidy po stejné, na thlop¥idce ubiranych balikd < Vv1a-

mnoZzetvi z balikd 2 ubiranych vléken urfovano rychnlosti pesu-




s

vu dopravnich pést 2C 2 31 s ubiraciho orgénu 3.
e

Rizeni 7.2 mi¥e byt elektronické Fizeni na bési analo-
gové techniky, nebo mikroprocesor, pomoci nichZz mohou byt riz-
né, z ka¥dé skupiny baliki 2 ubirand mnoZstvi nastavovina a
comoc{ signalt Fidicich vedeni 33, jakod i pozddji vysvetle-
nymi vstupnimi signdly upravovéna.

Obr. 6 a 7 ukazuli{ podobny odvaZovaci systém, Jako na
obr. 5, pridem? je obr. 7 ptdorysnym pohledem na obr. 6 ve
széru Sipky A.

7 obr. 7 je patrno, Ze se zde Jjednd o urdity polet Tad
halikt 2, pFfipadné skupin baliki 2, které Jsou usporadény ve-

N s

dle sebe a kazdd tvori jednu sloZku sm¥si. Jak ukazuje obr. 6,
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na n3j navazuiicim odvaziovacim dopravnim pésu 41. Fritom mi-

Ye LYt ke¥dy cdvaZovaci dopravni pés 41, obdchne Jako cdva-

tvim Y{diciho vedeni 43 rizeni 44.
Na odvaXovacim dopravnim pésu 41 se nachéze jici baliky 2

<

léken jsou ubiracim zafizenim 48 balikt vléken podle Evycar-
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ské patentové
v souvislosti s obr. 1, ubirdny. Rozdil spoliva v podstaté v
dlouhém, p¥es predem stanoveny pocet Tad balikt 2 se prosti-
rajicim ubiracim orgénu 49 balikd vléken s ubiracim bubnem 31,
ktery vldédkna ubird soulasné ze vSech na obr. 7 znézornénych,
pfedem stanovenych Tad balikd Z.

Dal%i rozdil tohoto zptsobu ubiréni cproti zplsobu popsa-



némi v souvislosti s obr. 1 spodivéd v tom, ¥e ubiraci orgén

49 vlédken ubird na &ikmé ubiraci drize, kteréd v podstatd od-
povidd uvhlopiilce pfedem stanovenédho pcétu vedle sebe selaze-
nych balikd 2 vléken, napfiklad Sesti balik® 2 vldken, jak je

znézorné&no na obr. 6 a 7.
-

kﬁ}kmo
Je vSak pochcpitelné, Ze by timto zpisobem mohl byt ubi-

ran i Jjiny poclet balikt, napifiklad jen Jjeden, jak je zndzor-
néno na obr. 1 2 2,

Ste Jné tak zévisi na moZné délce ubiraciho orgénu 49, ko-
lik balikd vldken mt¥e byt vedle sebe sefazeno za Ulelem sou-
asného ubiréni.

‘e

(¥

Ubiracim orgénem 49 vldken ubirany vldkenny materidl

dopruvovan pneumatickym dopravnim vedenim 50, které pedle vy-

nélezu Usti do pribEiného misiciho stroje 45. Jax Jii bylo
popséne v scuvislesti s obr. 1, mi¥e do,ravni vedeni 50 tvstit

Go zminénéhe neznézornéndho odludovale, ktery produkt rireddvs

Déle je ubiraci za” izeni balikl vlaken z hlediska

rychlosti pojiZd&ni ¥izeno Fizenim 44 prost¥ednictvim ¥idici-
ho vedeni 46.

s [

Dal&i ¥idici vedeni 47 slou¥i k Yizenf hnzcich motord vo-

dicich vdled dopravnich pést 4C 2 41.
Je pochopitelné, Ze zv143% necznalené vodici vélce doprav- .
nich pést 4C a 41 kaZdé skupiny balikt 2 mail samostatné hna-
¢i mctory, coZ znamend, Ze xza¥dy motor m¢ vlastni ¥idic{ vede-
ni k Fizeni 44.

’

Za provozu Yidi ¥izeni 44 vratné pojifdéni ubiraciho za-




Tizeni 48 balikd vldken podél balikd 2, nachdzejicich se na

odvaZovacim dopravnim pésu 41, JukoZ i stoupavy a klesavy po-
hyb ubiraciho orgénu 49 balikl vléken na zafizeni 48 b&hem
vy$e zminéného vratného pohybu, takfe bhaliky 2 vldken Jsou

;

ubirédny v 3ikmém swéru, odpovidajicim v podstat& uhlopiilce
onéch Sesti balikd 2, Jek je zndzornéno na obr. 6.
Tento ubiraci pohyb probihd vidy po stejné dréze a pre-

dem stanovenou rychlesti, takfe ubiranéd mncZfstvi v kg/hod. 2

v

Jednotlivych skupin balik® 2 vlédken mohou byt rdzn& volena po-

moci individuélnich rychlosti posuvu dopravnich pést 40 a 41.

’ 41,0

Tyto rozdilné rychlosti posuvu Jednotlivych skupin halfikd P4

3
O
£
w
(34
<
[
2}
e

cdpovida il programu ubiréni s rozdilnymi ubiranymi m=n

v kg/hod. z Jelnotlivych skupin balikd 2, aby byla deosaZena

roZadovuné smds.

A

[}

inaci motory dopravnich pas? a 41 jeou & vihodeou hub-

&

nové motory, které Jsou vestavény do vedicich véled téchto

t
dopravnich pést 40 a 41. Takovéto bubnové motory wmohou pomoci

. ’ ”

st¥1dad’ kmitoltu pracovat s rozdilnym kmitoltem, &ili mohou

0y

byt pohédnény riznymi otélksmi, coZ Je souldsti Yizeni 44.

’

Ste jn& tak mbZe Hy Yizeni 44, Jjako ve vdech pripadech

v této prihlé8ce a2 2zv148t zminéné v souvislosti s obr. 5, a-

v

nalogové nebo ¢islicové Tizeni, JjimZ? Jscu Fizena mnoZstvi Jed-

- ~~v e s

notlivych slcZek. Pritom Jjeou tato mnoZstvi

S

sorigovéna pomoci

’

signdld dynamometr’ 42, které Jsou ¥idicim vedenim 43 predévé-

p1]

. ’

ny Tizeni 44, JjestliZe Jednotlivé mnoZstvi sloZky neodpovidsd
zadané poZadované hodnoté.

Roz&i¥eni doposud pepsaného zplsobu ukazude obtr. &, na
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némZ Je znézorndnc, Ze za misicim strojem 6 Je produkt odvi-
d&ny z tchoto misiciho stroje 6 privédén do takzvané &istirny
60, v nif Jsou poufity o sob& znZmé &istici strole.

Cistirna €0 mi¥e byt vybavena tukavan

mi Cisticimi stroji 62. Tato Cistirna

——

60 Je - Jjako vEe dosavadni - znézornéna Jjen schémuticky.

TotéZ plati pro mykaci stroj 63, nésledujici za Zistir-

v

nou 60, ktery miZe byt o scbé znémym mykacim strojem, napfi-

klad myracim strcjem C4, ktery je p¥ihlaZovatelerx prodévan do

celého svéta,

Za mywacim strclem 63, pii sohledu ve swméru Sopravovdni
pramene, Je rramen pred nezrézcrrényz svincvacin Ustrelim kon-
trolgvéﬁ ¢idlem 65 barvy 3 5idlem.§§ na mereni Jemnosti vléken;

K predeSlému Je nutno uvést, Ze volitelnd mohou byt peu-
Zita bud obé ¢idla €F, 66, nebo fen Jedno z nich.

V pripadé snédzorninén na obr. 8 vyAdsdvéd ¢idlo €5 barvy

signdl £7, odpovidajici barv& mykaného pramene, a $idlo 66 Jerm~
nosti vlsken vydéva signédl (8, odpovidajici Jemnosti
cha sigrdly 67, 68 jsou  Yedavény tidicim
1.2, 44, zeinénym v souvislosti s cbr. 1 a%¥ 7, které prislud-
ednotlivych slofek vidken. Dald{ signdl 61,

povidajici mnoZstvi myxandho pramene v kg/hod., Je TFizenim

mykaciho stroje 63 rovréf pie

—
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y 1o, T.2, 44.
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Tyto t¥i eignily Jeou vyde zminénymi Pizenimi porovnévény s

ro¥adovanou hodnotou barvy pramens, s poZadovanou hednotov

jemnosti vléken a s pofadovanou hodnctou vykonu, které byly

vlo¥eny do Yizeni, takZe vznikncu-li b&hem provozu odchy lky
od téchto zadanyeh hodnot, mohou byt tyto odehylky opét zlik-
vidovdny zm¥nou sm&si sloZek a vykonu.

Wisicim strojem 6 odvéddény produkt je dopravnim systémem

€9 dopravovén do Zistfrny €0 2 z ¢istirny €C dopravnim systé-

e

d

mem 70 k mykacimu stroji 3. Tyto dopravni systémy &3, JC mo-

————

hou hyt mechanické nebo pneumatické; stejné tak Je o sob& zné-

</

Rld

mé, ¥e existujl dopravni systémy mezi jemnymi ¢isticimi stro-

C

i1 =z hrubymi Cisticimi stroji.

omezen na Jednv Jjedinou

’

v pFipad¥, ¥e Jje za misicin strojem 6 uspofédéna Jedna Cistir-
na 60, mt¥e byt produktem fistirny €0 zésobovénc vice mykacich
strejd &63.

JestliZe Je uspolédéno vice mykacich strod

uspel édat obé tato 8idla €5, €6 Jen n2 takzvaném ridicim my-

—

kacin stroii.

S

[y

OCbr. § ukazuje moZnost uspoiédéni ¢istirny €0 mezi roz-

volhovanim Y211kt 2 vldken a bunlemi § sloZek, takfe v bun-

ho
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w -

kdch 9 sloZek Je k miSeni plipraven jiZ vyli&tény vlékenny
nateridl.,

Dopravni zalizenf od ubiraciho za¥ifzeni 20 balik® vldken
a%Z k Cistirn 60 odpovidd v podstatd pneumatickému dopravnimu
vedeni £l, piiCemZ =2ni v tomto pfipadé neni pneumatickid dopra-
va nutnosti, nybri m'Ze byt i mechanick&.

Doprava mezi &istirnou €0 a bunkami 9 sloZek miZ¥e hyt
rovnéZ zajidfovéna pneumatickym dopravnim vedenim, Jjak Je o-
znaleno vztahovym &fslem 21, avsak miZe to byt také jakykoliv
Jiny dopravni systém. Zphschb podle vyndlezu neni omezen na né-
Jaxy urdity dopravni systém.

Ste jn¢ tak neni usporédéni &disti{rny €0 omezeno na kombi-
rneci s uspoladénim podle obr. 3. Je pochopitelné, Ze sloZky
vldken viech ra obrézcich zndzornénych uspofddéni, s v;

t

iohiou byt napfed fi&tény a po

e}
=]

dopravovany &o

’

misiciho stroje €. Je to jen ctédzka ndkladd, ponévad? pro slo¥-

ky musi byt podle obr.
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ni €isticimi stredi 61 a na Jemné ¥isténi Jemnymi Sisticimi

strodi 71, kaZdému z nich¥ je pled¥azen vZdy Jeden zd&scbnik
72. Fro zjednoduleni je oznalen Jen Jeden.

Jemné Cistici streje 71 Jsou Tizenim 73 uvédsny do pro-

[©)

vozu nebo zastavovény, a sice zastavovdny na z3kladd signdlu
hlésiCe 74 prézdného stavu a uvéddény do provozu na z4dkladd

cigndalu hlésile 75 plnéko stavu, z nichZ Jje oznalen vidy Jen
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jeden. Tyto hlésie74, (5 rrézdného a plného stavu predévaji

N

své signély vedenimi 76 a 77 Tizeni 73.

Zésobovéni hrubych &isticich strojh 61 Je provédéno po-

l/ ——
moci dopravniku 78 vléken, ktery miZe odpovidat pneumatické-

mu dopravnimu vedeni 21 na obr. ¢ nebo nékterému Jjinému o so-

U’
(B¢

znédméma dopravnimu systému vléken.
Toté¥ plati pro decpravnik 79 vlédken mezi hrubym Cisticim
strojem 61 a zésobniky 72.

Jemné Cistici stroje 71 piedévajl své produkty vidy do
jedné bunky 9 slotky, Jak jiZ byly popsény v souvislosti s
obr. 2 az 4 a 9.

V souladu s tim Jscu daldi ji%f popsané prvky oznaleny
ste inymi vztzhovyml zralksml a ne jsou u
popisovany .

7a provozu jsou SloZky Jednotlivi Cidtény 3 podle
vyZaduji nléside 15 prézdnéhio stavu Jednotlivych hunék 9 slo-
Yek ubiréni vldken z prFisluné skupiny a nebé b nebe ¢ nebo‘g
halik® 2, aby tato ubiranéd vldkna byla v hrubémn Cisticim stro-
ji 61 Zi¥téna a predévéna pFislusnému zésobniku 72, ktery ple-
dem stanovencu slofku predévd navazujicim Jemnym Cisticim stro-
Hm 71,

K tomuto vyiadovéani produktu hlésilem 15 prézdného stavu

’

¢ Cistici stroj 71

(§)]
=,
3

ny le

U

dochézi proto, Ze prislu

h1lé

=5
ﬂ'i\
;.:.

d¢l ¥4dny predukt a Ze také ¢ 74 prézdného stavu v zédsob-

—

X

niku 72 hldsil prézdny stav. Tésledkem toho jsou z }Iluluéné
skupiny a aZ d ubiréna vlékna tak dlouho, &% prisludny hlésil

75 plného stavu ohlési plny stav ubirané sloZky. Tim miZe hyt

\



p¥isludny Jemny ¥istici stroj 71 uveden op&t do provozu, kdy%
hlési% 14 plného stavu prisludné bunky 9 slofky opst ohlgsi
plny stav.,

Dopravnik €C vldken mezi misicim strojem 6 a mykacim stro-
Jem é} miZe odpovidat dopravnimu systému, ktery je na obr. 8
oznaden vztahovym Cislem T7C a v souvislosti s nim popsén.

Také pro tuto variantu plati, ¥e misici stroj 6 miZe ob-
sluhovat vice mykacich strojt, takfe dopravnik 80 vldken do-
pravuje misicim strojem 6 odvédény produkt k odpovidajicimu
podtu mykacich strojt.

Zpisob regulace bude nyni bli%e vysvétlen napfed pomocd

obr. 11, kxtery Je zamé¥en zewéna na provedeni podle cbr. <.
vztahu mezi cbr. 11 a obr. 2 byly pro
stejné Césti poufity steiné vztzhové znalky. Z obr. 11 je pa-

trrne, Ze ubiraci zafizeni 20 balikt vldken ubird rizné sloi-
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cbr. 2 je zde pracovéno s osmi rfznymi slofkami, av¥ak prin-

cip Je stejny. Dévkovaci apardty 11 Jednctlivyech bundk S slc-

Zek ne jsou sice na obr. 11 znézornény, avdak podle provedend

~

na cbr. 2 Jsou Fizeny Fizenim 7.1, a to prostf¥ednictvim ¥{di-

<

’

cich vedeni 12. Smf3eny produkt misiciho stroje 6 Je pak ve-
den do hrubého ¢isticiho stroje 61 a hrube vylistény produkt
Je veden do prvniho Jewného Zisticiho stroje 62.1 s ndslednd

6o dal3iho Jemnéhio Cisticiho stroje €2.2. Tyto Zistici stroje

ne jsou u provedeni podle cbr. 2 znézornény, nicméné tam meohou

byt pleené tak uspofédény. Jemn¥ vyliitény vystupni produkt
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fo

jemného &isticiho stroje €2.2 Jje pak zavdd&n do nésypnych zd-

sobrikt Zesti paraleln& pracujicich mykacich strojk 63.1.
t J L% R ——————

Dva ze 3esti mykacich strojd 63.1 Jsou opatfeny &idly €6

na méfeni jemnosti vldken, JejichZ vystupni signdly €8 Jsou
vedeny do Pizeni respektive do regulace 7.1.Dal&i dva mykaci

stroje 63.1 Jsou opat¥eny &idly 65 barvy na mé¥eni barvy myka-
ného pramene zptiscbem on-line, pi'ifemZ Jsou odpovidajici sig-
ndly 67 rovnéZ vedeny do regulace 7.l. Ddle pak Je Yizenim

’

j& 63,1 preddvén do regulace 7.1 dalsi signal E1,

L%

mykacich stro
odpovidajici produkei mykanych pramend v kg/hod.

Regulace 7.1 m%%e pY¥ihlifet také k dal&im on-line meéTe-

.

nym parametrim, napfiklad k méFenim staplu nebo k pri

rykeného pramene, anero k ohsahu nedistot, pevnosii vldken, atc.
Reguluce 7.1 sestévd ze &veu hlavnich blekd 1CC, 101, pii-

¥ex? bleok 100 pYe jimé Udajde vedeni pfédelny, vklédané napli-
1

k1ad remeci klévesnice 1CZz vetupu, a vypolitéve z nich v
plinilts 4 ~e My VY k

ni regulaéni parametry. ¥ldvesnici 102 Jsou napled presnd i
1

z

uddvény Udaje rrovenienci k Jednotlivym sloZkém vléken v Jed -
t

notlivych bunkédch 9 misiciho stroje 6. Tyto sloZky Jsou na obr.
11 oznaleny vzathovymi znalksmi X1 aZ X8 2 regulace 7.1 cbdr-

and
| 22N

pro kaZdcu slofkufidaje napfiklad o Jermostl vldken, staplu

<

léken, stupni znedi¥t&ni, pevnesti, atd. Tyte ¥daje Jsou ulo-

Jeny v paméti zndzornéné polem 1C4. Sipkou 106 je naznaleno,

2z

o prisludné Udaje mchou byt vikléddény nejen ruln€, nybri pri-

K

padné prosttednictvim vedeni sprévou balikd, ktera je zde zné-
zornéna Jjako pole 108. U peole 108 hy se mohlo Jjednat napfiklad

4 2

o snimaci dekodér, ktery &te kodevané uddaje x viasinestem vié-
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Yen dotylnyech balik® jJednotlivych provenienci a cocdpovidajici
signdly rreddvd prostiednictvim vedeni 106 regulaci 7.1l.

Pridavné k témto Udajim obdrZi regulace 7.l prostfednic-
tvim klévesnice 102 vstupu poZadovanocu predstavu vedeni pré-
delny o rozd&leri Jednotlivych sloZek X1 a%¥ X8. Tato po¥ado-
vand predstava o rozd&leni sloZfek Je uloZena v paméti oznade-
né vztahovym &islem 110.

Fri sestavovdn! poZzdovaného rozdéleni sloZek mliZfe vede-
ni prédelny prihliZet napfikléd ke stavu zé&ésob Jjednotlivych
sloZek, JakoZ i k nutnosti spoluzhodnoceni urditého mnoZstv{
odpadu. U zndzornéného p¥ikladu je odpad oznalen jako slo¥ka
X8, z niZ by se podle poZadované predstavy mél v mykaném pra-
menu objevit 3 % pedil. Fiirozend musi pofadované rozdélend

sloZek na Jjedné strang prihldiZet ke stavu zédsob, 2v3ak na dru-

hé estrané i k pofzdovanému produktu mykaného pramene.
Déle pak regulace 7.1 obdrZi Gdaje k pofadovanym vlast-

nostem mykaného pramene, to Jest k pfipustnému rozsahu téchto
vlastnosti mykaného pramene, které Jsou ulofeny v paméti zné-
zorn&né vztahovym &{slem 112. Po¥adované vlastnosti mykaného

)

pramene mohou byt nzpriklad Jemnost, stapl, barva, pritaZnost,

<K

cena, atd., prifem¥ polet vlastnosti nen{ cmezen, nybrZ Jen

L&

algoritmue reguldtoru musi byt koncipovén tzk, aby ke vienm za-
danym vlastnostem mohlo byt také pfihlédnuto.

Foler 114 Je znézornéna pamdt priorit, kteréd obsahuje ur-
ité pcradi regulalnich priorit. U zndézorndného prikladu sto-
Ji na prvnim zist& jemnocst pramene, na druhém mist& stapl, na

tretim misté nutnost pouZiti 3 % odpadu ve formd slofky X8,
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arva a na patém miste pidni zpracovat pokud
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moZno 25 % sloZky X1, ponévad? tato sloZka byla nakoupena za
vyhodénou cenu. U znézornéného p¥ikladu predstavuje pofadi u-
da i také ohodnoceni reguladnich priorit. Je v&ak také déna
moZnost uvést pfo kazdou pricritu zvl43tni ohodnoceni. Vlast-
nesti, které nejsou zvlé&t uvédény jake priority, jsou pak re-
gulaci 7.1 ohodnoceny prioritou nula.

Cbsah pfislu¥nych pam&fovgch poll 104, 110, 112, 114 mi-

Ze byt s vyhcdou znizornén také na cbrazovce, aby ufivatel
mohl nz prvni pohled zjistit, které uddaje jsou toho &azsu pro
regulaci 7.1 smérodatné. JestliZe je to po¥adovéno, mohou byt

viechna pole ukédzéna na cbrazcvee soulasnd, nebo selektivnd

<
o~

si to vZivatel pe

a

N .. L2 -, -
Regulace 7.1, nebo pfeeniii Heleno nikroprocesor 100, pak
-~ & - 3 &

N

eni sloZek, které s prihlédnutim x ¢dajitm pro-
livycn sloZek, JekoZ 1 ¥ regulalnim prioritdm,
rorlripad® s prihlédnutim k chodnoceni reguladnich priorit, za-
rejvice se bliZici pofadovanému rozd3leni sleofek. Vipoket to-
oto rozdé€leni slcZek Jje nzznalen polem 116 mikroprocesoru 1CC.

et

h
Vypolet téchto regulalnich velilin, tc jest rozddlend sloZek,

které Jsou s vyihodou vy jadfevény v hmotovych proudech, jJe pro-
védén tak, aby sculet podle priorit ochodnocenych odchylek me-

O

zi zezdanymi hodnotami a skutednymi hodnotami byl pokud moin
malye. Pritom Jsou hodnoty z poZfadcvaného rozdéleni slc¥ek ta-

’,

ké povaZovény zza zmadaré hodnety, obvykle s malym prioritnim



ohodnocenim. Ndsledkem tohoto zvléStniho zpisobu, to znamend
povaZovénim hednot pofadcvaného rozddleni slo¥fek za zadané
hodnoty, Je podle vynélezu zajidténo, e reguladni obved Je
matematicky vidy preurden, takle Jje moZné optimalizace s Jed~
néznaénym vysledxems.

V poli 116 vypo&itané reguladni parametry, pripadné hmo-
tové proudy, jednotlivych sloZek X1 2Z X8 pak tvori poZadova-
né hodroty pro reguladni obvod 118, ktery zejigtuje, Ze odpo-
vidajici hodnoty hmotovych proudd budou skutedné& dodrZeny.

vzhledem k tomu, ¥e je moZno n&které technologické hod~-
noty mykandho pramene melit on-line, napfiklad Jemnost, barvuy,
ako? i produkei, mchou hyt tyto vlastnosti nykaného pramene
Fedéviény regulalnima chbvodu 118, co¥ Je na obr. 11 nzznaleno

nély 68, 67, 61. Jsou-1li tyto hodnoty miwme
Uoy Yy X2 J v

J

tolerandni rozsahy, které jsou ulefeny v paméti 1lg, pak Jsou
rodily slefel X1 a% XS, to Jest odpovidejici hmoto ové proudy,

znovu vypoditény na principu minimdlnich ohednocenych cdchylek

04 vlastnost! mykaného pramene a od rozd&leni slcZek, s pri-

oy

nlédnutim ke skutednym odchylkém od vlastnosti mykaného pra-
mene, alespon pokud ee tykd hodnot Jeamnosti a barvy. Tyto ne-
vy vyroditané korigované hodnoty X1 aZ X8 Jsou pak pouZity k
regulaci hmotovych proudd v misicim stroji 6. PI'i této regu-
laci je piihliZeno také k tomu, sby mezl vystupem slofek z
davkovacich apardtt 11 misiciho stroje 6§ aZ po vystup odpovi-
dajicich mykanych prament z mykacich strojh €3.1 byla mrtvé
doba TZ. U schénatického diagramu na obr. 1 se vychézi z to-

ho, %e hruby fistici stroj 61 2 Jemné Zistici stroje €2.1 a
— L v —————




62.2, JakoZ i mykeci stroje 63.1 nzzplisobuji pckud mo¥no %4d-
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poSkezeni staplu. Také se predpoklddd, Ze je provadéno po-
kud moZno Uplné odludovind neistot, pridem¥ k tomuto odludo-

vénl miZfe dochdzet jak v disticich strojich 61, 62.1 a €2.2,

tak 1 v Jednotlivych mykacich strojich 63.1.

AvS8ak 1 kdyZ %istici stroje, predevdim Jemné &istici stro-

Je €2.1, 62,2 urdité pofkozeni, to jest zkrécent staplu zplso-

bi, pak se to v mykaném pramenu projevi. Pon&vadf? v soulasné

z

dob& jJe m&¥eni staplu on-line pomerné obtiZné, mohou byt vzor-

ky mykaného pramene zkouSeny v laborato¥i za Ulelem z3idfov

i

QJ\
!

’ v

ni skutelného staplu. Jestli¥e se skuteind na eny stapl od-
chyluje od hodnoty vypeditané v poli 116, pak Je to na Jjednd
strar upozornini, fe toto zkrdceni staplu zptisobily bud Jem=

stroje 62.1, €2.2 nebo mykaci stro?

vipottu nového podilu slo¥ek X1l 82 X8 mife hijt v regulad

obvodu 118 pi Tihlédnuto také ke skutednd namdFend hednoté stap-

lu, a pripadné % deldim namdy renym hodnotdm, Jake k hodnotém

s

Jemnostl a barvy, na principu minimélnfich chodnecce ych odehy
lek cd vlastnost{i myksného pramene. To plati i pro vEechny

¢al8{ technologické hodnoty, které je moZno v laboratori médit.

druby Cistici strod predstavuje z hledicka podkezovéni

LA .

v1éken velmi Zetrny zpisob ¢isténi, ovdem odluduje v podstatd
t

Jer hrubé nedistoty, tskie jemnd 557 neCistoty musi bit odluo-

¢

vany spiSe v agresivnich Jemnyc jich, coZ? v8ak

v ?
oo

zahrnu e moZnost podkozovéni v

také moZnost, Z%e spolu s nedis budou odloudena, to zna-

A o
o)
&
w
B,

mend ztacena, také pomErne kratkostuplova vlékna, tak¥e seii-



zeni hrubého Sisticiho stroje mife zpisobit tuké zménu stap-
1u hotového mykaného pramene.

Jednu mornost, jak k tomu pfihlédnout, ukazuje obr. 12,
na ném? je na rozdil od obr. 11 hruby &istici stroj 61 uspo-
?4dén mezi ubiracim zaFizenim 20 balikd vldken a mfsicim stro-
jem 6. Regulace 7.1 Je vytvotena v podstaté stejn&, jako od-
povidajfci regulace na obr. 11, pouze mikroprocesor 100 dosta-
v4 prostiednictvim vedeni 120 sd&leni o skutelném seFizeni
hrubého &isticiho stroje 61. X tomuto selizeni Je prihliZeno
p¥i vypodtu reguladnich parametrd v poli 1 116, a sice z hle-
diska mo¥ného odludovéni krétkostaplovych vldken, JjakoZ i hru-
wyehn nelistot. Stéva také mcZnest Fizeni hru ibého Cisticihe
stroje 61 z pole 116 prostiednictvim vedeni lzg, aby bylo pro-
v4dEno urdité odludovéni xrétkostaplovich vlidken a/nebo nelisto
PondvzdZ Je hruby fistici stroj 61 uspoldddrn mezi ubire-
cim za¥izenim 2C halik® vldken 2 misicinm strojew £, mlie byt
také Blelnd, mérit ﬁdajé provenienci pomoci vzork® odebranych
z bundk 9 a teprve tyto hodnoty uklddat co raméti 1C4, poné-
vad? timto zptsobem je moZno pFihlédnout k USinku hrubého Ci-

arl jednotlivych slofek, JakoZ 1 z hle-
diska cbsahu nelistot v balfcich 2 Jednotlivych provenienci.

U tohoto pfikladu jsou Jemné &istici stroje 62.1 2 62.2

zafazeny za sebou mezi misicim strojem & 2 paralelné pracu ji=-

isou ¢idls a ak-

v

cimi mykacimi stredi 63.1. U tohoto pfikladu
ni prvky hrubého Zisticiho stroje £1 napojeny na poital 100,
co? viak neni bezpodmnine&né zapotiebi. Hruby &istici stroj 61

~

n”¥e byt opatfen vlastnim ¥izenim, avSak v tom pfipadé jJe dG-

4
ve




le¥ité,

Sen, aby bylo p¥ihlédruto k Udinku tohoto stroje

§

zmé€n staplu a odlulové

Cbr. 13 uxazuje,

ci stroje €2.1 1 62,2

ken a misicim strojem
a akéni prvky Jjemnych
podital 1CC. Proto
124,

aby predukt byl za hruhym

33

Ccisticim strojem 61 zkou-

7

i

hlediska

ni nelistot u jednotlivych sloZek.
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Ze Je také moZné uspo*é iat i mné disti-

v1g-

[3
I8
¢
S
™
®
3

Tezi uhiracio
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6. Tak tomto pripadé mohou byt &idla

62.1, €2.2

stro ja napojeny na
100 prostiednictviam vedeni
‘ch ¢isticich stro-

ledisk:

vzork?® z bung€k 9 sloZe

13 enzdno

S

[\
e

i
L %

tit, Ze
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rz diagramech cobr.

peuZity

Cbr. 14 pak ukazule zpisob regulace o
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také ste né vztahové zna

Je zde regulsci

livych provenienci

X misici

reguluce

11 a 12,

.1 Sortimentu

tomatickd zména sortimentu.

PYri

ny zménénym poZadavkim na p

pripravé ra z

~

sou napred znovu zadé-

ménu sortimentu

v ’,

Tizl prizplsobené vlsstnosti myka-
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ného pranmene, reguladni pricrity a poZadované rozd&leni{ slo-
Yek 2 z toho vypoditény nové regulalni parametry. Pe "spudté-
ni" zmény sortimentu pak dojde k nédsledujicimu pribéhu.
Nap¥ed jeou noveé selizeny dévkovaci apardty 1l Jjednotli=-
vych sloZek v misicim stroji 6, aby se novy sortiment objevil
na vystupu z misiciho strode 6. Potom je vyZ&kéna na produkci
zdvisléd doba prichodu msteridlu, kterd u praktického prikladu

v

ni p¥ibli¥né 2 minuty, a potom Je automaticky prost¥ednictvim

(¢4
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idic

i<

ho vedeni 132 zahdjena vyména konvi. To zZnamend, Ze kon-
ve na vystupu z mykacich strojd 63.1, které Jsou Céstelné na-
plnény starym sortimentem, Jsou vym&nény za nové konve, které

z

pak p¥e jimajl mykany pramen pFechodného sortimentu s ménic
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se vlastnostmi. Pomoeil ¢idel mykaciho strode, napfik

zjistit, Jak dlouho tyto
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zmdny viastnostd trvajf, pfipadné kdy se vlzsinosti stabilizo-
valy. Cdpovidagjici zkoumédni je provédénc Iizenim romoci signd-

a 68. Jakmile je Jjisté, Ye se mén&ni vlastnosti stabi-
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né neplnénych konvi Jje nutno povaZovat za odpad pramend a mi -
Ye byt pou¥it napiiklad do sloZky X8 odpadu. Po stabilizovéni
pinéni vlastnosti jsou nové pristavené konve plnény mykanymi

prameny nového sortimentu, které jsou nédsledne spredeny na

pfizi.

Nisto pou¥iti signdl® €7, 68 &idel 65, €€ barvy a Jem-
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nosti pro druhou automa xonvi Jje také moZno Jed-

[t

nodude po novém sefizeni ddvkovacich aparétd 1l pro novy sor-
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timent dostatelnou dohu podkat, neZ je vymEna konvi zahé jena.

sledek veét8i odpad pramend, pondvadi Je

3
Q')\

To vdak m*%e xit za

[95)4

nutno pracovat s vétsimi faktory bezpelncsti.

P¥i zpGsohu r guldce podle obr. 11 az 14 jsou podily slo-

Mo

Zek X1 aZ X8, to znamend hmotove proudy, p¥i
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cim apardtim 11 jednotlivych bunsk 9 slofek misiciho stroje 6

prostrednictvim ¥idiciho vedeni 12. Bude viak jist& zfe jmé,

Ze odpovidajic{ signédly isou vyuZivény, napfiklad i p¥i uspo-
rédéni podle obr. 1, k ¥izeni ubiracich orgént 3 balik® a/ne-

bo dopravnich pést 1, takZ¥e také timto zpisohem m'¥e regulace

v

provéddt rozd&lovéni sliofek sortimentu.
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10 zalizeni 20

o

zphsob vletng prov edenych krok® vipoltu.

Vychozim bedem pro tuto variantu zplsobu Je po¥adave

1

Seni predem stanoveného podtu slofek vlédken, pridemZ Jjsou pro

kKaZdou sloZiu vidxen zndmé kvalitativnd vyznaky & cena. Tento

zpisob tuké predpeoklédd, shy kvalita vznikajici swési hyla
znéma alespen Jjako peo¥adovanéd predstava. Fod pojmem kvalita

smési Je nutne rozumst vlastnosti smési viéken, které se pro-
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torovymi komponentami xl, %2, aZ Xn.

v o= /31, ¥2, eee yn/ 5y oznaéuja@loupcovy vektor s vek-

torovymi kompecnentami yl, y2 az yn.

Ze souvislosti je rutno vy3ist, zda se Jjedné o sloupcovy
nebo rédkovy vektor.
- Viznam zvld8tnich symbold:

“.. transpozice

* .. nésobenit

h) Analyza problému

pro viechny kvalitativni vyznaky

B3
@

Je rfedpoikléddéro,

slst? lipedrni mékeny offend, ¥valita g cmesi ge vypolité po-
dle rcvnice (1),
=z * g 1)
© .. de vektor, jehel kemperenty popisuld lednotlivé kva-
litativnd vyznaky sxé&si,
K .. je matice, Jeji¥ prvky popisuji Jednotlivé kvali-

tativni viznaky mi{Zenych sloZek. Ve znézorndni

K =/ql, g2, «o , Q/

jsou gqi, celymi ¥isly i = 1 .. n, sloupcové vektc-
ry kvalit sleZek,

eho? komponenty popisujf Jjednctlivé po- .

¢ .. Je vektor, J

.
<
L¥]

d{ly sm3si miSenych sloZek.

Dvé vlastnosti ¢ = /c¢l, ¢2, .. , cn/:

H

(i) ¢© < ci = =<1 pro celd &isla

!

i 1 ..n
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Cena sm&si, vypofitand jako skaldrovy produkt podle rov-
nice (2)

P = pK’*c (2)

P ee cena'smési, napiiklad ve Pr4n010n/xgl

pPX .. Je vektor, jeho? komponenty popisuji cenyjednotli-
vych miSenych sloZek.,
Projednéni{ rovnice (1)
Rovnice (1) Je linedrni rovnice v ¢. Pcnechéme-1i proza-
tim vedle j81 podminky, jim¥ musi vektor ¢ smési vyhoveét, stra-

rnou, potom linedrni algebra uli, Ze rovnice (1) md fedeni Jen

tehdy, Jestlife g (vektor ivality smési) lze zrézornit sako

b I G4 g . : - " 3 M - . v
iinearnl kombingel vektert gi (vektorykvalit slec¥ek). Rovnici

’

plati: Heodnost (K) = hod-
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Je vice kvalitativnich vyzrak® ne’ sic¥ek smési, pak md byt

oo
)

teréd se pejvice bliZi peZadované
kvalite. letoda, kterov Je nutno poufit, Je dohfe zndud; Je
to vyrovnévaci polet, %i diferencidlni polet.

)

JiPesnéné stancveni Ukelu

Je hledén algoritmus, ktery poskytne ten vektor smési,

(o7

[(xN

sdevane Kvalitl® smési a ktery

ki
¢

B
z

)
L
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ole

* XL

lze fyzikélne realizovat, tim Ze vyhovule vedle 58im podminkém.

H(
(@7

Jednotlivé komponenty vektoru smdsi najli byt predem pevnd sta-

o
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v

t pokud mo¥no ne’ni%Z31. Problém Je

o
7

noveny. Cena smési mé hy
vZeobecnd Felitelny jen pfi urlité ochoté ke kompromisu. Z
hlediska jednotlivych kvalitativnich vyznaki sm&si akceptova-
né Skrty mé byt mo¥no predem stanovit s ohcdnocenim.

¢) Redeni |

Rovnici (3) je definovéna funkce v(c) ztrdt, jiZ jsou mé-
teny zevdeobecndné ztrdty, které vznikaji tim, Ze poZ Zadované
kvalitativni vyznaky sm&si nejsou zcela CosaZeny a Ze za smés

L %

iz nutno zaplatit cernu 1i&fci se cd nuly. Alespon z uSetniho

[S—)

1lediska stoif cena na strand vydéni nebo na strané ztrat. 0d-
ky dosa¥itelné kvality smési od poZadované kvality a cena
u Jjesté pfidavné hodnoceny:

K*-—a"* ¥z c—q)+w*c'*p*c (3)

W .. Dositivnd semidefinitn’ diagondélni matice k ohodno-
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ceni odehylky v pofadované kvality,
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W .. Skaldr k ohclénoceni vlivu ceny.

~

ji pridavnd splnevat vedle

L

-
S1 POl

V8echny vektory smési ma

c

»

jsi
vu rovnice {(4). Tzto rovnice vyjadiuje, Ze sculet podilh

._
2]
£y
3
g

sméei musi hyt 1 (viz kapitolu 3, vlastnost (ii)).
- R
glcy =C =k +e "¢ (4)

¢ .. vektor steiného rozmdru Jako ¢, JehcZz v8echny prvky
jsou 1,

jsou-1li vdechny kbmponenty ¢ volné

volitelné).

Je hleddn ten vektor ¢ smdsi, u néhe? Je funkéni hednota




a ktery splnuje vedle j8{ podminku rovnice (4).
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Pridavne Je jedté nutno dodrZet vedle j8i podminky podle rov-

C =<Tcl =«1 pro celd &isla i =1 .. n (5)

Ukol Jje FeSen po krocich.

ci z rovnic (3) a (4), Je YelSe-

22l

Soustava rovnic, sestédvaj
na pedle o sobé zrndmych pravidel diferencidlniho podtu. To ve-
de k cptimélnimu vektoru cl smZsi. Nejsou-1i vedle j38{ podmin-

e z g

ky (5) porudeny, pak je tvkol vyPeden, v cpalném pripadé je

"

proveden 2.krok.

2 skrok

Jedna kempornenta ¢, Jeif¥ odpevidajici kempomernta ¢ poru-
fude revnici (5}, Je z ruky stancvens na pevnou hodnotu, kte-~
ré Je slufitelnd s rovnici (5). Vekior ¢ esmdsi je takto enflen
o Jeder rozmér. V rovnici (4) e "¥" urfenc tak, %e viznam o-

Kroky 1 a 2 jsou provadény tak dlouho, aZ v kroku 1 re-

Jeou porudovény vedle j8i peodminky rovnice (5). Fostup je pfre-

ruden ne jpozdé ji tehdy, kdyZ Jsou vdechny
very z ruky na pevné hodnoty.

Jak vySe prejednané matematické vypelty ra nékeliks kon-
krétnich prikladech vypadaji, ukazuid pripojené tubulky 15 a €.
Tzbulka I na obr. 15 ukazuje napifed na prvninm ¥4dku fa-

kamZik provédéni vypoftu, a to ddajem roku, mésice, dne,

hediny, minuty a sekundy. Tyto Udaje remaji rro zpisob podle



vyndlezu zvlédtni vyznam, 2ale umo¥nu i pouze Zasové zaiazend
vypodtu do dinnosti v poéniku. Pedstainé Je, e u zde zrdzor-
néného prikladu se polité se Sesti rtznymi slozkami X1 a% X6,
misto s osmi slo¥kami X1 eZ X€ dosavadnich prikladl, proce?
horni &&st tabulky md Sest slcupct. Xe keZdé sloZce Je u to-
hoto pY¥ikladu uvedeno pé&t riznych vlastnosti. Jednd se zde o
ndsledujicich p&t vlastnosti:

1. st¥edni délka staplu sloiek,

2. jemnost slofek vyJjédfend v mikronovych hodnotéch,

3. hodnota FAX barvy Jednotlivych sloZek,

4, hoednota FBX barvy Jjednotlivych sloZek a

. ~

. N P U S N PR A
hedou za poufiti kerigovanycn hednot po prihl

499
[48)
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ol
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| ¥
¥

rodilu nelistot, ktery htude odlioulen.
N2 towto mistd by méle byt zdiraznéno, Ze ce zde Jednd
pouze o pPfiklad. V jraxi mi¥e byt stenfm aplschenm prihl{Ze~

m nebo dal3im rebo méné vlastnostem Jjednotlivych slo-
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(o]
xs

Cae
Ve
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ek, tauké s Jinym poltem sloZek.

¢ pro samctncu smés Jsou uddny ste jné hodnety, to znumend
stapl smgsi, Jemnost czdsi, hodnota "a" harvy smési, hodnota
"B barvy smési a cena smési. Prve uvedené hodnoty u tohoto
znézornéni jsou skutednd vypo¥itané hednoty (krok 1). Zvlédt-
ni pozornost si zasluhuji hedneoty S a W, uvedené v zévorkéch

za ksZdym ddajem. Jednd se zde totif o poZadované hodnoty S

a o ohodnocovaci hednety W. T,to hednoty Jsou p¥ed provedenim
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tale, napiiklad pomeoei klévesni-
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Pozmoci tohoto p¥ikladu Je vidét, Ze pofudovand hodnota

pro stapl su&si &ini 16, pro Jemnost sm&si 4, pro hcdnotu "a"
harvy 1, pro hedneotu "b" barvy 3 3 pro ceru smési O, aby poZa-
dovand cena swési byla udriena co nejnifdi. Fokud se tykd o-
hodnoceni, pak dostaly stapl, Jemnost a hodnota "b" barvy
vEechny ste jné ohodnoceni 1. Naproti tomu mé& hodnota "a" bar-
vy ohednoceni 0, pongvadf u tohoto prikladu majf vEechny hod-
noty "a" barvy stejnou hodnotu 1, tak¥e u této smési neni zmé-
na hodnoty "a" barvy smési vibec dosaZitelnd, pcnévad? zmdny

s

nich mir jednetlivych slcZek nemaj{ zz nésledek nija-

Il

jahafsle

6]

o

e

con zimenu nodnety bharvy smési. Proto

tezvysnazuré a2 Je udénce nulou. Chednoceni ceny Je rovnéi zé-

reéne nadhadneceni ceny poldftalerm. Kdyby takovyto trik rebyl

pouZit, byle by velké nehezpeli, ¥e by vypoletni program vedl
x radwdrnému pedilu cencvE vyhodné sloZky X5, pri velkych kom-
promisech u cstatnich technickych hednot, které jsou nakonec

o prodejnost vidkenného produktu.

3
D
S|
3
o))
o
"
58
o
[l
73
]

Jak hyle vySe vyevétleno, snzZi se vypoleini program u-
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rule., 11 téte snaze Jsou vypolitévany pedily Jednotlivych

o

sloZek, které Jsou uveceny pod oznalenim "vektor cl smési".

N

B ~

Népadné zde Je, Ze tUdaj k podilu slo¥ky 5; Je negativni, coZ
by v praxi nebylo mo¥né, nebot k realizaci toho by muselo byt

mnoZstvi X3 od smési odeltenc, ccz by nem&lo smysl, piipadné



by bylo sotva proveditelné.

Takto jJe uZivatel nucen dosadit pro X3 hodnotu nula, po-
névad? od této sloZfky nemusi byt Z4dné procentni mira bezpod-
min&éné pfitomnd. S timto ﬁdaje provede polital dodatelnou
optimalizaci, to znamené korekturu vypolitanych hodnot. Také
zde se podital sna?i udrZet hodnotu funkce ztrét pokud moZno
malou, a to s prihlédnutim k p¥idavnym okrajovym podminkdm,
Ze se X3 musi rovnat nule.

S touto okrajovou podminkou dospéje polital ke zkorigo-
vanému rozd&leni slecZek, prifem? podily X1, X2, X3, %4, X3,
X6 &ini prisludn& 0,4536, 0,3101, 0,0171, 0,014, 0,0791. Pro
provozovatele Jjsou zajimavé také nyni vytisknuté hodnoty pro
stapl, Jeancst, hodnety barvy 2 cenu. Na prvni pchled vidi,
Ye vyrolditané vlastrnesti swmEsi vlidken, to zramend mykanéh

v

prauene, plfipadne pPize, se velmi bli¥i zadanym poZadovanym

34

hednotdm. Z3istl tuké, Ye codpsdrutinm

m

lofky X3 se cena Jen ne-~

¢
M

patrné zvy&ila z 2,581 na 2,631,

Visledek dodatedné optimalizace udédvé holnotu funkce ztrat
rovnd? ralecu. Ve skutelnesti se tato hodnota nerovnd nule, ny-
brZ Je prosté tak nizkd, Ze pii pouZitém programu neni indi-
kovédna. P¥i pokusu dosdhnout pro funkci ztrét konkrétni hod-
notu, kteréd je pak spiSe vhodnd pro tlely porovnédni, byl stej-
ny priklad Je3té& jednou vypelitén, piidem? vEechna ohocdnocent
byla zvySena o faktor 10CC. Vysledek této varianty Je pak u-

veden v tabulce II na cbr., 16. Zde lze zjistit, %e pii Jinak

nezm¥nsnych tdajich v horn{ a stfedni &dsti tabulky je nyni

’

funkce ztrédt vykészéna hodnotou 0,135.




Dal3f &dst tabulky 11 ukszuje vysledek dodate¥né optima-
lizace, kterd v8ak byla provedena odliZné od ¢dajt tabulky I.
Teké zde Je zapotlebi uvést podil sloZky X3 nulou. Déle bylo
‘rozhodnuto, Ze od sloZek X5 a X6 by mé&ly byt zastoupeny ste j-
né podily, ponévadZ od téchto sloZek zbylo pomdrné jen malo
3 vedeni p¥édelny by cht&lo zajistit, aby tyto zbytkové polo¥-
ky hyly zcela zulitkovdny a soulasnd aby z inventédfe zmizely.
Bylo také rozhodnuto, nepfidévat do sm&si ¥&dné podily sloZky
X4, pcnévadZ tato slofka nent erCﬂCan k dispozici. V8echny
tyto daldi okrajové podminky maji za ndsledek, ¥e pri dodated-
né optimalizaci je dosa¥en hord{i vysledek, alkoliv lze stdle

'3

Jefte hovel'it o cptimalizaci, ponévad? za danych okra jovych
podufnek Je vysledek dodatedné optimalizace z¥e jmé optivem.
Cbsluhujici na prvni pehled vidi, e se stapl smési, ryni s
hodnotou 16,66, pomérné znalné odchyluJde od po¥adované hodneo-
ty 16. Také u.jemnosti smési lze zjistit ponmErné velkeu od-
cbylku. U hodnoty "a" ‘harvy se pevgsxgtu
coZ lze také olekévat, ponévadi vdechny sloZky maji ste jnou
hodnotu "a" barvy. U hednoty"b" barvy neni odchylka zv1gii

.

vyrszné. Z ekcnomického hlediska Je v3ak obzvladt zajimavé

~

»

Ze cenz smési &inf nyni 2,7€8, misto dosavadniho optima 1

(93]

~
y©

f\)

tabulky T, tuk¥e i1 zde lze pocitit zPetelné zhorSeni. Hednota
funkce ztrét nyrni stoupla na C,548, co¥ potvrzuje, %e zde e-

zistuld zraéné cdehylky od pofadovanych hodnote.

1

JestliZe Jje uZivate S Jeiu ukézanymi hedrotawi srozum-

s, A

nén, pak mbfe vlecZfenim odpovidajiciho povelu, napfiklad "po-

AN

tvrzeno", predat Udaje k pediltm smésy?izeni pom@rd smési,



i
=
BN

!

piiden? Jsou pak tyto pedily emérodzatné pro odpovidajici po-

&

¢ adovené hodnoty Jjednotlivych slo¥ek. Tabulky tudiZ uvédé
obsan dialogu ufivatele. KaZdy dialog uZivatele Je uskutel-
hovén velmi podobnd schématu na obr. 11, s vyjimkou toho, Ze
zde neni zapotiebi napfed uvést poZadované rozdéleni‘slo%ek,
alkoliv je naprosto moZné stanovit pro urdité sloiky urcité

hodnotv. Jak bylo vysv&tleno v souvislosti s tabulkami. Tim
} I ¥ J’ b'

p¥i této variantd predstavuji stanovené podily urditych slo-~
Yek okrajové peduminky pro vypolet.

ABkeliv pro Udely zndzorn&ni udévéd vysledek prvni opti-

2]
[y
[

izace u slo¥ky X3 negativni hodnotu, Je naprosto moZné pro-
&t naprogramevani tzk, aby vysoletni program takovéto nega-
tivn? hedroty rastavil v#dy na nulu a eptimalizaci provedl

2 X4 X 2 - ~ ™ . X
J’»:cvtr; edrcile 10O ‘OJ vaan

(¥

H

¢10 23 ndsledek, Ze se vysledek do-

dutednéd coptimalizace podle tabulky T stane vrsledken cptiza-

%1 ckrajové pedminky, pokud se mu politafem zji¥tiné hodnety

z uré¢itich doved& nehedi,




PATENTOVE NARORKY  _qguhh

1. Zpisob mifent textilnich vldken, pi'i ném¥ jsg% v1ikna
*Pzného drubu ubirdna z belik® v1dken riznd provenignce gw%ofhi-

AU cerran | Mo 4 - 3. >
Zena, vyznafuifel se tim, e

[ k \ ,75 oo i)
I) do regulace jsou zadédvény alespen nésledujicd idaje: %
A <7 A
a) predbéZné hrubé odhadruté po¥adovand kxvantitativnf "
b ™™

b) vlastnosti vldken jJednotlivych slofek a

( T)
:3"
o

¢) poZadované vlastnosti z této smési vldken vyrche

J1) 2z téchnto zadéni reguluce vypoditd pedle predeum stanovené-

SP SO e v ¥ 1 o A i) STy
prdALLL ATy FREACR S L=y

'r-v—')
1 1

oy 4 - - Yo e - 1 e . [ 4 4 of 2 ey [V 4 s N 2, o 2
regulace T13d4 preovoes mfsiciko stroje, misicihe fednetli-~

Strojem, byle dosshovéne vypeditandho rozdéleni slo¥sk.

<« Zpleob podle bodu 1, vyznadujici se tim, Z2 u vyznsku
t é

1) Je pridevné zadédno ay,

nebo vlastneeti mykaného prumene, p¥ipadns prize, mé pfednest.
'« Ipisob podle hedu Z, vyznaluijici se tim, Ze pro ksi-
dou uvedenou reguladni prioritu Je zadéno také ohodncec enl.

K

‘& oholnoce-

4o Zptsob podle bodu 3, vyznaluiici se tim,
ni Je zadéno pofadim udajt.

2« Zplisoh pedle nixterého z predchd: e jicich bode
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vyznaludici se tim, Ze alespon nékteré z poZudovanych vlsst-
nost{ mykaného pramene, piipadné prize, Jjsou béhem vyroby my-
kaného pramene, pifipadnd piize, méFeny a sdélovany regulaci,
a ¥e regulace v p¥ipadé odchylek cod zadéni 7z hlediska nameéle-

nych vlastneostf znovu vypolitd rozdé&leni sloZek.

6. Zptsob podle bedu 5, vyznadujici se tim, %e pridavné

L4

jsou v laboratofi m&feny dal3i vlastnosti mykaného pramene,
pripedns prize, a v p¥ipadé rudivych odchylek Jsou tyto rov-
n&% vkléddny do regulace, nésledkem &ehoZ Je pfi novém vypoltu

rozd%leni slo¥ek prFihlédnuto i k t&mto odchylkém.

7. Zpisob podle néxterého z bodh 5 nebo 6, vyznalujici
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Ghem vyroby mykaného pra-

-

8. Zptisob podle nekterého z predchédze jicich bhodl 1 22 T,

’

“vyznadujfci se tim, ¥e vypolet rozdéleni sloZek Je proveden

nz principu minimdlnich cdchylek, pfipadné minimélnich chod-

g

nocenych odchylek, od pecZadovaného zadani.

S. Zptsob podle bodu &, vyznafujici se tim, Ze vypolet
rozd&leni s£loZek je proveden na principu minimdlnich kvadra-
tickych odchylek, pripadné minimélnich ohodnocenych kvadrati-

ckych odchylek, cd poZadovaného zadéni.

1C. Zphicob padle bodu 8, vyznalulici se tim, %e vypclet

v

rezd&leni slo¥ek je provéddn podle nésledujici rovnice, pfi-

padné podle nédsledujiciho regulaéniho algoritmu, tim, Ze Je

miniralizovéno kritérium Jakosti




—L -~
Ja) = Ugxt (1) 2 x(0) + o () Ru (1)} at
plricemZ x(t) udévé regulalni odchylky ve form® vektoru, to
Jest odchylky nam@¥enych vlastnosti od peZado-
vanych vlastnosti,
T
zx (t) Je transformace x(t),
u(t)  je ridici vektor, ktery ud4véd poZzdované rozd&-
neni sloZek,
u (t) Je transformace u(t),

“ a R jJsou matice, jiniZ Jjsou hodnoceny Jednotlivé

sloZky v x(t) a u(t).
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jake¥ 1 k selfzend pl'ipadn& pouZitdho

Jemného &isticiho stroje.

13. Zplsob podle bedu 11, vyznalujici se tim, ¥e regula-

v

ce slonZi tzké k selizovéni zlespen Jednoho za hrubym Fisti-

’

cim strojem zalazendho Jfomného ¥isticiho strode, ktery svin

‘-|

~

efizenim rovnéZ ovlivruJde vlastnosti mykaného pramene, pri-

O]

plize, o tim i1 vypoldet rezd¥leni slo¥ek.
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14. Zptsob podle n&kterého z pPedchdzejicich bodld, vy-
pPi zmEnd sortimentu regulace koordinu-

6 nastaveni rozddleni slo¥ek a vyménu konve na vystupu

z mykaciho stroje, aby plechod z jednoho sortimentu na druhy

ojiciho prerufeni a s minimdlni

w
N
B
P\
o]
g

hyl proveden bez z:

ztrétou produkce.

15. Zptsob mifeni textilnich vldken, p¥i némZ Jjsou vldk-

na rizrého druhu ubirdna z balikd vléken rtzné provenience a

y V§3 atujic

=
=
R0

se 1

l—‘\

mifen b e

fo

’

I 3o poditade jsou vkladdny alespor nésledujici Udaje:

w

a) vlastnocti vléken jednotliv*ch sloZek a
b) po¥adovené vlastnosti ze sm&si vléken vyrobeného my-

’

ipadne prize;
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17 poditad z tichto zadéni vypolitd podle pleden stanovené-

0

algoritmu rezd&leni sloZek, které pii mi-~

oy
o}
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<
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o]
o
@
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o
BN
]
o
oy

e /

nimalizevané cdchylce od pc¥adovanyeh vlastnosti mykané-
d

ho pramene, pripadng prize, tyto alespop pribliZné spl-

A

nuje a p¥ipadng provede korekturu vypoéitanéhoArozdéle-

]

ni slo¥ek s p¥ihlédnutim k pfipadnym, rovnéZ do politale

vloZenym okrajovym podminkém, piipadné k zvléStnim pra-

14

nim, a vypolitéd korigované rozdéleni sloZek,

&

III poditadem zji%téné rozdéleni sloZek, pripadné kerig

u
by ve smési vléken, odvid&éné misicim strojem, bylo dosa-

Yeno vypolitaného a pripadné kerigovaného rczdéleni slo-

-




16. Zptsob podle bodu 15, vyznalujici ce tim, ¥e poldital

sém provadi regulaci, pripadné I'izeni, piivodu sloZek.
17, Zptsob podle bodl 1% nebo 16, vyznalujici se tim, ¥e
Jako ckrajovd dmlnka Je do pocitale vklddén predem stanove-

ny udaj mno¥fstvi pro alespon Jednu urditou slofku sm&si.

18. Zptisoh podle nékterého z predchéze jicich bodd 15 a2

.

17, vyznalujici se tim, Ze pro alespon nékteré z poZadovanych
Vlustnesti smési vldken Je do politale vklédédno chodnocenti,
k némuZ Je prihliZeno pfi vypoltu rozdeleni sloZek, pripsdné
kerigovaného rozdé&leni sloZek, napfiklad p¥i vypedtu minimg-

lizovend odehylky ve form& vektoru ztrét.

1%, Zpisob podle nékterého z bodt 15 aZ 1€, vyznaduiicd

- . ’ -~ - 1 4 \ N - 1+ 3 ~ g R v -
e tim, e pro kafdou sloZku smési vildken Je do poditade vie-
~ P . £ ¥ . v v 4 P 4 AR T P 1.
zena cena teto vloiky = Ze regulalni algoritous prihliZd

nékladinm na jednotlivé slofky, aby byly minimalizovény celko-

vé na<1 dy na vypolitané rozdéleni slofek.

20. Zphsob podle bodu 19, vyznalujiici se

t
kaZidé sloZky Je relativizovand cena, které prihliZi k redlné
cené slofky za Jednotku hmotnosti po odstranéni podilu nel

stol 2z nalkoureného materidlu.

¢ plihlédrutim k vedle j8i poduince

g(c) =0 =%+ e *c¢



lako? 1 k vedle j81 podmince
0 =e==ci =«=1 pro celd ¢isla i =1 ... n, priemz sym-

voly maji v pepisu uvedené vyznamy.
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