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Uklad hydrauliczny zwlaszcza do koparek

1
Przedmiotem wynalazku jest uklad hydrauliczny
zwlaszcza do koparek, stuzgcy do napedu ruchéw
roboczych i jazdy.

Znane sg uklady hydrauliczne do wymienionego
celu umozliwiajgce zwiekszenie predkosci ruchéw
roboczych i predkoSci jazdy. W przypadku zmiany
zakresu predko$ci jazdy stosowany jest uklad hy-
drauliczny dwuobwodowy, zasilany dwiema pom-
pami gléwnymi. W kazdym obwodzie sluzgcym do
napedu jednej gasienicy znajdujg sie dwa silniki
hydrauliczne oraz specjalny rozdzielacz. Silniki po-
siadajag wspélny wal poprzez ktéry przekazywany
jest naped do przekladni napedu ggsienic. Roz-
dzielacz lgczy obwody obu silnikéw réwnolegle lub
szeregowo. Dzieki temu w przypadku polgczenia
szeregowego, predkosé jazdy wzrasta w przyblize-
niu dwukrotnie w stosunku do predkosci rozwija-
nej przy polgczeniu réwnolegtym. Zrédlem ciénie-
nia w ukladzie sterowania rozdzielaczem jest ob-
woéd drenazowy silnik6w, w ktory wlgczony jest
zawdr bezpieczenstwa ustalajgcy wartosé ci$nienia
w ukladzie sterowama

Takie rozw1azame Wykazu]e szereg wad, z po-
§réd ktérych najwazniejsze to mala pewno$é dzia-
lania, mala trwalo§é oraz stosunkowo duzy koszt
elementéw ukladu hydraulicznego. Mala pewno$é
dzialania i mala trwalo$§é sa rezultatem  uzycia ob-
wodu drenazowego silnik6w do przesterowywania
rozdzielacza. Duzy koszt elementéw ukladu jest
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rezultatem zastosowania czterech specjalnych sil-
niké6w hydraulicznych do napedu jazdy koparki.

Celem wynalazku jest opracowanie ukladu hy-
draulicznego do napedu ruchéw roboczych i jazdy
koparek jednonaczyniowych, a szczegélnie sposobu
zmiany zakresu predkoSci jazdy o mozliwie duzej
pewnos$ci dzialania i mozliwie prostej konstrukcji.

Uklad hydrauliczny wedlug wynalazku zapewnia
zmiane zakresu predkosci jazdy. Sklada sie on
z dwu oddzielnych obwodéw napedu silnikéw oraz
rozdzielacza, ktérego zadaniem jest lgczenie obu
obwodéw w taki sposob, aby silniki byly polgczone
szeregowo, a pompy réwnolegle. Dzigki temu pred-
ko$§¢é obrotowa silnik6w ulega w przyblizeniu po-
dwojeniu. Rozdzielacz jest sterowany zaworem
przelaczajgcym. W celu optymalnego dzialania roz-
dzielacza miedzy zaworem przelgczajgcym a linig
ci$nieniowg umieszczony jest zawor - redukeyjny.
Zawér przelgezajagcy umieszczony jest na przewo-
dach doprowadzajacych olej do obu silnikéw.

Przedmiot wynalazku uwidoczniony jest na przy-
kladzie wykonania na rysunku,- ktéry przedstawia.
schemat ideowy ukladu hydraulicznego, zwlaszeza
do koparek.

Uklad hydrauhczny uw1doczn1ony na rysunku
sklada sie z nadci$nieniowego zbiornika 1, ssawne-.
go filtru 2, pomp 3 polgczonych poprzez dokladny
filtr 4 i zwrotny zawér .5 z gléwnym rozdzielaczem
6, ktéry z kolei polgczony jest poprzez chlodnice 7-
i odcinajgcy zawér 8 ze zbiornikiem 1, W gléw-
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nym rozdzielaczu 6 znajdujg sie przelewowe za-
wory 9, przecigzeniowe zawory 10 oraz: suwak 1la
sterujgcy ruchem cylindra 12 tyzki, suwaki 11b
i lle sterujgce ruchem cylindra 13 wysiegnika, su-
waki 11d i 1le sterujgce ruchem silnikéw 14 | 15
jazdy, suwaki 11f i lig sterujagce ruchem cylindra
16 ramienia, suwak 11b sterujacy ruchem silnika
17 obrotu. - °

Cylinder 12 tyzki polgczony jest z gléwnym roz-
dzielaczem 6 bezposrednio, a cylinder 13 wysiegni-
ka i cylinder 16 ramienia poprzez jednokierunkowe
zawory 18 dlawigce.

Hydrauliczne silniki 14 i 15 polaczone sg z glow-
nym rozdzielaczem 6 poprzez rozdzielacz 19 i obro-
towg kolumne 20. Réwnolegle do silnikéw 14 i 15
jazdy dolaczone s3 dwukierunkowe zawory 21 i 22
zwrotne polgczone z kolei z cylindrami 23 i 24 ha-
mulcéw 25 i 26. ) .

Jeden z przewodéw tlocznych pomp 3 polgczony
jest z przewodem sterujacym rozdzielacza 19 po-
przez redukcyjny zawér 27 i przelaczajacy za-
woér 28. . .

Hydrauliczny silnik 17 obrotu polaczony jest
z gléwnym rozdzielaczem 6, a réwnolegle do niego
przylaczony jest dwukierunkowy zawér 29 prze-
cigzeniowy.

Uklad hydrauliczny dziala w sposéb nastepujg-
cy: Pompy 3 zasysaja medium, na przyklad olej
hydrauliczny, poprzez ssawny filtr 2 ze zbiornika
1 i tlocza poprzez dokladne filtry 4 i zawory 5
zwrotne do gléwnego rozdzielacza 6. W polozeniu
neutralnym wszystkich suwakéw giéwnego roz-
dzielacza medium kierowane jest poprzez chlodnice
7 i zawér 8 odcinajacy do zbiornika 1.

Wzrost cidnienia w - ukladzie hydraulicznym
ograniczony jest przelewowymi zaworami 9.

Ruch suwakiem 1la powoduje doplyw medium
do cylindra 12 lyzki. Ruch suwakiem 11b i zZwig-
zanym z nim mechanicznie suwakiem 1le powo-
duje doplyw medium do cylindra 13 wysiegnika
poprzez zawér 18 dlawiacy jednokierunkowy, przy
czym wywolanle ruchu wysiegnika w dét powodu-
je hamowanie przeplywu medium przez zawér 18
i tym samym ograniczenie predkoéci opadania wy-
siegnika.

Ruch suwakiem 11f i zwigzanym z nim mecha-
nicznie suwakiem 11g powoduje doplyw medium
do cylindra 16 ramienia poprzez zawér 18 diawiacy
jednokierunkowy, przy czym wywolanie ruchu ra-
mienia w dét powoduje hamowanie przeplywu
medium przez zawér 18 i tym samym ograniczenie
predkoéc! i opadania ramienia. Przecigzeniowe za-
wory - 10 przylgezone réwnolegle do linii doprowa-
dzajgcych medium do cylindréw 12, 13 i 16 zabez-
pleczajg uklad przed nadmiernym wzrostem ci$-
nienia wynikajacym z podporowego dzialania tych
cylindréw., :

Mechaniczne zwigzanie suwakéw 11b i llc steru-
jacych ruchem cylindra 13 wysiegnika, a takze su-
wakéw 11f i 11g sterujgcych ruchem cylindra 16
ramienia powoduje samoczynne kierowanie me-
dium do tych eylindréw z jednej lub z obu pomp
3, zalesnie od polozenia innych suwakéw rozdzie-
laeza 6.

Wewnetrzne rozdzielaczu

polaczenia w tym
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umozliwiajg jednoczesne sterowanie ruchem jedne-
go, dwu wzglednie trzech organéw wykonawczych
koparki, zaleznie od ustawienia poszezegélnych
suwakoéw.

Ruch suwakiem d1h powoduje przeplyw medium
przez silnik 17 obrotu nadwozia. Obrét nadwozia
spowodowany silami bezwladnosci lub silami
zewnetrznymi powoduje, iz silnik 17 dziala jak
pompa, co w konsekwencji przy neutralnym poto-
Zeniu suwaka 11h mogloby spowodowaé niebez-
pieczny wzrost ciénienia. Przeciwdziala temu dwu-
kierunkowy zawoér 29 przecigzeniowy przylgczony
réwnolegle do silnika 17 obrotu, przez ktéry me-
dium dostaje sie z jednej strony silnika na drugg.

Ruch suwakiem 11d powoduje przeplyw medium
przez rozdzielacz 19 w pozycji jak na rysunku
i przez silnik 14 jazdy. Cis$nienie medium wyste-
pujace przy tym po dowolnej stronie silnika po-
woduje doplyw medium .przez dwukierunkowy za-
woér 21 zwrotny do cylindra 23 hamulca, $ci$niecie
znajdujacej sie¢ w nim sprezyny i odhamowanie
hamulca 25. Powr6ét suwaka 11d do pozycji neu-
tralnej powoduje spadek cisnienia na silniku,
wskutek czego sprezyna w cylindrze 23 hamulca
wypycha medium z cylindra i powoduje zahamo-
wanie hamulca 25. -

Ruch suwakiem 1le powoduje przeplyw medium
przez rozdzielacz 19 w pozycji jak na rysunku
i przez silnik 15 jazdy. CiSnienie medium wyste-
pujace przy tym po dowolnej stronie silnika powo-
duje doplyw medium przez dwukierunkowy zawoér
22 zwrotny do cylindra 24 hamulca, S$ciSniecie
znajdujacej sie w nim sprezyny i odhamowanie
hamulca 26. Powrdét suwaka 1lle do pozycji neu-
tralnej powoduje spadek ciSnienia na silnikuy,
wskutek czego sprezyna w cylindrze 24 hamulca
wypycha medium z cylindra i powoduje zahamo-
wanie hamulca 26.

Zmiana ustawienia przelgczajacego zaworu 28
powoduje doplyw medium pod ciénieniem ograni-
czonym redukcyjnym . zaworem 2% do rozdzielacza
19 i zmiane pozycji suwaka tego rozdzielacza. To
z kolei powoduje réwnolegle polgczenie pomp 3
i skierowanie medium kolejno przez szeregowo po-
Igczone silniki 14 i 15 jazdy. W ten sposéb pred-
ko$é obrotowa silnikéw 14 i 15 ro$nie w przyblize-
niu dwukrotnie, a w zwigzku z tym predkosé jazdy
koparki ro§nie w tym samym stosunku.

Rozklad ci$nien medium roboczego na silnikach
14 i 15 jazdy ulegajacy zmianie przy zmianie po-
zycji suwaka rozdzielacza 19 nie ma wplywu na
prace hamulcéw 25 i 26.

Zastosowanie do napelniania nadcisénieniowego
zbiornika 1 osobnej pompy 30, na przyklad pompy
recznej, tloczgcej medium do zbiornika 1 poprzez
zwrotny zawér 31 i filtr 32 pozwala na szybkie na-

_pelnianie zbiornika bez koniecznosci jego rozher-

metyzowywania. Zawér 31 zwrotny ochroni insta-
lacje przed wyplywem medium przez przewéd
stuzagcy do napelniania zblornika, a filtr 32 zabez-
piecza zbiornik 1 przed dostaniem sie do niego za-
nieczyszezeni.

Opisany uklad hydrauliczny zapewnia duzg wy-
dajno$é pracy koparki-oraz znacznie poprawia wa-
runki pracy operatora.
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Zastrzezenia patentowe

1. Uklad hydrauliczny zwlaszcza do koparek po-
siadajagcy dwa oddzielne obwody napedu silnikéw
jazdy oraz rozdzielacz, umozliwiajgcy lgczenie tych
obwodéw, znamienny {tym, ze wyposazony jest
w zawér redukeyjny (27) polgczony z jednej strony

5

(]
z przewodem ciSnieniowym pompy (3), a z drugiej
z zaworem przelgczajgcym (28) sterujagcym ruchem
suwaka rozdzielacza (19). :

2. Uklad hydrauliczny wedlug zastrz. 1, znamien-
ny tym, Ze rozdzielacz (19) umieszczony jest na
przewodach doprowadzajgcych medium z gléwne-
go rozdzielacza (6) do silnikéw (14) i (15) jazdy.
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