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L’invention concerne un Systeme de réglage de la position angulaire d’un premier mobile denté (4) par rapport

a un support (2) sur lequel le premier mobile denté (4) est monté a pivotement, le systeme de réglage comprenant un
organe de réglage (8) permettant d’agir sur une position angulaire du premier mobile denté (4), de fagon a régler la
position angulaire du premier mobile denté (4) par rapport au support (2)

L’invention concerne également une piéce d’horlogerie comprenant un tel systéme de réglage.
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Description

Domaine technique de l'invention

[0001] La présenteinvention concerne un systéme de
réglage de la position d’'un premier mobile denté par rap-
port a un support sur lequel le premier mobile denté est
monté a pivotement. En particulier, la présente invention
concerne un systéme de réglage de la position angulaire
d’un pignon porté par une roue avec laquelle il forme un
mobile. La présente invention concerne également une
piece d’horlogerie comprenant un tel systeme de régla-

ge.

Arriére-plan technologique de I'invention

[0002] Un mécanisme d’affichage de date classique
pour une piece d’horlogerie telle qu’'une montre-bracelet
comprend essentiellement un anneau de quantiéme sur
le pourtour duquel sont reportées les indications de date
de « 1 » a« 31 ». Cetanneau de quantieme avance d’un
pas par jour. A la fin des mois de moins de 31 jours, le
propriétaire de la montre doit faire avancer 'anneau de
quantiéme de l'indication de date « 28 » ou de l'indication
de date « 29 » en cas d’année bissextile jusqu’a l'indica-
tion de date « 1 » lorsqu’il est au mois de février, et de
l'indication de date « 30 » jusqu’a I'indication de date
« 1 » pour les autres mois de I'année ayant moins de 31
jours.

[0003] Lesmécanismes d’affichage de date quinéces-
sitent une intervention du propriétaire a la fin de chaque
mois de moins de 31 jours sont appelés mécanismes
d’'affichage de date simples. Les mécanismes d’afficha-
ge de date qui ne nécessitent une intervention du pro-
priétaire qu’une fois par an, lors du passage du mois de
février au mois de mars, sont appelés mécanismes d’af-
fichage de date semi-perpétuels. Enfin, les mécanismes
d’'affichage de date qui passent spontanément de I'indi-
cation de date du dernier jour d’'un mois de moins de 31
jours a l'indication de date du premier jour du mois sui-
vant, et ce y compris les années bissextiles, sont appelés
mécanismes d’affichage de date perpétuels.

[0004] Les mécanismes d’affichage de date qui com-
prennent un unique anneau sur le pourtour duquel sont
réparties les indications de quantieme de « 1 » a « 31 »
ont pour avantage de comprendre un nombre limité de
pieces. lls sont donc plus économiques et plus faciles a
intégrer dans un mouvement d’horlogerie d’'une montre
meécanique ou électromécanique. Par contre, on ne dis-
pose que d’un secteur angulaire d’un peu moins de 12°
pour reproduire chacune des 31 indications de date sur
'anneau de quantiéme. La taille des indications de date
est donc nécessairement limitée par les dimensions de
'anneau de quantieme, ce qui peut rendre ces indica-
tions de date difficiles a lire.

[0005] A cbté des mécanismes d’affichage de date
dont 'organe d’affichage est un anneau sur lequel sont
reportées les trente-et-une indications de quantiéme, il
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existe également les mécanismes d’affichage de quan-
tieme dits « grande date » eux aussi prévus pour équiper
des pieces d’horlogerie mécaniques ou électromécani-
ques. Ces mécanismes d’affichage de quantieme grande
date sont appelés ainsi car ils permettent d’afficher I'in-
dication de date a plus grande échelle, ce qui facilite la
lecture de la date et apporte un plus indéniable a I'esthé-
tique de la piece d’horlogerie équipée d’un tel mécanis-
me.

[0006] Les mécanismes daffichage de quantieme
grande date comprennent classiquement un premier in-
dicateur de quantieme sur lequel sont reportées les in-
dications des unités de quantiéme de « 0 » a « 9 ». Ces
10 chiffres sont reproduits sur le premier indicateur de
quantiéme selon des enchainements qui dépendent du
mode de fonctionnement du mécanisme d’affichage
grande date considéré. Ces mécanismes d’affichage de
quantiéme sont complétés par un second indicateur de
quantiéme sur lequel sont reproduites les indications des
dizaines de quantieme de « 0 » a « 3 ». Ainsi, en ajustant
convenablement la position du premier indicateur de
quantiéme par rapport au second indicateur de quantie-
me, il est possible de constituer toutes les indications de
quantiéme de « 01 » a « 31 » en combinant les indica-
tions des unités de quantieme portées par le premier
indicateur de quantiéme avec les indications des dizai-
nes de quantiéme portées par le second indicateur de
quantieme. Comme le premier indicateur de quantieme
ne porte que les indications des unités de quantiéme et
le second indicateur de quantieme que les indications
des dizaines de quantiéme, on dispose de davantage de
place pour reproduire ces indications qui peuvent donc
étre de plus grande taille. La lecture d'un dispositif indi-
cateur de quantiéme grande date est donc plus aisée et
I'esthétique d’une piece d’horlogerie équipée d’un tel dis-
positif indicateur de quanti€me est grandement amélio-
rée.

[0007] Les mécanismes d’affichage de quantiéeme du
type « grande date » posentnéanmoins un probléme lors
du passage du « 31 » d’'un mois donné au « 01 » du mois
suivant. En effet, par construction, l'indication de I'unité
de quantiéme « 1 » qui est utilisée pour composer l'indi-
cation de quantieme « 31 » est la méme que l'indication
de l'unité de quantiéme « 1 » aveclaquelle estcomposée
l'indication de quantiéme « 01 ». Par conséquent, durant
le passage de lindication de quantiéme « 31 » a l'indi-
cation de quantieme « 01 », l'indication de l'unité de
quantiéme « 1 » doit rester inchangée, tandis que l'indi-
cation de dizaine du quantiéme passe de la valeur « 3 »
alavaleur « 0 ». Autrement dit, lors du passage de la fin
d’'un mois de 31 jours au premier jour du mois suivant,
le premier indicateur de quantiéme sur lequel sont repor-
tées les indications des unités de quantieme doit rester
immobile. Pour atteindre cet objectif, il convient d’empé-
cher le mouvement d’horlogerie qui, en temps normal,
assure I'avance quotidienne du mécanisme d’affichage
grande date, d’entrainer le premier indicateur de quan-
tieme lors du passage du dernier jour d’'un mois de 31
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jours au 1€ jour du mois suivant.

[0008] La solution habituellement proposée pour ré-
soudre ce probléme consiste a priver I'une des roues qui
se trouve dans la chaine cinématique comprise entre la
sortie du mouvementd’horlogerie et 'indicateur de quan-
tieme qui porte les indications des unités de quantieme
d’au moins une dent de fagon que, lors du passage du
« 31 » au « 01 », cette roue, bien qu’entrainée par le
mouvement d’horlogerie, ne parvienne pas a entrainer
a son tour le pignon avec lequel elle est en prise et qui,
lui aussi, participe a I'entrainement de l'indicateur des
unités de quantiéme. Le pignon restant immobile durant
cette période, la liaison cinématique entre le mouvement
d’horlogerie et le premier indicateur de quantieme qui
porte les indications des unités de quantiéme est inter-
rompue, et l'indication des unités de quantieme « 1 » res-
te inchangée.

[0009] Cette solution n'est cependant pas parfaite
étant donné que, durant les 24 heures qui séparent le
passage du dernier jour d’'un mois de 31 jours au premier
jour du mois suivant et au cours desquelles le pignon
n’est plus en prise avec la roue qui le restant du temps
assure son entrainement, le maintien en position du pi-
gnon, et donc du premier indicateur de quantiéme qui
porte les indications des unités de quantiéme, n’est plus
assureé, ce qui n’est pas acceptable car on ne peut ga-
rantir le positionnement convenable de l'indication des
unités du quantiéeme dans un guichet ménagé dans un
cadran de la piéce d’horlogerie et a travers lequel I'indi-
cation de quantiéme est visible. En outre, lorsque la roue
va tourner et va se retrouver dans une position dans la-
quelle elle est a nouveau en mesure d’engrener avec le
pignon, il se peut que le pignon ne soit pas convenable-
ment positionné et qu’il soit impossible a la roue de re-
venir en prise avec ce pignon, ce qui conduit au blocage
du mécanisme. Il est donc indispensable de pouvoir
constamment garantir la bonne indexation du pignon, en
particulier durant la période ou ce pignon n’est pas en
prise avec la roue qui I'entraine le restant du temps.
[0010] Pourlesraisons exposées ci-dessus, ilestdonc
nécessaire de prendre toutes les dispositions requises
afin de garantir le positionnement angulaire précis entre
la roue et le pignon.

Résumé de l'invention

[0011] La présente invention a pour but de résoudre
le probléme exposé ci-dessus en procurant un mécanis-
me permettant le réglage de la position angulaire d’'un
premier mobile denté par rapport a un support sur lequel
le premier mobile denté est monté a pivotement En par-
ticulier, la présente invention concerne un mécanisme
de réglage de la position angulaire d’'un pignon par rap-
port a une roue avec laquelle le pignon forme un mobile.
[0012] Pouratteindre cetobijectif, la présente invention
divulgue un systéme de réglage de la position angulaire
d’'un premier mobile denté par rapport a un support sur
lequel le premier mobile denté est monté a pivotement,

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

le systeme de réglage comprenant un organe de réglage
permettant d’agir sur une position angulaire du premier
mobile denté par rapport au support.

[0013] Selon une forme spéciale d’exécution de l'in-
vention, le premier mobile denté est un pignon, et le sup-
port est une roue sur laquelle le pignon est monté a fric-
tion pour former un mobile.

[0014] Selon une autre forme d’exécution de I'inven-
tion, 'organe de réglage est un mobile denté dont la po-
sition angulaire est ajustable et qui est en prise avec le
premier mobile denté dont la position angulaire est a ré-
gler.

[0015] La présente invention concerne égalementune
piece d’horlogerie qui comprend un systeme de réglage
selon l'invention.

[0016] Grace aces caractéristiques, la présente inven-
tion procure un systéme qui permet de régler avec pré-
cision la position angulaire d’'un premier mobile denté par
rapport a un support sur lequel le premier mobile denté
est monté pivotant. Il est ainsi possible de garantir un
engrenement optimal entre le premier mobile et un se-
cond mobile denté avec lequel le premier mobile denté
engrene et, par suite, le bon positionnement de tous les
mobiles qui, dans une chaine cinématique dans laquelle
les premier et second mobiles se trouvent inclus, sont
disposés en amont eten aval du premier, respectivement
du second mobile. Pour atteindre cet objectif, la présente
invention enseigne d’utiliser un organe de réglage du
genre d’'une clé dont la position angulaire est ajustable
par exemple au moyen d’un tournevis. Cet organe de
réglage, monté pivotant surle support qui porte le premier
mobile ou sur un support distinct, est en prise avec le
premier mobile, de sorte qu’en faisant pivoter 'organe
de réglage, il est possible de régler la position angulaire
de ce premier mobile.

[0017] La présente invention concerne également un
mécanisme d’affichage de quantieme grande date en-
trainé via une chaine cinématique par un mouvement
d’horlogerie d’'une piéce d’horlogerie équipée de ce mé-
canisme d’affichage de quantieme grande date, ce mé-
canisme d'affichage de quantiéeme grande date compre-
nant un premier indicateur de quanti€éme sur lequel sont
reportées les indications des unités de quantieme de
« 0 »a «9», etun second indicateur de quantiéme sur
lequel sont reportées les indications des dizaines de
quantiéme de « 0 » a « 3 », toutes les indications de
quantiéme de « 01 » a « 31 » pouvant étre obtenues par
combinaison des indications des unités de quantieme
« 0 »a «9» portées par le premier indicateur de quan-
tieme avec les indications des dizaines de quantieme
« 0 » a « 3 » portées par le second indicateur de quan-
tieme, le premier indicateur de quantiéme restant immo-
bile durant une période de 24 heures qui sépare le pas-
sage du dernier jour d’'un mois de 31 jours au premier
jour du mois suivant, la chaine cinématique comprenant
une roue continlment en prise avec le mouvement d’hor-
logerie et qui présente un périmétre muni de dents via
lesquelles la roue engréne avec un pignon qui lui-méme
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participe a I'entrainement du premier indicateur des uni-
tés de quantiéme, la roue étant, en un endroit de son
périmétre, dépourvue de dent afin que, durant la période
de 24 heures qui sépare le passage du dernier jour d’un
mois de 31 jours au premier jour du mois suivant, la roue
n’engréne pas avec le pignon qui, de méme que le pre-
mier indicateur de quantieme, reste ainsi immobile, le
mécanisme d’affichage de quantieme grande date com-
prenant également un pignon entraineur des unités en
prise avec une roue intermédiaire, le pignon entraineur
des unités étant monté a friction sur une roue entraineuse
des unités avec laquelle il forme un mobile entraineur
des unités, un organe denté de réglage dont la position
angulaire est ajustable et qui est en prise avec le pignon
entraineur des unités étant porté par la roue entraineuse
des unités.

[0018] Selon une autre forme d’exécution de l'inven-
tion, un sautoir double est monté a pivotement autour
d’'un axe et comprend, a une premiére extrémité, un pre-
mier bec par lequel il est en prise avec une denture du
premier indicateur de quantiéme et, a une seconde ex-
trémité, un second bec par lequel il esten prise avec une
denture d’un pignon intermédiaire, le sautoir double étant
maintenu élastiquement en prise avec le premier indica-
teur de quantieme et avec le pignon.

[0019] Grace acescaractéristiques, la présenteinven-
tion procure un mécanisme d’affichage de quantiéme
grande date dans lequel la position d’un pignon qui par-
ticipe al'entrainement de I'indicateur des unités de quan-
tiéme est ajustée avec précision, de fagon a garantir un
engrenement optimal entre ce pignon entraineur des uni-
tés et la roue intermédiaire avec laquelle ce pignon est
en prise.

[0020] Il est d’autre part nécessaire que, lors du pas-
sage d’un mois de 31 jours au premier jour du mois sui-
vant, le pignon entraineur des unités soit découplé du
mouvement d’horlogerie afin que l'indicateur des unités
de quantieme reste immobile durant cette période. Ef-
fectivement, le marquage « 1 » porté par l'indicateur des
unités de quantieme est utilisé a la fois pour composer
I'indication de quantiéme « 31 » a la fin d’'un mois de 31
jours, et pour composer l'indication de quantieme « 01 »
au début du mois suivant. Il est donc indispensable que
l'indicateur des unités de quantieme reste immobile du-
rant ce laps de temps afin que l'indication de date qui
apparait a travers un guichet ménagé dans un cadran
de la piece d’horlogerie soit exacte. Par suite, il faut dé-
coupler le pignon entraineur des unités afin que le mou-
vement d’horlogerie qui fonctionne en permanence ne
puisse entrainer l'indicateur des unités de quantiéme.
[0021] On comprendra cependant aisément que le fait
que le pignon entraineur des unités soitmomentanément
découplé de la roue qui I'entraine en temps normal pose
probléme dans la mesure ou le positionnement de ce
pignon entraineur des unités ne peut étre assuré durant
cette période. Par conséquent, lorsque laroue va tourner
et va se retrouver dans une position dans laquelle elle
est a nouveau en mesure d’engrener avec le pignon en-
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traineur des unités, il se peut que ce pignon entraineur
des unités ne soit pas convenablement positionné et qu’il
soit impossible a la roue de revenir en prise avec ce pi-
gnon, ce qui conduit au blocage du mécanisme. Il est
donc indispensable de pouvoir constamment garantir la
bonne indexation du pignon entraineur des unités, en
particulier durant la période ou ce pignon n’est pas en
prise avec la roue qui I'entraine le restant du temps.
[0022] C’estpourquoi, selonuneforme spéciale d’exé-
cution de I'invention, on prévoit un sautoir double en prise
a l'une de ses extrémités avec une denture du pignon
entraineur des unités. De méme, le sautoir double est
en prise avec une denture de I'indicateur des unités de
quantiéme afin d’assurer en permanence le bon position-
nement de I'indication de I'unité de quantiéme dans le
guichet percé dans le cadran de la piece d’horlogerie.
[0023] On notera que, comme le sautoir double est ar-
ticulé a pivotement, il est dégagé de sa prise avec le
pignon entraineur des unités lorsqu’il est repoussé par
la denture du premier indicateur de quantiéme, et inver-
sement.

Bréve description des figures

[0024] D’autres caractéristiques et avantages de la
présente invention ressortiront plus clairement de la des-
cription détaillée qui suit d’'un exemple de réalisation du
systéme de réglage de la position angulaire d’'un mobile
denté selon I'invention, cet exemple étant donné a titre
purement illustratif et non limitatif seulement en liaison
avec le dessin annexé sur lequel :

- lesfigures 1A et 1B sont des vues schématiques qui
illustrent le principe du systéme de réglage de la po-
sition angulaire d’'un mobile selon l'invention ;

- lafigure 2 est une vue de dessus d’une piece d’hor-
logerie du type montre bracelet équipée d’'un méca-
nisme d’affichage de quantieme grande date com-
prenant un systéme de réglage selon l'invention ;

- lafigure 3 est une vue en plan du mécanisme d’af-
fichage de quantiéme grande date équipé du syste-
me de réglage selon l'invention sur laquelle I'indica-
teur des dizaines de quantiéme est représenté en
transparence ;

- lafigure 4 est une vue en perspective du mécanisme
d’affichage de quantiéme grande date de la figure 3
sur laquelle est plus particulierement visible la chai-
ne cinématique qui assure I'entrainement de l'indi-
cateur des dizaines de quantiéme ;

- lafigure 5 est une vue identique a celle de la figure
3, exception faite de l'indicateur des dizaines de

quantiéme qui a été omis ;

- lafigure 6 est une vue en perspective et de dessous
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du mécanisme d’affichage de quantiéme grande da-
te qui révéle le mécanisme entraineur de came qui
commande le déclenchement du mécanisme d’affi-
chage de quantieme une fois par jour ;

- lafigure 7A estune vue en perspective a plus grande
échelle du systéme de réglage selon l'invention, et

- la figure 7B est une vue a plus grande échelle de
I'organe de réglage.

Description détaillée d'un mode de réalisation de l'inven-
tion

[0025] La présente invention procede de l'idée géné-
rale inventive qui consiste a garantir un positionnement
angulaire précis entre un premier mobile denté et un sup-
port sur lequel le premier mobile denté est monté rotatif
afin de garantir un engrénement optimal entre ce premier
mobile denté et un second mobile denté avec lequel le
premier mobile denté est en prise. Pour atteindre ce ré-
sultat, la présente invention enseigne d’ajuster avec pré-
cision la position angulaire du premier mobile denté par
rapport au support sur lequel le premier mobile denté est
monté. A cet effet, il est prévu un organe de réglage dont
la position peut étre ajustée au moyen d’un outil tel qu’un
tournevis et qui engrene avec le premier mobile denté.
Ainsi, en actionnant 'organe de réglage, il est possible
d’'ajuster trés précisément la position angulaire du pre-
mier mobile denté.

[0026] La présenteinvention trouve son intérét notam-
ment, mais pas exclusivement, dans un mécanisme d’af-
fichage de quantieme grande date danslequel, pour pou-
voir garantir le bon fonctionnement de ce mécanisme
d’'affichage de quantiéme, il est nécessaire, lors du pas-
sage du dernier jour d’'un mois de 31 jours au premier
jour du mois suivant, d’interrompre la liaison mécanique
entre le mouvementd’horlogerie etl'indicateur des unités
de quantiéme. Durant ce laps de temps néanmoins, un
pignon intermédiaire n’est plus en prise avec la roue en-
traineuse qui I'entraine le restant du temps. L’indexation
de la position angulaire de ce pignon intermédiaire n’est,
de ce fait, plus assurée. Pour garantir malgré tout un
fonctionnement irréprochable du mécanisme d’affichage
de quantiéme grande date, la présente invention prévoit
d’'ajusterfinement la position angulaire d’'un mobile inclus
dans la chaine cinématique alaquelle le pignon intermé-
diaire appartient, ceci dans le but de garantir un engre-
nement optimal entre les différents mobiles de cette chai-
ne cinématique.

[0027] La présente invention va étre décrite en liaison
avec un mécanisme d’affichage de quantiéme de type
« grande date » dans lequel le probléme de I'ajustement
de la position angulaire d’'un pignon par rapport a une
roue avec laquelle le pignon engréne se pose. Il est ce-
pendant essentiel de bien comprendre que I'exemple
d’'un telmécanisme d’affichage de quantiéeme grande da-
te est donné a titre purement illustratif et nullement limi-
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tatif seulement, et que le systéme de réglage selon I'in-
vention de la position angulaire d’'un premier mobile par
rapport a un autre mobile avec lequel le premier mobile
engrene peut étre utilisé dans tout type de mécanisme
horloger dans lequel se pose le probleme du bon posi-
tionnement angulaire d’'un mobile par rapport a un autre.
[0028] Schématiquementreprésenté aux figures 1A et
1B annexées a la présente demande de brevet, le sys-
teme deréglage 1 selon I'invention comprend un support
2 sur lequel un premier mobile denté 4 est monté rotatif.
Ce premier mobile denté 4 engrene avec un second mo-
bile denté 6. L’'un des buts de I'invention est de pouvoir
régler avec précision la position angulaire du premier mo-
bile denté 4 par rapport au second mobile denté 6 afin
de garantir un engrenement optimum entre les deux mo-
biles dentés 4 et 6. A cette fin, le systéme de réglage 1
selon l'invention comprend un organe de réglage 8 qui
est monté pivotant sur le support 2. Selon une forme
spéciale d’exécution de l'invention, 'organe de réglage
8 peut étre monté surun autre support que celui surlequel
est monté le premier mobile denté 4. Cet organe de ré-
glage 8 comprend un secteur denté 10 par lequel il en-
gréne avec le premier mobile denté 4. En faisant pivoter
cet organe de réglage 8 dans un sens ou dans l'autre,
par exemple au moyen d'un tournevis, il est possible
d’ajuster finement la position du premier mobile denté 4
par rapport au second mobile denté 6.

[0029] A titre d’exemple seulement, le systéme de ré-
glage 1 selon I'invention peut étre intégré dans un mé-
canisme d’affichage de grande date 12 équipant (voir
figure 2) une piéce d’horlogerie 14 telle qu’'une montre-
bracelet. Cette piéce d’horlogerie 14 comprend un ca-
dran 16 dans lequel est ménagé un guichet 18 a travers
lequel est visible une indication de grande date 20.
[0030] En se référant maintenant a la figure 3, on voit
que le mécanisme d’affichage de grande date 12 com-
prend un renvoi au centre 22 qui est classiquement so-
lidaire d’'une roue des heures entrainée par une minuterie
d’'un mouvement d’horlogerie (non représentés). Ce ren-
voi au centre 22 engrene avec une roue entraineuse de
came 24 qui est entrainée a raison d’un tour par jour.
Cette roue entraineuse de came 24 entraine a son tour
une roue de came 26 sur laquelle est fixée une came 28.
[0031] La roue entraineuse de came 24 et la roue de
came 26 sont liées cinématiquement entre elles au
moyen d’une goupille 30 chassée dans la roue de came
26 et qui passe librement a travers un trou oblong 32
ménageé dans la roue entraineuse de came 24 (voir figure
6). Lorsque la roue entraineuse de came 24 tourne, elle
entraine la roue de came 26 grace a la goupille 30 qui
bute contre un rebord intérieur 32a du trou oblong 32. La
came 28 présente un profil 28a en un endroit duquel est
prévu un décrochement 28b. Une bascule de déclenche-
ment 34, contrainte élastiquement par un ressort 36,
comprend un bec 38 par lequel elle suit le profil 28a de
la came 28.

[0032] Une fois par jour, aux alentours de minuit, la
bascule de déclenchement 34 tombe le long du décro-
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chement 28b du profil 28a de la came 28 et provoque le
pivotement instantané de la roue de came 26 d’un angle
qui est défini par le décrochement 28b du profil 28a de
la came 28. On notera que les dimensions du trou oblong
32 sont suffisantes pour permettre a la roue de came 26
d’effectuer son mouvement de pivotement instantané
sans étre génée par la goupille 30.

[0033] La roue de came 26 entraine une roue entrai-
neuse de quantieme 40 qui porte un doigt 42 par lequel
la roue entraineuse de quantieme 40 commande, une
fois par jour, I'avance d’'une roue de trente-et-une dents
44 d’un pas (voir figure 4). Par ailleurs, une roue de pro-
grammation 46 est fixée sur la roue de trente-et-une
dents 44. La roue a trente-et-une dents 44 engréne a
son tour avec une roue entraineuse 48 elle-méme en
prise avec un pignon intermédiaire 50 d’'un mobile inter-
médiaire 52. Finalement, une roue intermédiaire 54 du
mobile intermédiaire 52 engréne avec un pignon entrai-
neur des unités 56 d’'un mobile entraineur des unités 58
dont une roue entraineuse des unités 60 entraine un in-
dicateur des unités de quantiéme. A titre d’exemple illus-
tratif et non limitatif seulement, cet indicateur des unités
de quantiéme se présente sous la forme d’'un anneau
62. Cet anneau indicateur des unités 62 porte les indi-
cations « O », « 1», «2», «3»,«4»,«5»,«6» «7»,
« 8 » et « 9 » qui correspondent aux indications des uni-
tés du quantiéme et avance a raison d’un pas par jour,
excepté lors du passage du « 31 » dun mois au « 1 » du
mois suivant.

[0034] Laroue deprogrammation 46 est munie de qua-
tre dents 46a, 46b, 46¢ et 46d par lesquelles cette roue
de programmation 46 entraine d’un pas tous les 10 jours
une étoile a quatre dents 64 sur laquelle est fixé un indi-
cateur des dizaines de quantiéme. A titre d’exemple il-
lustratif et non limitatif seulement, cet indicateur des di-
zaines de quantiéme est congu sous laforme d’'un disque
66. Le disque indicateur des dizaines 66 porte les indi-
cations « 0 », « 1 », « 2 » et « 3 » qui correspondent aux
indications des dizaines du quantieme.

[0035] Comme mentionné ci-dessus, 'anneau indica-
teur des unités 62 avance d’'un pas par jour, excepté lors
du passage du « 31 » d’'un mois au « 1 » du mois suivant.
Au cours de ce passage, 'anneau indicateur des unités
62 doitresterimmobile. En effet, le marquage « 1 » porté
par l'indicateur des unités de quantieme est utilisé a la
fois pour composer l'indication de quantieme « 31 » a la
fin d’'un mois de 31 jours, et pour composer l'indication
de quantieme « 01 » au début du mois suivant. llestdonc
indispensable que I'anneau indicateur des unités 62 res-
te immobile durant ce laps de temps afin que l'indication
de date qui apparait a travers le guichet 18 ménagé dans
le cadran 16 de la piece d’horlogerie 14 soit exacte.
[0036] Pour atteindre cet objectif, deux dents d’'une
denture 68 de trente-et-une dents de la roue entraineuse
48 sont manquantes et laissent un espace vide 69 (voir
figure 5). Ainsi, lorsque cette portion dépourvue de dent
de la denture 68 de trente-et-une dents de la roue en-
traineuse 48 fait face a une denture 70 du pignon inter-
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médiaire 50, la position angulaire de ce pignon intermé-
diaire 50 n’est plus convenablement assurée, ce qui, en
bout de chaine cinématique, ne permet plus de garantir
le bon positionnement de lindication « 1 » portée par
'anneau indicateur des unités 62 dans le guichet 18 mé-
nagé dans le cadran 16 de la piéce d’horlogerie 14. Bien
entendu, ce probléme n’est pas acceptable.

[0037] C’est pourquoi, conformément a l'invention, il
est proposé d’équiper le mécanisme d’affichage de gran-
de date 12 d’'un systéme de réglage 1 selon l'invention.
A cette fin, le pignon entraineur des unités 56 qui joue le
réle de premier mobile denté dont la position angulaire
est a ajuster est monté a friction sur la roue entraineuse
des unités 60 qui joue le role de support. Dans le mode
de réalisation illustré a titre d’exemple seulement sur la
figure 7A, le pignon entraineur des unités 56 comprend
un axe 56a par lequel il est monté a friction entre deux
bras paralleles 60a et 60b qui s’étendent sensiblement
selon un diametre de la roue entraineuse des unités 60.
Le systeme de réglage 1 selon l'invention est complété
par un organe de réglage 72 monté pivotant sur la roue
entraineuse des unités 60. Cet organe de réglage 72
comprend un secteur denté 74 par lequel il engréne avec
la denture du pignon entraineur des unités 56 (voir figure
7B). En faisant tourner 'organe de réglage 72, par exem-
ple au moyen d’un tournevis, dans un sens ou dans
l'autre, il est possible de régler précisément la position
angulaire du pignon entraineur des unités 56, de fagon
que ce pignon entraineur des unités 56 engréne de ma-
niére optimale avec la roue intermédiaire 54 qui I'entrai-
ne. On comprendra que les forces de friction présentes
entre le pignon entraineur des unités 56 et la roue en-
traineuse des unités 60 sont suffisamment importantes
pour que le pignon entraineur des unités 56 puissent
entrainer la roue entraineuse des unités 60 en rotation
lorsque lui-méme est entrainé en rotation par la roue in-
termédiaire 54, mais cependant suffisamment faibles
pour que la position angulaire du pignon entraineur des
unités 56 puisse étre ajustée. Finalement, la roue entrai-
neuse des unités 60 entraine I'anneau indicateur des uni-
tés 62 par engrénement avec la denture intérieure 68 de
cet anneau indicateur des unités 62.

[0038] Toujours dans le souci d’améliorer le fonction-
nement du mécanisme d’affichage grande date 1, il peut
également étre prévu d'équiper ce mécanisme d’'un sau-
toir double 76 agencé a pivotement autour d’'un centre
0. Ce sautoir double 76 est muni d’'un premier bec 76a
par lequel il est en prise avec la denture 70 du pignon
intermédiaire 50, et d’'un second bec 76b par lequel il est
en prise avec une denture intérieure 78 de I'anneau in-
dicateur des unités 62. Le sautoir double 76 est maintenu
en appui élastique contre la denture 70 du pignon inter-
médiaire 50 et contre la denture intérieure 78 de 'anneau
indicateur des unités 62 par un ressort 80. Lorsque le
pignon intermédiaire 50 avance d’un pas, le sautoir dou-
ble 76 pivote autour de son centre de pivotement O et
son bec 76a s’efface en passant du creux entre deux
dents consécutives de la denture 70 de ce pignon inter-
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médiaire 50 au creux suivant. Simultanément, le second
bec 76b du sautoir double 76 se dégage du creux entre
les deux dents de la denture intérieure 78 de I'anneau
indicateur des unités 62 et tombe dans le creux suivant.
La géométrie du sautoir double 76 et le positionnement
de son centre de pivotement O sont tels que lorsque le
sautoir double 76 pivote, il se d_égage simultanément de
la denture 70 du pignon intermédiaire 50 et de la denture
intérieure 78 de 'anneau indicateur des unités 62. Ainsi,
lors du passage, a la fin d'un mois, de lindication de
quantiéme « 31 » a l'indication de quantiéme « 1 » du
mois suivant, le pignon intermédiaire 50, bien que n’étant
pas en prise avec la roue entraineuse 48, est maintenu
en position par le bec 76a du sautoir double 76, de sorte
qu’il n'y a aucun risque que lindication de quantiéme
« 1 » ne soit pas convenablement centrée dans le guichet
18 ménagé dans le cadran 16 de la pieéce d’horlogerie 14.
[0039] Lepignonintermédiaire 50 appartient au mobile
intermédiaire 52 avec une roue intermédiaire 54 duquel
il est couplé en rotation. Cette roue intermédiaire 54 en-
gréne a son tour avec un pignon entraineur des unités
56 d’un mobile entraineur des unités 58 de I'anneau in-
dicateur des unités 62. Ce pignon entraineur des unités
56 est couplé en rotation avec la roue entraineuse des
unités 60 qui entraine I'anneau indicateur des unités 62
par engrenement avec la denture intérieure 78 de cet
anneau indicateur des unités 62.

[0040] Il va de soi que la présente invention n’est pas
limitée au mode de réalisation qui vient d’étre décrit et
que diverses modifications et variantes simples peuvent
étre envisagées par 'homme du métier sans sortir du
cadre de l'invention tel que défini par les revendications
annexées. On notera en particulier que le nombre de
dents de la denture 68 de la roue entraineuse 48 peut
étre différent de trente-et-une dents et que le nombre de
dents omises peut étre différent de deux, par exemple
égal a un ou a trois.

Nomenclature
[0041]

1. Systeme de réglage

2. Support

4. Premier mobile denté

6. Second mobile denté

8. Organe de réglage

10. Secteur denté

12. Mécanisme d’affichage de grande date
14. Montre-bracelet

16. Cadran

18. Guichet

20. Indication de grande date
22. Renvoi au centre

24. Roue entraineuse de came
26. Roue de came

28. Came

28a. Profil de came
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28b. Décrochement

30. Goupille

32. Trou oblong

32a. Rebord intérieur

34. Bascule de déclenchement
36. Ressort

38. Bec 26

40. Roue entraineuse de quantiéme
42. Doigt

44. Roue a trente-et-une dents
46. Roue de programmation
46a, 46b, 46¢, 46d. Dents

48. Roue entraineuse

50. Pignon intermédiaire

52. Mobile intermédiaire

54. Roue intermédiaire

56. Pignon entraineur des unités
58. Mobile entraineur des unités
60. Roue entraineuse des unités
60a, 60b. Bras paralleles

62. Anneau indicateur des unités
64. Etoile a quatre dents

66. Disque indicateur des dizaines
68. Denture

56a. Axe

69. Espace vide

70. Denture

72. Organe de réglage

74. Secteur denté

76. Sautoir double

76a. Premier bec

76b. Second bec

0. Centre de pivotement

78. Denture intérieure

80. Ressort

Revendications

1. Systéme de réglage de la position angulaire d’'un
premier mobile denté (4) par rapport a un support
(2) sur lequel le premier mobile denté (4) est monté
a pivotement, le systéme de réglage comprenant un
organe de réglage (8) permettant d’agir sur une po-
sition angulaire du premier mobile denté (4), de fa-
con a régler la position angulaire du premier mobile
denté (4) par rapport au support (2).

2. Systeme deréglage selon larevendication 1, carac-

térisé en ce que le premier mobile denté (4) est un
pignon, et en ce que le support (2) est une roue (60)
surlaquelle le pignon est monté a friction pour former
un mobile.

3. Systeme de réglage selon I'une des revendications

1 et 2, caractérisé en ce que l'organe de réglage
(8) est un mobile présentant un secteur denté (10)
et dont la position angulaire est ajustable et qui est
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en prise avec le premier mobile denté (4) dont la
position angulaire est a régler.

Piece d’horlogerie qui comprend un systéme de ré-

pignon (56), étant agencé pour permettre de faire
pivoter le pignon (56) de fagon a régler une position
angulaire du pignon (56) par rapport a la roue (60),
les forces de friction étant suffisammentimportantes

glage selon 'une des revendications précédentes. 5 pour que le pignon (56) puisse assurer une fonction
d’entrainement, mais cependant suffisamment fai-
Mécanisme d’affichage de quantiéme grande date bles pour que la position angulaire de ce pignon (56)
entrainé via une chaine cinématique par un mouve- puisse étre ajustée.
ment d’horlogerie d’une piéce d’horlogerie (14) équi-
pée de ce mécanisme d’affichage de quantieme 70 Organe de réglage selon I'une des revendications 1
grande date (12), ce mécanisme d’affichage de et 2, caractérisé en ce qu’il s’agit d’'un mobile pré-
quantiéme grande date (12) comprenant un premier sentant un secteur denté (10) dont la position angu-
indicateur de quantiéme (62) sur lequel sont repor- laire est ajustable et qui est en prise avec pignon
tées les indications des unités de quantieme de « 0 » (56) dont la position angulaire est a régler.
a « 9 », et un second indicateur de quantiéme (66) 15
sur lequel sontreportées les indications des dizaines Piece d’horlogerie qui comprend un organe de ré-
de quantiéme de « 0 » a « 3 », toutes les indications glage selon 'une des revendications précédentes.
de quantieme de « 01 » a « 31 » pouvant étre obte-
nues par combinaison des indications des unités de Mécanisme d’affichage de quantiéme grande date
quantiéme « 0 » a « 9 » portées par le premier indi- 20 entrainé via une chaine cinématique par un mouve-
cateur de quantieme ((62) avec les indications des ment d’horlogerie d’'une piece d’horlogerie (14) équi-
dizaines de quantiéme « 0 » a « 3 » portées par le pée de ce mécanisme d’affichage de quantieme
second indicateur de quantieme (66), le premier in- grande date (12), ce mécanisme d’affichage de
dicateur de quantieme (66) restant immobile durant quantiéme grande date (12) comprenant un premier
une période de 24 heures qui sépare le passage du 25 indicateur de quantiéme (62) sur lequel sont repor-
dernier jour d’'un mois de 31 jours au premier jour du tées lesindications des unités de quantieme de « 0 »
mois suivant, la chaine cinématique comprenantune a « 9 », et un second indicateur de quantiéeme (66)
roue (48) continment en prise avec le mouvement surlequel sont reportées les indications des dizaines
d’horlogerie et qui présente un périmétre muni d’'une de quantieme de « 0 » a « 3 », toutes les indications
denture (68) via laquelle la roue (48) engrene avec 30 de quantieme de « 01 » a « 31 » pouvant étre obte-
un pignon (50) qui lui-méme participe a I'entraine- nues par combinaison des indications des unités de
ment du premier indicateur des unités de quantiéme quantiéme « 0 » a « 9 » portées par le premier indi-
(62), la roue (48) étant, en un endroit (69) de son cateur de quantieme (62) avec les indications des
périmeétre, dépourvue de dent afin que, durant la pé- dizaines de quantieme « 0 » a « 3 » portées par le
riode de 24 heures qui sépare le passage du dernier 35 second indicateur de quantiéme (66), le premier in-
jour d’'un mois de 31 jours au premier jour du mois dicateur de quantiéme (62) restant immobile durant
suivant, la roue (48) n’engréne pas avec le pignon une période de 24 heures qui sépare le passage du
(50) qui, de méme que le premier indicateur de quan- dernier jour d’'un mois de 31 jours au premier jour du
tieme (62), reste ainsi immobile, le mécanisme d’af- mois suivant, la chaine cinématique comprenantune
fichage de quantieme grande date (12) comprenant 40 roue (48) continiment en prise avec le mouvement
également un pignon entraineur des unités (56) en d’horlogerie et qui présente un périmeétre munid’une
prise avec une roue intermédiaire (54), le pignon en- denture (68) via laquelle la roue (48) engréne avec
traineur des unités (56) étant monté a friction sur un pignon (50) qui lui-méme participe a I'entraine-
une roue entraineuse des unités (60) avec laquelle ment du premier indicateur des unités de quantiéme
il forme un mobile entraineur des unités (58), un or- 45 (62), la roue (48) étant, en un endroit (69) de son
gane de réglage (72) dont la position angulaire est périmetre, dépourvue de dent afin que, durant la pé-
ajustable et quiesten prise avecle pignon entraineur riode de 24 heures qui sépare le passage du dernier
des unités (56) étant porté par la roue entraineuse jour d’'un mois de 31 jours au premier jour du mois
des unités (60). suivant, la roue (48) n’engréne pas avec le pignon
50

(50) qui, de méme que le premier indicateur de quan-
tieme (62), reste ainsi immobile, le mécanisme d’af-

Revendications modifiées conformément a la régle
137(2) CBE.

fichage de quantiéme grande date (12) comprenant
également un pignon entraineur des unités (56) en
prise avec une roue intermédiaire (54), le pignon en-

gnon (56) par rapport a une roue (60) sur laquelle le
pignon (56) est monté pivotant a friction pour former
un mobile, 'organe de réglage (8), en prise avec le

1. Organe de réglage de la position angulaire d’'un pi- 55

traineur des unités (56) étant monté a friction sur
une roue entraineuse des unités (60) avec laquelle
il forme un mobile entraineur des unités (58), les
forces de friction présentes entre le pignon entrai-
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neur des unités (56) etlaroue entraineuse des unités
(60) étant suffisamment importantes pour que le pi-
gnon entraineur des unités (56) puissent entrainer
la roue entraineuse des unités (60) en rotation lors-
que lui-méme est entrainé en rotation par la roue
intermédiaire (54), mais cependant suffisamment
faibles pour que la position angulaire du pignon en-
traineur des unités (56) puisse étre ajustée, un or-
gane de réglage (72) dont la position angulaire est
ajustable et quiesten prise avecle pignon entraineur
des unités (56) étant porté par la roue entraineuse
des unités (60).
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