CS 268498 Bl

. -~
coosoms| POPIS VYNALEZU [268 498
SOCIALISTICKA w
REPUBLIKA ' o A P ‘ :
- (n
(19) K AUTORSKEMU OSVEDCENI
(13) =81
(21) Pv 8325-88.6 (51) Int. CL*
(22) PrihldSeno 1s 12 ss G 01 D 7/02
FEDERALNI URAD (40) Zvefejnéno 14 08 69
PRO VYNALEZY (45) Vydéano 31 08 %0
(75) . FARNIK JAN ing.,
Autor vynalezu KAPLAN LUBOR ing., PRAHA,
KAPRALEK ALEXANDR ing. CSc., PECKY’
MASEK KAREL, PRAHA
(54) Zapojeni indikace odmdffovdni polohy pro
obrébdci stroje
(57) Redenim je modulérni zapojeni se
zatazenim libovolného po&tu moduld od- @
m8fovéni, Podstata redeni spolivd v pro- ¢
oneni bloku procesoru vstupu dat, blo-
u sériové komunikace #i{diciho modulu, . 1
bloku panelu indikace polohy a bloku
komunikace s prost¥edim, pXiZem% blok =4 o | | e} |w
sériovéd komunikace ridiciho modulu je e 1 ¢ c c
pfipojen k bloku sériové komunikace mo-
dulu odmdifovéni, propojeného s blokem
procesoru odm§fovaci soustavy, blokewm
vetupu -~ vystupu, blokem zobrazent, DN :
blokem rozliZeni smdru a blokem vstupu c !
snimale polohy, !
© ;
1
e r—.q o i 0 | v
~
M el = -t Nj AR
~




CS 268 498 B1 1

Vynélez se tyké zapojeni indikace odm&Fovéni polohy pro obrébdci stroje,

Dosavadni zsefizeni koncipovand na propojeni zdkladni #ady integrovanych obvodf ne-
umo2novalo vzhledem k svym rozm&rdm a ndrokdm ne spotfebu pruiné zmdny v po&tu sktivnich
os odméfovéni polohy, Vzhledem k zapojeni pouZitych soufdstek nebylo moZno pruind modifi-
kovat provoz a zajistit sutonomni funkci jednotlivych moduld,

N&které z tdchto nevyhod odstranuje zapojeni indikace odm&fovéni polohy podle vyné-
lezu, jehoZ podstata spo&ivéd v tom, Ze procesor vstupu dat je svym vstupem pFipojen ne
vystup panelu indikace polohy, obousmé&rnym sériovym rozhranim je spojen s blokem komuni-
kace s prostfedim a soulasnd je obousmdrnd paralelnd spojen s blokem sériové komunikace
*idiciho modulu, jenZ je pfipojen obousmdrnym sériovym rozhranim k nejméné& jednomu bloku
sériové komunikace modulu odmd¥ovdni, Blok sériové komunikace modulu odm&*ovéni je obou-
smérné piipojen k procesoru odmdFfovaci soustavy, ke kterému je obousmdrnd pFipojen blok
vstupu - vystupu, Vystup procesoru odmdFfovaci soustavy je spojen se vstupem bloku zobra-
zeni, Vstup procesoru odm&fovaci soustavy je pfipojen na vystup bloku rozli3eni sméru,
ktery je svym vstupem spojen s vystupem snimale polohy,

Vyhodou zapojeni indikace odm&fovéni polohy pro obrébdci stroje podle vyndlezu je
maly polet perspektivnich soulédstek a soulasnd zapojeni umoZnuje moduldrni prom&Fovéni
podtu os odmdfovani.

Na pripojeném vykresu je blokové schéma zapojeni podle vyndlezu.

Procesor 1 vstupu dat je svym vstupem piipojen na vystup panelu 3 indikace polohy,
Obousmérnym sériovym rozhranim je spojen s blokem 4 komunikace s prostfedim a soulasnd
je obousm&rnd paralelnd spojen s blokem 2 sériové komunikace Fidiciho modulu, jenZ je
pripojen obousmérnym sériovym rozhranim k bloku 5 sériové komunikace modulu odm&*ovéni.
Blok 5 sériové komunikace modulu odm&Ffovéni je obousmdrnd piipojen k procesoru 6 odmedfo-
vaci soustavy, ke kterému je obousmdrnd p*ipojen blok 7 vstupu - vystupu, Vystup proce-
soru 6 odmdovac{ soustavy je spojen se vstupem bloku 8 zobrazeni e vstup procesoru &
odméifovaci soustavy s vystupem bloku 9 rozliZeni smdru, jeho% vstup je pifipojen na vy-
stup snimale 10 polohy. :

V pripadd zefazeni vice moduld odmdfovani je blok 2 sériové komunikace #idiciho mo-
dulu pFipojen obousmdrnym sériovym rozhranim na blok 5n sériové komunikace jednotlivych
moduld odmdifovéni, pfilemZ zapojeni blokd jednotlivych moduld je shodné se zapojenim pfi
zafazen{ jednoho modulu odm&Fovéni,

Povelové informace zedévané pomoci panelu 3 indikace polohy jsou pFfenéSeny na stan-
dardni paralelni vstup procesoru 1 vstupu dat #{diciho modulu indikace odm8¥ovéni, kde
Jsou zpracovéna a pifes blok 2 sériové komunikace Fidiciho modulu jsou p*eddvédna na blok
5 sériové komunikace modulu odmdfovéni, Datové informace lze piFeddvat jednotlivym modu-
10m odm&Fovéni pomoci pFenosu dat obousmdrnym sériovym rozhrenim, kterym je procesor 1
vstupu dat pfipojen na blok 4 komunikace s prost¥edim a takto lze snimat tidaje nebo na-
stavovat Udaje provozu jednotlivych moduld odm&Xovéni externd pFipojenym mikropo&itales,
Blok S sériové komunikace modulu odmdifovéni pireddvé zachycené povely nebo data procesoru'
6 odmdfovaci soustavy, ktery prijaté udeje zpracuje a predd zpst odpovidajici odpov&d
nebo nastavi do poiadovanédho refimu provozu, Zpracovanou informaci snimale 10 polohy pfe-
biré blok 9 rozliSeni smdru a zpracované jako impuley ve smdru plus nebo minus pohybu
Jsou piivedeny na vetup obousmdrného Eftale procesoru 6 odm8ifovaci soustavy. Zpracovans
data procesorem § odmdfovaci soustavy jsou predévéna bloku 8 zobrazeni odmé&feného udsje.
Postup zobrazeni: hodnota zobrazovaného Gdeje je ovlivndna nebo ovliviuje &innost bloku
Z vstupu - vystupu, ktery je paralelnd pFipojen k procesoru 6 odm&foveci soustavy,

VyuZiti je moZné pii oduéfovéni_pojezdovych vzdélenosti na obrébdcich strojich
a mdFfeni p¥i technickych kontroléch,
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PREDMET VYNALEZU

Zapojeni indikace odm3fovdni polohy pro obrédbdci stroje, vyznelené tim, Ze proce-
sor /1/ vetupu dat je svym vstupem pfipojen na vystup panelu /3/ indikace polohy,
obousmérnym sériovym rozhranim je spojen s blokem /4/ komunikace s prostfedim a sou-
tasnd je obousmdrnd spojen s blokem /2/ sériové komunikace *idiciho modulu, jenZ je
pfipojen obousmdrnym sériovym rozhranim k nejménd jednomu bloku /5/ sériové komunikace
odm&fovéni, pfilemZ blok /5/ sériové komunikace modulu odm8fovani je obousmdrnd piipo-
jen k procesoru /6/ odmdifovaci soustavy, ke kterému je obousmdrnd piipojen blok /7/
vstupu - vystupu, vystup procesoru /6/ odmdfovaci soustavy je spojen se vstupem bloku
/8/ zobrazeni{ o vstup procesoru /6/ odm&Fovaci soustavy je pFfipojen na vystup bloku /9/
rozlifeni eméru, jehoZ vstup je spojen s vystupem snima&e /10/ polohy,

1 vykres
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