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Przedmiotem wynalazku jest elektryczny wskaz-
nik udiwigu maszyn roboczych z wysiegnikiem
wypadowym, ze zmiang wysiegu okre§long katem
obrotu wysiegnika wzgledem sworznia zlozony z
ukladu oporniké6w ma Kktérych spadek mnapiecia
odwzorowuje zmiany udzwigu zaleznie od kata
wychylenia wysiegnika.

Znane dotycheczas wskazniki udzZwigu zbudowa-
ne byly w postaci sprezyn piérowych lub ptytko-
wych, umieszczonych w jednym cylindrze na kto-
re dzialalo ciSnienie panujgce w cylindrach pod-
noszenia wysiegnika, i ktére za pomocg ciegiet ela-
stycznych wprawialy w ruch wzdluzny element
wskazujacy, ktory réwnoczeSnie byl wprawiony
w ruch obrotowy zalezny od kata pochylenia wy-
siegnika. Element wskazujacy poruszat sie na tle
nieobrotowego pola wskaZnika posiadajgcego krzy-
we udzwigu graniczne, przy zetknieciu z ktérymi
nastepowalo zadzialanie wskaZnika.

Wadami tych wskaznikéw byl brak cigglego
wskazania wielko§ci udzwigu, skomplikowana bu-
dowa wskaznika, ograniczona ilo§¢é zakres6w pra-
cy, mozliwo$é powstania duzego biedu wskazan.

Celem wynalazku jest usuniecie tych niedogod-
no$ci. Cel ten zostal osiggniety przez zastosowa-
nie elektrycznego wskaZnika udZwigu, skladajace-
go sie ze statego styku ustawionego pionowo,
zwigzanego na stale z korpusem urzadzenia dZwi-
gowego, stykajgcego sie z opornikiem zwigzanym
‘poprzez ramie z wysiegnikiem, oraz obracajgcym
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2
sie woko6l sworznia odzwierciadlajac obrét wy-
sieggnika woko6l sworznia zawieszenia wysiegnika
w stojaku.

Zaletami takiego rozwigzania sa ciggle wskaza-
nie wielkosci udzwigu, mozliwo$é zastosowania
wistepnego sygnalu przed zadzialaniem wylgcznika,
prosta budowa wskaznika, malte bledy wskazan
oraz mozliwo§é zastosowania w duzej iloSci za-
Kkres6w pracy.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w
przykladzie wykonania na rysunku, gdzie fig. 1
przedstawia schematycznie wskaznik wedlug wy-
nalazku w widoku z boku wraz z wspélpracujg-
cym ukladem elektrycznym, a fig. 2 — przekréj
poprzeczny tego wskaZnika. W szczelnej obudowie
13 znajduje sie ulozyskowane jednym koncem po-
przez sworzef 7 ramie 6, z ktéorym zwigzany jest
na stale opornik 3 o liniowej charakterystyce.
Opornik 3 zetkniety jest na stale ze stykiem opo-
rowym -1 umieszczonym na wspornikach 2 przy-
mocowanych do obudowy 13. Opornik 11 stano-
wigcy dzielnik napiecia jest czeScig skladowa
opornika 3, wydzielong w celu umoZliwienia do-
datkowej korekcji krzywych udiwigu.

Opornik 8 wraz z dzielnikiem napiecia 11 zasi-
lany jest przez koncéwki 4 i 5 ze Zr6dia pradu 9
poprzez dzielnik napiecia 12. Zadaniem dzielnika
12 jest zasilanie ukladu danym napieciem stalym
zaleznym od aktualnej dtugo$ci wysiegnika. W
uklad elektryczny wbudowany jest przelgcznik
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stykowy  wielopotozeniowy dwuwarstwowy 10
znajdujgcy sie w kabinie operatora, ktory stuzy
do réwnoczesnego przelgczania dzielnik6w napie-
cia 11 i 12.

Ilo$¢é polozen przetgcznika stykowego 10 musi
by¢ przynajmniej réwna iloSci zadanych zakre-
sOw pracy urzadzenia diwigowego to jest iloSci
zmiennych czlonéw wysiegnika zwielokrotnionej
przez ilos¢ mozliwych warunkéw pracy np. z pod-
porami i bez podpér. Przelacznik stykowy 10 za-
zaciskami jednej warstwy polaczony jest z dziel-
nikiem napiecia 11, za$ zaciskami drugiej war-
stwy z dzielnikiem 12. Woltomierzem 8 mierzymy
napiecie catkowite pomiedzy nastawionym zaci-
skiem dzielnika napiecia 11 a stykiem 1. Ramie 6
napedzane jest bezpoérednio od wysiegnika urza-
dzenia: dZwigowego. Kat zawarty miedzy osig ra-
mieni:? 6 a stykiem opbrnika 1 réwny jest stale
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katowi zawartemu miedzy osia pionu, a osig wy-
siegnika.

W celu umozliwienia regulacji przebiegu krzy-
wych zmian spadku napiecia wspornik 2 wraz ze
stykiem oporowym 1 moga by¢ odchylone od pio-
nu w granicach +5°.

Zastrzezenie patentowe

Elektryczny wskaznik udZwigu maszyn robo-
czych z wysiegnikiem wypadowym ze zmiang wy-
siegu okreS§long katem obrotu wysiegnika wzgle-
dem sworznia, znamienny tym, ze ma staly styk
(1) umieszczony na wspornikach (2) wustawiony
pionowo, ktéry jest zwigzany na stale z korpusem
urzadzenia dzwigowego, a poza tym opornik (3)
stykajacy sie ze stykiem (1), przy czym opornik (3)
zwigzany jest z ramieniem (8) polaczonym z wy-
siegnikiem urzadzenia diwigowego, ktoére obraca
sie wokoél sworznia (7).
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