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@Resumen:

Mando electrénico con estructura estanca al agua.

La presente invencion se refiere a un mando
electrénico (10) de los que se instalan
preferentemente en zonas humedas, como cabinas
de ducha, bafieras o puntos de suministro de agua en
general, desde los que se regula y/o monitoriza el
estado del agua a suministrar. La invencién se basa
en un mando electrénico (10) con dos piezas
principales en donde una es la base de montaje (11)
qgue se fija en la superficie de instalacién, mientras
gue la otra pieza es el cuerpo (12) de mando que se
acopla a la base (11), disponiendo ventajosamente de
un elemento de estanqueidad (15) elastico entre las
paredes de acoplamiento (21), que mantiene
separadas las paredes en el eje de insercion (e) con
un posible movimiento relativo entre las dos piezas.
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(art. 43 LP 24/2015).
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DESCRIPCION

MANDO ELECTRONICO CON ESTRUCTURA ESTANCA AL AGUA

La presente invencion se refiere a un mando electrénico de los que se instalan
preferentemente en zonas humedas, como cabinas de ducha, baferas o puntos de suministro

de agua en general, desde los que se regula y/o monitoriza el estado del agua a suministrar.

Antecedentes de la invencion

La utilizacion de mandos electrénicos dentro de un conjunto de regulacién de suministro de
agua es conocida, por ejemplo, por diferentes tipos de grifo de funcionamiento electrénico. En
estos conjuntos de grifo electrénico se tienen zonas interiores del grifo consideradas como
secas donde se instalan, entre otros, los componentes electronicos sensibles al agua y la

humedad.

En los sistemas en los que se instala de manera independiente el mando electronico con
respecto del sistema de regulaciéon y suministro de agua, este mando electrénico se ubica
habitualmente en la zona humeda, entendida ésta como la zona susceptible de recibir la
proyeccién de agua sobre el mando. A efectos de permitir su uso ergonémico y garantizar la
integridad del mando electrénico durante su vida util, dicho mando ha de incorporar un sistema
de anclaje a superficies y/o elementos estructurales disponibles en la zona humeda y una
configuracién estanca por si mismo, ya que no dispone de la estructura del grifo electrénico
indicado anteriormente, en donde el sistema electrénico del mismo utiliza el anclaje
convencional del grifo y su zona seca para poder tener el sistema electronico fijado en la zona

humeda, pero de una manera estanca al agua.

Al respecto, son conocidos mandos electronicos que se instalan en zonas humedas de
manera independiente que forman un conjunto compacto estanco de por si, que se fijan a la
superficie de montaje directamente o a través de una estructura auxiliar que no entra a formar
parte del mando y con el que no ha de interponer medios de estanqueidad para que no pueda

entrar agua a la zona de los componentes electrénicos del propio mando.

Estos sistemas de montaje en estructuras auxiliares suelen ser rigidos y en caso de producirse

impactos o solicitaciones violentas sobre ellos, se puede producir un facil desacople y/o rotura.
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La patente EP3418851A1 muestra un mando electronico con estructura estanca al agua de

acuerdo con el preambulo de la reivindicacion 1.

Descripcion de la invencién

El objetivo de la presente invencion es el de proporcionar un mando electronico con estructura
estanca al agua, que consigue resolver los inconvenientes citados, presentando otras ventajas

que se describiran a continuacion.

De este modo, y de acuerdo con este objetivo, con respecto a un primer aspecto, la presente
invencién se basa en un mando electronico con estructura estanca al agua, en donde este
tipo de mando se instala en zona hiumeda como dispositivo controlador de un conjunto de
suministro de agua del que es independiente. El mando electrénico incorpora elementos de
interaccion con el usuario a modo de monitorizaciéon y/o regulacién de los parametros de
caudal y/o temperatura del agua a suministrar y/u otras informaciones/opciones de
funcionamiento del conjunto de suministro de agua, estando en comunicacién con medios

externos de mezcla y suministro de agua.

De manera caracteristica, el mando comprende:
— una base de montaje que se fija a una superficie de instalacion y que comprende unos
medios de recepcién y anclaje para un cuerpo de mando; y
— un cuerpo de mando que comprende un elemento de acoplamiento a los medios de
recepcion y anclaje de la base de montaje y elementos de monitorizacion y/o

regulaciéon de los parametros de caudal y/o temperatura del agua a suministrar;

Ademas de esto, y de manera ventajosa, entre las paredes de acoplamiento correspondientes
al elemento de acoplamiento y los medios de recepcion y anclaje, se dispone de al menos un
elemento de estanqueidad con propiedades elasticas, en donde este elemento de
estanqueidad se encuentra ubicado entre las paredes de acoplamiento que son
perpendiculares al eje de insercion del cuerpo en la base de montaje o sensiblemente
inclinadas, manteniendo dichas paredes de acoplamiento al menos una cierta componente

perpendicular al eje de insercion.

También de manera ventajosa, se tiene que, en la posicion de montaje y uso normal del

mando, el elemento de estanqueidad esta comprimido ejerciendo una fuerza en la direccién

3
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axial del eje de insercion del mando contra las paredes de acoplamiento, que son
perpendiculares o sensiblemente inclinadas con respecto de dicho eje de insercion. Las
paredes de la base de montaje se encuentran separadas en el eje de insercién de las paredes
del cuerpo que limitarian un desplazamiento axial entre ellas si estuvieran contacto. A pesar
de esta separacién en el eje de insercién, el elemento de estanqueidad queda configurado de
manera que impide la entrada de agua a la zona central interior al elemento de estanqueidad,
absorbiendo tanto las tolerancias de montaje axial, como las presiones o impactos que se

aplican sobre el cuerpo en la direccidn del eje de insercion y en el sentido de acoplamiento.

Con esta configuracion se consigue que un mando electrénico, de instalacién independiente
del sistema de mezcla y suministro de agua, pueda conseguir ventajosamente una
estanqueidad en el montaje de sus dos piezas principales, su base de soporte y el cuerpo del
propio mando. Todo ello gracias a la configuracidon ventajosa de un elemento de estanqueidad,
que preferentemente sera del tipo junta de sellado, el cual se dimensiona para que la fuerza
de reaccion en direccion axial en su condicion precargada de montaje y uso convencional,
hasta su configuracion de maxima compresién alcanzable, sea la deseada. De manera
habitual, este elemento de estanqueidad se realizard utilizando aspectos de forma
optimizados para conseguir unas propiedades de amortiguacion, fuerza y desplazamiento

especificas y distintas de las alcanzables con simples juntas de sellado de seccién térica.

El elemento de estanqueidad elastico y las fuerzas que genera en direccion axial, resultantes
de su compresion-precarga en la posicion de montaje, resultan de la configuracién de este
elemento de estanqueidad, en donde esta configuracion puede ser muy amplia y siempre se
realiza para mantener la presion en el anclaje del sistema de acoplamiento entre pieza de
cuerpo de mando y de su base de montaje, asi como para tener una distancia de separacion
entre paredes de las dos piezas, contemplada esta separacion en el eje de insercion. Por otro
lado, la configuracién de la maxima compresion alcanzable ha de permitir, partiendo de la
posicidon de montaje, una mayor compresion para realizar el desmontaje de las piezas del
mando, con una sensible resistencia a esta compresién para evitar un desmontaje involuntario

durante la manipulacién del mando.

Todo esto se debera realizar teniendo en cuenta que el elemento elastico debera mantenerse
en todo momento dentro de su rango de trabajo elastico, que le permita una recuperacion de

su geometria original.



10

15

20

25

30

35

ES 2922 149 B2

El concepto de junta precargada se debe entender como la compresiéon del elemento de
estanqueidad y capacidad de recuperacion de su tamano/geometria original, entre al menos
dos paredes de piezas diferentes, sobre las que realiza la correspondiente fuerza de reaccion

debida a su estado de compresion.

El elemento de estanqueidad elastico se instala de manera ventajosa entre las paredes de
acoplamiento, entre la base de montaje y las paredes que definen el cuerpo del mando. Estas
paredes de acoplamiento son contiguas entre estas dos piezas y definen los limites entre la
zona atmosférica y la seca. Mas en concreto, el elemento de estanqueidad elastico se instala
entre dos paredes contiguas de estas dos piezas que son perpendiculares al eje de insercion
0 entre paredes que sean sensiblemente perpendiculares pero con un componente

perpendicular.

La posicion de montaje final de estas dos piezas implica una compresion del elemento de
estanqueidad entre estas paredes perpendiculares o sensiblemente inclinadas al eje de
insercion de montaje, quedando configuradas el resto de paredes de una y otra pieza de
manera separada entre ellas en el eje de insercion, de manera que no entren en contacto, al
menos, las que por su posicién pudieran limitar un posible desplazamiento axial en este eje
de insercién y en el mismo sentido de insercién. Esto provoca una distancia de separacion
longitudinal en el eje de insercion entre las paredes de las dos piezas que permite, en caso
de impacto o presion en la direccion de dicho eje, el desplazamiento longitudinal del cuerpo
de mando y la correspondiente absorcién del impacto por la elasticidad del elemento de
estanqueidad, que es el Unico elemento en contacto entre las dos piezas en dicho eje de
insercion. Estas distancias de separacién longitudinal se mueven de manera opcional, aunque
preferente, entre 2 y 5 mm, aunque otras separaciones pueden realizarse segun la capacidad
de absorcién de impactos y de tolerancias de fabricacién que se quiera tener, teniendo que

dimensionar el elemento de estanqueidad elastico en consonancia.

Esta elasticidad y capacidad de compresion permite también disponer de una total absorcién
de las tolerancias de fabricacion y montaje entre las dos piezas que se acoplan, eliminandose,
en condicidon de conjunto montado, las holguras axiales y transversales al eje de montaje

necesarias para un montaje de no interferencia.

En una realizacién preferida de la invencion, el sistema de montaje entre los medios de

recepcion y anclaje de la base de montaje y los medios de acoplamiento del cuerpo forman
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un sistema de acoplamiento por giro y desplazamiento axial simultaneo, con un anclaje en la

posicién final de montaje a modo de cierre del tipo bayoneta o similar.

Este tipo de cierre permite tener un acoplamiento entre las dos piezas manteniendo la citada
separacion entre paredes de una y otra pieza en el eje de insercion de montaje, permitiendo

el movimiento axial relativo entre piezas, en el sentido de insercién.

Ademas de esto, este sistema de bayoneta o similar permite, a diferencia de un roscado, evitar
el desmontaje involuntario por un giro en sentido contrario, ya que el desmontaje del mando
se debe realizar en secuencia correcta y con superposicién parcial de movimientos. Estos
movimientos de desmontaje deben realizarse en primer lugar ejerciendo una presion axial
para comprimir aun mas el elemento de estanqueidad ya de por si precargado, para asi
desplazar el mando y librarlo del anclaje. En segundo lugar se ha de aplicar un par de giro
superior al necesario para vencer la friccion que genera el elemento de estanqueidad, de

manera habitual, y poder liberar la protuberancia de enclavamiento en la posicion de anclaje.

El uso preferido de este sistema con respecto de otros alternativos, también se basa en que,
con el uso de un acoplamiento en bayoneta, la posicion final relativa del cuerpo con respecto
a su base de montaje en la que se ancla, queda determinada tanto axialmente como
angularmente, siendo esto ultimo critico para que los elementos orientados a usuario se

presenten en una posicién angular definida para su 6ptimo uso.

Alternativamente este cierre puede realizarse por otro sistema de acoplamiento de los
considerados convencionales que permita desplazamiento longitudinal relativo entre piezas,

en el sentido de insercion. Uno de estos sistemas alternativo puede ser el clipado.

Tal y como se ha dicho, de manera preferida, el elemento de estanqueidad se configura de
manera que realiza una friccion por la presién que ejerce entre paredes de acoplamiento al
giro del cuerpo de mando, con respecto de la base, dificultando un giro involuntario de

desmontaje entre las dos piezas de montaje que entran en contacto.

De manera opcional, la base de montaje dispone de un elemento o caracteristica de ayuda
de montaje que permite orientar su posicion final de montaje obligando a que el acoplamiento
del cuerpo en la base quede en la orientacion deseada final de funcionamiento, en donde este

elemento de guiado es una pestana saliente, una marca o un achaflanado de su geometria
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perimetral.

Con esta posible configuracion se permite que, al proceder a la instalacién de la base de
montaje, ya que esta determina la posicion final de anclaje de la pieza del cuerpo, se instale
con una orientacion correcta, incorporando por ejemplo una pestafia, marca, achaflanado o
similar que permita la colocacion de un nivel en ellos para que de esta sencilla manera se
pueda asegurar que una vez montado el cuerpo del mando, este quedara orientado de manera

6ptima segun el disefio de los elementos de interfaz con el usuario que incorpora.

Segun una realizacion opcional pero preferida de la invencion, la comunicacion que realiza el
mando electrénico con los medios externos de mezcla y suministro de agua se realiza por
cables que se conectan en la zona seca del cuerpo del mando pasando a través de pasos
estancos de estos cables y que comunican con la zona atmosférica de la base de montaje y

de ahi a los citados medios externos de mezcla y suministro de agua.

Esta realizacién crea una comunicacion entre el mando y los medios externos de mezcla y
suministro de agua de forma cableada, utilizando la correspondiente abertura a través de la
base de montaje para entrar en el cuerpo del mando por unos pasos, en los que
convencionalmente se realiza un resinado o se insertan juntas de sellado para asegurar su

estanqueidad, y llegar hasta los elementos electronicos en la zona seca de dicho cuerpo.

De manera alternativa, la comunicacion con los medios externos de mezcla y suministro de
agua se realiza por dispositivos inalambricos. Estos dispositivos de comunicacion
inaldmbricos pueden estar asociados a Bluetooth, WiFi u otros sistemas convencionales de

comunicacion inalambrica.

De cualquier forma, y de manera preferente en la invencion, se tiene que entre la base de
montaje y la superficie de montaje hay, al menos, una junta de estanqueidad que impide el
paso de agua a la zona del paso de cables a través de la superficie hacia el mando, y/o hacia
la zona de aberturas de paso de los medios de fijacion de la base a la superficie. Esta
configuracién asegura la estanqueidad hacia los elementos abiertos en la superficie de
instalacion, tanto el posible paso de cableado, como los medios de fijacidn mecanica a dicha

superficie.

En la zona seca del cuerpo, protegida al paso de agua y vapores por el elemento de
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estanqueidad, se disponen una o mas aberturas de comunicaciéon en al menos una pared
envolvente del cuerpo de mando que comunica su zona seca interior, con la zona atmosférica
exterior, con una membrana de equilibrado de presiones dispuesta transversalmente en estas

aberturas, cubriéndolas.

Este sistema de equilibrado de presiones permite, con una membrana que es impermeable al
agua y al vapor de agua pero permeable al aire, garantizar que la presion del interior de la
zona seca del cuerpo del mando es la atmosférica. Esto es ventajoso cuando en dispositivos
que deben ser estancos al agua y vapor de agua se pueden producir diferencias de
temperatura con el ambiente que pueden generar efecto de succion a través de los elementos
de estanqueidad, deformaciones en la envolvente por sobrepresiéon o depresion, etc. El
elemento de estanqueidad que forma parte de la invencion previene que el agua inunde la
membrana de equilibrado de presiones, obturandola y eliminando su funciéon de permitir el

flujo de aire sin humedad que equilibra las presiones entre el interior del mando y el exterior.

También de manera opcional, aunque preferente, el cuerpo dispone de una interfaz de
monitorizacién y/o control que comprende un elemento rotativo de seleccién de parametros

y/u opciones de regulacién/monitorizacion.

Opcionalmente, y de manera adicional o alternativa a lo anterior, la interfaz de monitorizacion
y/o control incluye un dispositivo de visualizacién de estado y/o de las opciones de gobierno

del mando sobre los medios externos de mezcla y suministro de agua.

Del mismo modo, la interfaz de monitorizacién y/o control puede incluir uno 0 mas elementos
pulsadores configurados para el gobierno y selecciéon de opciones de actuacion por parte del

usuario.

Con respecto a esto ultimo, los elementos pulsadores pueden ser pulsadores mecanicos,
capacitivos, épticos, piezoeléctricos o similares, dentro de los tipos convencionales conocidos

y usados para la interaccion con el usuario.

Estas configuraciones de la interfaz de monitorizacién y/o control permiten tener la posibilidad
de tener diversos elementos de monitorizacién y/o control de manera que se tengan todos
ellos en una realizacion de un mando, o solamente uno 0 mas de ellos, que hace necesario el

componente electronico y, por tanto, la estanqueidad del cuerpo del mando para albergarlos.



10

15

20

25

30

35

ES 2922 149 B2

Al respecto de estas configuraciones de la interfaz de monitorizacion y/o control, de manera
preferida, el cuerpo del mando incluye unos medios de procesamiento que realizan la gestion
de dicha interfaz de control y la gestion de la comunicacidén con los medios externos de mezcla

y suministro de agua.

De manera preferente, y con respecto a la realizacion que incluye un elemento rotativo de
seleccion, estos medios de procesamiento incluyen un sistema de determinacion de posicion
angular del elemento rotativo de seleccién. Esto permite el uso de elementos rotativos como
sistema de seleccion de parametros en el mando de una manera fiable con respecto al

movimiento que realiza el usuario sobre dicho elemento rotativo.

Breve descripcioén de las figuras

Para mejor comprension de cuanto se ha expuesto se acompafian unos dibujos en los que,
esquematicamente y tan sélo a titulo de ejemplo no limitativo, se representan diferentes casos

practicos de realizacion.

La figura 1 es una vista explosionada en perspectiva del mando en su instalacién en una

superficie.

La figura 2 es una vista en seccion longitudinal con respecto al eje de insercidén de montaje.
La figura 3 es una vista en seccion longitudinal con respecto al eje de insercién de montaje,
girada con respecto del eje de insercion y con respecto de la figura 2 y seccionada por las
aberturas de comunicacién entre zona seca y zona atmosférica.

La figura 4 es una vista en alzado por la parte posterior del mando.

Descripcion de una realizacién preferida

En la presente realizacion preferida de la invencion, y tal y como se muestra en la figura 1y
2, el mando electrénico (10) se instala en una superficie (S), como es la pared de una cabina

0 zona de ducha, para gobernar un conjunto de ducha y su sistema de mezcla de agua y

suministro de caudal, no mostrados en las figuras, asi como para monitorizar el estado de
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dicha agua suministrada y otras posibles informaciones y posibles configuraciones del
conjunto, quedando instalado este mando electrénico (10) de manera independiente de este
sistema de mezcla y suministro de agua, comunicando con él mediante un sistema de
cableado (24).

El mando electrénico (10), en la presente realizacion, es un mando electrénico (10) que
comprende una primera pieza principal que es una base de montaje (11) que se instala en la
superficie (S) correspondiente a la pared de la cabina de ducha mediante la utilizacién de
medios de fijacién (30), como tornilleria, que encajan en las aberturas de paso (22) de esta
base de montaje (11). Dicha base (11) dispone de una abertura central (31), a modo de zona
de paso del sistema de cableado (24) desde la parte interior de la pared hacia el mando (10).
Esta abertura central (31) de la base de montaje, también actia como los medios de recepcién

y anclaje (13).

Para proteger estas aberturas (22,31) de posible incidencia de agua que resbale por la
superficie (S) de la pared, se instala una junta de estanqueidad (16) entre la base de montaje

(11) y dicha superficie (S), evitando que el agua pueda llegar a estas aberturas (22,31).

La base de montaje (11) dispone, como se ha indicado, de unos medios de recepcion y anclaje
(13) para poder acoplar y anclar el cuerpo (12) del mando electrénico (10). Estos medios de
recepcién y anclaje (13) estan formados en la presente realizacién por un cuerpo cilindrico en
el que se introduce y encaja el elemento de acoplamiento (14) del cuerpo (12), también de
configuracion sensiblemente cilindrica y complementaria, ubicandose una protuberancia (32)
en la superficie cilindrica de encaje de los medios de recepcién y anclaje (13). Este elemento
de acoplamiento (14) del cuerpo (12) del mando electrénico (10) dispone de un ranurado y
geometria de guiado (34) del paso de la protuberancia (32) de los medios de recepcién y
anclaje (13) formando entre ambas piezas (13, 14) un sistema de montaje del tipo bayoneta,
con una posicion final de anclaje en un escalén (35) para evitar el recorrido de desacoplado

de manera involuntaria.

De manera alternativa a lo anterior, se puede tener un sistema de acoplamiento entre las
piezas de la base de montaje (11) y el cuerpo de mando (12) en donde pueden invertirse la
ubicacion complementaria de los elementos de ranurado y las protuberancias de anclaje, de

manera indistinta.

10
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De forma alternativa otros sistemas de montaje pueden ser utilizados siempre que permitan

el uso de las caracteristicas técnicas basicas del presente mando (10).

La otra pieza principal que comprende el mando electréonico (10) es el citado cuerpo (12) de
mando que se monta sobre la base de montaje (11) como se ha descrito anteriormente. El
cuerpo (12) es la pieza que, ademas de los elementos de acoplamiento (14) a la base (11),
comprende una interfaz de monitorizacién y/o control (17) que comprende un elemento
rotativo (18) de seleccidbn de parametros y/u opciones de regulacion/monitorizacion,

realizando el giro de dicho elemento rotativo (18).

La configuracion de la estanqueidad entre las piezas unidas (11,12), se realiza gracias a la
disposicién de un elemento de estanqueidad (15) con propiedades elasticas entre unas
paredes de acoplamiento (21) entre la base de montaje (11) y el cuerpo (12), siendo estas
paredes (21) en la presente realizacion perpendiculares al eje de insercion (e). Este elemento
de estanqueidad elastico (15) se encuentra comprimido en la direccidon del eje de insercion (e)
de manera que ejerce una presion en dicha direccidn y en contra de las citadas paredes de

acoplamiento (21).

Las paredes de cada pieza a acoplar (11 y 12), mantienen una separacion (d) en la direccion
del eje de insercién (e), permitiendo un ligero desplazamiento axial en el sentido de insercion,
en su posicidon de montaje. Esta separacion (d), de entre 2 y 5 mm en esta realizacién, permite
tener un movimiento relativo en dicha direccidon longitudinal en el eje de insercion (e) para
salvar el anclaje de los medios de recepcion y anclaje (13) en los medios de acoplamiento
(14), asi como absorber los impactos y fuerzas ejercidas en dicha direccién y sentido de
insercion, realizando tanto para dicho movimiento relativo, como para la absorcion de

impactos y presiones una compresion mayor del elemento de estanqueidad elastico (15).

Este elemento de estanqueidad (15) elastico realiza una friccibn con las paredes de
acoplamiento (21), por la presion que ejerce dicho elemento de estanqueidad precargado, lo
que dificulta un giro involuntario de desmontaje entre las dos piezas de montaje que entran

en contacto (14,13).

El elemento de estanqueidad (15) con propiedades elasticas, se configura de manera que
permita manualmente realizar su compresidén-precarga en el proceso de montaje del cuerpo

(12) en la base de montaje (11) y en su posicion final. En esa posicion el elemento de
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estanqueidad (15) se encuentra configurado de manera que realiza una presion contra las
paredes de acoplamiento (21) que hace que el sistema de acoplamiento en bayoneta
mantenga la protuberancia (32) en el escalén (35). Ademas de esto, la configuracion del
elemento de estanqueidad (15) permite una ligera compresion adicional en la direccion y
sentido de insercidn para absorber impactos o presiones en esa misma direccion y sentido y

permitir el desplazamiento relativo entre piezas (11,12).

Con respecto a la interfaz de monitorizacion y/o control (17), esta incluye un dispositivo de
visualizacion (27) de estado y/o de las opciones de gobierno del mando (10) sobre los medios

externos de mezcla y suministro de agua.

Los parametros que son seleccionables pueden incluir la regulacion de temperatura y caudal
del agua a suministrar, asi como otras opciones de regulacién como la selecciéon de puntos
de salida del agua y su tipo de rociado, por ejemplo, entre otras multiples opciones. La
monitorizacion que se realiza en el dispositivo de visualizacién (27), en este caso una pantalla
TFT, incluye la visualizacion de dichas opciones, de los valores de temperatura y caudal, asi
como la visualizacion de los menus y opciones de regulacion y ajuste del agua a suministrar

y del funcionamiento del mando (10).

En realizaciones alternativas, se puede disponer un mando (10) con solo dispositivo de
visualizacion, o con solo medios seleccion de parametros o con ambos a la vez. Estos medios
de seleccién de parametros, como se ha visto, pueden ser a modo de elemento rotativo (18)
y/o con uno o0 mas elementos pulsadores configurados para el gobierno y seleccion de
opciones de actuacién por parte del usuario. Los elementos pulsadores que se utilizan en
realizaciones alternativas son pulsadores capacitivos, mecanicos, opticos, piezoeléctricos o

similares.

El mando electrénico (10) incluye unos medios de procesamiento (29) que realizan la gestién
de dicha interfaz de control (17) y la gestidén de la comunicacion con los medios externos de
mezcla y suministro de agua. Estos medios de procesamiento (29) en la presente realizacion
que consta de un elemento rotativo (18), incluyen un sistema de determinacién de posicion
angular de dicho elemento rotativo (18) de seleccion, para poder conocer la seleccion del

usuario.

Esta comunicacion entre el mando electrénico (10) y los medios externos de mezcla y
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suministro de agua, no mostrados en las figuras, se realiza en la presente realizacion por un
sistema de cables (24) que se conectan en la zona seca (25) del cuerpo (12) del mando (10)
dotando de suministro de energia eléctrica a los medios de procesamiento (29), asi como de
datos de los valores de funcionamiento de los medios de mezcla y de los valores del estado
del suministro de agua, asi como la salida de informacion y ordenes de regulacion del mando

(10) hacia dichos medios externos de mezcla y suministro de agua.

El sistema de cables (24) transcurre a través de pasos (23) estancos de estos cables (24), los
cuales comunican con la zona atmosférica (26) de la base de montaje (11) y de ahi a los

citados medios externos de mezcla y suministro de agua.

Tal y como puede verse en las figuras 3 y 4, desde la zona seca (25) del cuerpo (12) se
disponen unas aberturas de comunicacion (33) en al menos una pared envolvente del cuerpo
(12) del mando (10) que comunica su zona seca (25) interior, con la zona atmosférica (26)
exterior, con una membrana de equilibrado (20) de presiones dispuesta transversalmente en
estas aberturas (33), cubriéndolas. Esta membrana (20) impermeable al agua pero permeable
al paso de aire, evitara las sobrepresiones en el interior del cuerpo (12) del mando (10)

estanco.

De manera alternativa, la comunicacion del mando (10) con los medios externos de mezcla y
suministro de agua se realiza por dispositivos inalambricos, con lo que no se hace necesario
el paso de cables por el interior del mando, ni disponer de una abertura de paso en la base

de montaje.

A pesar de que se ha hecho referencia a una realizacion concreta de la invencion, es evidente
para un experto en la materia que el mando electrénico con estructura estanca al agua, es
susceptible de numerosas variaciones y modificaciones, y que todos los detalles mencionados
pueden ser substituidos por otros técnicamente equivalentes, sin apartarse del ambito de

proteccién definido por las reivindicaciones adjuntas.
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REIVINDICACIONES

1.- Mando electrénico con estructura estanca al agua, el cual se instala en zona humeda como
dispositivo controlador de un conjunto de suministro de agua del que es independiente, el cual
incorpora elementos de interaccién con el usuario a modo de monitorizacién y/o regulacion de
los pardmetros de caudal y/o temperatura del agua a suministrar y/u otras
informaciones/opciones de funcionamiento del conjunto de suministro de agua, estando en
comunicacion con medios externos de mezcla y suministro de agua, en donde el mando (10)
comprende:
— una base de montaje (11) que se fija a una superficie (S) de instalacién y que
comprende unos medios de recepcién y anclaje (13) para un cuerpo (12) de mando;
y
— un cuerpo (12) de mando que comprende un elemento de acoplamiento (14) a los
medios de recepcion y anclaje (13) de la base de montaje (11) y elementos de
monitorizacién y/o regulacion de los parametros de caudal y/o temperatura del agua
a suministrar;
en donde entre las paredes de acoplamiento (21) correspondientes al elemento de
acoplamiento (14) y los medios de recepcién y anclaje (13), se dispone de al menos un
elemento de estanqueidad (15) con propiedades elasticas, en donde este elemento de
estanqueidad (15) se encuentra ubicado entre las paredes de acoplamiento (21) que son
perpendiculares al eje de insercion (e) del cuerpo (12) en la base de montaje (11) o
sensiblemente inclinadas, manteniendo dichas paredes de acoplamiento (21) al menos una
cierta componente perpendicular al eje de insercion (e),
en donde, en la posicion de montaje y uso normal del mando (10), el elemento de
estanqueidad (15) estéd comprimido, ejerciendo una fuerza en la direccion axial del eje de
insercion (e) contra las paredes de acoplamiento (21), que son perpendiculares o
sensiblemente inclinadas con respecto de dicho eje de insercidn (e), manteniendo separadas
en el eje de insercion las paredes de la base de montaje (11) de las del cuerpo (12), que
limitarian un desplazamiento axial entre ellas si estuvieran en contacto, quedando configurado
el elemento de estanqueidad (15), constituido por una junta de sellado, de manera precargada
impidiendo la entrada de agua a la zona central interior al elemento de estanqueidad;
configurado de manera que mantiene la presion en el anclaje del sistema de acoplamiento
entre pieza de cuerpo (12) de mando y de su base (11) de montaje, asi como configurado
para tener una distancia de separacion entre paredes de las dos piezas (11,12), contemplada

esta separacién en el eje de insercién (e),y configurada para permitir una ligera compresion
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adicional en la direccion y sentido de insercién para permitir el desplazamiento relativo entre
piezas (11,12) lo que absorbe tanto las tolerancias de montaje axial, como las presiones o
impactos que se aplican sobre el cuerpo (12) en la direccién del eje de insercién (e) y en el
sentido de acoplamiento,

caracterizado en que el mando (10) comprende, en la zona seca (25) del cuerpo (12), una
0 mas aberturas de comunicacion (33) en al menos una pared envolvente del cuerpo (12) de
mando (10) que comunica su zona seca (25) interior, con la zona atmosférica (26) exterior,
con una membrana de equilibrado (20) de presiones dispuesta transversalmente en estas

aberturas (33), cubriéndolas.

2.- Mando electrénico con estructura estanca al agua, de acuerdo con la 12 reivindicacion, en
donde el sistema de montaje entre los medios de recepcidon y anclaje (13) de la base de
montaje (11) y los medios de acoplamiento (14) del cuerpo (12) forman un sistema de
acoplamiento por giro y desplazamiento axial simultaneo, con un anclaje en la posicién final

de montaje a modo de cierre del tipo bayoneta o similar.

3.- Mando electrénico con estructura estanca al agua, de acuerdo con la 22 reivindicacion, en
donde la base (11), dispone de un elemento o caracteristica de ayuda de montaje que permite
orientar su posicion final de montaje obligando a que el acoplamiento del cuerpo (12) quede
en la orientacion deseada final de funcionamiento, en donde este elemento de guiado es una

pestafa saliente, marca o un achaflanado de su geometria perimetral.

4.- Mando electrénico con estructura estanca al agua, de acuerdo con la 12 0 22 reivindicacion,
en donde el elemento de estanqueidad (15) realiza una friccidn por la presidn que ejerce entre
paredes de acoplamiento (21) al giro del cuerpo (12), con respecto de la base (11), dificultando
un giro involuntario de desmontaje entre las dos piezas de montaje que entran en contacto
(14,13).

5.- Mando electréonico con estructura estanca al agua, de acuerdo con cualquiera de las
reivindicaciones anteriores, en donde la comunicacién con los medios externos de mezcla y
suministro de agua se realiza por cables (24) que se conectan en la zona seca (25) del cuerpo
(12) del mando (10) pasando a través de pasos (23) estancos de estos cables (24) y que
comunican con la zona atmosférica (26) de la base de montaje (11) y de ahi a los citados

medios externos de mezcla y suministro de agua.
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6.- Mando electréonico con estructura estanca al agua, de acuerdo con cualquiera de las
reivindicaciones anteriores, en donde la comunicacion con los medios externos de mezcla y

suministro de agua se realiza por dispositivos inalambricos.

7.- Mando electronico con estructura estanca al agua, de acuerdo con la 12 o 52 reivindicacion,
en donde entre la base de montaje (11) y la superficie (S) de montaje hay, al menos, una junta
de estanqueidad (16) que impide el paso de agua a la zona del paso de cables (24) a través
de la superficie (S) hacia el mando (10), y/o hacia la zona de aberturas de paso (22) de los

medios de fijacion (30) de la base (11) a la superficie (S).

8.- Mando electrénico con estructura estanca al agua, de acuerdo con cualquiera de las
reivindicaciones anteriores, en donde el cuerpo (12) dispone de una interfaz de monitorizacion
y/o control (17) que comprende un elemento rotativo (18) de selecciéon de parametros y/u

opciones de regulacién/monitorizacion

9.- Mando electrénico con estructura estanca al agua, de acuerdo con la reivindicacién 8, en
donde la interfaz de monitorizacion y/o control (17) incluye un dispositivo de visualizacion (27)
de estado y/o de las opciones de gobierno del mando (10) sobre los medios externos de

mezcla y suministro de agua.

10.- Mando electrénico con estructura estanca al agua, de acuerdo con cualquiera de las
reivindicaciones 8 o0 9, en donde la interfaz de monitorizacién y/o control (17) incluye uno o
mas elementos pulsadores configurados para el gobierno y seleccion de opciones de

actuacion por parte del usuario.

11.- Mando electrénico con estructura estanca al agua, de acuerdo con la 102 reivindicacion,
en donde los elementos pulsadores son pulsadores capacitivos, mecanicos, opticos,

piezoeléctricos o similares.

12.- Mando electrénico con estructura estanca al agua, de acuerdo con cualquiera de las
reivindicaciones de la 8% a la 118, en donde el cuerpo (12) incluye unos medios de
procesamiento (29) que realizan la gestién de dicha interfaz de control (17) y la gestion de la

comunicacion con los medios externos de mezcla y suministro de agua.

13.- Mando electronico con estructura estanca al agua, de acuerdo con la 122 reivindicacion,
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en donde los medios de procesamiento (29) incluyen un sistema de determinacion de posicion

angular del elemento rotativo (18) de seleccion.
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