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(54) Zaiizeni pro zapnuti hnaciho dstroji rychloposuvu stolu

po ukondeni S8ici &4ati pracovniho oyklu stroje na obZi-
véni knoflikovych direk

Za¥izeni pro zapnuti{ hnaciho dsiroji
rychlopusuvu stolu pouZivd zdpadku, kterd
pres prevodové Cleny bdhem Siti blokuje v
rozpojeném stavu spojku rychloposuvu, a po
Jjejimz pYesunuti do neudinné polohy me spoj--
ka rychloposuvu ihned sepne ptisobenim od-
prufené pdéky. PPesun zdpadky do neudinné
polohy je odvozen od mechanického Ustroji
ovlddajiciho téZ spojku 8iciho dstroji tak,
Ze rychloposuv lze sepnutim spojky rychlo-
posuvu zapnout teprve poté, co byla rozpo-
jene spojks &iciho ustroji.
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Vynélez se t¥kd zae¥izeni pro zapnutf hnactho ystrojf
rychloposuvu: stolu po ukondenf Sici ¥dsti pracovntho cyklum
stroje na ob3fvéni knoflikovych direk, v dalsi ¥4sti popisu
oznafovaného jako “"Sici stroj®. Stolem je minina ta %4st 3iciho
stroje, k nf% je pFichyceno 8ité dflo, a kterd je uzpisobena
pro pohyb potFebny ke zhotoveni knoflikové dirky, to je pro jejt
obditf a proseknuti. ProtoZe z konstrukdnich ddvodd je prose-
kévaci ustroji umisténo v odstupu od Zicthe ustrojf, nelze knof-
likovou dirku proseknout v té poloze stolu, v ni%¥ se zshajuje
nebo kon¥f vlastni ob&ivéni. P¥i ukondeni vlastniho ob3iti je
jehla 8iciho stroje zndmym zai*izenim zastavena ve 8vé horni po-
loze, to je nad 8itym dflem, tskZe nebréni jeho premisténi do
prosekdvaci polohy, to je do polohy, v ni¥ m& probéhhout pro-
seknuti knoflikové dirky po jejim obBiti, pop¥e v ni% bylo 3ité
dfle proseknuto pied zghdjenim vlastniho ob3ivéni knoflikové
dirky. Z hlediska produktivity préce 3icfho stroje je #ddouct,
aby Jjeho cely pracovni cyklus probé&hl co nejrychleji. Pro pie-
mist&ni stolu z 8ici do prosekdvaci polohy z toho vyplyvéd poZa=
davek, aby pfamisfovaci pohyb zapo¥al co nejdiive po ukondeni
vlastniho ob¥itf, ne v&ak di'ive, dokud je3t& jehla p¥i pohybu
vzhiru nevysla z 8itého dila a je tedy vystavena nebezpe&i zlo=~
men{ premiafovacim pohybem.

Pro dosa¥eni této Zasové ndvaznosti poﬁﬁivaji znémé mecha=-
nickd za¥fizeni s rlznymi konstrukinimi obm&nemi soustavu pék,
jejich pohyb je odvozem od tzve zastavovaci pdky, kterd zaujimé
jednu polohu béhem 3iti, druhou pao jeho ukondeni, prilemZ vlastini
pFesun zastavovaci péky z jedné polohy do druhé je ovlddén
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zat{zenim, které bude podrobn&ji popséne p#i popisu tohoto vynée
lezu. S touto zastavovaci pdkou je pdka zapindni spojky rychlo-
posuvu stolu spojena prost¥ednictvim itthlové péky nasazené na tém-
%2e h¥ideli jako zsstavovaci péka a tedy nucend sdilejici vykyvny
pohyb zastavovaci péky. Jedno rameno thlové pdky dosed4 na péku
zapinéni rychloposuvu stolu, v dalSim oznafovaného jen jeko
"pychloposuv®, druhé rameno dhlové péky je v zéb&ru se zdpadkou,
kterd dhlovou péku a tedy i zastavovaci péku udriuje v &ici po-
loze, to je v poloze, p¥i ni¥ probihé.éiti,'kdeﬁto spojka ryche-
loposuvu je rozpojena a tedy rychloposuv odpojen. KdyZ se stil
na konci ob3ivénf knoflikové dirky vraci ke avé vychozi Sici po-
loze, to je k poloze, v niZ bylo ob3ivéni zahédjeno, pak jedté&
pred jejim dosa%enfm dojde k vypnuti uvedené zédpadky nédjezdem
p¥ipevnénym k hornimu povrchu stolu, zdpadka vyjde ze zdbéru

s thlovou pédkou a nebréni pek jiZ tedy vréceni zastavovaci péky
z 8iei do nepracovni polohy, k nému% dojde pisobenim taZné pru-
¥iny upevn&né jednim koncem nepf. na zmin&né thlové pédce a dru-
hym koncem v t&lesu hlavy 8iciho stroje, a to pootofenim hi¥ifdele,
na némZ je jak zastavovaci péka, tak i dhlovd péka nasazena. Timto
pohybem se piemisti téZ péka zapindni spojky rychloposuvu do po-
lohy, Jji{% odpovidéd sepnuty stav této spojky, vytvoiené zpravidla
jeko zubov4 spojka, a za¥ne vlastni rychloposuve. Plynulé premis-
fovéni této péky mé za nésledek postupné uvédéni spojky rychlo-
posuva do sepnutého stavu a klade zna&né ndroky na sprévné sedi-
zenl popsanych mechanismi, jestliZe rychloposuv mé zapolit co

ne jd¥ive pe ukondeni ¥ici ¥4sti pracovniho cyklu, avdak bezpednd
teprve po tomto ukonleni.

U%elem vyndlezu je odstranit tento posléze uvedeny nedostatek
' a vytvorit zadfzeni, které by spolehlivd zajiZfovalo sprévny ¥aso-
vy sled zahdjeni rychloposuvu po ukonfeni &itl"s co ne jmensi pro-
dlevou mezi nimi.

Podstata zaifzeni pro zapnuti hnacfho dstroji rychloposuvu
stolu po ukondeni ici &dsti pracovniho cyklu stroje na obdivéni
knoflikovych direk obsshujictho stdl usporddany pohyblivé vidi
t&lesu atroje, ustroji udflejici stolu b&hem Bici Zdsti pracovni~-
ho cyklu pohyb po drdze odpovidajici poZadovanému tvaru knofliko-
vé dirky, hlavni h¥fdel uzpisobeny pro pohybové spojeni s hnaci
jednotkou stroje, prvni spojku pro rozpojitelné spojeni mezi hlav-
nim h#fdelem a hnacim istrojim rychloposuvu, druhou spojku pro
rozpojitelné spojeni mezi hlavnim h¥idelem na strané jedné a
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Sicim dstrojim a dstrojim udilejicim stolu zmin&ny pohyb b&hem
8ici ¥4sti pracovniho cyklu na strand druhé, presouvaci péku
urdenou pro spindni a rozpojovdni zmin&né prvni spojky, druhou
péku urdenou pro spindni a rozpojovdmi zminé&né druhé spojky
zm&nouw dhlové polohy této druhé pdky odvozenow od pohybu stolu
a na ném vytvoreného ndjezdu b&hem 3ici Zdsti pracovniho eykiu,
spoéivd v tom, Ze obsahuje pitepinaci pdku, jeji%¥ prvni dhlovou
polohou, které je vymezena thlovou polohou zminéné druhé péky,
je vymezena takovd polohe piesouvaci péky, ji¥ odpovidd rozpo-
jeny stav zmindné prvni spojky, kdeitc jeji druhé udhlové poloze
odpovidd sepnuty stav této prvni spojky, piidemZ v této druhé
poloze je prepinaci péka drZena zdpadkow, kterd je do této své
d¥inné polohy puzena pruZinou, a kterd je se zmindnou druhoun
pékou pohybov& spojema tek, Ze udhlové poloze této druhé pdky,
dosa%ené jejim pokradujicim natdfenim z polohy, jiZ odpovidéd
sepnuty stav zmin&né druhé spojky, ddle za polohw, ji¥ odpovidd
rozpojeny stav zmin&né druhé spojky, nucené& odpovidd nedidinné
poleoha zdpadky, to je poloha, v ni% zdpadka nebréni pohybu pre-

pinaci pédkye.

Jak vyplyne z popisu piikladu provedeni, dosahuje se p¥i
tomto usporéddédni velmi rychléhe pohybu piepinaci pédky pot¥ebnéheo
pro zahdjeni rychloposuvu, a to 8 minimdlni prodlevou po ukon-
eni Bici &dsti pracovniho cyklue

Ma pripojenych vyKresech zna¥i

obre. 1. axonometricky pohled, &astedn& v Pezu, na stroj na
ob8ivéni knoflikovych direk opatfeny zaiizenim podle
vynélezu, & to ve zmen¥eném méFitku visi daldim
vykre sim,
obr. 2 schematicky pidorysny pohled na udstrojf pro zapindni
a vypindnf rychloposuvu p#i rozpojené spojcea rychlo-
posuvu,
obrs 3 pohled ve smdru #ipky X 2z obre. 1 na zalizeni podle
vyndlezu p¥i odpojeném Sicim dstroji,
obre 4 pohled ve sméru ¥ipky X_ 2z obre 1 na zafizeni podle
vyndlezu pi*i zepnutém Sicim dstroji, to je v pribéhu
ob8ivént knoflikové dirky.
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‘Sictl stroj znézorndny na obre. 1 je opatien hnaci ¥emenicf ],
které je od nezndzorn&ného elektromotoru pies remen 2 udflen
ot4¥ivy pohyb ve amdru ¥ipky E, to je v pracovnim sméru oté¥eni
hlavniho hifdele 6, od n&ho¥ je odvozen jednak vertikdlni vratny
a stranovy pohyb jehly 3 potrebny ke tvoreni klikatého stehu, jed-
nak pohyb stolu 4,odpovidajici pofadovanému tvaru knoflikové dir-
ky, a kone&né& poliyb dvou nezndzornénych smylkovadl Spolupracuji-
e¢ich s jehlou na tvoleni stehi pii 3iti. Daldim znédmym zarizenim
je umoZn&no jednsk proseknuti knoflikové dirky bud pied jejim
ob3itim nebo po n¥m sekacim nofem 5, Jjednak vlastii rychloposuv
stolu 4 mezi mistem proseknuti a mistem zahdjeni vliastnihe Sitf.
Hnaci Pemenice 1 je s hlavnim h¥fdelem 6§ pomoci ti'eci spojky 20
v rozpojitelném hnacfm spojenif, které je ovldddno pies znémé
istroji spolupraecujici s dstrojim podle vynélezu thlovou polohou
kyvného h¥ridele T tek, Z%e vykyvnutim kyvného hiidele 7 ve sméru
8ipky C se t¥eci spojka 20 sepne, kdeZto jeho vykyvnutim ve sméru
gipky D se rozpoji. Kyvny h¥idel I je uloZen v nezndzorndnych lo=
%iskéch v ramenu 21 Siciho strojeo

Na obr. 2 je mimo zatizeni podle vyndlezu zndzornéno téZ
schematické, oproti skuteZnosti pon&kud zjednodudené provedeni
ovlddaciho zafizeni kyvného h¥idele T. Na stole 4 je prestavi-
teln& upevnén jednek zapinaci nédjezd 8, jednak vypinaci doraz 9.
Na kyvném hi*ideli 7 je pevn& nasazena dvouramennéd pdka 10, jejiZ
prvni konec l0a spolupracuje se zapinacim ndjezdem 8, kdeZto jeji
druhy konec 1Ob spolupracuje se spodnim koncem lle vypinaci péky
1l nasazené otofn& na Sepu 12 zasazeném do remena 21 3ictiho
stroje. Do Biciho stroje se 83ité dflo vklddd pi#i krajni poloze
stolu 4 ve sm¥ru Sipky A, obr. 1, jiZ odpovidd usporddéni podle
obre 2. Neni-li Zict stroj nastaven na proseknut{ knoflfkové dire
ky a% po jejim ob3iti, prosekne se nejprve knoflikovéd dirka se-
kacim no¥em 5 a uvede se nezndzornénou spoudtdci pdkou v &innost
rychloposuv stolu 4 ve sméru ¥ipky B, p*i ném% zapinaci néjezd 8
najede na prvni koseec 10a dvouramenné péky 1O a natoli ji a tim
i kyvny hifdel 7 ve sméru Sipky C, ¥im% se pisobenim znémého ne-
znézornéného stroji presune hnaci 84st 208 t¥eci spojky 20 do
z4b¥ru 8 jeji hnanou &&stf 20b, a vytvori tak hnaci spojeni mezi
hnaci Pemenici ) a hlavnim hiidelem 6. V tekto natofené poloze
je dvouramennd péka 10 i pii pokradujicim pohybu stolm 4 ve sméru
ne jprve #ipky B a pak Sipky A udrZovéna tim, Ze vy¥stupek 1l0c na
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jejim druhém konci 10b zapadne za ozub Aib vypInaci psky 11,
kterd je do tohoto zéb&ru dotlafovdna tlafnou prufinou 13, je-
Jji% prvni konmec je uchycen ve vybréni 14 remena 21 Ziciho stro-
je, kdeZto jeji druhy konec ve vybrdni llc vytvo¥eném v ramenu
1ld vypinaci péky ll.

V druhém konei 1Ob dvouramenné pdky L0 Jje uchycen prvanf
konec l5a taZfné prufiny 15, JjejiZ druhy konsc 15b je uchycen
na koliku 16 upevnéném v ramenu 21 Sicfho stroje. TaZnd prufina
15 mé tedy tendenci naté¥et dvouramennou pdku 1O ve sméru Sipky
D, a to nejddle do polohy vymezené dorazovym Sroubam 17 uchyce=-
nym v ndlitku 18 vytvoreném v t&lesu ramene 21 Siciho stroje a
zajistdnym pojistnou matici 19. V zdvéredné &d4sti pohybu stolu
4 ve sméru 8ipky A v fdzi vlastnfhe ob3ivdni knoflikové dirky
riajede vypinaci dorez 9 na spodnf konec lla vypinaci péky 11,
premisti jej v podstatd ve sméru 8ipky A, tim vysmekne vystupek
10c dvouramenné péky 10 ze zdbé&éru s ozubem 1llb, nateZ dvouramen-
néd péka 10 pisobenim tainé pruZiny 15 vykyvne ve sméru Sipky D
a¥ na doraz se stavdcim Sroubem 17. Tim se kyvny h¥fdel T nato&dl
zpét do polohy, jiZ odpovidd rozpojend poloha tieci spojky 20
mezi hneci Pemenici 1 a hlavnim h¥idelem 6, ktery se pak zndmym
zastavovacim zarizenim zastavi v poloze, jiZ odpovidd horni
poloha jehly 3. P¥i tomto zp&tném pohybu stolu 4 ve sméru Sipky A
tedy u tohoto zjednodueného provedeni dojde ke kontaktu konce
10a dvouramenné péky 10 se zapinacim nédjezdem 8. Na rozdil od
provedeni spadajiciho do zndmého stavu techniky, kde by tento
kontakt byl funk¥n& neZédouci, protoZe by mohl mit vliv na pohyb
mechanismu ovlddajiciho rychloposuv, je u proévedeni podle vyné-
lezu timto kontaktem vyvolané vychylenf dvouramenné péky 1O
Punk¥n® nezévedné, nebot mechenismus ovlddajici rychloposuv je
zarizenim podle vyndlezi od vychyleni dvouramenné péky 1O v tomto
malém rozsshu pohybové odd&len, jak vyplyne z daldiho popisue
Neproti tomu p#i rudnim vypnuti pomocf vypinaci pédky 1l jesté
predtim, ne% zapinaci néjezd 8 p¥i zp&tném pohybu stolu 4 ve
smiru 3ipky A najel znovu na prvni konec 10a dvouramenné péky 10,
by pri pokrafujicim pohybu stolu 4 ve sm&ru Sipky A dolo
k op&tnému vykyvnutl dvouremenné péky 1O ve sméru ipky C,a tim
k op&tnému neédoucimu zapnuti Zicfho stroje. Proto skutetné
provedeni tohoto 3ictho stroje ohsshuje na prvnim konci 10a dvou-
ramenné péky 10 znémou, zde nezndzorn&nou soustavu, kterou tvoird
dvd pdky se zépadkou a kterd vyluduje kontakt se zapinacim
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néjezdem 8 pii zp&tném pohybu atolu 4 ve sméru 3ipky A.

S odvolénim na obr. 2 bude nyni popséna zabizeni pro ovléd-
déni rychloposuvu stolu 4. V loZiskdch 23, 24 vany 22 Sicthe
stroje je uloZen h¥idel 25, na némZ je pevné& nasazen #nek 26,
hnanéd &4st 27a zubové spojky 27 a vnitini ¥dst 28a jednosmirné
spojky 28+ Na hifdeli 23 je volné& posuvmé i oto&n& nasazena
hnaci &4st 27b zubové spojky 27, vytvorend jako jeden kus s Femeg-
nict 29 a s nékruzkem 30. Kemenice 29 Jje klinovym Femenem 29a
spojena 8 neznézornénym hmacim elekiromotorem, ktery pFes klino-
vy Femen 2 udili oto¥ny pohyb té% Hemenici L. V ndkruZku 30 je
vytvorene kruhové vybrdni 31, do n¥ho¥ je trvale zaveden Zep 32
vytvoieny jako jeden kus s piesouvaci pdkou 33 urdéenou pro za-
pindni a rozpojovéni zubové spojky g_z'a tim i pro zepindni & o0d~-
pojovéni zerizeni pro ovléddnf rychloposuvu stolu 4, jak vyplyne
z dal3tho popisue Vn&js8i ¥dst 28b jednosmirné spojky 28 je vytvo-
fena jako jeden kus s jednoramérinou pdkou 34, kterd je Cepem 35
spojena s téhlem 36, které opét je depem 37 spojeno s remenem
38a vidlice 38, obepinajfci trojbokou va¥ku 39 pevné nasazenou
na hlavnim h¥fdeli 6. Vidlice 38 je uloZ%ena vykyvn& na ¥epu 40
upevnéném v otvorw vytvoleném v t&lesu ramena 21 #icfho stroje.
Ve van& 22 je upevndn Sep 41, na n¥m¥ je oto&nd ulo¥ena posuvovd
va¥ka 42 opatifend po celém svém kruhovém obvodu ozubenim, které
je v z&bdru s ozubenim 3neku 26, od nsho’ je posuvové vadce 42
za chodu stroje udflen otddivy pohyb, jak buda bli%e popséno pii
popisu funkce zaPizenfs V posuvové va¥ce 42 je vytvorena vadkovd
dré¥ka 43, do niZ je trvale zaveden neznézornény kolik, upevnény
v jednom konci nezndzorn&né dvouremenné pdky, kterd je pres daldi
nezndzornéné péky spojena se stolem 4. Tvar valkové drézky 43 a
usporddédni navazujicich pohybovych mé&chanismi jsou zvoleny tak,
¥e otd¥enim posuvové valky 42 se vytvd¥{ pohyb stolu ve sméru
8it1l rovnych dsekl knoflikové dirky. Daldi, neznézornéné vadka,
jeji% pohyb je nezndzorndnym ozubenym soukolim odvozen rovné&% od .
hi#idele 25, je tvarovdna taek, Ze v soulinnosti s posuvovou vad-
kou 42 vytvédi takovy prib&h pohybu stolu 4, jaky odpovidd pofe-
dovanému tvaru knoflikové dirky, to je bud s ofkem,nebo bez olka,
pPipadnd s klinovou zdvorkou.

Pi‘esouvéci pédka 33 je avym prvnim ramenem 44 uloZena vykyvné
na &epu 45,upevniéném Vv nezndzornéném otvoru ndlitku 4. Druhé
rameno 47 presouvaci pdky 33, usporddané v podstatd kvlmo
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k jejimu prvnimu remenu 44 piibliZnd v jedné poloviné délky to-
hoto prvniho ramena 44, tbsashuje opé&rnou plochu 473, jejiZ funkce
bude popséna pozdé&ji. O prvni remenc 44 pFesouvact pdky 33 Jje
opien prvni konec tladné pruZiny 48, jejiZ druhy konec je pFipew=
ndn k vand 22. Na konci 44a prvnilio remena 44 presouvaci péky 33
Jje jako jeden kus & nim vytvoien ndjezd 49, na ktery p¥i rozpo-
jeném stavu zubové spojky 27, znézornsném na obre. 4, Gosedd Eep
50 vytvoreny jako jeden kus s prvnim remenem 5la dvoursmenné vy=
pinaci péky 51, JjejiZ funkce bude popséna pozdéji, - kterd Jje
nasazena vykyvn& na Sepw 52 upevnéném na spodni strand stolun 4.
O prvni ramene 51lg dvouraménné vypinaci pék;y 51 se opird prvni
konec tla¥né prufiny 53, jejiZ druhy konee je pFipevndn ke spodni
stran® stolu 4, kterd je podstatnd slabdi nefli tla¥nd pruiina
48, kterd byla popséna vise. ZaFizeni ddle obsehuje dvouramennou
ti¥nd spoudtéci pdku 54, jejiZ spodni ramene 54a je p¥i odpoje~-
ném rychloposuvu stolu'4 v zdbéru s bodni stdnou 5l¢ druhéhe ra-
mena 51b vypinaci péky 51, kdeito p¥i zapnutém rychloposuvu
stolu 4 i pii 8itt knoflikové dirky je v zdb&ru s &elem 51d
druhého remena 51b vypinaci pdky 51, jak bude podrobndji popséno
p¥i popisu funkce zafizeni. Tento zéb&r obstardvéd tlaind pruZina
55, kterd se jednim koncem opiré o spodni rameno 54& spoudt&ci
péky 54 a druhym koncem je pFipevnéna ke spodni stran& stolu 4.
Pri této poloze vypinmaci péky 51 se jeji druhé remeno 31lb opiid
o doraz 4& vytvoreny jeko jeden kus se stolem 4. Spoudt&ci péka
54 je nasazena vykyvn® na neznézorn&ném &epu upevnéném ve stolu
4 & jeji vrchni remene 54b je vyvedeno nad stil &sictho stroje. pro
pusnd ovléddnt jeji poloky.

Dosud popsané za¥fzeni patif celé do znémého stava techniky
a bylo zde proto popséno jen tak podrobn&, jak je to zapotfebi
pro vysvétleni jeho vztshu k vlastnimu zaiizeni podle vynélezu,
které bude nyni popséne s odvolénim na obre. 3 a 4. Dvouramennd
péka 10, kterd byle &dste¥n& popsdna jiZ vyse, mé jako jeden kus
se svym druhym koncem ;l._Q_t_:_ vytvofen vystupek 56, na jeho¥ od vy~
. kyvného h¥idele 7 odvrdceném konci 56a je do otvoru 37 naraZen
kolik 58 vy¥nivajici smérem k ramenu 21 ¥ictho stroje. P¥i po-
loze znézorndné na obre. 3 dosedd na ténto kolik 58 prvni rameno
60 thlové péky 59 nasazené vykyvné& avaak axidlné neposuvné na
depu 65 narafeném V nezndzorn&ném otvoru v ramenu 21 3ictho stroje
a vystavené plsobeni taZnégptuiiny 62, kterd je jednim koncem
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zavédena na vystupku 63 vytvofeném jako jeden kus s prvnim ra-
- menem 60 thlové pdky 59 a druhym koncem na koliku 64 naraZeném
do neznézornéného otvoru v ramenu 21 8icifho stroje. Druhé rame-
no 61 thlové psky 59 obsahuje &4st tvarovenou jako zépadka 66,
kterd obsahuje jednak ozub 67 tvoreny sténami 67a, 67b, Jjednak
opéru 68 s op¥rnou sténou 68g. Ve dvouramenné péce 10 je vy-
tvoteno oko 69, do n&hoZ je naraZen kolik 70, na n&mZ je axidl-
né neposuvng avdak vykyvné& nasazena prepinaci péka L, jejiZ
svislé ramene J2, zndzornéné schematicky v Pezu téZ na obr. 2,
je vyvedeno pod stil 4 a délkovE& dimenzovéno tak, %e jeho st&-
na 728 miZe byt uved&na do zdbéru s opérnou sténou 47a druhého
ramena 47 presouvaci péky 33. Druhé, v podstatd vodorovné ra-
meno 73 pPepinaci pdky Tl jé vedeno nad stolem 4 pod dvouramen—
nou pékou 10 smérem k jejimu vystupkm 56, na jehoZ opé&rnou
sténu 56b miZe dosednout do polohy znézornéné na obr. 4 opirnd
sténa T4e hlavy T4 vytvoiené jako jeden kus s druhym rsmenem 73
prepinaci pdky 7.« Do hlavy 74 je zara¥en a z ni smérem k ra-
menu 21 Sicfho stroje vyveden kolik 75 d&tvercového prifezu, je-
hoZ horni opérnéd sté&na J5a je urdena pro styk se spodni sté&nou
678 ozubu 67, kdeZto jeho bo&ni op&rné sténa J5b Jje urdena
pro styk s opérnou st&nou 68e opdry 68. Tvar druhého ramena I3
prepinaci pdky 71 je zvolen tak, Ze umoinuje popsany zdbér
op&rné stdny 742 hlavy 74 s opérnou stdnou 56b.

Popsané zarizeni pracuje taktos

Pri poloze zaPfzeni zndézorn&né na obre. 2 a 3 se pohyb ne-
znézornéného vystupniho hi*fdele nezndzorn&ného hnactho elektro-
motoru prendsi klinovym femenem 2 na Femenici } a klinovym Pe-
menem 298 na Pemenici 29. Z remenice L se pohyb prendsi pouze
na hnaci ¥dat 20a p¥i této poloze rozpojené spojky 20 , z Fe-
menice 29 pouze na hnaci &dst 27b p¥i této poloze rozpojené
zubové spojky 27. Rozpojeny stav zubové spojky 27 je udrZovéan
polohou spodnihe remena 54& spousdtéci pdky 54 vymezujici po-
lohu dvouramenné vypinaci pdky 2L, 2 tim i polohu presouvaci
péky 33. Rozpojeny stav t¥eci spojky 20 je udrZovén pelohou
dvouramenné pdky 10, kterd je vymezena dosednutim je jtho dru-
hého konce LOb na dorazovy Zroub 17. PPi této poloze tedy
je v klidu jak #ici dstrojf, tak i ovlddaci dstroji stolu 4.

JdestliZe nyni rudn& vykyvneme vrchni ramenoc 54b spoudtéci
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Spodni remene 54a8 spoustéci péky 54 vykyvne proti plsobe-
ni tla&né pruZiny 55 netolik, Ze vyjde ze zdb¥ru s boini stdnoun
51¢ druhého ramena 31b dvouramenné vypinaci pdky 51, kterd
ihned nato vykyvne ve sméru 8ipky F, obr. 2, a to plsobenim
tla¥né pruZiny 48 na piesouvaci pdku 33, jéji% nédjezd 49 p¥i
tomto pohybu pifemisti tlakem &ep 50. Timto pohybem presouvaci
péky 33, a tedy i Zepu 32 zavedeného do kruhového vybrédni 31
ndkruzku 30, se premistl hnaci ¥4st 27b zubové spojky 27 ve
sméru 8ipky F do zébd&ru 8 jejf hnanou &4sti 278 a tim sa polne
udflet otd&&ivy pohyb h¥ideli 25, Sneku 26 a posuvové vadce 42.
Na poddtku tohoto oté¥ivého pohybu je udhlové poloha posuvové
valky 42 takovd, Ze s nezndzorn&nym ustrojim ovlddajicim posuv
stolu 4 je v zdbdru Usek 43a valkové dréfky, jehoZ vdechny &4sti
jsou névzdjem stejn& vzddleny od osy otd&eni posuvové valky 42,
takZe jejim otdlenim v této fAzi jejiho pohybu jedt& nenastévd
24dny pohyb stolu 4. Této fdze je \idelnd vyuZito k proseknuti
gitého dfle sekacim noZem 5 pi‘ed zghdjenim vlastniho ob3ivéni
knoflikové dirky, neni-li 8ic stroj seifizen na proseknuti po
obditi. Po tomto proseknuti dospéje do G&inné polohy navazuji-
ci usek 43b valkové dréZky, JjehoZ pisobenim se vyvold rychlo-
posuv stolu 4 ve sméru #Sipky B rychlosti um&rnou rychlosti
otd&eni h¥fdeéle 25. Tento pohyb stolu 4 ve sm&ru Sipky B nucené
88111 i na ném upevnénéd dvouramennd vypinaci péka 51, jeji
prvni remeno 5la pritom plsobenim tladné pruZiny 53 vykyvne ve
sméru Bipky @ poté, co &ep 50 vyjde ze zdb&ru s ndjezdem 49, a
jeji% druhé remenc 51b dosedne na doraz 4a vytvoreny na stolu 4.
Spodni ramenc 54a spoudtdci pdky 54, které bylo piedtim opFeno
o $elo 51d druhého remena 51b dvouramenné vypinaci péky 351,
pisobenim tladné pruZiny 55 vykyvne v podstat® ve sméru Zipky
A asi 0 2 mm do styku s nezndzornénym dorazem vytvolenym na
stole 4 & tedy do polohy, kterd nedovoluje zp&tny pohyb druhé-
ho remeéne 51b ve smé&ru Sipky G.

V prib&hu popsanéhe pohybu stolu 4 ve smdru Sipky B do

| polohy pot¥ebné pro zahdjenf vlastnihe 3it{ najede jeho zapi-

naci nédjezd 8 na prvni konec 10a dvoursmenné pdky 10 a vykyvne
jej ve sméru ¥ipky C do polohy znézornéné na obr. 4, v niZ je

pek dvouramennd pdka 10 udrZovéna ozubem 1lb vypinaci péky 1L,
jak bylo popséno vy¥sa. Timto vykyvnutim vyvolané natoleni
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kyvného hifdele J ve sm&ru 8ipky C zpisobl sepnuti t¥eci spojky
20, jek bylo jiZ uvedeno vySe p¥i popisu konstrukdnfhe usporddd-
ni zabizenf, ¥Im¥ se uvede v ¥innost ¥ict dstrojf, to je jehla 3
a dva neznézorné&né smylkovafe. Vykyvny pohyb prvniho konce l1lOa
dvouramenné péky 1O ve am&ru Sipky C se nucené& prendsi na jeji
druhy konec 10b a tedy i na vystupek 56 a opérnou sténu 56b Jjeho
konce 56, kterd zatla¥f na opérnou sténu J74a hlavy 14 a tim
po&ne vykyvovat ve sméru 8ipky C i piepinaci pdkm Tl, jeji%f avis-
1¢ rameno 72 pPritom vykonéd pohyb majic{ slofku ve sm&ru Sipky B,
jimZ jehe opérnd sténa J2a vejde ve styk s opdrnou sténou 47a
druhého ramena 47 presouvaci péky 33 a tuto péku pFemisti do po~
lohy, p#i nfZ %eép 32 a spolu 8 nim i hnaci %dst 27b zubové spojky
2] jsou premistény ve sméru 3ipky G. Tim se zubovd spojka 27 _
rozpoji, ~prestane tedy udilet otédlivy pohyb hifdeli 25. Sepnutim
t¥ect spojky 20, které bylo popsédno vy¥se, se po¥ne udilet otééiv&
pohyb hlavnima h¥ideli 6, tedy i na ndm nasazené trojboké va¥ce
39, které podne udilet vidlici 38 kyvavy pohyb, jim%Z se pies je-
i remeno 38a a téhlo 36 vyvodi kyvny pohyb jednoramenné péky 34,
a tim i wmEjsL ¥4sti 28b jednosm&rné spojky 28, od ndhoZ je od-
vozen jednosmErny otddivy prerusovany pohyb vnit¥ni ¥4sti 3_§_§
jednosmérné spojky 28,2 tedy i hiridele 25, a 'to'rychloati pod=
statn® mensi, neZ Jjakd byla p¥edtim odvozena od zubové spojky
27+ Velikosti jednotlivého oto¥ného pohybu vnit¥ni &dsti 28a
Jjednosmérné spojky 28 je vymezena délka podédvéni mezi dvéme sou-
sednimi stehy, kterd by se p#i Ziti rovnostehem rovnala délce
stehu. Nastavitelnosti této hodnoty Jje znédmym zpisobem dosaZeno
nastavitelnost{ W¥inné délky jednoramenné pdky 34 nebo ramena
38a vidlice 38.

Vyse popsanym najetim ndjezdu 8 na prvni konec 10a dvouramen=—
né pdky 10 se prepinaci pdke Jl vykyvne do krajni polohy ve smiwu
$ipky C a vhlové pdka 59 plisobenim taZné pruZimy 62 do polohy,
pFfi ni%¥ je op¥rnd sténe 68a opdry 68 zépadky 66 v zéb&ru s bolni
op&rnou stinou 75b koliku 75, a pfi ni% je spodni sténa 67a
ozubu 67 v poloze umoznujici nésledny zébé&r s horni opérnou st&nou
758 koliku 5 p¥i daldim posuvu stolu 4, pii némZ zapinaci ndjezd
8 vyjde ze zéb&ru s prvnim koncem 1Oa dvouramenné pdky 10. PFi
této poloze jednotlivych mechanismid tedy probihé obdivéni knofli-
kové dirky, pridem# se stil 4 pohybuje nejprve ve sméru Sipky B,
to je ob3ivéd prvmi strenu knoflikové dirky, e pak nazpdt ve sméru
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8ipky A, piidemZ ob3ivd druhou stranu knoflikové dirky, jek je to
vymezeno tvarem valkové dréZiky 43. PPi zp&tném pohybu stolu 4 ve
sméru 8ipky A t&sn& pred dokondenim ob3iti knoflikové dirky ne-
jede vypinaci doraz 9 na spodni konec lla vypinsci pdky 1l & vy~
chyl{ jej ve sméru #Sipky A do polohy, p»¥i ni¥ je zrudSen piedtim
existujici zéb&r ozubu llb s vystupkem 1Oc druhého konce 1Ob
dvouramenné péky l0. Tim se umoZni taZné pruZin& 15 vychylii
dvouramennou péku 1O ve sméru sipky D, tim rozpojit tPeci spojku
20 a tedy odpojit pohon hlavnihe h¥idele §, ktery se pak nezné-
zornénym zastavovacim dstrojim zastavi v poloze, ji{% odpovidd
horn{ poloha jehly 3. V prib&hu tohoto pohybu dvouramenné péky
*10 ve sméru 8ipky D narazi kolfk 58 na prvni rameno 60 dhlové
péky 59 & vykyvne thlovou pédku 59 proti plsobeni ta¥né prufiny
62 tak, %e spodni atinm 678 ozubu 67 vyjde ze z&biru s horni
opérnow sténou T5a koliku 5. Pisobenim tladné pruZiny 48 na
pFesouvaci péku 33 vykyvne druhé ramene 47 presouvaci péky 33

8 opérnou st&nou 47a ve smEru v podstat& Sipky _A_,a tim v tomto
sméru piesune i svislé rameno P2 prepinaci péky TL, kterd se tim
pFemisti do polohy znézorn&né na obr. 3 a tim op&t sepne zubovou
spojku 27 premisténim jejL hnaci &4sti 27b do z24béru s jeji hna-
nou &48ti 27a. Tim se uvede v &innost rychloposuv stolu 4, ktery
se. po¥ne premistovat do své koncové polohy ve sméru ¥ipky A.
Tento pohyb stolu 4 nucené sdfl{i dvouremenndé vypinaci péke 31,
jeji% &ep 50 pritom najede na nédjezd .4_2’ vytvoreny jeko jeden kus
s koncem 448 prvniho ramena 44 presouvaci pdky 33. ProtoZe vyse
popsanym piedchezim vykyvnutim spodnfho remena 54& spoudtéci péky
54 ve smdru 8ipky A je dvouramennéd vypinaci pdka 51 vigi stolu 4
aretovédna a tedy zajisténa i proti pohybu ve sméru Sipky F, vyvo-
14 se tlakem Sepu 50 na nédjezd 49 vykyvnuti ndjezdu 49 ve sméru
Sipky G. Tim vykyvne ve smdru 8ipky & té% konec 44a prvnihe ra-
mena 44 piresouvacl pédky 33 a spolu s nim i Cep 32 a hnaci &ést
27b zubové spojky 27, kterd se tim rozpojf. Tim se hi¥fdel 25
6dpoji od hnacfho ustroji a 8ici stroj se zastavi.

2 uvedeného popisu vyplyvé, Ze rychloposuv stolu 4 je d&inm&
blokovdn proti zepnutf v dob&, kdy je#té neni ukonfeno obSiti
kmoflikové dirkye. Pri zapindni rychlopoguvu stolu 4, jehoZ se do-
séhne sepnutim zubové spojky 27, musi byt nejprve pohybem zépad-
ky 66 vytvorené na dhlové péce 59 ve sméru 8ipky A uvolnéna pie~
pinaci pdka J1 a jejim prostPednictvim presouvaci pdka 33. Tento
pohyb zépadky 66 je vyvozen natédSenim dvouramenné pdky 10 ve
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sméru Sipky D, jim% se je¥té& pied uvolnénim zdpadky 66 rozpoji
tPect spojka 20 a tim piferudi néhon na hlavni h¥idel 6. Obdobné
je tomu v opa&ném poredi p#i vypindni rychloposuvu. P¥i zepi-
néni rychloposuvu stolu 4 umeZnuje rychly pohyb pfepinaci péky
71 po jejim uvoln¥ni zdpadkou §6 okemZité sepnutf zubové spojky
27. Tim se Fedeni podle vyndélezu p¥izniv& odlisuje od znémych
provedenf, u nichZ relativnd pomaly postupny vykyvny pohyb dvou-
ramenné pdky 10, vytvorené je#ité jeko jeden kus se svislym ra-
menem 72 prepinaci pdky 71, plsobi soub¥?n& k rozpojeni t¥ect
spojky 20 a sepnuti zubové spojky 27, prifemZ zajisténi sprév-
ného slédu t&chto funkci vyZaduje néro¥né presné se¥izeni, popre.
i 8 nutnosti dal¥tho doserizovdni p¥i pifestaveni Siciho stroje
ze sekéni dirky pied ob&itim na sekéni po obditi a naopake.

Popsany prikled provedeni zarizenf podle vyndlezu pFipousti
rGzné obmé&ny, které lze veam&s odvodit od prost¥edkd spedajicich
do znémého stavu techniky, a které zde proto nejsou podrobné&ji
rozebirdny. Tak nap¥. dvouramennd pdka 10 by mohla byt nahrazena
jednoramennou pdkou ve tveru odpovidajicim v podstaté ramenu 1lOb
a shodn& s nim umist&né. Ndjezd 8 by piFitom byl nehrazen nédjezdem
premist&nym vpravo od kyvného h¥idele 7 a tvarovanym tek, Ze by
pri zapindni 3itl umoZnil vykyv Jjednoramenné péky ve sméru Sipky
C. Za tim dlelem by byl na této péce vytvoren vystupek dosedajfef
odspod na spodni sténu ndjezdu.

Kolik 58 by mohl byt naraZen v ramenu 60 dhlové pdky 59 a
opiral by se o vystupek dvouramenné péky 10O shora.

Péka 59 by mohla byt vytvolena jako nelomenéd dvoureamennd
péka, pridem¥ zdpadku 66 by do nei&inné polohy piemistil pii-
sludné tvarovany vystupek 56 dvouramenné pédky 1lO.
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Zarizeni pro zapnuti hnaciho dstrojf{ rychloposuvu stolu po
ukoneni Bici %d4sti pracovnfho cyklu stroje na ob3fvédni knoflf-
kovych direk, obsehujictho stil usporddany pohyblivé viEi t&lesu
stroje, ustrojf udflejici stolu bé&hem 3ici &d4sti pracovniho cykiu
pohyb po drdze odpovidajiel poZadovanému tvaru knoflikové dirky,
hlavni hii{del uzpldéobeng pro pohybové spojenf & hnaci jednotkou
stroje, prvni spojku pro rozpojitelné spojeni mezi hlavnim h¥f-
delem a hnacim ustrojim rychloposuvu, druhou spojku pro rozpoji=
telné spojeni mezi hlavnim h¥ifdelem na strand jedné & Sicim
dstrojim a ustrojim udflejicim stolu zmindny pohyb b&hem Bict
d4sti pracovniho eyklu na stran® druhé, presouvaci pdku urdenoun
pro spinéni a rozpojovédni zmindné prvni spojky, druhou pdku urde-
nou pro spindni a rozpojovdni zmin&né druhé epojky zménou thlové
polohy této druhé pdky odvozenou od pohybw stolu a na ném vytve-
feného zapinaciho nédjezdu b&hem Sici &dsti pracovniho cyklu,
vyznatené tim, %e na druhé péce (10) upevn&né na kyvném hi{deli
(7) je na kolfkw (70) vykyvné uldZena prepinaci pdka (71) drZi-
telnd zdpadkou (66) puzenou do své €inné polohy prufihou (62) a
vymezujlel polohu presouvact péky (33), jiZ odpovidd rozpodjeny
stav zmin&né prvni spojky (27), kdéZto jeji druhé dhlové poloze
edpovidd sepnuty stav této'prvnl spojky (27), prilem? v této
druvhé poloze je plrepinaci pdka (71) drZena zdpadkou (66), kterd
je do této své u¥inné polohy putena pruZinou (62), a kterd je se
zmin&nou druhou pékou (10) pohybové spojena tak, %e dhlové polo-
ge této Aruhé pdky (10) dosaiené jejim pokradujicim natddenim
z polohy, jii odpovidé sepnuty stav zmin&né druhé spojky (20),
déle za polohu, jiZ odpovidd rozpojgny stav zmin&né druhé spoj=-
ky (20), nucen® odpovidd neidinnd poloha zdpadky (66), to je
 poldha, v ni% zépadka (66) nabrdni pohybu prepina¢f psky (71).

4 vykresy
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