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Przedmiotem wynalazku jest uklad polgczen do
sterowania pneumatycznego zaladunku zbiornikéw
stalych lub przewoZnych, a szczeg6lnie cemento-
wagonéw lub cementosamochodéw, materiatami
sypkimi lub plynnymi, a szczegblnie cementem
lub innymi sypkimi materialami budowlanymi.

W chwili obecnej urzadzenia do pneumatyczne-
go zaladunku zbiornikéw stalych lub przewoznych
materialami sypkimi lub plynnymi nie posiadajag
sterowania, wzglednie sterowanie odbywa sie
przy pomocy wagi lub wskaZniké6w napelniania,
izotopowych lub kapaduktoré6w. Brak sterowania
wzglednie sterowanie niewlaSciwe powoduje albo
przesypywanie czy przelewanie zbiornika, albo
niepelne wykorzystywanie jego objeto$ci roboczej.
Stosowanie izotop6éw jako wskazniké6w napeilnie-
nia jest utrudnione ze wzgledu na warunki tech-
niczne, jakie muszg by¢ zachowane przy uzytko-
waniu materialéw promieniotwérczych.

Znane kapaduktory dzialajg za$ dobrze jedynie

jezeli dlugo$é przewodéw nie przekracza 10 m,

przy czym warunek ten jest czesto niemozliwy
do zrealizowania, szczegblnie przy zaltadunku
zbiornik6w przewoznych, jakimi sg wszelkiego ro-
dzaju cysterny samochodowe lub wagonowe, sto-
sowane obecnie nie tylko do przewozu cieczy,
o okre§lonym ciezarze wlasciwym, co moze byé
wykorzystane przez zaladunek na wadze wagono-
wej lub samochodowej, ale takze do przewozu
aerowanych przy zatadunku materialéw sypkich
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2
o bardzo zmiennym ciezarze usypowym, ktéry de-
cyduje, ze nalezy w tych wypadkach kierowa¢ sie
jedynie objeto$cig a nie ciezarem zaladowywane-
go materiatu.

Sterowanie zaladunkiem przy wykorzystaniu za-
jetej przez zaladowywany material pojemnos$ci
zbiornika jest mozliwe dzieki wykorzystaniu w
ukladzie stanowigcym przedmiot wynalazku za-
sady, ze przy zwiekszaniu zanurzeniakoncéwki
przewodu, przez ktéry przeplywa gaz lub ciecz,
ci$nienie w tym przewodzie wzrasta. Ten wzrost
ci$nienia zostaje dzieki ukladowi wykorzystany
do samoczynnego zamykania rurociggu aeracyj-
nego lub ci$nieniowego, co w konsekwencji po-
woduje wstrzymanie zatadunku.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w
przykladach wykonania na rysunku, ma ktérym
fig. 1 przedstawia schemat ogélny ukladu z za-
stosowaniem czujnika membranowego, a fig. 2
szczegbl tego schematu, ma ktérym w miejsce
czujnika membranowego zastosowano czujnik tlo-
kowy.

Przyklad wykonania wynalazku, pokazany na
rysunku przedstawia uklad polgczen do sterowa-
nia pneumatycznego zaladunku =zbiorniké6w sta-
tych lub przewozZnych 1 materialem sypkim lub
plynnym, doprowadzanym przewodem transpor-
towym 2 do kr6éca zasypowego 3, przez ktory,
wzglednie obok ktérego, wprowadza sie na do-
wolnie wybrang gleboko$é do wmetrza zbiormnika
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1 sztywrnq koncéowke 4 przewodu s'uar-owmczego 5,
bedacego odgatezieniem [od przewodu aeracyjnego
lub ci$nieniowego 6. W przew6d sterowniczy 5,
pomiedzy koncéwka 4 a przewodem aeracyjnym
lub cisnieniowym 6 wilaczane sa szeregowo, ko-
lejno liczagc od przewodu 6, zawér przelotowy
awaryjny 7, zawér redukcyjny 8, czujnik mem-
branowy 9 wzglednie czujnik tlokowy 10, zawor
przelotowy roboczy 11, oraz 'w zaleznosci od po-
trzeby polaczenie elastyczne 12.

Od przewodu aera-cymego lub ci$nieniowego 6
odgalezia sie jeszcze Jeden przew6d sterowniezy
13, w ktéry wmontowano kolejno, szeregowo za-
woér przelotowy awa,rng)y 14, przerywacz 15, i w
miejscu styku przewodu sterowniczego 13 z prze-
wodem aeracyjnym lub ci$nieniowym 6 zawoér
membranowy 16.

Cze$é ruchoma 17 czujnika membranowego 9
wzglednie czujnika tlokowego 10 jest polgczona

zespotem koé1- zebatych 18 lub- ukdadem dzwignie- -

wym 19 z przerywaczem 15 oraz kluczem 20 elek-
trycznego obwodu sygnalizacyjnego 21.

Uklad stanowiacy przedmiot wynalazku dziala
w ten spos6b, ze dopéki  konicéwka sztywna 4
przewodu sterowniczego 5 znajduje sie w mnieza-
pelnionej ladowanym materialem czeéci zbiorni-
ka 1, gdaz tloczony przewodem 6, ‘przedostaje sie
do atmosfery po pokonaniu oporéw, stalych dla
danego ukladu. Z chwilg kiedy ilos¢ zatadowane-
go materialu przekroczy stan, mieszczacy sie pod

wylotem sztywmej konicoéwki 4, zaczyna wzrastaé

op6r wyplywu gazu z przewodu sterujgcego 5, a
réwnoczeSnie wazrasta ci$nienie we wszystkich
elementach tego przewodu.

Dla dziatania ukladu decydujgce jest podwyz-
szenie ci$nienia w czuamku membranowym 9 lub
czujniky tlokowym 10, poniewaz wykonuje ono
potrzebna prace, przesuwajac wzgledem nierucho-
mego przerywacza 15 cze§é ruchomg 17 czujnika
membranowego - 9 lub czujnika tlokowego 10,
dzieki czemu kluczem 20 zostaje zamkniety -ob-
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w6d elektryczny sygnallz\acy]ny 21, a réwmoczes-
nie przez zesp6l k6t zebatych 18 lub uklad diwig-
niowy 19 zostaje wylaczony w -qh'ug'im przewodzie

sterowniczym 13 przerywacz 15, co powoduje, Ze

gaz przepltywajacy przez przewédd sterowniczy 13
zamyka zawér membranowy 16 ma przewodzie
aeracyjnym lub ci$nieniowym 6 -Co osbabeczme
wstrzymuje zaladunek matemalu )

Zastrzezenia patentvowé

1. Uklad polgczen do sterowania pneumatyczne-
go zaladunku zbiornikéw statych lub przewoz-
nych, a szczegblnie cementowagonéw lub ce-
mentosamochodéw, materialami sypkimi lub
plynnymi, a szczegblnie cementem lub innymi
sypkimi materialami budowlanymi, znamienny
tym, ze w przew6d aeracyjny wzglednie cisnie-
niowy (6), pomiedzy sprezarka a- zbiornikiem
wyladowywanym gléwnym sg wigczone dwa
przewody na zredukowane ci$nienie, z ktérych
jeden przewdd sterowniczy (5) zaopatrzony w
zawér redukcyiny (8), czujnik membranowy (9),
lub czujnik tlokowy (10), zawér przelotowy ro-
boczy (11) jest zakonczony rurka, ktérej po-

* “lozenie dolnego, otwartego konca sztywnej

koncowki (4) jest ustawione na dowolnej wy-
soko$ci wzgledem dna zbiornika (1), a drugi
przewdd sterowniczy (13) zaopatrzony w prze-
rywacz (15) jest zakonhczony zaworem mem-
branowym (16), zamykajacym przewéd aera-
cyjny wzglednie ci$nieniowy (6), przy czym
przerywacz (15) zespolem k6t zebatych (18) lub
ukladem dzwigniowym (19) jest potaczony z
"czeécia ruchoma czujnika membranowego (9)
lub czujnika tlokowego (10).

2. Uklad wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze

" cze$é ruchoma czujnika membranowego (9) lub

““czujnika tlokowego (10) polaczona jest z klu-
czem (20) obwodu sygnalizacyjnego (21).
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