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(54) Zapojeni elektronického obvodu pro snimén{ 4igitélnf informace z magnetické pésky,

zejméne kazety

Vyndlez se tykéd zapojen{ elektronického obvodu pro sniméni digitélnf{ informace
2z magnetické pésky, zejména kazety.

Véts8ina ¥{dicich digitélnich systémi, zahrnujicich procesory, Jjako jsou napi¥iklad
stendardn{ &fslicové poditale, minipo¥fta¥e, mikropo¥itae a podobn¥, vyZesduje pro svou
Zinnost pouZfit{ externich pam&tf, prifemZ u celé Fady ¥idicich systéml je poZadovén pouze
jeden smé&r p¥esunu det z externi pam&ti do vnit¥n{ pam&ti procesoru. Typickym p¥ipadem
takového #fdicfho systému jsou Ffdicf systémy, u nichZ jsou pot¥ebnd data pro &innost
ptipravovéna na odd¥leném programovacim za¥fzeni, jeko jsou nap¥fklad ¥{dicf jednotky
elektronicky ¥f{zenych textilnich strojd, u nichZ vzor, pF{padn¥ tvar a textiln{ vazba,
vyréb&ného zbo%f jsou vytvéd¥eny na zdklad® vlo%eného programu, ktery je predem p¥ipraven
na specidlnim névrhé¥ském pracovisti. Tato pracovist& jsou vybavena elektronickymi systé-
my pro zpracovéni névrhd vzord do digitdln{i programové formy. Vysledny program pro tex-

tilnf stroj je zaznemenén na vhodné pami¥fové médium.

Zna¥né rozdirenym psm&fovym médiem je d¥rné péska. 04 d¥rné péeky se viak upoustf

2z ddvodu omezené trvanlivosti zéznamu a pomErné& obti%né manipulace s péskou.

V soulasné dob¥ je vit3ine zmin&nych névrhéfskych pracovidt vybavena vypoletnfmi
systémy, vybavenymi digitélnimi kezetovymi pem¥imi. Kezetové digitéln{ pemdti se vyznadu-
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J1 vysokou provozni spolehlivostf, jednoduchostf manipulace a prakticky neomezenou trvan-
livost{ zdznemu, p¥i%em? majf relativn& vysokou pFenosovou rychlost, moZnost libovolného
vybéru dat z pem¥fového média a moZnost presunu dat ob¥ma sméry.

V n&kterych p¥fpadech, zejména u jednod¥elovych Ffdicfch systémd s jednodussfmi mini-
po¥ita¥i a u systém8 s mikroprocesory, je pou¥itf kazetové digitdlnf pam¥ti zne&n3 neeko-
nomické pro jejf reletivn& vysokou cenu, nebot cena kazetové digitéln{ pam&ti Je srovna-
telnéd s cenou levn&jstho minipo¥itade a dokonce pfesahuje cenu mikropo¥ftaZe. Obdébnd si-
tuace je i pfi pou¥itf pam&ti s flexibilnim diskem, pFi¥em? ani u kezetové Aaigitdint ﬁamé-
ti, ani u pam&ti s flexibilnim diskem zpravidla nenf plné& vyuZito vdech jejich mo¥nosti,
ze jnéna jejich vysoké prenosové rychlosti a libovolného vybsru det z pem&¥fového média.

Z t&chto divodd jsou v posledni dob¥ ¥indny pokusy o vyvinut{ jinych typd pam&t{, nap¥f-
klad megnetickych pam&tf, vyu¥ivajfcfch komer¥nfho kazetového magnetofonu. U t¥chto pamé;
t{ se k zdznamu digitéln{ informace na magnetickou pdsku kazety poufivaj{ ridzné metody,
naepfiklad metoda dvojiho kmito¥tu, které vychézejf z vlastnostf snimacich elektronickych
obvodd komerZnich kazetovych magnetofondi.

Nevyhodou t&chto pam&ti je, %e u nich neni zajisténa kompatibilita s jinymi digitél-
nimi systémy, vybavenymi klasickymi digitédlnimi pam&¥mi.

Tyto nevyhody odstranuje zapojen{ elektronického obvodu pro sniméni digitélnf infor-
mace z magnetické pésky, zejména kazety, jehoZ podstatou je, Ze vy¥stup &teci hlavy je
pFipojen na vstup tvarovacfho obvodu, prvnf v¥stup tvarovacfho obvodu je pripojen na
vatup dekodéru datovych hran, druhy vystup tvarovaciho obvodu je pfipojen na vstup posuv-
ného registru, prvni vystup dekodéru je p¥ipojen ne hodinovy vsfup posuvného registru,
druhy vystup dekodéru je pFipojen na prvni vstup ¥{diciho obvodu synchronizace, priem%
t¥etf vystup. dekodéru je p¥ipojen na vstup obvodu detekce meziblokové mezery, prvni vy-
stup obvodu detekce meziblokové mezery je piipojen na prvni vstup odbvodu ¥fzenf Ztenf,
druhy vystup obvodu detekce meziblokové mezery Je pFipojen na druhy vetup ¥idicfho obvodu
synchronizace, druhy vetup obvodu Fizeni &tenf je pripojen na ¥fdicf vystup spolubracuji-
ctho za¥{zenf, prwvni vy¥stup obvodu ¥izent Stent Je pPipojen na t¥eti vstup ¥{fdictho obvo-
du synchronizace, druhy vystup obvodu ¥fzenf &ten{ je prfipojen na vstup obvodu ovliddént
posuvu megnetické pdsky, vystup ¥idictho obvodu synchronizace je p¥ipojen na synchroni-
za¥n{ vstup spolupracujicfho za¥fzenf a vy¥stup posuvného registru je p¥ipojen na datovy

vstup spolupracujictho zafizeni.

Vfhodou zapojeni elektronického obvodu podle vynélezu je, ¥e umoZnuje snimat pomoci
komerdnftho kazetového magnetofonu informaci z magnetickych kazet, nahranych na digitdlni
kezetové pam¥ti. Aplikace zapojenf vyZaduje pouze nepatrnou dpravu pivodniho zabojeni ka-~
zetového magnetofohu, spotivajfef v p¥ipojent vinutf jeho &teci, resp. kombinované, hlavy

na konektor magnetofonu.
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Podstatnou vyhodou zapojeni elektronického obvodu podle vynélezu rovn&Z je, Ze umoZ~-

nuje p¥imou néhradu snima¥e dsrné pésky'komerénim kazetovym magnetofonem.

Dvé varianty zapojeni elektronického obvodu podle vyndlezu jsou blokovd znézorndny

na vykresech, obr. 1, resp. obr. 2,

Vystup &teci hlavy 1 je pfipojen na vstup tvaroQaciho obvodu 2. 8tecf hleva 1 je
s vyhodou kombinovené hlava, instalovand b&Znym zplsobem v nezndzorndném komerinim kazeto-
vém magnetofonu. Prvni vystup tvarovaciho obvodu 2 je p¥ipojen na vstup dekodéru 3 dato-
vych hran a druhy vystup tvarovaciho obvodu 2 je pripojen na vstup posuvného registru 4.
Posuvny registr 4 je v tomto prfipedd 32 bitovy posuvny registr. Prvni vystup dekodéru 3
je pFipojen na hodinovy vstup posuvného registru 4, druhy vystup dekodéru 3 je pFipojen
na prvni{ vstup ¥{diciho obvodu 3 synchronizace a t¥etf vystup dekodéru 3 je p¥ipojen na
vstup obvodu 6 detekce meziblokové mezery. Prvni vystup obvodu 6 detekce meziblokové meze-
ry je pripojen na prvni vstup obvodu 7 Fizenf ¥teni, druhy vystup obvodu 6 detekce mezi-
blokové mezery je p¥ipojen na druhy vstup ¥{dicfho obvodu 5 synchronizace, druhy vstup ob-
vodu 7 Fizenf &tenf je pFipojen na ¥{dic{ vystup 9 spolupracujictho zaffzen{ a prvn{ v§-
stup obvodu 7 Ffzenf ¥tenf je ptipojen na tetf vstup f{dictho obvodu 5 synchronizace.
Druh§ vystup obvodu J ¥fzeni &tenf je ‘ptipojen na vstup obvodu 8 ovl4dén{ posuvu megnetic-
ké pésky, vystup ¥idicfho obvodu 3 synchronizace je p¥ipojen na synchroniza¥n{ vstup spo-
lupracujfctho zafizeni a vystup posuvného registru 4 je pfipojen na datovy vstup 11l spolu-

pracujfctho za¥izeni.

#faict obvod 5 synchronizace je s vyhodou opatfen gtvrtym vstupem (obr. 2), ktery je
pFipojen k vystupu posuvného régistru 4, pri%em vystup obvodu 6 detekce meziblokové meze-
ry a prvn{ vystup obvodu 71 #{zen{ Steni jsou pifes soultovy obved 12 p¥ipojeny na nulovaci

vstup posuvného registru 4.

Spolupracujicim za¥{zenim mdZe byt procesor, napi¥fklad minipo¥1tal, mikrdpoéitaé

a podobn&, p¥ipadné jednou¥elovy ¥fdici systém. Spolupracujici za¥izeni byvé Zasto vybave-
no vstupy a vystupy pro pfipojeni snima¥e d¥rné pésky. Zapojeni elektronického obvodu po-
dle vynélezu umo¥nuje pripojent komer&nfiho kxazetového megnetofonu ke zmin¥nému spolupracu-
jici{mu zatfzent prostfednictvim‘teéenych vstupd a vystupl. Potom na druhy vstup obvodu 7
¥{zenf &tenf je pripojen vystup pro ovlédéni snimade d¥rné pésky, vystup ¥fdicfho obvodu
5 synchronizace je pFfipojen na vstup pro signél vodici stopy snima¥e d¥rné pésky a na da-
tovy vstup 11 spolupracujiciho za¥fzeni, kterym je v tomto p¥ipad® datovy vstup pro sni-
ma¥ d3rné pésky, Jje pripojen vystup poslednich osmi bitd posuvného registru 4.

Zapojeni elektronického obvodu podle vynélezu reslizuje dekodovéni fézovd modulovené-
ho signélu a sutomatické odfiltrovéni kontrolnich bytd PREAMBLE, CRC a POSTAMBLE, pFrilemZ
respektuje blokové uspofédéni informace na pésce digitdlni kazety.

7 vystupu &teci hlavy 1 Jjsou napétové odezvy vedeny na vstup tvarovaciho obvodu 2,

kde jsou zesileny a tvarovény tak, %e na vystupu tvarovaciho obvodu 2 je k dispozici
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dvouhodnotovy, fézové modulovany signél. Tento signél je priveden jednak na vstup posuv-

ného registru 4, jednak ne vstup dekodéru 3 datovych hran. V dekodéru 3 datovych hran
jsou z fézové modulovaného signélu odfiltrovény pomocné hrany, tak¥e na jeho vy¥stupu jsou
impulsy odvozené od datovych hran. Tyto impulsy jsou vedeny na vstup posuvného registru 4,
tak¥e ve zmin&ném posuvném registru‘i se postupné zaznamendvéd ji¥ dekddovand binérn{ 1n;
formace z magnetické pésky digitdlni kazety. Vystupnf impulsy z dekodéru 3 datovfch hran
jsou rovn¥% p¥ivedeny na vstup obvodu § detekce meziblokové mezery a na prvni vstup fidi-
ctfho obvodu 5 synchronizace Obvod § detekce meziblokové mezery indikuje konec neznézorné-
ného bloku dat na magnetické pésce na zékladé vyhodnocovéni ¥asového intervalu, plynouci-
ho mezi vyskytem jednotlivyeh datovych hran. Signdl z vystupu obvodu § detekce mezibloko-
vé mezery je veden jednak na prvnf vstup obvodu ] Fizeni &teni{, jednek na druhy vetup ¥{-
dicfho obvodu § synchronizace. Rfdici obvod 5 synchronizace generuje synchroniza¥nf im-
puls pro synchronizanf vstup 10 spolupracujicfho zaffzeni. Prvni sjnchronizaéni impuls

je timto obvodem 5 generovén v okamfiku, kdy bylo zjiSt¥no 40 datovych hran od zalétku
%¥teného bloku. V tomto okam¥iku je v poslednich osmi bitech 32-bitového posuvného regis-
tru 4 uloZen prvni datovy byte ploku a kontrolnf byte PREAMBLE je zém3rné& pi¥eskolen.
R{dicim obvodem 5 synchronizace jsou potom generovény synchroniza¥nf impulsy pri kaZdé
osmé datové hran, takle pri keZdém dalsf{m synchronizenim impulsu je v poslednich osmi
bitech posuvného registru 4 obssZfen dal¥i datovy byte. T&chto poslednich 8 bitd posuvného
registru 4 je pfipojeno na paralelni datové vetupy 1l spolupracujfctho za¥izeni. Jakmile
je &teni bloku z magnetické pésky digitélni kazety ukonleno, je v prvnich osmi bitech po-
suvného registru 4 obsaZen posledni byte pre¥teného bloku, tj. POSTAMBLE, v dalifich Zest-
nécti bitech posuvného registru 4 jsou obsafeny dva byte CRC a v poslednich osmi bitech
posuvného registru 4 je obsaZen posledni datovy byte, ktery je p¥i poslednim synchronizal-
nfm impulsu z ¥*{dicfho obvodu 5 synchronizace pFenesen na datovy vetup 1l spolupracujfci-
ho gaffzeni. Timto zplsobem je zaji¥t&no automatické odfiltrovéhi CRC a POSTAMBLE.

Po zjistsn{ meziblokové mezery se Ffdicf obvod 3 synchronizace na zéklad® impulsu z obvo-
du 6 detekce meziblokové mezery nastavi automaticky do podétedniho stavu pro zajistint
spréwvného generovén{ synchroniza¥nich impﬁlaﬁ p¥i eventudlnim Etenf daldfho bloku.

Sinnost zapojenf elektronického obvodu podle vynélezu je Fizena neznézorn&nym spolupracu-

jfeim za¥fzenim prost¥ednictvim jeho ¥fdicfho v¥stupu 3 a obvodem T fizeni &teni.

VyZaduje~1i neznézorn&né spolupracujici zatrfzeni %teni informace z magnetické pésky
kazety, Je ﬁies ¥{dictf vystup 9 spolupracujicfho zeFf{zeni vyslén startovac{ impuls na
vatup obvodu 7 ¥fzen{ &tenf. Obvod T ¥{zen{ &teni na zdklad® tohoto impuleu vydle jednak
nastavovac{ impuls do ¥fdicfho obvodu 3 synchronizace, jednak odblokuje prost¥ednictvim
obvodu 8 ovléddéni posuvu magpetické pésky odvijeni pésky z kazety. Po ukon¥eni ¥teni in-
formace z kagety, které je op¥t vyZédéno spolupracujfcim za¥izenim pres jeho ¥fdicf vy-
stup 9, sablokuje obvod ] ¥fzenf &tenf opdt odvijen{ magnetické pdsky z kazety, oviem a%
po zji#téni meziblokové mezery.
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PREDMET VINALEZU

1. Zapojeni elektronického obvodu pro sniméni digitélni informace z magnetické pésky,
ze jména kazety, vyznalené tim, %e vystup %tec! hlavy (1) je pPfipojen na vstup tvarova-
ctho obvodu (2), prvn{ v§stup tvarovactho obvodu (2) je p¥ipojen na vetup dekodéru (3)
detovfch hran, druhy vystup tvarovactho obvodu (2) je pripojen na vstup posuvného re-
gistru (4), prvni vystup dekodéru (3) je pFipojen na hodinovy vstup posuvného registru
(4), druhy vystup dekodéru (3) je pFipojen na prvni vstup F{diciho obvodu (5) synchro-
nizace, prifem? t¥eti vystup dekodéru (3) je pPfipojen na vstup obvodu (6) detekce mezi-
blokové mezery, prvni vystup obvodu (6) detekce meziblokové mezery Jje p*ipojen na prve-
ni vetup obvodu (7) ¥fzen{ ¥tenf, druhy vystup obvodu (6) detekce meziblokové mezery
je pripojen na druhy vstup ¥idicfho obvodu (5) synchronizace, druhy vstup obvodu (7)
#{zen{ &tenf je pripojen na ¥fdic{ vystup (9) spolupracujictho zarizeni, prvni v¥stup
obvodu (7) *{zeni Ztenf je pripojen na t¥et{ vstup ¥fdicfho obvodu {5) synchronizace,
druhf v§stup obvodu (7) Ffzenf &teni je pFipojen na vstup obvodu (8) ovlédéni posuvu
pagnetické pésky, vystup Ffdictho obvodu (5) synchronizace je pfipojen na synchronizal-
nt vstup (10) spolupracujfcfho za¥fzen{ a vystup posuvného registru (4) je p¥ipojen na
datovy vstup (11) spolupracujfciho za¥izeni.

2, Zapojeni elektronického obvodu podle bodu 1, vyznalené tim, %e Ffdicf obvod (5) syn-
chronizace je opat¥en &tvrtym vstupem, ktery je p¥ipojen k vystupu posuvného registru
(4), pfifem% vystup obvodu (6) detekce meziblokové mezery a prvni vy¥stup obvodu (7)

¥{zeni &ten{ jsou pfes soultovy cbvod (12) pPipojeny na nulovac{ vstup posuvného re-

gistru (4).

3. Zapojen{ elektronického obvodu podle bodu 1 nebo 2, vyznaZené tim, Ze na druhy vstup
obvodu (7) rizeni &tenf je p¥ipojen vy¥stup pro ovlédéni snima&e d&rné pésky, v¥stup ¥{=-
dictho obvodu (5) synchronizace je pFipojen na vstup pro signdl vodici stopy snimale
dsrné pésky, pfiéemﬁ'na datovy vstup (11) spolupracujiciho zat{zeni, tvofeny datovym
vstupem pro snima¥ ddrné pésky, je pripojen vystup poslednich osmi bitd posuvného re-

gistru (4).

2 v¥kresy
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