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(54) §irokbrozsahov§/ chapa& ruky manipulétory

uZitd tekto konstmova.njch_ zafizeni je z ekonomick ého hlediska vhodné pFevding pro hro-
madnou nebo velkosériovoy vyrodbu, kde nep¥ichézi v dvahy Sasté prese¥izeny chapade, Pro

mea los éxd ovou nebo sti"ednéséi'iovou vyrobu nejsou tato za¥izeny Ji% vhodnd, U zafizent

pouZiti pro manipuleci obrobky s vEtSim rozsahem prim8$ri, ale Pro operadni manipulaci
U obrdbdoefch stroji, kde Je nutno zachovat 8ouososti manipulovanéno obrobku & osou vFe-
tena stroje, jsou tyto chapade nevhodné,

Tyto nevyhody odstranuje pFedmét vynélezu, kte ¥m je Eirokomzsahovi chapad ruky
manipuldtoru, Jeho podstata spoSivd v tom, Ze je vytvoden télesem dvou tlakovych véled
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e t&lesen plevodovéhe dstroji, v ndmi jsou provedeny h¥ebeny, zachyoer;é 1iStami, na nich#
joou pfeamd upevndny dva péry prizmatiokyoh Selisti, pi’-i&émﬁ ovlddédni prevodovych mecha~
nismd v t8lese prevodového Ustroji je uskutednovéno pisinicemi tlakovych véled zakonSe=
nych h¥ebenovym ozubenim. Delsi podstatou vynﬁlazu je, Ze pro ovldddni obou tlakovych

vélcld je proveden jeden rozvdd¥d.

Pokrok dosaZeny vyndlezem spodivd v tom, Ze chepad je univerz&ln¥ pouZitelny u v¥ech
manipuladnich zebizenf Whfidelovich obrobkl, napifklad pro operadani i mezioperafn{ mani-
pulaci u obrébdoich strojl. Zv148t vhodné je jeho vyﬁéi‘ti v zavadd¥nfoch pruinych vyrobe
nich systémech a integrovenych vyrotnich useoich, kde pro svij Sireky upinaci rozsah a
vysokou pFesnost splnuje v¥echny kladené poiadavky, Je powiitelny s vjhodou i pro meni-
pulaci u samostatng nasazenych N stroji, a to ve spojeni se zdsobnikem obrobkld, Chaped
upind v daném rozsehu prim¥r} a tvari hif{delovych obrobkl bez potFeby dodate&ného seii-
zovénl meopragovené i opracované obrobky p¥i zachovdni ﬁolohy o.sy obrobku, 5irokym upi-
naoim rozsshem odstrani potiebu pregeifizovéni a pFisp8je k vysdimu stupni automatizsace
1 v maloseriovych vyrobdch. '

Sirokorozeshovy chapad ruky manipulétoru je gnézornén na pFilo¥eném vykrese, kde na
obre 1 je schematicky nédrys chepale v d4stedném Yezu a na obr., 2 je schematioky pidorys
celkového uspoiédddni. '

iéklad chapale je t8leso dvou tlakovych valoed ), spojené s télesexl; pievodbvého
Ustrojl 3. PYevolovy mechaniemus 4 je pohéndn pfstnicenmi 2 tlakovyoh vélcl 1 zakonSenyoh
hi*ebenovym ozubenim, 2 p¥evodového mechanismu 4 se pohyb pPendd¥{ na hiebeny 5. Hiebeny §
Jjsou vedeny v télese 3 a zachyceny li¥tami 6. Na h¥ebenech 5 jeou pFesnd upevnény prizma=
tické Selisti 7. Pohyb pisinioc 2 tlakovych vdled L je ovléddn tlekovym médiem z Jednoho
rozvédide. '

Kameno menipuldtoru opat¥end chapalem se piesune do osy manipuloveného cbrobku. Je-
listi J chapade jsou rozevieny na maximdlni rozmér. Pistnice 2 tlakovjch vdlcd ) Jjsou
v krajni zadni poloze, Po impulsu daném pro uchopeni abrobku zadnou se pistnice 2 tla~
kovyor véleld ) plsobenim tlekového médiae phesunovat do krajni pfedni polohy. H¥ebenové
ozubeni ne konci pistnice 2 natd¥{i pfevodovym mechanismem 4 chapsée, OtdSenim p¥evodové=
ho mechanismu 4 pPesouvaji se prizmtické Selisti J. Drdhy zdvihu dvojice Jelisti jsou
na ©bé nezdvisle omézan,y pr&méram obrobku. Pohyb prizmetickyoh Selisti I je ukonSen do-
sednutim me obrobek a jeho sevienim,
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PREDME D VYINLLEZU

1. §irokorozaahovi chapad ruky manipuldtoru, vyznadeny tim, e Je ﬁytvof-en télesem dvou
ﬁakovj'oh véled (1) & t¥lesem prevodového ustroji (3), v n§m§. Jsou provedeny h¥ebeny
(5), zaohycené 1iStami (6), na nich# jsou upevnény dva péry prizmatickych Selistf 7,
piiSemi ovldddni pFevodovych mechanismd (4) v $8lese prevodového dstroji (3) .je uskue
tednov dno pfstnicemi (2) tlakovyoh vdlcd (1) zakond&enych hiebenovym ozubenim,

2. éirokorozsahovj chapad ruky menipul&toru podle bodu 1, vyznaleny tim, ¥e proovlidéni
obou tlakovyjch vAled (1) je proveden Jeden rozv4ads,

2 vykresy
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