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Description

Titre de l'invention : Actionneur électromécanique et dispositif
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d’occultation comprenant un tel actionneur

La présente invention concerne un actionneur électromécanique d’un dispositif
d’occultation, autrement dit un actionneur électromécanique pour un dispositif
d’occultation.

La présente invention concerne également un dispositif d’occultation comprenant un
rail et un écran. L’écran est entrainé en déplacement par un tel actionneur électro-
mécanique disposé a I’intérieur du rail.

De maniecre générale, la présente invention concerne le domaine des dispositifs
d’occultation comprenant un dispositif d’entrainement motorisé mettant en mouvement
un €cran, entre au moins une premiere position et au moins une deuxieme position.

Un dispositif d’entrainement motorisé comprend un actionneur €lectromécanique
d’un élément mobile de protection solaire ou de fermeture, tel qu’un store, en par-
ticulier a lamelles, un volet, une porte, une grille, un rideau ou tout autre matériel
équivalent, appelé par la suite écran.

On connait déja des actionneurs électromécaniques d’un dispositif d’occultation
comprenant un moteur électrique, avec un stator et un rotor, une unité de contrdle,
configurée pour commander le moteur électrique, un carter, dans lequel sont logés le
moteur €lectrique et 1’unité de contrdle, et un cable d’alimentation électrique, qui
traverse une paroi d’extrémité du carter et qui est connecté électriquement a I’unité de
contrdle. Dans ce genre de matériel, une premiere picce de mise a la terre peut €tre
utilisée pour relier €lectriquement le stator a la terre, a travers un conducteur du cable
d’alimentation électrique.

Cependant, ces actionneurs électromécaniques présentent 1’inconvénient que la piece
de mise a la terre a une géométrie complexe, en particulier en forme de fourchette,
donc un coflit de fabrication et de montage élevé.

En outre, une telle premiere picce de mise a la terre est congue pour un actionneur
électromécanique dans lequel I’ unité de controle et le moteur électrique sont disposés
de part et d’autre d’un support mécanique, qui inclut un réducteur.

De cette manicre, le stator est mis a la terre par la premicre piece de mise a la terre
enfichée dans le stator et mise en contact avec le support métallique.

Par ailleurs, ce support métallique est mis a la terre au moyen d’une vis traversant un
ceillet d’une deuxieme picce de mise a la terre montée sur une partie du carter logeant
’unité de contrdle. Cette deuxieme picce de mise a la terre est enfichée sur une prise

électrique du céble d’alimentation €électrique. Ceci impose a la deuxieme picce de mise
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a la terre de devoir résister a des branchements successifs avec la prise €lectrique du
cable d’alimentation é€lectrique.

Ainsi, cette approche est relativement complexe et n’est pas transposable a toutes les
architectures d’actionneur électromécanique.

De cette manicre, les actionneurs électromécaniques connus sont d’un prix de revient
élevé et présentent des limitations qui empéchent d’adapter leur architecture en
utilisant une autre répartition de leurs composants.

Par conséquent, ces actionneurs électromécaniques sont reliés électriquement a la
terre au moyen de plusieurs pieces de mise a la terre complexes.

La présente invention a pour but de résoudre les inconvénients précités et de
proposer un actionneur ¢électromécanique d’un dispositif d’occultation, ainsi qu’un
dispositif d’occultation comprenant un tel actionneur électromécanique, permettant de
simplifier la fonction de mise a la terre du stator et de la rendre compatible avec
diverses architectures d’actionneur €lectromécanique.

A cet effet, la présente invention concerne, selon un premier aspect, un actionneur
électromécanique d’un dispositif d’occultation,

I’actionneur électromécanique comprenant au moins :

- un moteur électrique,

- une unité de contrdle, I’unité de contrdle étant configurée pour commander le
moteur €lectrique,

- un carter, le moteur €lectrique et I’unité de contréle étant logés a I’intérieur du
carter, le carter comprenant au moins une paroi d’extrémité,

- un cable d’alimentation électrique, le cible d’alimentation €lectrique traversant la
paroi d’extrémité du carter et étant connecté électriquement a 1’unité de contrdle, et

- une piece de mise a la terre,

le moteur €lectrique comprenant au moins :

- un stator, la piece de mise a la terre étant reliée €lectriquement au moins au stator et
a un conducteur électrique du cable d’alimentation électrique, et

- un rotor, le rotor tournant autour d’un axe de rotation,

le stator comprenant au moins :

- un empilement de tdles,

- des bobinages, et

- des capots, les capots entourant les bobinages.

Conformément a I’invention, la picce de mise a la terre est une lame de mise a la
terre monobloc, qui s’étend parallelement a 1’axe de rotation, a partir de la paroi
d’extrémité du carter et au moins jusqu’au niveau du capot le plus €loigné de la paroi
d’extrémité, en traversant I’empilement de tdles de part en part, selon une direction

parallele a I’axe de rotation. En outre, la piece de mise a la terre est en appui élastique,
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respectivement selon des directions radiales centrifuge et centripete par rapport a I’axe
de rotation, contre I’empilement de téles et contre les capots.

Ainsi, la piece de mise a la terre peut Etre fabriquée de facon simple, tout en rem-
plissant efficacement sa fonction, sans que 1’unité de controle et le moteur électrique
ne doivent forcément étre positionnés de part et d’autre d’un support mécanique
incluant un réducteur. Comme elle est monobloc, la piece de mise a la terre est unique
et non pas formée de plusieurs morceaux.

En particulier, une lame constituant la picce de mise a la terre, formée par découpage
et par pliage d’une bande de tole, peut assurer une fonction de mise a la terre du stator
et du carter de I’actionneur électromécanique et, éventuellement, de toute autre piece
métallique de I’actionneur €électromécanique pouvant €tre accessible de 1’extérieur de
I’actionneur électromécanique, telle que, par exemple, un trongon du carter.

De cette maniere, la conception et la fabrication de I’actionneur électromécanique
sont rendues plus économiques et plus faciles a faire évoluer que dans les actionneurs
électromécaniques connus.

En particulier, il est possible que la picce de mise a la terre traverse 1’actionneur élec-
tromécanique a partir d’un trongon du carter logeant un réducteur jusqu’au cable
d’alimentation €lectrique, en passant au travers du stator et d’un autre trongon du carter
logeant I'unité de contrdle, pour €tre en contact avec 1I’ensemble des parties mé-
talliques de 1’actionneur électromécanique qui sont accessibles a partir de 1’extérieur
de I’actionneur €lectromécanique.

En outre, la piece de mise a la terre de 1’invention ne s’étend pas nécessairement
jusque dans une prise électrique du céble d’alimentation électrique.

Selon des aspects avantageux mais non obligatoires de I’invention, un tel actionneur
électromécanique peut incorporer une ou plusieurs des caractéristiques suivantes,
prises selon toute combinaison techniquement admissible :

- L’unité de contrdle est disposée, le long de I’axe de rotation, entre le moteur
électrique et la paroi d’extrémité du carter. L’actionneur électromécanique comprend,
en outre, un réducteur. Le réducteur est dispos€, par rapport au moteur €lectrique, a
I’opposé de I'unité de contréle. En outre, la piece de mise a la terre est en contact
électrique avec un trongon du carter, dans lequel est logé le réducteur.

- Une extrémité de la piece de mise a la terre, qui est opposée a la paroi d’extrémité
du carter, est en appui contre le troncon du carter, dans lequel est logé le réducteur,
selon une direction parallele a I’axe de rotation, ou selon une direction radiale a 1’axe
de rotation, ou selon une direction parallele a I’axe de rotation et selon une direction
radiale a 1’axe de rotation.

- La piece de mise a la terre est de forme longiligne aplatie.

- La picce de mise a la terre comprend une fiche électrique, la fiche électrique étant
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configurée pour enficher dessus une cosse €lectrique terminale du conducteur
électrique du céble d’alimentation €électrique.

- La picce de mise a la terre comprend au moins deux zones, chacune des zones étant
en appui contre I’empilement de tdles ou contre I’un au moins des capots, alors que les
zones sont galbées dans deux directions opposées.

- La picce de mise a la terre comprend une premicre zone, une deuxieme zone et une
troisicme zone. La premiere zone est galbée selon une premicre direction. La premicre
zone est disposée, selon un axe longitudinal de la picce de mise a la terre, entre la
deuxieme zone et la troisieme zone. Les deuxieme et troisiemes zones sont galbées
selon une deuxieme direction, opposée a la premiere direction.

- Une premiere extrémité de la piece de mise a la terre, qui est en contact avec la
paroi d’extrémité du carter, est configurée pour immobiliser la piece de mise a la terre
par rapport au carter.

- La picce de mise a la terre traverse un logement ménagé dans I’empilement de
toles, alors que le logement est formé par une succession de lumieres ménagées respec-
tivement dans I’une des tdles de I’empilement de tdles et alignées selon une direction
parallele a 1I’axe de rotation.

La présente invention concerne, selon un deuxieme aspect, un dispositif
d’occultation,

le dispositif d’occultation comprenant au moins :

- un rail,

- un écran, et

- un actionneur électromécanique conforme a 1’invention et tel que mentionné ci-
dessus, ’actionneur électromécanique étant disposé a I’intérieur du rail, 1’écran étant
entrainé€ en déplacement par 1’actionneur électromécanique.

D'autres particularités et avantages de 1'invention apparaitront encore dans la des-
cription ci-apres, donnée a titre d'exemple non limitatif et faite en référence aux dessins
annexés, dans lesquels :

[Fig.1] la [Fig.1] est une vue schématique en perspective d’un dispositif
d’occultation conforme a un mode de réalisation de I’invention ;

[Fig.2] la [Fig.2] est une vue schématique en perspective d’un actionneur €lectro-
mécanique du dispositif d’occultation illustré a la [Fig.1] ;

[Fig.3] la [Fig.3] est une vue schématique en perspective de 1’actionneur €lectro-
mécanique de la [Fig.2], vue selon un autre angle, des trongons de carter étant omis
pour montrer certains composants internes de 1’actionneur électromécanique ;

[Fig.4] la [Fig.4] est une premiere coupe schématique axiale partielle en perspective
de I’actionneur €lectromécanique illustré aux figures 2 et 3, selon le plan IV représenté

a la [Fig.3], les trongons de carter étant représentés ;
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[Fig.5] la [Fig.5] est une deuxieme coupe schématique axiale partielle en perspective
de I’actionneur €lectromécanique illustré aux figures 2 et 3, selon le plan V représenté
a la [Fig.3], les trongons de carter étant représentés ;

[Fig.6] la [Fig.6] est une vue schématique en perspective d’une partie de 1’actionneur
électromécanique illustré aux figures 2 a 5, dans le sens de la fleche VI représentée a la
[Fig.3], un trongon de carter étant omis ; et

[Fig.7] la [Fig.7] représente sur trois inserts A), B) et C), respectivement en
perspective, en vue de coté et en vue de dessus, une picce de mise a la terre de
I’actionneur électromécanique illustré aux figures 2 a 6.

On décrit tout d’abord, en référence a la [Fig.1], une installation 100 installée dans un
batiment, non représenté. Cette installation 100 comporte une ouverture, fenétre ou
porte, équipée d’un écran 2 appartenant a un dispositif d’occultation 1, conforme a un
mode de réalisation de I’invention, dans I’exemple un dispositif d’occultation 1 de type
store vénitien formant un store a lamelles.

En variante, non représentée, le dispositif d’occultation 1 peut €tre, notamment, un
store plissé, un volet roulant, un portail roulant, une grille ou une porte.

Le dispositif d’occultation 1 est, préférentiellement, disposé a I’extérieur du
batiment.

En variante, le dispositif d’occultation 1 est disposé a I’intérieur du batiment.

Le dispositif d’occultation 1 comprend des lamelles 3, en particulier orientables. Le
dispositif d’occultation 1 comprend, en outre, une barre de charge 4. Ici, I’écran 2 est
formé des lamelles 3 et de la barre de charge 4. La barre de charge 4 permet d’exercer
une tension sur 1’écran 2.

En pratique, la barre de charge 4 est fixée au niveau d’une extrémité inférieure de
I’écran 2, en particulier dans une configuration assemblée du dispositif d’occultation 1
dans I’installation 100.

En variante, non représentée, 1’écran 2 comprend une lamelle finale en remplacement
de la barre de charge 4, celle-ci pouvant étre lestée.

Le dispositif d’occultation 1 comprend des cordons d’entrainement 5 configurés pour
permettre un déplacement vertical des lamelles 3 et de la barre de charge 4. Les
cordons d’entrainement 5 peuvent également €tre appelés des lacettes.

En pratique, les lamelles 3 comprennent respectivement des ouvertures, non re-
présentées, de passage de chaque cordon d’entrainement 5.

Dans I’exemple de réalisation illustré a la [Fig.1], le dispositif d’occultation 1
comprend, en outre, des cordons d’orientation 6 configurés pour permettre 1’orientation
des lamelles 3. Les cordons d’orientation 6 sont également appelés échelles.

Avantageusement, dans la configuration assemblée du dispositif d’occultation 1 dans

I’installation 100, chaque lamelle 3 de 1’écran 2 repose sur une partie de cordon
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d’orientation 6, en particulier horizontale et pouvant étre appelée barreau, reliant deux
brins de cordon d’orientation 6, en particulier verticaux.

Ainsi, les cordons d’orientation 6 permettent de garantir un espacement vertical
régulier des lamelles 3 de 1’écran 2.

L’orientation des lamelles 3 permet, notamment, d’ajuster la luminosité a I’intérieur
d’une picece du batiment.

Lors de la remontée de 1’écran 2 et, en particulier, de la barre de charge 4, les
lamelles 3 se superposent sur la barre de charge 4, de sorte a former un empilement.

Dans un exemple de réalisation, non représenté, le dispositif d’occultation 1
comprend deux coulisses. Chacune des coulisses est disposée le long d’un coté de
I’écran 2 du dispositif d’occultation 1. Les coulisses sont configurées pour coopérer
avec les lamelles 3 de I’écran 2, de sorte a guider les lamelles 3, lors du déploiement et
du repli de I’écran 2.

Dans un autre exemple de réalisation, également non représenté, le guidage des
lamelles 3 est réalisé par deux cables. Chacun des cables est disposé le long d’un coté
de I’écran 2 du dispositif d’occultation 1.

Le dispositif d’occultation 1 comprend un dispositif d’entrainement motorisé 7.

Le dispositif d’entrainement motorisé 7 comprend au moins un actionneur électro-
mécanique 8. L actionneur électromécanique 8 est configuré pour entrainer, autrement
dit entraine, en déplacement I’écran 2. En particulier, I’actionneur électromécanique 8
permet de faire descendre ou monter les lamelles 3 et 1a barre de charge 4, autrement
dit de déployer ou de replier I’écran 2, selon un mouvement vertical. L’actionneur
électromécanique 8 permet, en outre, d’orienter les lamelles 3.

Le dispositif d’occultation 1 comprend, en outre, un rail 9, a U'intérieur duquel est
disposé le dispositif d’entrainement motorisé€ 7, notamment 1’actionneur électro-
mécanique 8, en particulier dans une configuration assemblée du dispositif
d’occultation 1.

Le rail 9 est disposé, autrement dit est configuré pour €tre disposé, au-dessus de
I’écran 2, en particulier dans la configuration assemblée du dispositif d’occultation 1.
De manicre générale, le rail 9 est disposé au-dessus de I’ouverture du batiment, ou

encore en partie supérieure de I’ouverture du batiment.

Avantageusement, le rail 9 comprend au moins une paroi de fond 9a et deux parois
latérales 9b.

Dans le mode de montage illustré a la [Fig.1], le rail 9 présente une section en forme
de « U ».

Avantageusement, le dispositif d’entrainement motorisé 7 comprend, en outre, une
pluralité d’enrouleurs. Les enrouleurs sont configurés pour enrouler et dérouler les

cordons d’entrainement 5, de sorte a entrainer le déplacement vertical des lamelles 3 et
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de la barre de charge 4.

Ici, le dispositif d’entrainement motorisé 7 comprend deux enrouleurs, non visibles
sur la [Fig.1].

Le nombre d’enrouleurs n’est pas limitatif et peut €tre différent, en particulier
supérieur a deux.

Préférentiellement, les enrouleurs sont disposés a I’intérieur du rail 9.

Les cordons d’entrainement 5 sont reliés, d’une part, a la barre de charge 4 et, d’autre
part, aux enrouleurs.

En pratique, dans la configuration assemblée du dispositif d’occultation 1 dans
I’installation 100, I’extrémité inférieure de chaque cordon d’entrainement 5 est reli€e a
la barre de charge 4 et I’extrémité supérieure de chaque cordon d’entrainement 5 est
reliée a I’un des enrouleurs.

Avantageusement, le dispositif d’entralnement motorisé 7 comprend des dispositifs
de basculement 13, généralement dénommés « basculateurs ». Chaque enrouleur est
respectivement dispos€ a I'intérieur d’un basculateur 13. C’est pourquoi les enrouleurs
ne sont pas visibles a la [Fig.1].

En outre, les basculateurs 13 sont dispos€s, autrement dit sont configurés pour étre
disposés, a I’intérieur du rail 9, en particulier dans la configuration assemblée du
dispositif d’occultation 1.

Dans I’exemple de réalisation illustré a la [Fig.1], le dispositif d’entrainement
motorisé 7 comprend deux basculateurs 13.

Le nombre de basculateurs n’est pas limitatif et peut étre différent, en particulier
strictement supérieur a deux. Dans le cas ol le nombre de basculateurs est supérieur ou
égal a deux, ’actionneur électromécanique peut étre disposé entre deux des bas-
culateurs.

Ici, les basculateurs 13 sont disposés de part et d’autre de 1’actionneur électro-
mécanique 8. Préférentiellement, chaque basculateur 13 est disposé au voisinage d’une
extrémité du rail 9, suivant la direction longitudinale de celui-ci.

Les basculateurs 13 sont configurés pour entrainer en rotation, sur une plage de
valeur d’angle de rotation limitée, les cordons d’orientation 6, de sorte a orienter les
lamelles 3.

Le dispositif d’entrainement motorisé 7, en particulier I’actionneur électromécanique
8, est command¢ par une unité de commande. Autrement dit, I’unité de commande est
configurée pour commander, ¢’est-a-dire commande, le dispositif d’entrainement
motorisé€ 7, en particulier I’actionneur €lectromécanique 8.

L’unité de commande peut €tre, par exemple, une unité de commande locale 14 ou
une unité de commande centrale 15.

L’unité de commande locale 14 peut €tre reliée, en liaison filaire ou non filaire, avec
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’unité de commande centrale 15. L’unité de commande centrale 15 peut piloter 1’unité
de commande locale 14, ainsi que d'autres unités de commande locales similaires et
réparties dans le batiment.

Le dispositif d’entrainement motorisé 7 est, de préférence, configuré pour exécuter
les commandes de déplacement, notamment de montée ou descente et, éventuellement,
d’orientation, de 1’écran 2 du dispositif d’occultation 1, pouvant étre émises,
notamment, par I’unité de commande locale 14 ou I’unité de commande centrale 15.

L’installation 100 et, plus particulierement, le dispositif d’occultation 1 comprend
soit I’unité de commande locale 14, soit I’ unité de commande centrale 15, soit 1’unité
de commande locale 14 et 1’unité de commande centrale 15.

Des moyens de commande de 1’actionneur €lectromécanique 8, permettant le dé-
placement de I’écran 2 du dispositif d’occultation 1 ainsi que I’orientation des lamelles
3 de I’écran 2, comprennent au moins une unité de controle 19, en particulier une unité
électronique de controle, illustrée aux figures 3 a 6. L unité de contrdle 19 est apte a
mettre en fonctionnement un moteur électrique 18 de 1’actionneur électromécanique 8
et, en particulier, permettre 1’alimentation en énergie électrique du moteur électrique
18.

Avantageusement, le moteur €électrique 18 peut &tre de type sans balais & com-
mutation électronique, appelé également « BLDC » (acronyme du terme anglo-saxon
BrushLess Direct Current) ou « synchrone a aimants permanents », de type asynchrone
ou de type a courant continu.

L’unité de contrdle 19 est intégrée a 1I’actionneur électromécanique 8.

Ainsi, I'unité de contréle 19 commande, notamment, le moteur €lectrique 18, de sorte
a ouvrir ou fermer 1’écran 2, ainsi que de sorte a orienter les lamelles 3 de I’écran 2,
comme décrit précédemment.

Ici, I’unité de controle 19 comprend une carte de circuit imprimé 42, visible aux
figures 3 et 4 et qui supporte divers composants électroniques nécessaires a la
commande du moteur €lectrique 18, dont ceux mentionnés ci-apres.

En variante, non représentée, 1’unité de contrdle 19 peut comprendre plusieurs cartes
de circuit imprimé.

Avantageusement, I’unité de controle 19 comprend au moins un module de commu-
nication 49, en particulier de réception d’ordres de commande, les ordres de
commande étant émis par un émetteur d’ordres, tel que 1’unité de commande locale 14
ou centrale 15, ces ordres étant destinés a commander le dispositif d’entrainement
motorisé 7.

Avantageusement, le module de communication 49 de I’unité de contrdle 19 est de
type sans fil, autrement dit permet la réception et, éventuellement, I’émission d’ordres

de commande transmis par des moyens sans fil, en particulier, des ordres de



[0104]

[0105]

[0106]

[0107]

[0108]

[0109]

[0110]

[0111]

[0112]

commande radioélectriques.

Avantageusement, I’unité de contrdle 19, I’unité de commande locale 14 et/ou l'unité
de commande centrale 15 peuvent €tre en communication avec une station météo-
rologique, non représentée, disposée a I'intérieur du batiment ou déportée a 1'extérieur
du batiment, incluant, notamment, un ou plusieurs capteurs pouvant étre configurés
pour déterminer, par exemple, une température, une luminosité ou encore une vitesse
de vent, dans le cas ot la station météorologique est déportée a I'extérieur du batiment.

L’unité de contrdle 19, I’unité de commande locale 14 et/ou l'unité de commande
centrale 15 peuvent également €tre en communication avec un serveur 27, de sorte a
controler ’actionneur €électromécanique 8 suivant des données mises a disposition a
distance par I’intermédiaire d’un réseau de communication, en particulier un réseau
internet pouvant étre reli€ au serveur 27.

L’unité de contrdle 19 peut étre commandée a partir de I’unité de commande locale
14 ou centrale 15. L’unité de commande locale 14 ou centrale 15 est pourvue d'un
clavier de commande. Le clavier de commande de I’unité de commande locale 14 ou
centrale 15 comprend un ou plusieurs €léments de sélection 50 et, éventuellement, un
ou plusieurs €léments d’affichage 51.

A titre d’exemples nullement limitatifs, les éléments de sélection peuvent Etre des
boutons poussoirs ou des touches sensitives, les éléments d’affichage peuvent étre des
diodes €lectroluminescentes et/ou un afficheur, par exemple LCD (acronyme du terme
anglo-saxon « Liquid Crystal Display ») ou TFT (acronyme du terme anglo-saxon
« Thin Film Transistor »). Les éléments de sélection et d’affichage peuvent étre
également réalisés au moyen d’un écran tactile.

Avantageusement, I’unité de commande locale 14 ou centrale 15 comprend au moins
un module de communication 48.

Ainsi, le module de communication 48 de I’unité de commande locale 14 ou centrale
15 est configuré pour émettre, autrement dit émet, des ordres de commande, en par-
ticulier par des moyens sans fil, par exemple radioélectriques.

En outre, le module de communication 48 de I’unité de commande locale 14 ou
centrale 15 peut €galement étre configuré pour recevoir, autrement dit regoit, des
ordres de commande, en particulier par I’intermédiaire des mémes moyens.

Le module de communication 48 de 1’unité de commande locale 14 ou centrale 15 est
appelé par la suite premier module de communication. En outre, le module de commu-
nication 49 de I’unité de contrdle 19 est appelé par la suite deuxieme module de com-
munication.

Le premier module de communication 48 de I’unité de commande locale 14 ou
centrale 15 est configuré pour communiquer, autrement dit communique, avec le

deuxieme module de communication 49 de ’unité de contrble 19.
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Ainsi, le premier module de communication 48 de I’unité de commande locale 14 ou
centrale 15 échange des ordres de commande avec le deuxieme module de commu-
nication 49 de I’unité de contrdle 19, soit de maniére monodirectionnelle, soit de
maniére bidirectionnelle.

En variante, le deuxi¢éme module de communication 49 de 1’unité de contrdle 19 est
configuré pour recevoir, autrement dit regoit, et, éventuellement, pour émettre,
autrement dit émet, des ordres de commande transmis par des moyens filaires. En
outre, le premier module de communication 48 de I’unité de commande locale 14 ou
centrale 15 est configuré pour émettre, autrement dit émet, et, éventuellement, pour
recevoir, autrement dit recoit, des ordres de commande, en particulier par des moyens
filaires.

Avantageusement, I’unité de commande locale 14 est un point de commande,
pouvant étre fixe ou nomade. Un point de commande fixe peut €tre un boitier de
commande destiné a €tre fixé sur une fagade d’un mur du batiment ou sur une face du
cadre dormant d’une fenétre ou d’une porte. Un point de commande nomade peut étre
une té€lécommande, un téléphone intelligent ou une tablette.

Avantageusement, I’unité de commande locale 14 ou centrale 15 comprend, en outre,
un contrdleur 52.

Les moyens de commande de I’actionneur électromécanique 8 comprennent des
moyens matériels et/ou logiciels.

A titre d’exemple nullement limitatif, les moyens matériels peuvent comprendre au
moins un microcontrdleur 29, tel qu’illustré a la [Fig.4].

Le dispositif d’entrainement motorisé 7, en particulier I’unité de contrdle 19, est, de
préférence, configuré pour exécuter des ordres de commande de déplacement,
notamment de déploiement ou de repli de I’écran 2 du dispositif d’occultation 1, ainsi
que d’orientation des lamelles 3. Ces ordres de commande peuvent étre émis,
notamment, par 1’unité de commande locale 14 ou par 1’unité de commande centrale
15.

Le dispositif d’entrainement motorisé 7 peut &tre controlé par I’ utilisateur, par
exemple par la réception d’un ordre de commande correspondant a un appui sur le ou
I’un des éléments de sélection 50 de I’unité de commande locale 14 ou centrale 15.

Le dispositif d’entrainement motorisé 7 peut également €tre contrdlé automa-
tiquement, par exemple par la réception d’un ordre de commande correspondant a au
moins un signal provenant d’au moins un capteur, non représenté, et/ou a un signal
provenant d’une horloge, non représentée. En variante, le capteur et/ou I’horloge
peuvent étre intégrés a I’unité de commande locale 14 ou a 1’'unité de commande
centrale 15.

Le capteur et/ou I’horloge peuvent également étre considérés comme correspondant a
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une unité de commande, en particulier une unité de commande locale 14.

On décrit a présent, plus en détail et en référence aux figures 2 a 7, I’actionneur élec-
tromécanique 8 du dispositif d’entrainement motoris€ 7 appartenant au dispositif
d’occultation 1 de la [Fig.1].

L’actionneur électromécanique 8 comprend, entre autres, le moteur électrique 18 et
1’ unité de contrdle 19.

Ici, le moteur électrique 18 comprend un stator 182, un rotor 184 et un arbre de
rotation 186. Le stator 182 comprend un empilement de tdles 182A et des bobinages
182B, ainsi que des capots 182C1, 182C2, qui entourent respectivement des parties des
bobinages 182B de part et d’autre de I’empilement de toles 182A. On note 182C1 un
premier capot situ€ entre ’empilement de tdles 182A et la paroi d’extrémité 17G. On
note 182C2 un deuxiéme capot situé a I’opposé de la paroi d’extrémité 17G, par
rapport a I’empilement de tles 182A.

Des lumieres, autrement dit des découpes, sont ménagées a travers les tdles de
I’empilement de toles 182A et sont alignées selon une direction parallele a 1’axe de
rotation X. La succession de ces lumieres selon 1’axe de rotation X constitue un
logement 182D qui traverse I’empilement de tdles 182A de part en part, selon une
direction parallele a I’axe de rotation X. Ce logement 182D est visible a la [Fig.3], par
arrachement partiel de I’empilement de toles 182A, ainsi qu’a la [Fig.5]. On note
182D1 une surface radiale externe du logement 182D, c’est-a-dire la surface formée
par les tranches des lumieres des toles qui délimitent ce logement 182D selon une
direction radiale centrifuge par rapport a 1’axe de rotation X.

L’arbre de rotation 186 est solidaire du rotor 184. L’arbre de rotation 186 est
configuré pour €tre entrainé en rotation, autrement dit est entrainé en rotation, autour
d’un axe de rotation X. Ici, I’arbre de rotation 186 s’étend jusqu’aux deux extrémités
opposées de 1’actionneur électromécanique 8. Une premicre extrémité 186A de I’arbre
186 dépasse de 1’actionneur électromécanique 8 et porte une douille 187
d’accouplement a un arbre d’entrainement 11 de I’un des enrouleurs. Une deuxieme
extrémité 186B de I’arbre 186 ne dépasse pas de I’actionneur €lectromécanique 8.

Chaque enrouleur est ainsi entrain€ en rotation, au niveau de 1’un des basculateurs
13, par ’'un des arbres d’entrainement 11 couplé avec I’arbre de sortie 186 de
I’actionneur électromécanique 8.

En variante, non représentée, 1’arbre de rotation 186 est limité axialement a la
longueur du moteur €lectrique 18 et connecté a deux arbres de sortie de 1’actionneur
électromécanique 8 qui dépassent respectivement a chacune des extrémités de celui-ci,
voire a un arbre de sortie qui ne dépasse qu’a une seule extrémité de celui-ci.

Ici, le stator 182 et le rotor 184 sont positionnés de maniere coaxiale autour de 1’axe

de rotation X. En outre, I’arbre de rotation 186 est intégré ou accouplé au rotor 184.
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L’axe de rotation X est également 1’axe de rotation des enrouleurs, dans une confi-
guration montée du dispositif d’entrainement motorisé 7.

L’actionneur électromécanique 8 permet de déplacer 1’écran 2 du dispositif
d’occultation 1, en particulier selon un mouvement vertical, ainsi que d’orienter les
lamelles de I’écran 2.

L’actionneur électromécanique 8 comprend, en outre, un cable d’alimentation
électrique 10.

L’ actionneur électromécanique 8§ est configuré pour étre alimenté, autrement dit est
alimenté, en énergie €lectrique par une source d’énergie électrique 54, par
I’intermédiaire du cable d’alimentation électrique 10.

Avantageusement, la source d’alimentation électrique principale 54 est un réseau
d’alimentation €lectrique, notamment du secteur.

L’actionneur électromécanique 8 comprend, en outre, un carter 17, en particulier
tubulaire.

Le moteur €lectrique 18 et I’unité de contrdle 19 sont logés, autrement dit sont
montés, a I’intérieur du carter 17, en particulier dans une configuration assemblée de
I’actionneur électromécanique 8.

Ici, le carter 17 de I’actionneur €électromécanique 8 comprend une pluralité de
troncons, dont au moins deux trongons désignés par les références 17A et 17C. Il est de
forme parallélépipédique et, plus particulicrement, présente une section de forme glo-
balement rectangulaire. Les troncons 17A et 17C du carter 17 sont appelés respec-
tivement par la suite premier trongon et deuxieme trongon.

En variante, non représentée, le carter 17 de 1’actionneur électromécanique 8 est de
forme cylindrique a section circulaire.

Le cable d’alimentation électrique 10 traverse, autrement dit est configuré pour
traverser, une paroi d’extrémité 17G du carter 17, en particulier dans la configuration
assemblée de I’actionneur électromécanique 8. La deuxieme extrémité 186B de I’arbre
186 est accessible dans un logement 17H ménagé autour de cette extrémité sur une
face externe 17G1 de la paroi d’extrémité 17G.

L’unité de contrdle 19 est disposée, le long de I’axe de rotation X, entre la paroi
d’extrémité 17G du carter 17 et le moteur électrique 18.

Le céble d’alimentation électrique 10 est connecté électriquement, autrement dit est
configuré pour €tre connecté électriquement, a 1’unité de contréle 19, en particulier
dans la configuration assemblée de I’actionneur €lectromécanique 8.

Ici, le cable d’alimentation €lectrique 10 comprend quatre conducteurs électriques
101, 102, 103, 104, visibles aux figures 3 et 6 et qui sont raccordés électriquement a
’unité de contrdle 19, d’une fagon connue en soi qui n’est pas représentée.

En variante, le cable d’alimentation électrique 10 comprend deux, trois ou cing
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conducteurs électriques, en fonction de la source d’énergie €lectrique 54, par exemple
un réseau secteur ou un réseau Ethernet, du type de 1’alimentation en énergie électrique
de I’actionneur €lectromécanique 8, permanente ou non-permanente, et du type du
courant d’alimentation €lectrique, alternatif ou continu.

Le cable d’alimentation électrique 10 comprend, en outre, un conducteur électrique
de terre 105 représenté par un trait d’axe aux figures 3 et 6, qui est équipé d’une cosse
électrique terminale 106.

Ici, la cosse €lectrique terminale 106 est une cosse électrique standard. Ceci permet
de réduire les cofits de fabrication de 1’actionneur €lectromécanique 8.

Avantageusement, I’actionneur électromécanique 8§ comprend, en outre, au moins un
réducteur 12.

Avantageusement, le réducteur 12 est disposé, par rapport au moteur €lectrique 18, a
I’opposé de I’unité de contréle 19.

Le réducteur 12 comprend au moins un étage de réduction. L’étage de réduction peut
étre un train d’engrenages de type €picycloidal.

Le type et le nombre d’étages de réduction du sous-ensemble formant le réducteur ne
sont pas limitatifs. Les étages de réduction peuvent &tre, par exemple, au nombre de
deux ou trois.

Avantageusement, ’actionneur électromécanique 8 comprend, en outre, un frein 46,
comme illustré a la [Fig.3].

Le frein 46 est configuré pour freiner et/ou pour bloquer en rotation 1’arbre de
rotation 186, de sorte a réguler la vitesse de rotation du ou de chaque arbre
d’entrainement 11, lors d’un déplacement de I’écran 2, et a maintenir bloqué le ou
chaque arbre d’entrainement 11, lorsque I’actionneur électromécanique 8 est désactivé
électriquement.

Ici et comme visible a la [Fig.3], le frein 46 est configuré pour étre disposé,
autrement dit est disposé, entre deux étages de réduction du réducteur 12, le long de
I’axe de rotation X.

En variante, non représentée, le frein 46 est configuré pour étre disposé, autrement
dit est disposé, en particulier dans la configuration assemblée de 1’actionneur électro-
mécanique 8, entre I’unité de controle 19 et le moteur électrique 18, autrement dit a
I’entrée du moteur électrique 18, ou entre le réducteur 12 et la douille 187, autrement
dit a la sortie du réducteur 12, ou encore entre le moteur électrique 18 et le réducteur
12, c’est-a-dire a la sortie du moteur électrique 18.

A titre d’exemples nullement limitatifs, le frein 46 peut €tre un frein a ressort, un
frein a came, un frein magnétique ou un frein électromagnétique.

Ici, le réducteur 12 et le frein 46 sont également logés dans le carter 17 de

I’actionneur électromécanique 8. Plus précisément, le réducteur 12 et le frein 46 sont
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logés dans le deuxieme trongon 17C du carter 17.

En variante, non représentée, le frein 46 est disposé a I’extérieur du deuxicme
troncon 17C du carter 17 de I’actionneur €lectromécanique 8, ou le frein 46 n’est pas
présent.

Avantageusement, I’actionneur électromécanique 8 comprend, en outre, un dispositif
de détection de fin de course 21.

L’écran 2 comprend la pluralité de lamelles 3, dont une premicre lamelle 3h. La
premiere lamelle 3h fait face a la paroi de fond 9a du rail 9, en particulier dans la
configuration assemblée du dispositif d’occultation 1. Autrement dit, la premicre
lamelle 3h de 1’écran 2 correspond a la lamelle 3 supérieure de I’écran 2.

Dans le cas d’un store a lamelles, une position haute, en particulier de sécurité,
correspond a une mise en appui de la premiere lamelle 3h de I’écran 2 contre un
élément du dispositif de détection de fin de course 21.

Le dispositif de détection de fin de course 21 permet, notamment, de déterminer
I’atteinte de la position de fin de course haute de I’écran 2.

Le dispositif de détection de fin de course 21 est généralement appelé
« champignon ».

Une position de fin de course haute, en particulier de fonctionnement, correspond a
une position de fin de course haute prédéterminée, en particulier programmée au
moyen de I’unité de contrdle 19 et déterminée au moyen d’un dispositif de comptage
35, visible a la [Fig.4].

En outre, une position de fin de course basse correspond a une position de fin de
course basse prédéterminée, en particulier programmée au moyen de 1’unité de
contrdle 19 et déterminée au moyen du dispositif de comptage 35, ou a la mise en
appui de la barre de charge 4 contre un seuil de 1'ouverture du batiment, ou encore au
déploiement complet de 1’écran 2.

Ici, le dispositif de comptage 35 peut étre de type magnétique. Un tel dispositif de
comptage 35 comprend au moins une roue, pouvant étre assemblée sur I’arbre de
rotation 186 du moteur électrique 18, et des capteurs a effet Hall, qui ne sont pas re-
présentés en détail.

Par ailleurs, le type de dispositif de comptage 35 n’est pas limitatif et peut étre
différent, en particulier de type optique ou de type temporel et réalisé au travers du mi-
crocontroleur 29 de 1’unité de contrdle 19.

Avantageusement, le dispositif de détection de fin de course 21 comprend un organe
22, mobile a I’intérieur d’un premier boitier 17D formé par une partie du carter 17,
dans I’exemple monobloc avec le premier troncon 17A du carter 17, et, éven-
tuellement, un organe de rappel élastique 23 formé par un ressort hélicoidal.

En variante, non représentée, le premier boitier 17D du dispositif de détection de fin
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de course 21 peut étre formé par une partie du carter 17 rapportée sur le premier
trongon 17A du carter 17 et fixée sur celui-ci, par exemple au moyen d’éléments de
fixation par vissage ou par encliquetage €lastique.

Ici, le premier boitier 17D du dispositif de détection de fin de course 21 est cy-
lindrique et présente une section intérieure de forme globalement circulaire.

En variante, non représentée, le premier boitier 17D du dispositif de détection de fin
de course 21 est de forme parallélépipédique.

En variante, non représentée, 1’organe de rappel €lastique 23 peut €tre différent d’un
ressort hélicoidal, par exemple un bloc de matériau élastiquement déformable.

L’organe 22 est mobile en translation selon un axe A22 radial a I’axe de rotation X.

L’organe 22 comprend une téte en saillie du premier boitier 17D et destinée a
recevoir en appui la premiere lamelle 3h, lorsque 1’écran 2 parvient dans sa position de
fin de course haute. Pour ce faire, le premier boitier 17D et ’organe 22 sont engagés
par le dessus dans une lumiére, non représentée, ménagée dans la paroi de fond 9a du
rail 9. Lorsqu’il est repoussé par la premiere lamelle 3h le long de ’axe A22, ’organe
22 actionne un interrupteur, non représenté, porté par la carte de circuit imprimé 42.
Ceci permet a I’unité de contrdle 19 de détecter que 1’écran 2 est en position de fin de
course haute.

Dans un exemple de réalisation, le deuxieme trongon 17C du carter 17 est réalisé au
moins en partie dans un matériau métallique. En outre, le premier trongon 17A est
réalisé en matériau plastique.

En variante, le premier troncon 17A du carter 17 est réalisé au moins en partie dans
un matériau métallique.

La maticre du deuxi¢me troncon du carter de I’actionneur électromécanique n’est pas
limitative et peut étre différente. Il peut, en particulier, s’agir d’une matiere plastique
électriquement conductrice.

L’unité de contrdle 19 est configurée pour commander, autrement dit commande, le
moteur électrique 18 dans un premier mode de fonctionnement, dit de commande,
normal ou d’usage, ou elle alimente en énergie €lectrique le moteur électrique 18 en
fonction des mouvements de montée ou de descente de 1’écran 2, ainsi que des
mouvements d’orientation des lamelles 3 de 1’écran 2.

L’unité de contrdle 19 est €également configurée pour commander, autrement dit
commande, le moteur électrique 18 dans un deuxieme mode de fonctionnement, en
particulier d’apprentissage, de configuration, de programmation ou de réglage, qui met
en ceuvre le dispositif de comptage 35 pour déterminer et mémoriser une ou plusieurs
positions de fin de course de ’écran 2.

Lors de la mise en service du dispositif d’occultation 1 et au cours de sa durée

d’utilisation, il est nécessaire de faire basculer ’unité de contrdle 19 entre les premier
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et deuxieme modes de fonctionnement.

Pour ce faire, I’actionneur €lectromécanique 8 comprend, en outre, un dispositif de
commande de basculement 25. Le dispositif de commande de basculement 25 est
configuré pour basculer, autrement dit bascule, 1’unité de contrdle 19 entre les premier
et deuxieme modes de fonctionnement.

Le dispositif de commande de basculement 25 comprend un volet 26, monté
pivotant, autour d’un axe parallele a ’axe de rotation X, dans un deuxi¢me boitier 17F,
formé par une partie du carter 17, dans 1’exemple monobloc avec le premier trongon
17A du carter 17.

Avantageusement, le dispositif de basculement 25 est conforme a 1’enseignement
technique de la demande de brevet FR 2111630.

L’actionneur électromécanique 8 comprend, en outre, une picce de mise a la terre
110 qui est représentée seule a la [Fig.7] et en configuration montée dans I’actionneur
électromécanique 8 aux figures 3 2 6.

La piece de mise a la terre 110 est réalisée dans un matériau électriquement
conducteur, de préférence en cuivre ou en aluminium.

Cette picce de mise a la terre 110 s’étend globalement selon un axe longitudinal
X110, entre une premiere extrémité 110A et une deuxieme extrémité 110B de la piece
de mise a la terre 110, la deuxieme extrémité 110B étant opposée a la premiere
extrémité 110A.

La premiere extrémité 110A est destinée a étre insérée dans un logement 17G3, de
forme correspondante ménagé sur une face interne 17G2 de la paroi d’extrémité 17G.
Cette face interne 17G2 est tournée, a I’opposé de la face externe 17G1, vers I'unité de
contrdle 19.

Avantageusement, la picce de mise a la terre 110 est de forme longiligne aplatie.

La piece de mise a la terre 110 est formée par une lame, autrement dit une languette,
monobloc, en particulier a section rectangulaire sur la plus grande partie de sa
longueur.

Avantageusement, la picce de mise a la terre 110 comprend une premicre portion
112, en particulier rectiligne et parallele a I’axe longitudinal X110, et une deuxicme
portion 114, en particulier rectiligne et parallele a I’axe longitudinal X110. En outre,
les premicre et deuxi¢me portions 112, 114 sont reliées entre elles par une troisicme
portion 116, en particulier courbe et, plus particulierement, en forme de S.

Ici, la troisieme portion 116 est située, par rapport a la premiere extrémité 110A de la
picce de mise a la terre 110, a une distance prédéterminée de la longueur de la piece de
mise a la terre 110, pouvant étre, par exemple de I’ordre de 40%. Cette longueur est
mesurée entre les premicre et deuxieme extrémités 110A, 110B de la piece de mise a la

terre 110, parallelement a I’axe longitudinal X110.
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Avantageusement, a 1I’opposé de la premiere portion 112 par rapport a la troisieéme
portion 116, la piece de mise a la terre 110 comprend une quatrieme portion 118, dite
« d’extrémité ». En outre, la quatrieme portion d’extrémité 118 comprend au moins
une languette, en I’occurrence deux languettes 118A, 118B, toutes deux paralleles a
I’axe longitudinal X110, dans I’exemple des figures.

Ici, une premiere languette 118A est parallele a la premiere portion 112. En outre,
une deuxieme languette 118B est perpendiculaire a cette premiere portion 112.

Avantageusement, la quatrieme portion 118 est reliée a la premiere portion 112 par
une cinquieme portion 120, dite « étagée ».

Ceci induit une différence de niveau entre les premicre et quatrieme portions 112,
118 par rapport a I’axe longitudinal X110, comme illustré a la représentation de 1’insert
B) de la [Fig.7].

Avantageusement, sur un coté de la premiere portion 112, il est prévu une fiche
électrique 122. Cette fiche électrique 122 est configurée pour enficher dessus la cosse
électrique terminale 106 du conducteur €lectrique de terre 105.

Ainsi, la fiche électrique 122 est une extension latérale de la premicre portion 112, a
laquelle elle est reli€ée par un coude 124 a angle droit.

De cette manicere, la fiche électrique 122 s’étend selon un plan perpendiculaire a la
premiere portion 112 et est parallele a I’axe longitudinal X110.

Avantageusement, la deuxi¢me portion 114 comprend une premiere zone 114A, dite
« galbée », dont la concavité est tournée vers le bas dans la représentation des inserts
A) et B) de la [Fig.7]. La deuxi¢me portion 114 comprend, en outre, au moins une
autre zone, dite « galbée », dont la concavité est orientée a I’opposé de celle de la
premicre zone 114A, c’est-a-dire vers le haut dans les représentations des inserts A) et
B) de la [Fig.7].

Dans I’exemple des figures, la deuxieme portion 114 comprend une deuxieme zone
114B et une troisieme zone 114C, dites « galbées », dont la concavité est orientée a
I’opposé de celle de 1a premiere zone 114A.

Avantageusement, le long de 1’axe longitudinal X110, la premicre zone 114A est
disposée entre les deuxieme et troisicme zones 114B, 114C.

Avantageusement, au voisinage de la deuxieme extrémité 110B de la piece de mise a
la terre 110, la deuxieme portion 114 comprend une quatrieme zone 114D, dite
« galbée », dont la concavité est orientée dans la méme direction que celle de la
premiere zone 114A, et une cinquieme zone 114E, dite « galbée », dont la concavité
est orientée dans la méme direction que celle des deuxieme et troisieéme zones 114B,
114C, c’est-a-dire dont la concavité est orientée a I’opposé de celle de la quatricme
zone 114D.

Les premicre, deuxieme et troisieme zones 114A, 114B, 114C peuvent également
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étre appelées premicre, deuxieme et troisicme ondulations ou premiere, deuxicme et
troisicme déformations curvilignes.

La géométrie de la piece de mise a la terre 110 lui permet, d’une part, d’étre
raccordée électriquement au conducteur €lectrique de terre 105 et, d’autre part,
d’assurer une continuité €lectrique permettant une mise a la terre efficace du stator 182
du moteur électrique 18.

En effet, lorsque la quatrieme portion 118 est insérée dans le logement 17G3, de
forme correspondante de la face interne 17G2 de la paroi d’extrémité 17G, la piece de
mise a la terre 110 s’étend, avec son axe longitudinal X110 parallele a 1’axe de rotation
X.

Pour ce faire, la picce de mise a la terre 110 est avantageusement insérée dans le
logement 182D, au point qu’elle traverse I’empilement de toles 182A de part en part,
selon une direction parallele a ’axe de rotation X.

Ainsi, le logement 182D est formé par la découpe de chaque tole de I’empilement de
toles 182A, lorsque I’empilement de toles 182 est constitué, autrement dit est
assemblé, de sorte a guider la piece de mise a la terre 110 au travers du logement 182D
de I’empilement de tdles 182A et a garantir un contact électrique de la piece de mise a
la terre 110 avec au moins 1’une des surfaces du logement 182D de I’empilement de
toles 182A.

En outre, la deuxieme portion 114 vient reposer, radialement par I’extérieur, contre
les premier et deuxiéme capots 182C1, 182C2 du stator 182 et, radialement par
I’intérieur, contre la surface radiale externe 182D1 du logement 182D.

En configuration montée de la piece de mise a la terre 110 dans 1’actionneur électro-
mécanique 8, cette picce de mise a la terre 110 s’étend a partir de la paroi d’extrémité
17G du carter 17 et au moins jusqu’au niveau du deuxieme capot 182C2, qui est le plus
éloigné de la paroi d’extrémité 17G parmi les premier et deuxieme capots 182Cl1,
182C2.

En particulier, la deuxieme extrémité 110B de la piece de mise a la terre 110 vient
avantageusement en appui, selon une direction parallele a 1’axe de rotation X, contre
un €paulement interne 17H du deuxiéme trongon 17C du carter 17, dans lequel est logé
le réducteur 12.

En alternative ou en complément, la deuxieme extrémité 110B de la piece de mise a
la terre 110 peut venir en contact avec le deuxieme trongon 17C du carter 17 selon une
direction radiale a I’axe de rotation X. C’est le cas dans I’exemples des figures, grace
aux quatrieme et cinquieme zones 114D, 114E.

Ainsi, les différents appuis de la piece de mise a la terre 110 contre les parties 182A,
182C1, 182C2 et 17C de I’actionneur électromécanique 8 proviennent de la géométrie

des premiere, deuxieme et troisi¢me zones 114A, 114B, 114C, d’une part, et des



[0212]

[0213]

[0214]

[0215]

[0216]

[0217]

[0218]

[0219]

[0220]

[0221]

19

quatrieme et cinquieme zones 114D, 114E, d’autre part.

De cette manicre, les premiere, deuxieme et troisicme zones 114A, 114B, 114C
conferent a la deuxi¢me portion 114 une forme non rigoureusement rectiligne selon
I’axe longitudinal X110, comme illustré a la représentation de I’insert B) de la [Fig.7].

Ceci a pour effet de repousser €lastiquement la premiere zone 114A contre la surface
radiale externe 182D1 du logement 182D.

Inversement, du fait de 1’existence des deuxiéme et troisieme zones 114B, 114C, la
partie de la deuxieme portion 114, située entre la troisieme portion 116 et la deuxieme
zone 114B, est repoussée contre le premier capot 182C1, représenté sur la gauche de la
[Fig.5], alors que la partie de la deuxieme portion 114, située entre la troisieme zone
114C et la cinquieme zone 114E, est repoussée contre le deuxieme capot 182C2, re-
présenté sur la droite de la [Fig.5].

Ainsi, un contact électrique pérenne est assuré entre la picce de mise a la terre 110 et
les parties 182A, 182C1 et 182C2 du stator 182.

Un phénomene analogue a lieu au voisinage de la deuxieme extrémité 110B, grace
aux quatrieme et cinquieme zones 114D, 114E.

Les quatricme et cinquieme zones 114D, 114E peuvent également étre appelées
quatricme et cinquieme ondulations ou quatrieme et cinquieme déformations cur-
vilignes.

A la [Fig.5], la piéce de mise  la terre 110 est représentée en configuration non
contrainte, afin de rendre mieux visibles les premicre, deuxieme, troisi¢me, quatrieme
et cinquieme zones 114A a 114E. C’est ce qui explique le chevauchement partiel entre
la picce de mise a la terre 110 et I’empilement de toles 182A, d’une part, et avec le
deuxieme troncon 17C du carter 17, d’autre part.

Avantageusement, la premiere zone 114A est en appui contre la surface radiale
externe 182D1 du logement 182D selon une direction D1 radiale et centrifuge par
rapport a I’axe de rotation X. En outre, la deuxiéme portion 114 de la piece de mise a
la terre 110 est en appui contre les premier et deuxieme capots 182C1, 182C2, selon
deux directions D2 et D2’ radiales et centripetes par rapport a ’axe de rotation X.

Par ailleurs, la deuxieme extrémité 110B de la picce de mise a la terre 110 est mise
en appui contre I’épaulement interne 17H du deuxiéme trongon 17C du carter 17 selon
une direction D3 parallele a 1I’axe de rotation X et/ou selon une direction D1’ radiale et
centrifuge par rapport a ’axe de rotation X.

La géométrie de la quatrieme portion 118 est configurée pour que la premiere
extrémité 110A de la piece de mise a la terre 110 immobilise la piece de mise a la terre
110 par rapport au stator 182 et au carter 17, en particulier par rapport aux parties
182A, 182C1 et 182C2 du stator 182 et aux parties 17C et 17G du carter 17, du fait de

son introduction dans le logement 17G3.



[0222]

[0223]

[0224]

[0225]

[0226]

[0227]

[0228]

[0229]

[0230]

[0231]

[0232]

20

Ceci assure un contact électrique efficace et pérenne entre la picce de mise a la terre
110 et les éléments 17 et 18 de I’actionneur €lectromécanique 8.

Compte tenu de sa géométrie, la picce de mise a la terre 110 peut étre réalisée par des
opérations de découpage ou d’estampage et de pliage d’une bande de tdle, de
préférence en cuivre ou en aluminium, avec un prix de revient particulierement
attractif.

Avantageusement, la picce de mise a la terre 110 est pourvue d’au moins un relief de
rigidification.

Dans I’exemple des figures, la piece de mise a la terre 110 est pourvue de deux
reliefs de rigidification 115, 117 formés chacun par une rainure et ménagés sur une
face supérieure de la piece de mise a la terre 110.

Ici, un premier élément de rigidification 115 s’étend sensiblement sur toute la
longueur des premiere et troisieme portions 112, 116. Ceci permet de rigidifier
conjointement les premiere et troisieme portions 112, 116, qui sont planes selon 1’axe
longitudinal X110, comme illustré a la représentation de I'insert B) de la [Fig.7],
c’est-a-dire dépourvues de zone galbée.

En outre, un deuxieme élément de rigidification 117 s’étend dans la quatricme
portion 118. Ceci permet de rigidifier la quatrieme portion 118 dans la continuité de la
premiere portion 112.

Ni le premier €lément de rigidification 115, ni le deuxieme élément de rigidification
117 ne s’étend dans la cinquieme portion 120, afin de ne pas diminuer la résistance
mécanique de cette cinquieme portion 120.

Grace a la présente invention, la piece de mise a la terre peut étre fabriquée de fagon
simple, tout en remplissant efficacement sa fonction, sans que 1’unité de contrdle et le
moteur €lectrique ne doivent forcément Etre positionnés de part et d’autre d’un support
mécanique incluant un réducteur. Comme elle est monobloc, la piece de mise a la terre
est unique et non pas formée de plusieurs morceaux.

En particulier, une lame constituant la picce de mise a la terre, formée par découpage
et par pliage d’une bande de tole, peut assurer une fonction de mise a la terre du stator
et du carter de 1’actionneur électromécanique.

De cette maniere, la conception et la fabrication de I’actionneur électromécanique
sont rendues plus économiques et plus faciles a faire évoluer que dans les actionneurs
électromécaniques connus.

En particulier, il est possible que la picce de mise a la terre traverse 1’actionneur élec-
tromécanique a partir d’un trongon du carter logeant un réducteur jusqu’au cable
d’alimentation €lectrique, en passant au travers du stator et d’un autre trongon du carter
logeant I'unité de contrdle, pour €tre en contact avec 1I’ensemble des parties mé-

talliques de I’actionneur électromécanique qui sont accessibles de 1’extérieur de
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I’actionneur électromécanique.

En outre, la piece de mise a la terre de 1’invention ne s’étend pas nécessairement
jusque dans une prise électrique du céble d’alimentation électrique.

De nombreuses modifications peuvent €tre apportées aux exemples de réalisation
décrits précédemment, sans sortir du cadre de I’invention.

En variante, non représentée, de I’'invention, la deuxieme portion 114 de la picce de
mise a la terre 110 comprend une ondulation supplémentaire entre les deuxieme et
troisicme zones 114B, 114C. Ceci permet que la deuxieme portion 114 vienne au
contact des surfaces délimitant le logement 182D en trois points, a savoir en un point
du coté d’une surface radiale interne du logement 182D et en deux points du c6té de la
surface radiale externe 182D1 du logement 182D.

Les ondulations peuvent étre de forme différente et/ou en nombre plus important,
tout en garantissant le contact électrique avec les différentes parties métalliques de
I’actionneur électromécanique 8, en 1I’occurrence I’empilement de tdles 182A, les
premier et deuxiemes capots 182C1, 182C2 et, éventuellement, le deuxieme trongon
17C du carter 17.

La forme et/ou le nombre d’ondulations peuvent étre déterminés pour améliorer et/ou
optimiser le contact électrique avec les différentes parties métalliques de 1’ actionneur
électromécanique.

Dans un autre exemple de réalisation, non représenté, le dispositif d’entrainement
motorisé 7 comprend, outre une pluralité de premiers enrouleurs des cordons
d’entrainement 5, une pluralité de deuxiemes enrouleurs des cordons d’orientation 6.
Dans ce cas, les cordons d’entrainement 5 sont reliés, d’une part, a la barre de charge 4
et, d’autre part, aux premiers enrouleurs. Les cordons d’orientation 6 sont reliés, d’une
part, a la barre de charge 4 et aux lamelles 3 et, d’autre part, aux deuxiemes enrouleurs.
En pratique, I’extrémité inférieure de chaque cordon d’entrainement 5 est reliée a la
barre de charge 4 et I’extrémité supérieure de chaque cordon d’entrainement 5 est
reliée a I’un des premiers enrouleurs, en particulier dans la configuration assemblée du
dispositif d’occultation 1 dans I’installation 100. L’extrémité inférieure de chaque
cordon d’orientation 6 est reliée a la barre de charge 4 et I’extrémité supérieure de
chaque cordon d’orientation 6 est reliée a 1’un des deuxiemes enrouleurs, en particulier
dans la configuration assemblée du dispositif d’occultation 1 dans I’installation 100.
Préférentiellement, les premiers et deuxiemes enrouleurs sont disposés a 1’intérieur du
rail 9.

Dans un autre exemple de réalisation, non représenté, le dispositif d’entrainement
motorisé 7 comprend deux chaines d’entrainement et d’orientation des lamelles 3 de
I’écran 2, en remplacement des cordons d’entrainement 5 et des cordons d’orientation

6. Dans un tel cas, chaque chaine est disposée a I’intérieur de I’une des coulisses,
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disposée le long d’un c6té de I’écran 2 du dispositif d’occultation 1.
[0240]  En outre, les modes de réalisation et variantes envisagés peuvent étre combinés pour
générer de nouveaux modes de réalisation de I’invention, sans sortir du cadre de

I’invention.
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Revendications

Actionneur €lectromécanique (8) d’un dispositif d’occultation (1),
I’actionneur électromécanique (8) comprenant au moins :

- un moteur électrique (18),

- une unité de contrdle (19), I'unité de controle (19) étant configurée
pour commander le moteur €lectrique (18),

- un carter (17), le moteur électrique (18) et I’unité de contrdle (19) étant
logés a I’intérieur du carter (17), le carter (17) comprenant au moins une
paroi d’extrémité (17G),

- un céble d’alimentation électrique (10), le cable d’alimentation
électrique (10) traversant la paroi d’extrémité (17G) du carter (17) et
étant connecté électriquement a I’unité de controdle (19), et

- une piece de mise a la terre (110),

le moteur électrique (18) comprenant au moins :

- un stator (182), la picce de mise a la terre (110) étant relie élec-
triquement au moins au stator (182) et a un conducteur électrique (105)
du cable d’alimentation €lectrique (10), et

- un rotor (184), le rotor (184) tournant autour d’un axe de rotation (X),
le stator (182) comprenant au moins :

- un empilement de toles (182A),

- des bobinages (182B), et

- des capots (182C1, 182C2), les capots (182C1, 182C2) entourant les
bobinages (182B),

caractérisé

en ce que la piece de mise a la terre (110) est une lame de mise a la terre
monobloc, qui s’étend parallelement a I’axe de rotation (X), a partir de
la paroi d’extrémité (17G) du carter (17) et au moins jusqu’au niveau du
capot (182C2) le plus €loigné de la paroi d’extrémité (17G), en
traversant I’empilement de tdles (182A) de part en part, selon une
direction parallele a I’axe de rotation (X),

et en ce que la piece de mise a la terre (110) est en appui €lastique, res-
pectivement selon des directions radiales centrifuge (D1) et centripete
(D2, D2’) par rapport a I’axe de rotation (X), contre I’empilement de
toles (182A) et contre les capots (182C1, 182C2).

Actionneur €lectromécanique (8) d’un dispositif d’occultation (1) selon
la revendication 1, caractérisé

en ce que 1’unité de contrdle (19) est disposée, le long de 1’axe de
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rotation (X), entre le moteur €lectrique (18) et la paroi d’extrémité
(17G) du carter (17),

en ce que 1’actionneur électromécanique (8) comprend, en outre, un
réducteur (12),

en ce que le réducteur (12) est disposé, par rapport au moteur €lectrique
(18), a’opposé de I’unité de contrdle (19),

et en ce que la piece de mise a la terre (110) est en contact électrique
avec un trongon (17C) du carter (17), dans lequel est logé le réducteur
(12).

Actionneur €lectromécanique (8) d’un dispositif d’occultation (1) selon
la revendication 2, caractéris€ en ce qu’une extrémité (110B) de la piece
de mise a la terre (110), qui est opposée a la paroi d’extrémité (17G) du
carter (17), est en appui contre le trongon (17C) du carter (17), dans
lequel est logé le réducteur (12), selon une direction (D3) parallele a
I’axe de rotation (X), ou selon une direction (D1’) radiale a 1’axe de
rotation (X), ou selon une direction (D3) parallele a 1’axe de rotation (X)
et selon une direction (D1°) radiale a 1’axe de rotation (X).

Actionneur €lectromécanique (8) d’un dispositif d’occultation (1) selon
I’une quelconque des revendications 1 a 3, caractérisé en ce que la piece
de mise a la terre (110) est de forme longiligne aplatie.

Actionneur €lectromécanique (8) d’un dispositif d’occultation (1) selon
I’une quelconque des revendications 1 a 4, caractérisé€ en ce que la picce
de mise a la terre (110) comprend une fiche électrique (122), la fiche
électrique (122) étant configurée pour enficher dessus une cosse
électrique terminale (106) du conducteur électrique (105) du cable
d’alimentation €lectrique (10).

Actionneur €lectromécanique (8) d’un dispositif d’occultation (1) selon
I’une quelconque des revendications 1 a 5, caractérisé

en ce que la piece de mise a la terre (110) comprend au moins deux
zones (114A, 114B, 114C), chacune des zones (114A, 114B, 114C)
étant en appui contre I’empilement de tdles (182A) ou contre ’un au
moins des capots (182C1, 182C2),

et en ce que les zones (114A, 114B, 114C) sont galbées dans deux di-
rections opposées.

Actionneur €lectromécanique (8) d’un dispositif d’occultation (1) selon
la revendication 6, caractérisé

en ce que la piece de mise a la terre (110) comprend une premiere zone

(114A), une deuxiéme zone (114B) et une troisi¢me zone (114C),
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en ce que la premiere zone (114A) est galbée selon une premiere
direction,

en ce que la premiere zone (114A) est disposée, selon un axe lon-
gitudinal (X110) de la piece de mise a la terre (110), entre la deuxicme
zone (114B) et la troisicme zone (114C),

et en ce que les deuxieme et troisieémes zones (114B, 114C) sont galbées
selon une deuxieme direction, opposée a la premiere direction.
Actionneur €lectromécanique (8) d’un dispositif d’occultation (1) selon
la revendication 7, caractéris€ en ce qu’une premicre extrémité (110A)
de la piece de mise a la terre (110), qui est en contact avec la paroi
d’extrémité (17G) du carter (17), est configurée pour immobiliser la
piece de mise a la terre (110) par rapport au carter (17).

Actionneur €lectromécanique (8) d’un dispositif d’occultation (1) selon
I’une quelconque des revendications 1 a 8, caractérisé

en ce que la piece de mise a la terre (110) traverse un logement (182D)
ménagé dans I’empilement de tdles (182A),

et en ce que le logement (182D) est formé par une succession de
lumieres ménagées respectivement dans I’une des toles de I’empilement
de toles (182A) et alignées selon une direction parallele a 1’axe de
rotation (X).

Dispositif d’occultation (1),

le dispositif d’occultation (1) comprenant au moins :

- un rail (9),

- un écran (2), et

- un actionneur €électromécanique (8) conforme a I’une quelconque des
revendications 1 a 9, I’actionneur électromécanique (8) étant dispos€ a
I’intérieur du rail (9), ’écran (2) étant entrainé en déplacement par

I’actionneur €lectromécanique (8).
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| Les documents énumérés a la rubrique 3 ci-aprés ont été cités en cours de procédure,
mais leur pertinence dépend de la validité des priorités revendiquées.

1 Aucun document n'a été cité en cours de procédure.
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