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(57)摘要

本发明公开了一种心外手术胸腔撑开装置，

涉及手术辅助设备领域，其包括基座，所述基座

外壁滑动连接有定位机构，所述定位机构顶端固

定连接有升降机构，所述升降机构的一侧固定连

接有推动机构。本发明通过设置撑开机构，在对

胸腔进行撑开时第三弹簧和第二弹簧对推动机

构带动U形板推向人体的力进行缓冲，较柔性地

对胸腔进行撑开，不会因为过于直接的推动力使

得撑口处进一步地撕裂；本发明通过可通过测量

尺测量胸腔开口处的长度，然后根据胸口开口长

度大小，通过调整撑开组件调整本装置在对胸腔

进行撑开时与人体的接触面积，在本装置对胸腔

进行撑开时，移动机构会带动测量尺在对开口进

行测量后远离胸腔开口，不占用空间影响后续手

术。
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1.一种心外手术胸腔撑开装置，包括基座(100)，其特征在于：所述基座(100)外壁滑动

连接有定位机构(200)，所述定位机构(200)顶端固定连接有升降机构(300)，所述升降机构

(300)的一侧固定连接有推动机构(400)，所述推动机构(400)的底端固定连接有撑开机构

(500)，所述推动机构(400)啮合有移动机构(600)，所述移动机构(600)的底端固定连接有

测量尺(700)；

所述撑开机构(500)包括L形撑开板(510)、让位槽(520)、第二弹簧(530)、滑动板

(540)、滑动杆(550)、第三弹簧(560)和撑开组件(570)，所述推动机构(400)的底端固定连

接有L形撑开板(510)，所述L形撑开板(510)上开设有让位槽(520)，所述让位槽(520)的槽

内固定连接有第二弹簧(530)，所述第二弹簧(530)的一端固定连接有滑动板(540)，所述滑

动板(540)的一侧固定连接有滑动杆(550)，所述滑动杆(550)的一端固定连接有撑开组件

(570)，所述L形撑开板(510)的一侧固定连接有第三弹簧(560)，所述让位槽(520)、第二弹

簧(530)、滑动板(540)、滑动杆(550)和第三弹簧(560)均设置有两组。

2.根据权利要求1所述的一种心外手术胸腔撑开装置，其特征在于：所述撑开组件

(570)包括U形板(571)、延长板(572)、第二齿条(573)、第二齿轮(574)和固定轴(575)，所述

滑动杆(550)的一端固定连接有U形板(571)，所述U形板(571)的内壁滑动连接有延长板

(572)，所述延长板(572)的顶端固定连接有第二齿条(573)，所述第二齿条(573)啮合有第

二齿轮(574)，所述第二齿轮(574)的一侧固定连接有固定轴(575)，所述固定轴(575)与U形

板(571)之间转动连接，所述U形板(571)与第三弹簧(560)的一端固定连接。

3.根据权利要求1所述的一种心外手术胸腔撑开装置，其特征在于：所述推动机构

(400)包括连接块(410)、U形块(420)、第二螺纹杆(430)、滑槽(440)、梯形块(450)、推动块

(460)、卡槽(470)、卡条(480)和第一齿条(490)，所述升降机构(300)的一侧固定连接有连

接块(410)，所述连接块(410)的一侧固定连接有U形块(420)，所述U形块(420)的内壁螺纹

连接有第二螺纹杆(430)，所述第二螺纹杆(430)的底端转动连接有推动块(460)，所述推动

块(460)上开设有卡槽(470)，所述卡槽(470)槽内滑动连接有卡条(480)，所述卡条(480)的

一侧固定连接有梯形块(450)，所述U形块(420)上开设有滑槽(440)，所述滑槽(440)槽内滑

动连接有梯形块(450)，所述U形块(420)的一侧固定连接有第一齿条(490)，所述滑槽

(440)、梯形块(450)、卡槽(470)和卡条(480)均设置有两组，两组所述滑槽(440)、梯形块

(450)、卡槽(470)和卡条(480)对称设置在第二螺纹杆(430)的两侧，所述梯形块(450)的底

端固定连接有L形撑开板(510)，所述第一齿条(490)啮合有移动机构(600)。

4.根据权利要求1所述的一种心外手术胸腔撑开装置，其特征在于：所述定位机构

(200)包括移动块(210)、第一螺纹杆(220)、连接圈(230)、L形连接杆(240)、压块(250)、定

位组件(260)、工型块(270)、第一弹簧(280)和挡板(290)，所述基座(100)外壁滑动连接有

移动块(210)，所述移动块(210)内壁螺纹连接有第一螺纹杆(220)，所述第一螺纹杆(220)

的外壁转动套接有连接圈(230)，所述连接圈(230)的一侧固定连接有L形连接杆(240)，所

述L形连接杆(240)的底端固定连接有压块(250)，所述第一螺纹杆(220)的底端转动连接有

工型块(270)，所述工型块(270)的底端固定连接有第一弹簧(280)，所述移动块(210)的内

壁固定连接有挡板(290)，所述挡板(290)内壁固定连接有定位组件(260)，所述压块(250)

与挡板(290)之间滑动连接所述第一弹簧(280)的一端与压块(250)之间固定连接，所述L形

连接杆(240)和移动块(210)之间滑动连接，所述移动块(210)的顶端固定连接有升降机构
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(300)。

5.根据权利要求4所述的一种心外手术胸腔撑开装置，其特征在于：所述定位组件

(260)包括小圆柱(261)、连接板(262)、大圆柱(263)、定位柱(264)和活动槽(265)，所述挡

板(290)内壁固定连接有定位柱(264)，所述定位柱(264)的外壁转动套接有大圆柱(263)，

所述大圆柱(263)的一侧固定连接有连接板(262)，所述连接板(262)的一侧固定连接有小

圆柱(261)，所述压块(250)上开设有活动槽(265)，所述小圆柱(261)和连接板(262)均设置

有两组，两组所述小圆柱(261)和连接板(262)对称设置在大圆柱(263)的两侧，一组所述小

圆柱(261)与工型块(270)的内壁卡合，另一组所述小圆柱(261)与活动槽(265)之间卡合，

所述L形连接杆(240)和定位组件(260)均设置有两组，两组所述L形连接杆(240)和定位组

件(260)对称设置在工型块(270)的两侧。

6.根据权利要求4所述的一种心外手术胸腔撑开装置，其特征在于：所述升降机构

(300)包括支撑柱(310)、丝杆(320)、移动架(330)、固定架(340)和限位杆(350)，两个所述

移动块(210)的顶端均固定连接有支撑柱(310)，其中一个所述支撑柱(310)内壁转动连接

有丝杆(320)，所述丝杆(320)的外壁螺纹套接有移动架(330)，所述支撑柱(310)的一侧固

定连接有固定架(340)，两组所述支撑柱(310)对称设置在固定架(340)的两端，所述移动架

(330)与支撑柱(310)之间滑动连接，另一个所述支撑柱(310)内壁转动连接有限位杆

(350)，所述移动架(330)内壁与限位杆(350)之间滑动连接。

7.根据权利要求3所述的一种心外手术胸腔撑开装置，其特征在于：所述移动机构

(600)包括第一齿轮(610)、第一连接轴(620)、第一锥齿轮(630)、第二锥齿轮(640)、第二连

接轴(650)、第三齿轮(660)、移动组件(670)和第一固定块(680)，所述第一齿条(490)啮合

有第一齿轮(610)，所述第一齿轮(610)的内壁固定连接有第一连接轴(620)，所述第一连接

轴(620)的外壁固定套接有第一锥齿轮(630)，所述第一锥齿轮(630)啮合有第二锥齿轮

(640)，所述第二锥齿轮(640)的顶端固定连接有第二连接轴(650)，所述第二连接轴(650)

的外壁固定套接有第三齿轮(660)，所述第三齿轮(660)啮合有移动组件(670)，所述第一连

接轴(620)的一端转动连接有第一固定块(680)，所述第一固定块(680)的顶端固定连接有

固定架(340)，所述第二连接轴(650)与固定架(340)之间转动连接。

8.根据权利要求7所述的一种心外手术胸腔撑开装置，其特征在于：所述移动组件

(670)包括第四齿轮(671)、第一转动柱(672)、弧形限位槽(673)、第一限位轴(674)、第二转

动柱(675)、L形限位槽(676)、第二限位轴(677)和第二固定块(678)，所述第三齿轮(660)啮

合有第四齿轮(671)，所述第四齿轮(671)的底端固定连接有第一转动柱(672)，所述第一转

动柱(672)上开设有弧形限位槽(673)，所述弧形限位槽(673)的槽内滑动连接有第一限位

轴(674)，所述第一限位轴(674)的一端固定连接有第二转动柱(675)，所述第二转动柱

(675)上开设有L形限位槽(676)，所述L形限位槽(676)的槽内滑动连接有第二限位轴

(677)，所述第二限位轴(677)的外壁固定套接有第二固定块(678)，所述第二固定块(678)

的顶端固定连接固定架(340)的底端，所述第二转动柱(675)的外壁与第一转动柱(672)的

内壁滑动套接，所述第二转动柱(675)的底端固定连接有测量尺(700)。

9.根据权利要求4所述的一种心外手术胸腔撑开装置，其特征在于：所述基座(100)、定

位机构(200)和撑开机构(500)设置有两组，两组所述基座(100)、定位机构(200)和撑开机

构(500)对称设置在推动机构(400)的两侧。
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一种心外手术胸腔撑开装置

技术领域

[0001] 本发明涉及手术辅助设备领域，具体为一种心外手术胸腔撑开装置。

背景技术

[0002] 心胸外科还包含了心脏外科和普胸外科的疾病，心外科研究心脏大血管创伤、心

包疾病、先天性心脏病、后天性心脏瓣膜病、缺血性心脏病、心脏肿瘤、大血管疾病、介入性

治疗技术、心律失常的外科治疗、心脏起搏和植入式除颤复律器、动力性心肌成形术、心脏、

肺和心肺移植等方面。

[0003] 胸心外科在进行手术治疗，一般都需要在相邻的肋骨之间建立手术通路，然后利

用撑开装置将肋骨之间的间隙撑开，以充分暴露手术视野，手术完成后再闭合。

[0004] 在对不同大小的开口进行撑开时，一般使用的都是相同大小的撑开工具，不能根

据开口大小进行撑开装置与人体之间接触面的调整，在撑开较大的开口时，接触面较小，使

得肋骨受力不均，容易导致支撑点的肋骨受到损伤甚至断裂，同时装置在撑开时力度掌握

不好容易导致人体损伤，导致撑口处的进一步的撕裂，给患者术后增加疼痛。

发明内容

[0005] 基于此，本发明的目的是提供一种心外手术胸腔撑开装置，以解决上述背景中提

出的技术问题。

[0006] 为实现上述目的，本发明提供如下技术方案：一种心外手术胸腔撑开装置，包括基

座，所述基座外壁滑动连接有定位机构，所述定位机构顶端固定连接有升降机构，所述升降

机构的一侧固定连接有推动机构，所述推动机构的底端固定连接有撑开机构，所述推动机

构啮合有移动机构，所述移动机构的底端固定连接有测量尺；所述撑开机构包括L形撑开

板、让位槽、第二弹簧、滑动板、滑动杆、第三弹簧和撑开组件，所述推动机构的底端固定连

接有L形撑开板，所述L形撑开板上开设有让位槽，所述让位槽的槽内固定连接有第二弹簧，

所述第二弹簧的一端固定连接有滑动板，所述滑动板的一侧固定连接有滑动杆，所述滑动

杆的一端固定连接有撑开组件，所述L形撑开板的一侧固定连接有第三弹簧，所述让位槽、

第二弹簧、滑动板、滑动杆和第三弹簧均设置有两组。

[0007] 作为本发明的一种优选技术方案，所述撑开组件包括U形板、延长板、第二齿条、第

二齿轮和固定轴，所述滑动杆的一端固定连接有U形板，所述U形板的内壁滑动连接有延长

板，所述延长板的顶端固定连接有第二齿条，所述第二齿条啮合有第二齿轮，所述第二齿轮

的一侧固定连接有固定轴，所述固定轴与U形板之间转动连接，所述U形板与第三弹簧的一

端固定连接。

[0008] 作为本发明的一种优选技术方案，所述推动机构包括连接块、U形块、第二螺纹杆、

滑槽、梯形块、推动块、卡槽、卡条和第一齿条，所述升降机构的一侧固定连接有连接块，所

述连接块的一侧固定连接有U形块，所述U形块的内壁螺纹连接有第二螺纹杆，所述第二螺

纹杆的底端转动连接有推动块，所述推动块上开设有卡槽，所述卡槽槽内滑动连接有卡条，
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所述卡条的一侧固定连接有梯形块，所述U形块上开设有滑槽，所述滑槽槽内滑动连接有梯

形块，所述U形块的一侧固定连接有第一齿条，所述滑槽、梯形块、卡槽和卡条均设置有两

组，两组所述滑槽、梯形块、卡槽和卡条对称设置在第二螺纹杆的两侧，所述梯形块的底端

固定连接有L形撑开板，所述第一齿条啮合有移动机构。

[0009] 作为本发明的一种优选技术方案，所述定位机构包括移动块、第一螺纹杆、连接

圈、L形连接杆、压块、定位组件、工型块、第一弹簧和挡板，所述基座外壁滑动连接有移动

块，所述移动块内壁螺纹连接有第一螺纹杆，所述第一螺纹杆的外壁转动套接有连接圈，所

述连接圈的一侧固定连接有L形连接杆，所述L形连接杆的底端固定连接有压块，所述第一

螺纹杆的底端转动连接有工型块，所述工型块的底端固定连接有第一弹簧，所述移动块的

内壁固定连接有挡板，所述挡板内壁固定连接有定位组件，所述压块与挡板之间滑动连接

所述第一弹簧的一端与压块之间固定连接，所述L形连接杆和移动块之间滑动连接，所述移

动块的顶端固定连接有升降机构。

[0010] 作为本发明的一种优选技术方案，所述定位组件包括小圆柱、连接板、大圆柱、定

位柱和活动槽，所述挡板内壁固定连接有定位柱，所述定位柱的外壁转动套接有大圆柱，所

述大圆柱的一侧固定连接有连接板，所述连接板的一侧固定连接有小圆柱，所述压块上开

设有活动槽，所述小圆柱和连接板均设置有两组，两组所述小圆柱和连接板对称设置在大

圆柱的两侧，一组所述小圆柱与工型块的内壁卡合，另一组所述小圆柱与活动槽之间卡合，

所述L形连接杆和定位组件均设置有两组，两组所述L形连接杆和定位组件对称设置在工型

块的两侧。

[0011] 作为本发明的一种优选技术方案，所述升降机构包括支撑柱、丝杆、移动架、固定

架和限位杆，两个所述移动块的顶端均固定连接有支撑柱，其中一个所述支撑柱内壁转动

连接有丝杆，所述丝杆的外壁螺纹套接有移动架，所述支撑柱的一侧固定连接有固定架，两

组所述支撑柱对称设置在固定架的两端，所述移动架与支撑柱之间滑动连接，另一个所述

支撑柱内壁转动连接有限位杆，所述移动架内壁与限位杆之间滑动连接。

[0012] 作为本发明的一种优选技术方案，所述移动机构包括第一齿轮、第一连接轴、第一

锥齿轮、第二锥齿轮、第二连接轴、第三齿轮、移动组件和第一固定块，所述第一齿条啮合有

第一齿轮，所述第一齿轮的内壁固定连接有第一连接轴，所述第一连接轴的外壁固定套接

有第一锥齿轮，所述第一锥齿轮啮合有第二锥齿轮，所述第二锥齿轮的顶端固定连接有第

二连接轴，所述第二连接轴的外壁固定套接有第三齿轮，所述第三齿轮啮合有移动组件，所

述第一连接轴的一端转动连接有第一固定块，所述第一固定块的顶端固定连接有固定架，

所述第二连接轴与固定架之间转动连接。

[0013] 作为本发明的一种优选技术方案，所述移动组件包括第四齿轮、第一转动柱、弧形

限位槽、第一限位轴、第二转动柱、L形限位槽、第二限位轴和第二固定块，所述第三齿轮啮

合有第四齿轮，所述第四齿轮的底端固定连接有第一转动柱，所述第一转动柱上开设有弧

形限位槽，所述弧形限位槽的槽内滑动连接有第一限位轴，所述第一限位轴的一端固定连

接有第二转动柱，所述第二转动柱上开设有L形限位槽，所述L形限位槽的槽内滑动连接有

第二限位轴，所述第二限位轴的外壁固定套接有第二固定块，所述第二固定块的顶端固定

连接固定架的底端，所述第二转动柱的外壁与第一转动柱的内壁滑动套接，所述第二转动

柱的底端固定连接有测量尺。
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[0014] 作为本发明的一种优选技术方案，所述基座、定位机构和撑开机构设置有两组，两

组所述基座、定位机构和撑开机构对称设置在推动机构的两侧。

[0015] 综上所述，本发明主要具有以下有益效果：

[0016] 1.本发明通过设置撑开机构，在对胸腔进行撑开时第三弹簧和第二弹簧对推动机

构带动U形板推向人体的力进行缓冲，较柔性地对胸腔进行撑开，不会因为过于直接的推动

力使得撑口处进一步地撕裂；

[0017] 2 .本发明通过可通过测量尺测量胸腔开口处的长度，然后根据胸口开口长度大

小，通过调整撑开组件调整本装置在对胸腔进行撑开时与人体的接触面积，在本装置对胸

腔进行撑开时，移动机构会带动测量尺在对开口进行测量后远离胸腔开口，不占用空间影

响后续手术；

[0018] 3.本发明通过定位机构，将本装置通过基座固定在手术台上，即使在手术过程中，

无意触碰装置，也不会造成装置的晃动，避免了对患者造成额外伤害，且定位机构配合升降

机构，可根据不同体形的患者，任意调整位置高度，对胸腔进行撑开，便于手术实施。

附图说明

[0019] 图1为本发明的整体结构示意图；

[0020] 图2为本发明的内部结构示意图；

[0021] 图3为本发明图2中A部分的放大图；

[0022] 图4为本发明图2中B部分的放大图；

[0023] 图5为本发明的推动机构结构示意图；

[0024] 图6为本发明的移动机构结构示意图；

[0025] 图7为本发明的撑开机构结构示意图；

[0026] 图8为本发明的撑开机构剖面图。

[0027] 图中：100、基座；200、定位机构；300、升降机构；400、推动机构；500、撑开机构；

600、移动机构；700、测量尺；

[0028] 210、移动块；220、第一螺纹杆；230、连接圈；240、L形连接杆；250、压块；260、定位

组件；270、工型块；280、第一弹簧；290、挡板；

[0029] 261、小圆柱；262、连接板；263、大圆柱；264、定位柱；265、活动槽；

[0030] 310、支撑柱；320、丝杆；330、移动架；340、固定架；350、限位杆；

[0031] 410、连接块；420、U形块；430、第二螺纹杆；440、滑槽；450、梯形块；460、推动块；

470、卡槽；480、卡条；490、第一齿条；

[0032] 510、L形撑开板；520、让位槽；530、第二弹簧；540、滑动板；550、滑动杆；560、第三

弹簧；570、撑开组件；

[0033] 571、U形板；572、延长板；573、第二齿条；574、第二齿轮；575、固定轴；

[0034] 610、第一齿轮；620、第一连接轴；630、第一锥齿轮；640、第二锥齿轮；650、第二连

接轴；660、第三齿轮；670、移动组件；680、第一固定块；

[0035] 671、第四齿轮；672、第一转动柱；673、弧形限位槽；674、第一限位轴；675、第二转

动柱；676、L形限位槽；677、第二限位轴；678、第二固定块。
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具体实施方式

[0036] 下面将结合本发明实施例中的附图，对本发明实施例中的技术方案进行清楚、完

整的描述。下面通过参考附图描述的实施例是示例性的，仅用于解释本发明，而不能理解为

对本发明的限制。

[0037] 下面根据本发明的整体结构，对其实施例进行说明。

[0038] 一种心外手术胸腔撑开装置，如图1至图8所示，包括基座100，基座100外壁滑动连

接有定位机构200，定位机构200顶端固定连接有升降机构300，升降机构300的一侧固定连

接有推动机构400，推动机构400的底端固定连接有撑开机构500，推动机构400啮合有移动

机构600，移动机构600的底端固定连接有测量尺700；撑开机构500包括L形撑开板510、让位

槽520、第二弹簧530、滑动板540、滑动杆550、第三弹簧560和撑开组件570，推动机构400的

底端固定连接有L形撑开板510，L形撑开板510上开设有让位槽520，让位槽520的槽内固定

连接有第二弹簧530，第二弹簧530的一端固定连接有滑动板540，滑动板540的一侧固定连

接有滑动杆550，滑动杆550的一端固定连接有撑开组件570，L形撑开板510的一侧固定连接

有第三弹簧560，让位槽520、第二弹簧530、滑动板540、滑动杆550和第三弹簧560均设置有

两组；撑开组件570包括U形板571、延长板572、第二齿条573、第二齿轮574和固定轴575，滑

动杆550的一端固定连接有U形板571，U形板571的内壁滑动连接有延长板572，延长板572的

顶端固定连接有第二齿条573，第二齿条573啮合有第二齿轮574，第二齿轮574的一侧固定

连接有固定轴575，固定轴575与U形板571之间转动连接，U形板571与第三弹簧560的一端固

定连接；推动机构400包括连接块410、U形块420、第二螺纹杆430、滑槽440、梯形块450、推动

块460、卡槽470、卡条480和第一齿条490，升降机构300的一侧固定连接有连接块410，连接

块410的一侧固定连接有U形块420，U形块420的内壁螺纹连接有第二螺纹杆430，第二螺纹

杆430的底端转动连接有推动块460，推动块460上开设有卡槽470，卡槽470槽内滑动连接有

卡条480，卡条480的一侧固定连接有梯形块450，U形块420上开设有滑槽440，滑槽440槽内

滑动连接有梯形块450，U形块420的一侧固定连接有第一齿条490，滑槽440、梯形块450、卡

槽470和卡条480均设置有两组，两组滑槽440、梯形块450、卡槽470和卡条480对称设置在第

二螺纹杆430的两侧，梯形块450的底端固定连接有L形撑开板510，第一齿条490啮合有移动

机构600。

[0039] 在对胸腔进行撑开时，通过定位机构200和升降机构300将推动机构400调整至合

适的位置，转动第二螺纹杆430，由于U形块420与第二螺纹杆430连接的部分设置有与第二

螺纹杆430外壁相匹配的螺纹，转动第二螺纹杆430时，第二螺纹杆430同时向下移动，从而

带动推动块460向下移动，由于推动块460的斜面贴合梯形块450的斜面，从而带动两组梯形

块450进行反向移动，进而带动撑开机构500对胸腔进行撑开。

[0040] 撑开机构500在对胸腔进行撑开时，两组U形板571在梯形块450的带动下向反方向

移动，从而带动U形板571对胸腔进行撑开，U形板571接触到人体后，L形撑开板510继续移动

时，第三弹簧560推动滑动板540在让位槽520内移动，从而带动第二弹簧530被压缩，此时由

于U形板571与L形撑开板510之间的距离变小，第三弹簧560也被压缩，第三弹簧560和第二

弹簧530对推动机构400带动U形板571推向人体的力进行缓冲，较柔性地对胸腔进行撑开，

不会因为过于直接的推动力使得撑口处进一步地撕裂。

[0041] 在对伤口撑开前，可通过移动机构600带动测量尺700对开口处的长度进行测量，

说　明　书 4/7 页

7

CN 116898504 A

7



通过转动固定轴575带动第二齿轮574进行转动，从而带动延长板572沿着U形板571移动，进

而调整对胸腔进行撑开时，本装置与人体接触面的大小，其中U形板571和延长板572与人体

的接触面可设置为橡胶材质。

[0042] 请着重参阅图1至图3，定位机构200包括移动块210、第一螺纹杆220、连接圈230、L

形连接杆240、压块250、定位组件260、工型块270、第一弹簧280和挡板290，基座100外壁滑

动连接有移动块210，移动块210内壁螺纹连接有第一螺纹杆220，第一螺纹杆220的外壁转

动套接有连接圈230，连接圈230的一侧固定连接有L形连接杆240，L形连接杆240的底端固

定连接有压块250，第一螺纹杆220的底端转动连接有工型块270，工型块270的底端固定连

接有第一弹簧280，移动块210的内壁固定连接有挡板290，挡板290内壁固定连接有定位组

件260，压块250与挡板290之间滑动连接第一弹簧280的一端与压块250之间固定连接，L形

连接杆240和移动块210之间滑动连接，移动块210的顶端固定连接有升降机构300；定位组

件260包括小圆柱261、连接板262、大圆柱263、定位柱264和活动槽265，挡板290内壁固定连

接有定位柱264，定位柱264的外壁转动套接有大圆柱263，大圆柱263的一侧固定连接有连

接板262，连接板262的一侧固定连接有小圆柱261，压块250上开设有活动槽265，小圆柱261

和连接板262均设置有两组，两组小圆柱261和连接板262对称设置在大圆柱263的两侧，一

组小圆柱261与工型块270的内壁卡合，另一组小圆柱261与活动槽265之间卡合，L形连接杆

240和定位组件260均设置有两组，两组L形连接杆240和定位组件260对称设置在工型块270

的两侧。

[0043] 在对胸腔进行撑开前，基座100固定安装在手术床上，在使用本装置时，将移动块

210卡合在基座100上，然后移动移动块210的位置，从而调整推动机构400的位置，当移动至

合适位置后，转动第一螺纹杆220，由于移动块210与第一螺纹杆220的连接部分设置有与第

一螺纹杆220外壁螺纹相匹配的螺纹，第一螺纹杆220在转动的同时纵向移动，从而带动工

型块270纵向移动，当第一螺纹杆220带动工型块270向上移动时，带动工型块270连接的一

组小圆柱261向上移动，从而带动工型块270通过连接板262连接的大圆柱263以定位柱264

为轴心进行转动，从而带动活动槽265连接的一组小圆柱261向下移动，进而带动压块250向

下移动，当压块250贴合基座100后，压块250继续向下移动，从而紧压住基座100，进而带动

移动块210固定在基座100上，无法随意移动，其中为了加大摩擦力，基座100和压块250的接

触面均可设置有防滑纹的橡胶材质，防止在对移动块210固定后压块250滑动。

[0044] 请着重参阅图2至图6，升降机构300包括支撑柱310、丝杆320、移动架330、固定架

340和限位杆350，两个移动块210的顶端均固定连接有支撑柱310，其中一个支撑柱310内壁

转动连接有丝杆320，丝杆320的外壁螺纹套接有移动架330，支撑柱310的一侧固定连接有

固定架340，两组支撑柱310对称设置在固定架340的两端，移动架330与支撑柱310之间滑动

连接，另一个所述支撑柱310内壁转动连接有限位杆350，移动架330内壁与限位杆350之间

滑动连接；移动机构600包括第一齿轮610、第一连接轴620、第一锥齿轮630、第二锥齿轮

640、第二连接轴650、第三齿轮660、移动组件670和第一固定块680，第一齿条490啮合有第

一齿轮610，第一齿轮610的内壁固定连接有第一连接轴620，第一连接轴620的外壁固定套

接有第一锥齿轮630，第一锥齿轮630啮合有第二锥齿轮640，第二锥齿轮640的顶端固定连

接有第二连接轴650，第二连接轴650的外壁固定套接有第三齿轮660，第三齿轮660啮合有

移动组件670，第一连接轴620的一端转动连接有第一固定块680，第一固定块680的顶端固
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定连接有固定架340，第二连接轴650与固定架340之间转动连接；移动组件670包括第四齿

轮671、第一转动柱672、弧形限位槽673、第一限位轴674、第二转动柱675、L形限位槽676、第

二限位轴677和第二固定块678，第三齿轮660啮合有第四齿轮671，第四齿轮671的底端固定

连接有第一转动柱672，第一转动柱672上开设有弧形限位槽673，弧形限位槽673的槽内滑

动连接有第一限位轴674，第一限位轴674的一端固定连接有第二转动柱675，第二转动柱

675上开设有L形限位槽676，L形限位槽676的槽内滑动连接有第二限位轴677，第二限位轴

677的外壁固定套接有第二固定块678，第二固定块678的顶端固定连接固定架340的底端，

第二转动柱675的外壁与第一转动柱672的内壁滑动套接，第二转动柱675的底端固定连接

有测量尺700。

[0045] 固定好定位机构200的位置后，转动丝杆320，从而带动移动架330进行运动，由于

限位杆350的限制，移动架330沿着丝杆320进行纵向移动，从而调整移动架330的高度，在移

动架330向下移动前，可通过测量尺700测量胸腔开口处的长度，然后根据开口长度大小，通

过转动固定轴575调整撑开组件570与人体的接触面积，其中固定轴575可设置为每转动一

圈，带动延长板572移动距离为测量尺700上刻度一格的距离，从而更便捷的调整延长板572

的移动距离。

[0046] 移动架330进行下降时，带动推动机构400向下移动，从而带动第一齿条490向下移

动，进而带动第一齿轮610进行转动，同时带动第一齿轮610通过第一连接轴620连接的第一

锥齿轮630进行转动，从而带动第二锥齿轮640以第二连接轴650为轴心进行转动，进而带动

第三齿轮660以第二连接轴650为轴心进行转动，第三齿轮660转动带动第四齿轮671转动，

从而带动第一转动柱672转动，进而带动第二转动柱675进行转动，在第二限位轴677的限制

下，第二转动柱675转动时第二转动柱675以L形限位槽676的轨迹先转动，然后在L形限位槽

676的折角位置转变为纵向移动，此时第一限位轴674也沿着弧形限位槽673槽内滑动，使得

第二转动柱675运动时不会与第一转动柱672脱离，在弧形限位槽673和第二限位轴677的限

制下第二转动柱675带动测量尺700转动后向上移动，使得测量尺700在对开口进行测量后

远离开口，其中当第二限位轴677位于L形限位槽676转折处时，第一限位轴674位于弧形限

位槽673的最低点。

[0047] 工作原理：在对胸腔进行撑开前，通过定位机构200和升降机构300调整撑开机构

500的位置高度，将移动块210安装在基座100上后，移动移动块210至合适的位置，转动第一

螺纹杆220带动压块250向下压住基座100，基座100和压块250的接触面均可设置有防滑纹

的橡胶材质，压块250底面紧压住基座100，将移动块210固定在基座100上，无法随意移动，

对定位机构200进行位置固定，固定好定位机构200的位置后，转动丝杆320，从而调整移动

架330的高度，在移动架330向下移动前，可通过测量尺700测量胸腔开口处的长度，然后根

据胸口开口长度大小，通过调整撑开组件570调整本装置在对胸腔进行撑开时与人体的接

触面积，在移动架330进行下降时，带动推动机构400向下移动，从而调整撑开机构500的高

度，同时第一齿条490向下移动带动第一齿轮610进行转动，从而带动测量尺700在对开口进

行测量后远离开口，不影响后续撑开机构500对胸腔的撑开，升降机构300带动推动机构400

下降至合适位置后转动第二螺纹杆430，带动两组梯形块450向反方向移动，从而带动两组

撑开机构500反向移动，对胸腔进行撑开，撑开机构500在对胸腔进行撑开时，第三弹簧560

和第二弹簧530对推动机构400带动U形板571推向人体的力进行缓冲，较柔性地对胸腔进行
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撑开，不会因为过于直接的推动力使得撑口处进一步地撕裂。

[0048] 尽管已经示出和描述了本发明的实施例，但本具体实施例仅仅是对本发明的解

释，其并不是对发明的限制，描述的具体特征、结构、材料或者特点可以在任何一个或多个

实施例或示例中以合适的方式结合，本领域技术人员在阅读完本说明书后可在不脱离本发

明的原理和宗旨的情况下，可以根据需要对实施例做出没有创造性贡献的修改、替换和变

型等，但只要在本发明的权利要求范围内都受到专利法的保护。
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图3
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图4
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图5
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图6
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图7
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