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ES 2 278 283 T3 2

DESCRIPCIÓN

Una herramienta de mano que tiene una articula-
ción de posición y bloqueo.

Esta invención se refiere a una herramienta de ma-
no que tiene una articulación de posición y bloqueo,
en particular a una articulación que permite colocar
una caja de una llave pivotable con respecto a un man-
go o girarla alrededor de un mango.

Ha habido varias construcciones de articulación
para pivotar una caja y un mango de una llave para
que la caja pueda girar alrededor de un mango.

Una de las invenciones de la técnica anterior im-
plementa una bola empujada por un elemento elásti-
co para empujarla constantemente contra uno de los
dientes formados en la caja. Cuando un usuario inten-
ta girar la caja alrededor del mango a una orientación
deseada, el usuario tiene que aplicar fuerza para su-
perar la resiliencia del elemento elástico haciendo por
ello que la bola se desenganche del diente con el que
la bola engancha originalmente, y posteriormente gi-
rar la caja para hacer que la bola empuje contra otro
diente formado en la caja. Sin embargo, en tal técni-
ca anterior, el coeficiente de elasticidad del elemento
elástico debe ser seleccionado con cuidado para ase-
gurar la operación suave de la caja, evitando al mismo
tiempo fatigas del elemento elástico después del uso
prolongado de la caja girando alrededor del mango. Si
se usa un elemento elástico que tiene un coeficiente de
elasticidad inadecuado, la caja puede girar involunta-
riamente alrededor del mango cuando el usuario apli-
ca fuerzas excesivas o inadecuadas al operar la llave.

Otras técnicas anteriores que no implementan di-
cha estructura de enganche de bola-diente incluyen
las descrito en las Publicaciones de Patente de Tai-
wán TW417562 (o US-B1-6.216.567), TW478444 y
TW525564.

En tal técnica anterior, TW 417562 (o US-B1-
6.216.567) en la que se basa la parte precaracterizante
de la reivindicación 1, y TW478444 implementan un
pulsador operable para controlar un pasador de tope
con el propósito de enganchar o desenganchar selec-
tivamente de uno de los dientes formados en la caja.
Cuando el pasador de tope está desenganchado de los
dientes formados en la caja, el usuario puede girar la
caja alrededor del mango a una orientación deseada.
Cuando el pasador de tope engancha con uno de los
dientes formados en la caja, la caja se coloca en la
orientación seleccionada y deseada. Sin embargo, en
tal técnica anterior, aunque el pulsador puede ser con-
trolado para hacer que el pasador de tope enganche o
desenganche selectivamente de uno de los dientes for-
mados en la caja, si el usuario no soporta la caja usan-
do la mano mientras el pasador de tope está desen-
ganchado de los dientes formados en la caja, la caja
puede girar libremente hacia abajo debido a la fuerza
gravitacional que opera en la caja. Si el usuario intenta
seleccionar una orientación de operación que está cer-
ca de la orientación de operación original, tal rotación
hacia abajo puede hacer que la caja se desenganche de
la orientación original de forma significativa, lo que
resulta inconveniente para el usuario. Además, dado
que la caja puede girar libremente alrededor del man-
go cuando el pasador de tope está desenganchado de
los dientes formados en la caja; el usuario puede girar
la caja a una orientación que alinea adecuadamente el
pasador de tope con el diente deseado formado en la
caja. Cuando el usuario hace entonces que el pasador

de tope enganche con el diente deseado formado en la
caja, el pasador de tope o el diente formado en la caja
se puede desgastar inadecuadamente por la desalinea-
ción.

TW525564 describe un dispositivo de bloqueo
dispuesto en un lado del mango de la herramienta pa-
ra retener selectivamente una bola empujada por un
cuerpo elástico, evitando por ello que la caja gire al-
rededor del mango al operar la llave. Tal operación a
los lados también resulta inconveniente para el usua-
rio en la operación porque el usuario apenas puede
llegar al pulsador lateral con una manipulación con
una sola mano.

Un objetivo primario de esta invención es propor-
cionar una herramienta de mano que tiene una articu-
lación de posición y bloqueo que permite una opera-
ción fácil de enganche y desenganche del cabezal de
la herramienta de mano por el usuario.

Otro objetivo de esta invención es proporcionar
una herramienta de mano que tiene una articulación
de posición y bloqueo que evita la rotación hacia aba-
jo del cabezal debido a la fuerza gravitacional que
opera en el cabezal cuando el usuario gira el cabezal
alrededor del mango de la herramienta de mano.

Otro objetivo de esta invención es proporcionar
una herramienta de mano que tiene una articulación
de posición y bloqueo que asegura la alineación apro-
piada entre el pasador de tope y los dientes formados
en la mano bajo cualquier orientación, con el propó-
sito de evitar el desgaste inadecuado producido en los
dientes y el pasador de tope.

Para lograr los objetivos anteriores, esta invención
proporciona una herramienta de mano que tiene una
articulación de posición y bloqueo como la definida
en la reivindicación 1.

El primer mecanismo de tope puede incluir un pri-
mer elemento elástico; y una bola, situada en un ex-
tremo abierto del primer agujero de recepción y em-
pujada elásticamente por el primer elemento elástico
con el fin de empujar elásticamente contra uno de los
dientes formados en el cabezal.

El segundo mecanismo de tope puede incluir un
segundo elemento elástico; y un pasador de tope, si-
tuado en un extremo abierto del segundo agujero de
recepción y empujado elásticamente por el segundo
elemento elástico, estando formado el pasador de to-
pe encima con una ranura a través de la que se inserta
el pasador operativo recibido en el tercer agujero de
recepción.

El pasador operativo se puede formar en una po-
sición donde el pasador operativo contacta el pasador
de tope, con una indentación y una pendiente que se
extiende desde una parte inferior de la indentación ha-
cia una periferia del pasador operativo.

El cabezal se puede formar con un labio que so-
bresale de su extremo, formándose la cara arqueada
en el labio y formándose un rebaje en un extremo del
mango conectado al cabezal para recibir el labio.

El labio del cabezal y el rebaje del mango se pue-
den formar con al menos un agujero axial a través del
que pasa un eje.

Los dientes pueden ser paralelos uno a otro.
La invención se describirá mejor a modo de ejem-

plo con referencia a los dibujos acompañantes en los
que:

La figura 1 ilustra una vista en perspectiva despie-
zada de la herramienta de mano que tiene una articu-
lación de posición y bloqueo según esta invención.
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La figura 2 ilustra una vista en perspectiva monta-
da de la herramienta de mano que tiene una articula-
ción de posición y bloqueo según esta invención.

La figura 3 ilustra una vista en sección transversal
parcial superior de la herramienta de mano que tie-
ne una articulación de posición y bloqueo según esta
invención para ilustrar la construcción de la articula-
ción.

La figura 4 es una vista en sección transversal to-
mada a lo largo de las líneas 4-4 de la figura 3, que
ilustra un estado donde el pasador de tope engancha
con uno de los dientes formados en el cabezal.

La figura 5 es una vista esquemática que ilustra un
estado donde el pasador de tope está desenganchado
de los dientes formados en el cabezal.

La figura 6 es una vista esquemática que ilustra
las diferentes orientaciones de operación de la herra-
mienta de mano que tiene una articulación de posición
y bloqueo según esta invención.

Las figuras 1 y 2 ilustran las vistas en perspecti-
va de la herramienta de mano que tiene una articu-
lación de posición y bloqueo según esta invención.
La herramienta de mano ilustrada es una llave 10; la
herramienta de mano también puede ser cualquier otra
herramienta de mano adecuada.

Con referencia a las figuras 1 y 2, la llave 10 in-
cluye: un cabezal/caja 20, un mango 30, y una articu-
lación de posición y bloqueo 40.

Un extremo del cabezal 20 que conecta con el
mango 30, está provisto de un labio 21 que tiene una
cara arqueada. Un extremo del mango 30 que conecta
con el cabezal 20 está provisto de un rebaje 31 para
recibir el labio 21. El labio 21 y el rebaje 31 están
formados con agujeros axiales 22, 32 a través de los
que puede pasar un eje 50, de modo que el cabezal 20
se conecte al mango 30 de manera que permita movi-
miento de giro entre ellos.

La cara arqueada del labio 21 está formada enci-
ma con múltiples dientes paralelos 23. El rebaje 31
está formado en su interior con un primer agujero de
recepción 33 y un segundo agujero de recepción 34
(figura 3); el mango 30 está formado encima con un
tercer agujero de recepción 35 que comunica con el
segundo agujero de recepción 34.

La articulación de posición y bloqueo 40 incluye:
un primer mecanismo de tope 41, recibido en el pri-
mer agujero de recepción 33, teniendo el primer me-
canismo de tope 41 un extremo que empuja constante
y elásticamente contra uno de los dientes 23 formados
en el labio 21 del cabezal 20; un segundo mecanismo
de tope 42 recibido en el segundo agujero de recep-
ción 34, teniendo el segundo mecanismo de tope 42
un extremo que engancha selectivamente uno de los
dientes 23 formados en el labio 21 del cabezal 20; y
un pasador operativo 43 recibido en el tercer agujero
de recepción 35 para controlar el segundo mecanismo
de tope 42 para enganchar o desenganchar de uno de
los dientes 23 formados en el labio 21 del cabezal 20.

Según la realización ilustrada, el primer mecanis-
mo de tope 41 incluye: un primer elemento elástico
411 y una bola 412. La bola 412 está situada en un ex-
tremo abierto del primer agujero de recepción 33 y es
empujada elásticamente por el primer elemento elás-
tico 411, con el propósito de empujar elásticamente
contra uno de los dientes 23 formados en el labio 21
del cabezal 20.

El segundo mecanismo de tope 42 incluye: un se-
gundo elemento elástico 421 y un pasador de tope

422. El pasador de tope 422 está situado en un ex-
tremo abierto del segundo agujero de recepción 34 y
es empujado elásticamente por el segundo elemento
elástico 421. El pasador de tope 422 está formado en-
cima con una ranura 423 a través de la que se inserta
el pasador operativo 43 recibido en el tercer agujero
de recepción 35.

Con referencia a las figuras 1, 4 y 5, el pasador
operativo 43 está formado, en una posición donde el
pasador operativo 43 contacta el pasador de tope 422,
con una indentación 431 y una pendiente 432 que se
extiende desde una parte inferior de indentación hacia
una periferia del pasador operativo 43.

La figura 3 ilustra un estado donde la articulación
de posición y bloqueo 40 está montada en la herra-
mienta de mano. La figura 4 ilustra un estado donde
el pasador de tope 43 engancha con uno de los dientes
23 formados en el labio 21 del cabezal 20. En este es-
tado, parte de la ranura 423 del pasador de tope 422 se
adapta para enganchar la indentación 431 del pasador
operativo 43. La figura 4 ilustra el estado en el que el
cabezal 20 está situado al mismo nivel horizontal del
mango 30.

Para ajustar la orientación del cabezal 20 con res-
pecto al mango 30, con referencia a la figura 5, el pa-
sador operativo 43 es empujado hacia abajo según la
dirección representada por la flecha. Entonces, la pen-
diente 432 del pasador operativo 43 se adapta para
accionar la ranura 423 del pasador de tope 422, ha-
ciendo que el pasador de tope 422 se desenganche de
los dientes 23 formados en el labio 21 del cabezal 20.

El usuario puede aplicar entonces una fuerza para
superar la resiliencia del elemento elástico 412 para
girar el cabezal 20 alrededor del mango 30, haciendo
por ello que la bola 412 se desenganche del diente 23
con el que la bola 412 engancha originalmente, y ha-
ciendo posteriormente que la bola 412 enganche con
otro diente 23.

Después de que el cabezal 20 llega a la orientación
deseada, el usuario libera entonces el pasador opera-
tivo 43 de modo que el pasador de tope 422 pueda
volver a un estado en el que el pasador de tope 422
engancha con uno de los dientes 23 formados en el la-
bio 21 del cabezal 20 por medio del segundo elemento
elástico 421, con el propósito de retener el cabezal 20
en la orientación deseada con respecto al mango 30.

La figura 6 es una vista esquemática que ilustra
las diferentes orientaciones de operación de la herra-
mienta de mano que tiene la articulación de posición
y bloqueo 40 según esta invención.

En esta invención, independientemente de si el pa-
sador de tope 422 está enganchado o desenganchado
de los dientes 23 formados en el labio 21 del cabezal
20, la bola 412 empujada por el primer elemento elás-
tico 411 es empujada constante y elásticamente con-
tra uno de los dientes 23 formados en el cabezal 20.
Por lo tanto, aunque el usuario no soporte la caja con
la mano cuando el pasador de tope 422 está desen-
ganchado de los dientes formados en el labio 21 del
cabezal 20, el cabezal 20 no puede girar hacia abajo
debido a la fuerza gravitacional que opera en el cabe-
zal.

Además, cuando el usuario intenta girar el cabezal
20 alrededor del mango 30 a una orientación deseada,
la bola 412 empujada constantemente por el primer
elemento elástico 411 para enganchar uno de los dien-
tes 23 asegura la alineación apropiada entre el pasador
de tope 422 y el diente 23 en la orientación deseada,
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con el propósito de evitar el desgaste inadecuado pro-
ducido en los dientes 23 y el pasador de tope 422.

Además, según la presente invención, dado que el
pasador operativo 43 está dispuesto en una posición
que permite al usuario realizar una operación fácil de
empuje, el usuario puede empujar fácilmente el pa-
sador operativo 43 usando el pulgar para permitir la
manipulación con una sola mano.

Esta invención se refiere a una nueva creación que
marca un hito en la técnica. Dichas explicaciones, sin
embargo, se dirigen a la descripción de realizaciones
preferidas según esta invención. Dado que esta inven-
ción no se limita a los detalles específicos descritos
en conexión con las realizaciones preferidas, se con-
templan cambios e implementaciones en ciertas ca-
racterísticas de las realizaciones preferidas sin alterar
la función básica general de la invención dentro del
alcance de las reivindicaciones anexas.
Lista de números de referencia

10 llave
20 cabezal/caja
21 labio
22, 32 agujeros axiales

23 dientes
30 mango
31 rebaje
33 primer agujero de recepción
34 segundo agujero de recepción
35 tercer agujero de recepción
40 articulación de posición y bloqueo
41 primer mecanismo de tope
42 segundo mecanismo de tope
43 pasador operativo
50 eje
411 primer elemento elástico
412 bola
421 segundo elemento elástico
422 pasador de tope
423 ranura
431 indentación
432 pendiente
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REIVINDICACIONES

1. Una herramienta de mano (10) que tiene una
articulación de posición y bloqueo (40), incluyendo:

un cabezal (20) provisto de una cara arqueada en
su extremo, habiéndose formado una pluralidad de
dientes (23) en la cara arqueada;

un mango (30), conectado al cabezal (20) de ma-
nera que permita movimiento de giro en relación al
cabezal (20), estando formado el mango (30) con un
segundo agujero de recepción (34) y un tercer agu-
jero de recepción (35) que comunica con el segundo
agujero de recepción (34); e

incluyendo la articulación de posición y bloqueo
(40):

un segundo mecanismo de tope (42) recibido en el
segundo agujero de recepción (34), teniendo el segun-
do mecanismo de tope (42) un extremo que engancha
selectivamente con uno de los dientes (23) formados
en el cabezal (20); y

un pasador operativo (43) recibido en el tercer
agujero de recepción (35) para controlar el segundo
mecanismo de tope (42) para enganchar o desengan-
char de uno de los dientes (23) formados en el cabezal
(20); caracterizada porque: el mango (30) está for-
mado con un primer agujero de recepción (33) y por-
que la articulación de posición y bloqueo (40) incluye
además un primer mecanismo de tope (41) recibido en
el primer agujero de recepción (33), teniendo el pri-
mer mecanismo de tope (41) un extremo que empuja
constantemente contra uno de los dientes (23) forma-
dos en el cabezal (20).

2. Una herramienta de mano (10) que tiene una ar-
ticulación de posición y bloqueo (40) según la reivin-
dicación 1, donde el primer mecanismo de tope (41)
incluye un primer elemento elástico (411), y una bola
(412) situada en un extremo abierto del primer agu-
jero de recepción (33) y empujada elásticamente por
el primer elemento elástico (411) contra uno de los
dientes (23) formados en el cabezal (20).

3. Una herramienta de mano (10) que tiene una ar-
ticulación de posición y bloqueo (40), según la reivin-
dicación 1 ó 2, donde el segundo mecanismo de tope

(42) incluye un segundo elemento elástico (421); y un
pasador de tope (422), situado en un extremo abier-
to del segundo agujero de recepción (34) y empujado
elásticamente por el segundo elemento elástico (421),
estando formado el pasador de tope (422) encima con
una ranura (423) a través de la que se inserta el pa-
sador operativo (43) recibido en el tercer agujero de
recepción (35).

4. Una herramienta de mano (10) que tiene una
articulación de posición y bloqueo (40) según la rei-
vindicación 3, donde el pasador operativo (43) está
formado, en una posición donde el pasador operativo
(43) contacta el pasador de tope (422), con una inden-
tación (431) y una pendiente (433) que se extiende
desde una parte inferior de la indentación (431) hacia
una periferia del pasador operativo (43).

5. Una herramienta de mano (10) que tiene una
articulación de posición y bloqueo (40) según la rei-
vindicación 1, 2, 3 ó 4, donde el cabezal (20) está for-
mado con un labio (21) que sobresale de su extremo,
formándose la cara arqueada en el labio (21).

6. Una herramienta de mano (10) que tiene una
articulación de posición y bloqueo (40) según la rei-
vindicación 5, donde un rebaje (31) está formado en
un extremo del mango (30) conectado al cabezal (20)
para recibir el labio (21), estando formado el rebaje
(30) en su interior con el primer agujero de recepción
(33) y el segundo agujero de recepción (34).

7. Una herramienta de mano (10) que tiene una
articulación de posición y bloqueo (40) según la rei-
vindicación 6, donde el labio (21) del cabezal (20) y
el rebaje (31) del mango (30) están formados con al
menos un agujero axial (22, 32) a través del que pasa
un eje (50).

8. Una herramienta de mano que tiene una articu-
lación de posición y bloqueo (40) según alguna de las
reivindicaciones precedentes, donde los dientes (23)
son paralelos uno a otro.

9. Una herramienta de mano que tiene una articu-
lación de posición y bloqueo (40) según alguna de las
reivindicaciones precedentes, donde la herramienta de
mano (10) es una llave pivotable.
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