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(54) Za¥izen{ pro hydraulicky zdvih zejména zavéfecich plodin pro vertikdln{ ’iemiliovéni

»

Za#{zen{ pro hydraulicky zdvik zavdfecieh
plodin pro vertikdlni piemisiovdni podle-
ek me stavebnimi dilei je provedeno tak,
fe pYes kladnici upravené na pistniei
alespon jednoho hydraulického vdlce uchy-
ceného v pevném zdvisu je opémsén pienosox
v§ &len, jednim koncem uchyceny v pevném
zévésu, kterf je veden pies systém pie-
vodnich kladek a pies eliminadn{ &len k
zédvésnym bodim biemene., Zavéfeol plo¥ine
je vedena v prostorovém nosném rémw, na
kterém jsou uchyceny dva hydraulické vél-
ce, pirenosovy &len je opatien synchroni-
zadnim zarizenim, tvofenym tuhou spojova- .
of h¥{deli, e 1
Vyndlez 1ze vyu¥it ve stavednictvi, ve

virobndch stavebnich dilcl ke zveddni za-

véfecich plo¥in pre premfstovén{ podle-

fok se stavebnimi dflci,
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Vynélez se tijké za¥{zen{ pro hydraulicky zdvih zejména zavdfecioh plefin pro verti-
kélnf pFemistovén{ podlo¥ek se stavebnimi dfloi,

V sousasné dobi se proniltovéni podlo¥ek se stavebnimi dflci ve vertikélnim sméru
provdd{ mechanismy pomoc{ elektromotord, pFipadnd hydromotord. Dosavadni systémy jsou
konetrukdn® ndro¥né, nutné prevedovdni sniZfuje znadn¥ jejich iinnost. Pro ufit{ elektro-
motord je pak obt{Zné zejména jemmé a pFesné naje¥£ do %édanych poloh,

Za¥{zen{ pro hydraulicky zdvih podle vyndlezu odntraﬁuje uvedené nevyhody a Fedi
deny kol tak, e pres kladnici upravené na pistnici aleipoﬁ jednoho hydraulického vélce
uchyceného v pevném zédvésu je opdadn pienosovy Elen ;]ednin‘s'r'.}‘m koncem uohyc,gny v pevném
zdv8su, ktery je veden pies systém pFevodnich kladek a pies eliminalni &len k zdvésnym

bodim b¥emene,

Pi{klady prbvedeni_zqiizeni podle vyndlezu jsou zobrazeny na p¥ipojenych obrdzcich
1 af 4, kde na obr, 1 je schematicky zndzorndno proveueni pmoﬁﬁujioi volbu polohy zdvihu
v kterékeli poloze mezi dvéma krajnimi body, na obr. 2 alternativnf scheﬁtioké.proveded‘
pro dv§ piesnd definované poelohy zdvihu, na obr., 3 nérys a na obr. 4 Seln{ pohled na
konkrétni pi{kled provedeni zuifzenf,

Hydraulicky védlee ) (obdr. 1), na jeho¥ pistnici je upravena kladnice 6, je uchycen
v pevném zédvéeu 7, Pres kladnici 6 6 je opdsdn pFenosovy &len 2, ktery jJe jednim koncem
uchycen v pevném zivﬁluhz. P¥enosovy Slen 2 je déle veden pres systém 5 pfevodnich kla-
dek a pies elimina¥n{ 3len 4 se 4%1{ na po¥adovany polet vEtvi, pFilem¥ jednotlivé vitve
jsou ukon¥eny v zévisnfoh bodech 8 bFemene tvoreného napFiklad zavdfeei plodinom 10 (viz
obr, 3, 4) s podloZkou )] pro vyrobu stavebnfho dflce. Zdvih hydraulického vdlce ) ozna-
Sen¥ na obr. 1 \iselkou J se na zdvihu piFenosovéhe Slenu 2 projevi velikosti zdvihu'rovnou'
dvojndsobku zdvihu hydraulického vdlce ] & je ohranien meznimi body A&, B. Polohm zdvihu
zavdZeci plodiny 10 lze volit v kterékoll poloze mezi uvedenymi body'g. B,

Na obr, 2 je znizornénq alternativn{ Fefenf, kde je poufite dvou hydraulickfch véled
1 opat¥enych na pistnicfch kladnicemi § a opdt uchycenjck v pevnych zévimeckh J. Pres obd
kladnice § je veden prenosovy ¥len 2 pevné uchyceny v pevném zévisu 2 ktery Je-déle ve-
den pies systém 3 prevodnich kladek podobn¥ jako je tomu na obr. 1., V tomto p¥ipadé se
plny zdvik jednoho hydraulického vdlee ] rovné jedné p¥esnd definované poloze zdvihu bie-
mene, p¥l zdvihu obou vdlel secelkovy zdvih biemene rovnd dvojndsobku soudtu zdvihd obou
vélol, to je (h1 +hy).

Zavé¥eol plo¥ina 1O na obr. 3 a 4 savd¥end v zévisnjoh bodeoh 8 (napifklad StyFech)
na pienosovém Glonn:g Jo vedena v prostorovém nosném rému 3, ne kterém je pevn¥# uchycen
hydraulicky vélee ). Pro Etyfbodoi‘ zavifeni zavdlecl plediny 1O je v tomto p¥ipadd pon-
#ito dvou hydraulickyoh vélod 1 l_piillulenctvil podle obr. 1., Stejnom¥rny gdvik zaviZe-
ef plo!ing'lg,zajﬂiiuje alespon jeden synchronizadnf &len )2 tvoreny napifklad tuhou spe-
Jovaei h¥{deld. Piiklad'zobﬁazonj na obr, 3 Fed{ t¥i pefadované polohy zdvihu zavfZieol
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plosiny 10 oznedené I, II, III, které napf, odpovidaji tiem etéiim v proteplovacin tunelu,
do kterdho jsou ze zavé¥eci plodiny 10 podlo¥ky 11 s dflci bud zasunovény nebo z nij vy-
sunovény, Celek prestorového nosného rému 3 slo¥eného z jednotlivych nosnych elementd a

v§ztut{ je pevm§ ukotven do podlahy vyrodbniho mista.

Za¥{zen{ podle vyndlezu je urleno zejména pro hydraulicky zdvih zavéfecich plodin
pro vertikdlni piomia%ovéni podloZek se stavebnimi dflei.

pREDMET VYNALEZU

1. Za¥{zen{ pro hydraulick§ zdvih zejména zavdiecich plosin pro vertikdlni piemisiqyini
podloiek se stavewnimi dflei, vyznalené tim, Ze sestdvd z kladnice (6) upravené na
pistnicli alespei jednoho hydraulického vdlce (1), uchyceného v pevném zévéau (7), pFes
kterou je opdsén prenosovy Slen (2) jednim svym koncem uchyceny v pevném zévésu (3),
ktery je veden pies systém (5) prevodnich kladek a pFes eliminadnf 3len (4) k zévis-
nym bodim (8) biemens. |

2, Zarizen{ pbdle bodu 1, vyznadené tim, %e bfemeno, tvorené zavéieci plodinou (10) je
zavédend v z4véanych bodech (8) na p¥enosovém &lenu (2) a je vedeno v prostorovém
nosném rému (9), na kterém jsou pevnd uchyceny dva hydraulické vélce (1) a ktery je

opatien synchronizadnim lenem (12),

3. Za¥{fzen{ podle bodu 1 @& 2, vyznadené tim, e synchronizadni &len (12) je tvoren tuhou
spojovaci hifdeli,

2 vykresy
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