#

s

#

CS 272 563 B

st DOPIS VYNALEZU

REPUBLIKA

(19) K AUTORSKEMU OSVEDGENI

. (21) PV 3063-88, D
(22) Prihl4aseno 05 05 88

FEDERALNI URAD (40) Zvefejnéno 14 05 90
PRO VYNALEZY (45) Vydéno 04 11 91

272 563

(1) |

(13) BI

(51) Int. CL°’
G 06 F 13/00

(75) Autor vynilezu POLLGEK VOJTECH ing., KLECANY

(54) Zapojen{ komunikace nadi{zeného
mikroprocesoru

(57) Popsané Yesenf spadé do oblasti komu-
nikace m&ni&y automaty s nad¥{zenym mikro-
procesorem. Nad¥{zeny mikroprocesor (11)

Je spojen pfes prvni konektor (!) povelo-
vimi vodi#i (2) s mikroprocesorem (3) mdw
nide, na ktery gsou soutasné privedeny 12

pomocné vodi¥e (4). Zp&t z mikroprocesoru
(3) m&ni%e jsou vedeny vodiZe (5) odezev !
a deska (6) ¥fta%e je s nadif{zenym mikro- \ .

procesorem (11) spojena p¥es druhy a tie-

t{ konektor (7 a 9). Zapojeni komunikace
vyuZivé pomooné vodi¥e a jejich prostiede

nictvim p¥ends{ pomocné povely do m¥nile,
&{m¥ je zajist¥na synchronn{ komunikace
obou mikroprocesord.
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Vyndlez se tykd zapojeni komunikase nad¥f{zeného mikroprocesoru u sutomatd RIA, GAMA
a FETA s pod¥{zenym mikroprocesorem nénide sutomatu a deskou ¥ftale.

P¥i Yefen{ RIA, GAMA a EET automatd se podftale s vyuZitim vice drovnf{ pferudeni.
Jedna \roven p¥eru¥eni pro vyvoléni I sekundového preruent z ¥{tadl p¥i n&¥eni etnosti
impulsd, druhd droven prerufen{, vyvoland také 2z &ftade, pro 1 minutové pFerusenf pro
obsluhu stebilizace a nastaven{ hladin. Pyet{ droven pierusenf z klévesnice pro mnoZnost
dislogu obsluhy s automaty p¥i chodu pFistroje a gtvrtd \roven p¥erufeni z pod¥fzeného
mikroprocesoru ménife p#i zmEn& stavu ménie, PFL Ye¥eni automatd se viak muselo vyohdzet

ze sestavy SAPI 1 upravené na diskovou verzi, Tato sestava je viek schopna obsluhovab

pouze jednu uroveR pFerudeni.

Dal3f podstatné omezeni vzniklo p¥i Ye¥en{ moZnosti komunikace desky nadif{zeného
mikroprocesoru JPR 1A s ostatnimi dfly sesbavy. P#{ ndvrhu Fefen{ byly pln¥ vyéerpéhy MmoEw
nosti konektort této desky a nebylo mo¥né zafadit dal¥{ pomoend vodi¥e, Predeviim moZ-
nosti komunikace desky JFR 1A 8 pod¥{zenym mikroprocesorem méni%e bylo nutné omezit zpliso-
bem, ktery neddval zdruky bezporuchové komunikace.

Uvedené nedostatky se podaFilo odstranit zapojenim komunikace nad¥{zeného mikroproce=
soru podle vynélezu. Jeho podstatou je, ¥e prwnl konektor je spojen povelovymi vodi¥i
e mikroprocesorem m¥ni¥e, ktery je spojen pomocnymi vodi¥i s prvnim konektorem a ddle Je
mikroprocesor ménide spojen vodi&i odezvy s prvnim konektorem. Deska ¥{ta¥e je spojena
s druhym a t¥et{m konektorem.

Vyhodou uvedeného zapojen{ kommikace je skute¥nost, %e se poda¥ilo vyu¥it vodidd
KAM, reservovanych pro urdenf vy¥ky vftahu pro gama automet, a jejich prost¥ednictvim pie-
néSet pomocné povely do mEnice zajis¥ujfc! synchronn{ komunikaci obou mikroprocesord, T{m
bylo mo%né vEnovat pouZitelnou drovenr prerusen{ pro odezvu Eitadl po dosa¥en{ jedné se-
kundy a timto Zasem ¥{dit jako obsluhu &fta¥d p¥i nadf{tdn{ po¥td impulsd p¥i néFen{ et~
nosti, tak z tohoto pFerusenf odvozovat &as pro urdenf pot¥ebné doby pro zafazenf dali{
stabilizace, Obsluhs kldvesnice byla zaji¥téna programovymi prostiedky.

Zapojeni komunikace podle vyndlezu vyuZivé pomocné vodiZe poveld pro zm¥nu funkel
vSech povelovych vodidl, p¥ifemf musf byt zachovén pivodnf vyznem t¥chto povelovych vodi¥i,
t{m se zdrovel modifikuje i vyznam vodi¥d odezev, ktery p¥i riznd kombinaci povelovych vo=
di&t a vodidd pomecnfch, miZe nsbyvat riznfch vyznamd pi¥d, stejné hodnot¥ odezvy. Tim je
umo¥n&no nahradit jedinou pouZitelnou droven p¥eruSeni pro zpracovéni preruseni % &Ltadd
a zabezpe&it bezporuchovou komunikaci ménide s nad¥f{zenym mikroprocesorem.

Na p¥iloZeném vykrese je uvedeno blokové schéma zapojenf komunikace nad¥fzeného mikro-

procesoru podle vyndlezu.

Nad¥{zeny mikroprocesor 11 je vodi€i 12 spojen s prvnim konektorem 1, ktery je pove-
Iovymi vodi&i 2 spojen s mikroprocesorem 3 mEnife, Na mikroprocesor 3 m¥nile jsou soulasané
pFivedeny pomocné vodide 4 z prvatho konektoru 1 a zpét z mikroprocesoru 3 m¥nile jsou ve-
deny vodife 5 odezev, Deska § &{tafe je vodiZi 8 spojena s druhym konektorem 7, ktery je
¥ nad¥{zenému mikroprocesoru 11 p¥ipojen vodiZ%i 13 a vodi¥i 10 je spojena s t¥etim konekto~
rem 9, kbery Jje k nad¥{zenému mikroprocesoru 11 p¥ipojen vodiZi 14.

Uvedené zapojen{ komunikace vyuZivé zapojeni prvnfho konektoru 1 a druhého konektoru
7 na desce JFR 14 a vyveden{ p¥erusenf vodi¥i 14 na t¥et{ konektor 9. Vodi&i 8 se piedvo-
luje as ¥fta&l 6. Po uplynuti gasu Eitade 6 Je vyvoldno pFeruden{ na vodi¥i 10 a pfes t¥e-
t{ konektor 9 Jje pYerufen{ p¥ijato ¥fdicim mikroprocesorem 1!. Pro zdkladnf urleni &in-
nosti mEnife se pou¥fvd povolenyeh vodi&t 2, M¥ni& vys{ld do nad¥{zeného mikroprocesoru 1}
odezvu urdujfef jeho okam¥ity stav po vodidich 5 odezev. Nad#{zeny mikroprocesor 11 zpra=
covdvd informace z mikroprocesoru 3 ménife a &innost ndni¥e modifikuje vyufitim pzmocnych
vodicd 4, a to bud pro urdeni vy¥ky vytahu v GAMA automatu, nebo pro synchronizaci m&niZe
s mo¥nostmi nad¥{zeného mikroprocesoru 11 v riznych féz{ch refimu m¥¥enf.

Zapojenf komunikace podle vyndlezu bylo dsp&Zn¥ odzkoueno u RIA automatu, tdste¥n¥
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rovnd% u BETA sutomatu. P¥edpoklédané viastnosti byly ov&¥eny, zapojeni komunikace se
zcela osvéd¥ilo. ZpoZddnf vzniklé nemoZnost{ prerufenf je miniméln{ a vzhledem k poZado=-
vanym Sasim je zcela zanedbatelné. '

PREDUET VYNLLEZU

Zapojeni komunikace nad¥{zeného mikroprocesoru obsshujici t¥i konektory, z nich%
prvni je spojen s mikroprocesorem mEnife a druhy a t¥eti s deskou Iftale, vyznadujici se
tim, %e prvnf konektor (1) je spojen povelovymi vodili (2) s mikroprocesorem (3) m¥nile,
ktery je spojen pomocnymi vodi¥i (4) s prvnim konektorem (1), a ddle je mikroprocesor (3)
m¥nile spojen vodi¥i (5) odezvy s prvanim konektorem (1), p¥itom deska (6) ¥ita¥e je spo=

jena vodidi (8) s druhym konektorem (7). v

1 vykres
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