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1

Predmst vynalezu se tyké samojizdného post¥ikovaciho zaFizeni pro aplikaci kapalnych
hnojiv, pesticidi, herbicidd a ostatnich latek pro ochranu rostlin, zahrnujici na réamu
stroje pohonny motor s hydraulickym ovladacim zai*izenim, ovléddaci kabinu a nosna ramena a
na nich upravend koncové sklopné ramena, nesouci postitikovaci trysky s rozvadécim potru-
bim. Novou progresivni technikou v zemédélské vyrobé je technologie aplikace kapalnych
jedno a vicesloZkovych hnojiv, pesticidli, herbicidd a ostatnich tekutych latek pro ochra-
nu rostlin. Zavedeni této technologie znamend novy kvalitativni stupen v zem&d&lské vyro-
b, nebot naptiklad proti pevnym hnojivim se dosahuje lep8i rovnomé&rnosti v aplikaci hno-
jiva, sni¥eni jejich ztrat a dochazi k zvySeni vynost a soutasné se dosahuje zvySené
ochrany %ivotniho prosti¥edi, coZ plati i pro aplikaci ochrannych tekutych latek. Je znama
ji¥ Fada zatizeni pro aplikaci kapalnych latek. Je znémo zarizeni, které je upraveno na
traktorovém podvozku, Na rému jsou upraveny svislé Cepy, na kterych jsou otogné upravena
nosnd ramena a na jejich koncich sklopn& ramena, Nosné a sklopnéa ramena jsou opatifena pos-
tiikovacimi tryskami. V pracovni poloze uvedenych ramen je v8ak nedostate&néd 8irka zabéru.
Vlastni sklapéni ramen sklopnych na nosné ramena se provadi ruéné, jakoZz i oto&eni nosnych
ramen na svislych ¢epech o 90° do dopravni polohy.

Jsou znama také zarizeni, kde 8ifka z&b&ru je dostadujici a sklépé&ni nosnych ramen

se provadi hydraulicky. Napriklad je znémo samojizdné aplika&ni zatizeni, kde v prostoru
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mezi kabinou a cisternou je na ramu stroje umistén hydraulicky ovladany, pétidilny apli-
katni rém, sestévajici z dvojit& sloZeného nosného a sklopného ramene po ka?dé stran& ra-
mu stroje a jednoho zadniho dilu, které jsou opatiena postiikovacimi tryskami., Aplikaéni
zatizeni je z kabiny hydraulicky ovladané pro ptechod nosnych ramen z prepravni do apli-
ka&ni polohy. Nosn4 ramena jsou uloZena oto&n& na svislych &epech, tak¥e v prtepravni polo~
ze jsou priklopena podél boku stroje.

Nevyhodou tohoto a jemu podobného zaiXizent je, Ze sklapéni z piepravni do aplikadni
polohy se provadi kolem svislych &epd, at jiZ rutng nebo hydraulicky, a toto uloZeni mGZe
zajistit stejnom&rnou vySku postiikovacich trysek nad terénem, pokud neni rovny. U men¥ich
Sifek zab&rd tento problém neni zavainy, ale u velkych Sirfek zab&rd je ji¥ velmi dGlezité
zajistit stejnou vy¥ku. Vystup kapalnych hnojiv nebo ochfannych latek z postiikovacich
trysek je kuZelovity a pro zajiSté&ni rovnom&rného dévkovani se podita s urditou vy$kou vy-
Gsténi postitikovacich trysek. Uvedené zn&mé uspoi*addani pFedpokl&dd rovinny terén, ktery je
vBak jen v urditych oblastech. V mnohé Gzemni poloze viak pitavaZuje terén kopcovity a v
polohach nerovnom&rny a v disledku toho se u znémych zatizeni nedosahuje rovnom&rného pos-
tFiku. Dal8i nevyhodou je, %e zarizeni pro aplikaci kapalnych hnojiv je upraveno v zadni
tésti stroje, za kabinou obsluhy, kterd m& tak sni¥enou kontrolu funkce postirikovacich
trysek. Dal$i nevyhodou znamych zarizeni je, ié sklopnd ramena jsou na nosnych ramenech
sklap&na rudné. Tim vznikaji zdrZeni zejména pii piekaZkéch v terénu, napiiklad sloupy
apod., nebot je nutno bud p¥islusna ramena sklopit ru&n&, nebo provést sloZit&j$i popojiz-
déni, pokud se m4 dosdhnout postifiku na celé plo$e i v okoli uvedenych sloupi.

Okolem je vyredit zaiizeni pro aplikaci kapalnych hnojiv a ochrannych tekutych léatek,
které by zajiéfovalo stejnom&rnou vydku postiikovacich trysek nad terénem jeho kopirova-
nim, pFitemZ nosné a sklopnéd ramena s posti¥ikovacimi tryskami by byla nezévisle sklopna,
pro objeti vyskytnuv8ich se piekédZek. Déle je nutno zajistit obsluze nenérodnou a pFehléd-
nou kontrolu funkce postiikovacich trysek za provozu zarizeni, Celé zaiizeni musi byt re-
lativng lehké, jednoduché a jednoduSe sklopné a nesmi pii poladované 3if¥ce z4b&ru presa-
hovat povolené obrysy stroje pro p¥epravu po veiejnych komunikacich,

Uvedeny Gkol Fe8i zalfizeni podle vynadlezu, jehoZ podstata spodivé v tom, ¥e na pted-
ni ¥asti rému stroje je na vodorovnych piitnych &epech upraven sklopny vodici rém, opatie-
ny jednak alespon jednim okem pro uchyceni pistnice hydraulického véalce zakotveného v
kloubu rému stroje, jednak dvéma, na vodorovné piiZné &epy kolmo upravenymi kolmymi &Gepy
8 drZéky rovnob&inymi podél vn&j¥ich bokd ramu stroje, pridem% na kolmych &epech jsou ulo-
Zena vykyvnad nosné ramena, opatiend postiikovacimi tryskami, spojenad s vodicim rémem za-
vétrovacimi tahly a zav&snymi klouby pro uchyceni vyklép&cich pistnic hydraulickych vélcd,
zakotvenych na rémovych kloubech réamu stroje. Podle dal3iho provedent vyndlezu jsou vné&j-
81 konce vykyvnych nosnych ramen opatiteny sklopnymi rameny s ovlédacimi hydromotory. S
vyhodou je nad rédmem stroje upraven op&rny rém s op&rnymi dorazy, pro uchyceni vodiciho
rému a jeho uloZeni do piepravni polohy.

» Vyhodou tohoto pfovedeni je; Ze se pro danou 3iifku z&b&ru dosédhlo lehké konstrukce

celého aplikaZniho zarfizeni, které miZ%e v pracovni poloze vykyvovat a sledovat nerovnomér-
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ny terén a sklépéni jednotlivych sklopn¢ch ramen je nezévisle pro snadné piekonavani pre-
kédzek.

Prikladné provedeni vynélezu je zndzorn&no na piilo¥enych vykresech a popséno v nés-
ledujicim popise. Na obr. 1 je pohled z boku na samojizdné postitikovaci zarizeni pro apli-
kaci tekutych latek v piepravni poloze, na obr. 2 je pohled rovn&Z z boku na uvedené zarfi-
zeni, ale v pracovni poloze nosnych a sklopnych ramen a na obr. 3 je pohled shora na za-
¥izeni v pracovni poloze.

Celé zairizeni pro aplikaci kapalnych léatek sestava z ramu 1 stroje, na kterém jsou
upravena hnaci kola 2 a ridici kola 3 s ptislu$nymi zndmymi mechanismy pro jgjich uloZeni
a ovladani, a proto nejsou bli’e popisovéna. Na réamu 1 stroje je uloZena nédri 4 pro ka-
palné latky, dale &erpadlo 5 a pohonny motor 6. Pohonny motor 6 zajistuje pohon hnacich
kol 2, dale pohon bliZe neznazornéného hydromotoru, ktery pohéni gerpadlo 5, a také, jak
bude jest& Fedeno, hydraulické véalce pro ovladani prisludnych dilcd. Pro Glely znatkovani
jsou pod kapofou pohonného motoru 6 umistény rovnéz bli¥e neznazorn&né néadrZe pro plnéni
snatkovaci lstkou. Ovladaci kabina 7 je umist&na na rému 1 nad nédrzi 4 v piedni &ésti
stroje, V piedni &asti stroje, pited pohoanym motorem 6 a ovladaci kabinou 7 je na ramu 1
upraven sklopn& do dvou poloh, a to do polohy piepravni a pracovni - "aplika&ni, sklopny
vodici ram 8. Pro oto&né uchyceni sklopného vodiciho rému 8 je na ramu 1 stroje, na jeho
¢ele, upraven vodorovny pii&ny &ep 9, nebo napiiklad dva &epy, jejichZ osa 10 je kolma na
podélnou osu 11 stroje. Je pochopiteln& moZné i jiné ekvivalentni provedeni, kde vodorov-
ny prigny &ep 9 tvoiti napiiklad piimo trubkovity nosny dilec vodiciho ramu 8, uloZeny v
piisludnych pouzdrech, nebo timenech na rému 1 stroje. Podstatné je vykyvné uloZeni sklop-
ného vodiciho rému 8 kolem osy 10 kolmé na podélnou osu 11 stroje. Sklopny vodici rém 8
je opatien alespon jednim okem 12 pro uchyceni pistnice 13 hydraulického valce 14, zakot-
veného v kloubu 15 na ramu 1 stroje. Vyhodn&jsi je provedeni s dvéma hydraulickymi vélci

8. Sklopny vodici rém 8 ma piihradovou

—_ —

14, upravenymi po stranach skiopného Qodiciho ramu
konstrukci a sestavd jednak ze sﬁodniho trubkovitého dilce, tvoticiho v alternativnim pro-
vedeni primo piidny Zep 9, uloZeny v pFislugnych pouzdrech na ramu 1 stroje, jednak z hor-
niho nosniku 16 rovnob&iného se spodnim trubkovitym dilcem - Cepem 9, jednak ze dvou spo-
jovacich dilch 17, spojujicich horni nosnik 16 a spodni trubkovity dilec - &ep 9. Sklopny
vodici ram 8 je déle opatien dvéma kolmymi Zepy 18, popiipadd také drZaky 19 pro jejich
uchyceni, které jsou upraveny po boénich stranach sklopného vodiciho réamu 8. Osy redenych
kolmych &eptt 18 probihaji i pFi sklapéni sklopného vodiciho ramu 8, v rovinach kolmych na
osu 10 vodorovnych piignych &epl 9, respektive na osu Sepu 9 vytvoieného v podobé& Felené-
ho trubkovitého nosného dilce sklopnéhe vodiciho ramu 8, kteréZto roviny jsou rovnobé&iné

s podélnou osou stroje 11 a probihaji podél vngjdich bokl ramu 1 stroje. To je .dileZité,
jak bude dale vysvétleno, pro rozloZeni, respektive sloZeni prrisludnych dilG do pFepravni
polohy stroje. Kolmy &ep 18 je bud v celku, nebo mife sestavat ze dvou &asti, ale je nut-
né, aby byly upraveny v jedné ose. Na reZenych kolmych Zepech 18 jsou upravena vykyvné v
piisludnych pouzdrech nosné& ramena 20 s postiikovacimi tryskami 21. Nosné ramena 20 mohou

byt tvoiena trubkovitym nosnikem jako v tomto prikladném provedeni a potom jsou jeété spo-
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jena se sklopnym vodicim rémem 8 zavétrovacimi tahly 22 ulo¥enymi rovn&’ na kolmych &epech
18. Nosné ramena 20 mohou vSak byt vytvoifena pirimo také jako prihradovéd konstrukce zahrnu-
jici vlastni nosnik a téhlo 22 v jednom celku. Nosnad ramena 20 jsou dale opatFena zavésny-
mi klouby 23 pro uchyceni pistnic 24 vyklép&cich hydraulickych valcd 25, které jsou zakot-
veny na ramovych kloubech 26 na rému 1 stroje. Vn&j$i konce vykyvnych nosnych ramen 20
jsou opatfeny jednak kopirovacimi koletky 27 pro sledovani terénu, jednak koncovymi sklop-
nymi rameny 28, opatfenymi rovn&i postiikovacimi tryskami 21 a na svych koncich jest¥ zna&-
kovacimi chrli&i p&ny. Pro sklap&ni sklopného ramena 28, které je kloubov& spojeno s nos-
nym ramenem 20 pomoci kloubu 29, slouii hydromotor'gi, upraveny na konci nosného ramene
20. Nad ramem 1 stroje je dale upraven op&rny rém 31 spojeny piihradovou konstrukci 32 se
zékladnim rémen 1 stroje. Op&rny ram 31 je opati¥en op&rnymi dorazy 33, které jsou vadi
svislici, prochéazejici vodorovnym pFi&nym Sepem 9 pro uchyceni vodiciho rému 8, pFedsunuty
o uréitou miru A, za G¥elem vymezeni ¥ikmé polohy pitepravni vodiciho ramu 8. Tim se dosah-
ne pFi sklopeni vodiciho rému 8 z pracovni vodorovné polohy do piepravni $ikmé polohy, da-
né prisludnym opifenim vodiciho rému 8 o op&rné dorazy 33 toho, Ze nosné ramena 20 jsou po
sklopeni kolem kolmych &epd 18 vodiciho ramu 8 v Ghlopii&né poloze podél bokd rému 1 stro-
je, a je tedy vyuZito nejdel3i bo&ni délky stroje.

Uvedené zatizeni se zrpFepravni polohy do pracovni polohy piipravi takto: obsluha,
po pFisludném spudté&ni pohonného motoru 6, uvede do &innosti nejdrive vyklapéci hydraulic-
ké valce gg[ které vyklopi nosné ramena 20 se sloZenymi koncovymi sklopnymi rameny 28 do
polohy pri&né vi&i podélné ose 11 stroje. Po vyklopeni nosnych ramen 20 se uvedou do &in-
nosti hydraulické védlce 14 a vyklopi vodici ram'8.do vodorovné polohy. Tim je zaji¥téna
vykyvnost nosného ramene 20 kolem kolmého &epu 18. Jako ti¥eti Gkon po vyklopeni vodiﬁiho
rému 8, nésleduje rozloZeni sklopnych ramen 28 pomoci hydromotoru 34 o 180° rovn&s do vo-
dorovné polohy. Kopirovaci koletka 27 po sklopeni vodiciho rému 8 vymezuji vySku nosnych ’
" ramen 20 od povrchu zem& a pii jizd& kopiruji terén,

Pro uvedeni zaFizeni do pFepravni polohy je postup opa&ny. Obsluha nejdiive sklopi
o 180° koncové sklopné ramena 28 na nosné ramena 20, Potom sklopi vodici ram 8 aZ na opér-
ny doraz 33 op&rného rému 31, Ngkonec pomoci vyklép&cich hydraulickych valct 25 sklopi
nosné ramena 20 do Ghlopi*i&né polohy podél bokd stroje. '

PREDMET VYNALEZU

1. Samojizdné postiikovaci zafizeni pro aplikaci kapalnych hnojiv, pesticidi, herbicidd
nebo ochrannych l4atek, zahrnujici na rému stroje pohonny motor s hydraulickym ovléada-
cim zarfizenim, ovladdaci kabinu a dédle nosné ramena a na nich upraven& koncové sklopné
ramena nesouci postifikovaci trysky s rozvéddé&cim potrubim, vyznadujici se tim, Ze na
pfedni Zasti ramu /1/ stroje je na vodorovnych pFi&nych &epech /9/ upraven sklopny vo-
dici rém /8/, opat¥eny jednak alespon jednim okenm /12/ pro uéhyceni pistnice /13/ hy-
.draulického vélce /14/, zakotveného v kloubu /15/ r&mu /1/ stroje, jednak dv&ma, na vo-
dorovné piti¢né fepy /9/ kolmo upravenymi kolmymi Zepy /18/ s drz&ky /19/ rovnob&Znymi
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podél vn&j¥ich bokd rému /1/ stroje, piri&em% na kolmych &epech /18/ jsou uloZena vykyv-
n& nosné ramena /20/, opati¥end postiikovacimi tryskami /él/, spojend s vodicim réamem
/8/ zavétrovacimi téhly /22/ a zavésnymi klouby /23/ pro uchyceni vyklap&cich pistnic
/24/ hydraulickych vélci /25/, zakotvenych na rémovych kloubech /26/ rému /1/ stroje.

Samojizdné postiikovaci zatfizeni, vyznadujici se tim, Ze vn&jsi konce vykyvnych nosnych

ramen /20/ jsou opatifeny sklopnymi rameny /28/ s ovladacimi hydromotory /34/.
Samojizdné postFikovaci zalizeni podle bodi 1 a 2, vyznatujici se tim, Ze nad réamem
/1/ stroje je upraven op&rny ram /31/ s op&rnymi dorazy /33/ pro uchyceni vodiciho ré-

mu /8/ a jeho uloZeni do piepravni polohy.

3 vykresy
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