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OZET

AYARLANABILIR VE KOMPAKT OLAN MENTESE CIHAZI

Bir ayarlanabilir ve kompakt mentese cihazi, bir yapiya veya cergeveye
sabitlenmesi i¢in tahsis edilen ve agik ve kapali u¢ durumlarn arasinda birinci
baglant1 aracina (3) gore dondiirlilmesi i¢in bir kapiya veya silirgiiye sabitlenmesi
i¢in tahsis edilen bir ikinci baglanti aracina (5) en az bir mentese pimi (4) ile
baglanan bir birinci baglanti aracini (3) igermektedir. S6z konusu cihaz (1), birinci
baglant1 aracinin (3) bir birinci yiizeyine sabitlenen veya uygulanan bir dogrusal
ilgili yuva (9) boyunca kayar siirtiinme ile déniisen bir kayar siirtiinme aracim (7)
icermektedir. Bu tiir bir stirtiinme araci {7), ilkinin tersinde olarak birinci baglanti
aracinin (3) bir ikinci yiizeyine tekabiil edecek sekilde yerlestirilen bir harcketli
araca (11) sabitlenmektedir, Cihaz (1) aym1 zamanda uclann, ilgili pimler
vasitasiyla sirasiyla hareketli araca (11} ve karsilikli olarak bunlar1 baglayan ikinci
baglantt aracina (5) doner bir sekilde baglandigt bir baglanti kolu aracini (13)
icermektedir. Sirtlinme aract (7), iki paralel boylamsal tarafla oval veya
dikdortgen sekillidir ve ilgili yuva (9), paralel boylamsal taraflara ve siirtlinme
aracinkine (7) tamamlayict kesite sahip olan bir boylamsal ve icbikey sekle
sahiptir. Siirtlinme aracina (7) yonelik yuvanin (9) tabani, boylamsal taraflara
paralel olan ve yuvaya (9) kars1 siirtiinme aracinin (7) basincinin diizenlenmesine
yonelik ve daha sonrasinda kayar siirtiinmenin diizenlenmesine yonelik siirtiinme
araci (7) ve hareketli arag (11) arasindaki baglantrya yonelik bir vidanin (19) bir
govdesinin serbest kaymasina tahsis edilen yarik (15) Ulzerinden bir gegise
sahiptir. Sirtlinme araci (7) ve hareketli arac (11} arasindaki olan, vidanin (19)
gévdesine yonelik bir disi vidayr (20) tasimaktadir ve digeri (11, 7), vida
gbévdesinin serbest gegisine yonelik bir delige sahiptir ve vida (19) baslhigindan
sonraki aracin (11, 7) elastik ayirmasina yonelik sikistirilabilir bir elastik elemani

tasimaktadir.
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ISTEMLER

1. Bir yapiya veya ¢ergeveye sabitlenmesi igin tahsis edilen ve agik ve kapali ug

durumlar arasinda birinci baglanti aracina (3) gore dondiriilmesi i¢in bir
kapiya veya bir siirgiiye sabitlenmesi amaciyla tahsis edilen bir ikinci baglanti
aracina (5) en az bir mentese pimi (4) ile baglanan bir birinci baglanti aracim
(3) iceren mentese cihazi (1) olup; s6z konusu mentese cihazi (1), birinci
baglant1 aracinin (3) bir birinci yiizeyine sabitlenen veya uygulanan ilgili bir
dogrusal yuva (9) boyunca kayar siirtinme ile 6telenen bir kayar siirtiinme
araci (7) icermektedir; soz konusu mentese cihazt (1), uglart ilgili pimler
vasitasiyla sirasiyla hareketli araca (11) ve bunlan karsihikl olarak baglayan
baglant1 aracina (5) doner bir sekilde baglanan bir baglanti kolu aracini (13)
icermektedir; s6z konusu cihaz (1), siirtiinme aracinin (7),birinci baglanti
aracimin (3) birinci yiize zit olan bir ikinci yiz ile uyumlu bir sekilde
yerlestirilen hareketli araca (11) sabitlenmesi; siirtinme aracinin (7), paralel
olan iki boylamsal tarafla oval ya da dikdértgen olmast ve ilgili yuvanin (9)
sturtinme aracinn (7) kesitini tamamlayict bir kesit ile ve paralel olan 1ki
boylamsal tarafla ile i¢cbiikey ve uzun bir sekle sahip olmasi; siirtlinme aracina
(7) yonelik yuva (9) tabaninin, boylamsal taraflara paralel olan ve yuvaya (9)
kars1 strtiinme aracinin (7) basing diizenlemesine ve daha sonrasinda kayma
strtlinmesinin ayarlanmasina yonelik stirtiinme araci (7) ve hareketli ara¢ (11)
arasinda baglantiya yonelik bir vidanin (19) gdvdesinin serbest olarak
kaymasina tahsis edilen yarik (15) tizerinden bir gecise sahip olmasi; burada
birinin stirtinme arac1 (7) ve harcketli arag (11) arasinda vidanin (19)
govdesine yonelik bir disi vidayr (20) tasimasi ve digerinin (11, 7), vida
govdesinin serbest gecisine yonelik bir delige sahip olmasi ve vida (19)
basligindan sonraki aracin (11, 7) elastik ayrimina yoénelik bir sikistirilabilir

elastik elemani tasimasi ile karakterize edilmektedir.

. Siirtinme aracinin (7) ve ilgili yuvanin (9) paralel ve boylamsal taraflarinin

pahlanmasi ile karakterize edilen istem 1’e gore cihaz.
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8.

. Hareketli aracin (11) baglant1 kolu aracina (13) zit olan ucunun, ucu kapali

konumda boylamsal olarak sekillendirilmis ikinci baglanti aracina (5) en
azindan yaklasik olarak dikey olan ve/veya siirtiinme aracina (7) yonelik
yuvanin (9) boylamsal eksenine paralel bir dogrultuda birinci baglanti araci (3)
boyunca kayan bir gévde aracina (22) baglanmasi ile karakterize edilen istem

| veya 2’ye gore cihaz.

Birinci baglanti aracina (3) sabitlenen veya uygulanan, bir birinci baglant1 ve
ikinet baglant1 aracina (5) bir kapal elastik kuvveti iletmek i¢in gévde aracinin
(22) bir yan kenarinda sabitlenen veya uygulanan sz konusu elastik aracin bir
ikinci baglantist arasinda sikistirma durumunda hareket eden bir birinci elastik

arac (24) icermesi ile karakterize edilen istem 3’¢ gore cihaz,

Bu tiir bir kayar blok aracinin (26), birinci baglanti aracimin (3) bir birinci
kenar, bir kanatgik veya bir sekillendirilmis kenar (28) boyunca siirtiinme ile
kaydig1 ikinci baglantiyr tasiyan govde aracinin (22) kenarinin tersinde olan
gbvde aracinin (22) kenarma ilgili bir déniis pimi vasitasiyla doner bir sekilde
baglanan bir kayar blok aracim (26) igermesi ile karakterize edilen istem 4’¢

gore cihaz.

Birinci elastik aracin (24), birinci baglanti aracinin (3) profilinin neredeyse
tamamen i¢inde olmasi ve bir sarmal yayi ve bir yay kilavuzunu icermesi; bu
kilavuz ve birinci dudak, kanatcik veya sekillendirilmis kenarin (28) tercihen

yuvaya (9) paralel olmasi ile karakterize edilen istem 4’e gore cihaz.
Déniisiim araci veya bir salimim pimi (32) vasitasiyla gbvde aracinin (22) bir
kenarina baglanan bir ilgili tasiyiciya (31) otelenen bir déner arag (30)

igermesi ile karakterize edilen istemler 3-6’dan herhangi birisine gore cihaz.

Govde aracina (22) sabitlenen veya uygulanan birinci eslestirme araci (35) ve
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doner aracin (30), birinci baglanti aracinin (3) bir ikinci dudagma, kanat¢igima
veya sekillendirilmis kenarina (36) karsi sonrakini iten bir bitistirici elastik
kuvveti iletmesine ydnelik tasiyiciya (31) sabitlenen veya uygulanan ikinci
eslestirme araci (37) arasinda sikistirma durumunda hareket eden bir ikinci

elastik araci (34} icermesi ile karakterize edilen istem 7’ye gore cihaz.

. Birinci baglantt aracinin (3} ikinci dudagmn, kanat¢immin  veya

sekillendirilmis kenarmu (36), ikinci baglanti aracim (5), elastik olarak
¢ikanlabilir olan bir veya birden fazla ara konumuna ve/veya bir itme
kuvvetini, s6z konusu ikinei baglanti aracinin (5) kapama doniisliniin son
boliminde kapanmasmma dogru saglamasmma yonelik déner araci (30)
yakinlastirmak igin tahsis edilen en az bir ¢ikinti, girinti, adim, egik diizlem ve

nerviir (38) igermesi ile karakterize edilen istem 8¢ gore cihaz.

10. Surtiinme aracin (7) ve ilgili yuvanin (9), bir ikizkenar yamuk seklinde

kesite sahip olmasi; siirtiinme aracinin (7) plastikten, recineden veya bakar
alasimdan veya alliminyumdan yapilmasi ve yuvanin (9) ve hareketli aracin
(11), metal plakadan yapilmasi ve karsilikli temasta veya bir plastik yastigin
araya konulmas: vasitasiyla kaymasi ile karakterize edilen Onceki

istemlerden herhangi birisine gore cihaz.
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TARIFNAME

AYARLANABILIR VE KOMPAKT OLAN MENTESE CIHAZI

Meveut bulus, menteselere iliskin bir alanla ilgilidir ve mobilya, doseme ve
aletleri, firinlar ve tabaklar gibi el yapimn ve endiistriyel ekipman i¢in yatay ve alt
doniis ekseni ile kapilar veya slirgiiler icin 6zellikle uygun bir ayarlanabilir ve

kompakt mentese cihazini ifade etmektedir.

Yatay ve alt doniis eksenine sahip, kap agirligimi sirasiyla dengelemek igin ve bir
veya birden fazla konumda stabilizasyonun yavaglamasma ve/veya
durdurulmasina olanak saglamak igin tahsis edilen elastik elemanlarla ve
siirtinme clemanlanyla saglanan kapilann veya siirgiilerin bilinen menteseleri

mevgeuttur,

Bazi bilinen menteselerin bir dezavantaji, slirtinme elemanlart tarafindan
uygulanan frenleme eyleminin eyersiz olabilmesi ve ayarlanamamasi dzelliginden

olusmaktadir.

Bazi bilinen menteselerin bir diger dezavantaji, oldukg¢a kompleks ve agir

olmalarindan olugsmaktadir,

Bazi bilinen menteselerin diger dezavantaji, ¢esitli elemanlar ve organlar arasinda
iletilen kuvvetin oldukea yiiksek olmasi ve oldukca dayanikh yiiksek maliyetlere,
agirliklara ve asir boyutlara yol agan yiiksek dogrulukla, asin siirtlinmeyle ve bu
malzemelere yol agan soran siirtiinmenin ortaya ¢ikan asiri azalmasindan dolayi
stvilarin, deterjanlarin veya yaglarin istem dist olarak mevcut olmasina duyarli
olan 6nemli asinmalara ve asir1 hassasiyetle islenen asir1 biiyiik malzemelerin

kullanimin gerektiren olduk¢a yogun gerilimler uygulamasindan olusmaktadir.

Bir diger dezavantaj, bu bilinen menteselerin genellikle firin agzinin g¢evresine
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miihiirle kapmin optimal temasim belirlemek i¢in veya ilgili kapama eylemi ile
kapr kapanmasinin kilitlenmesini belirlemek igin yeterli bir kapama kuvveti

saglamamasindan olusmaktadir.

EP 1183988 (CMI SRL) sayili patent dokiimani, istem 1’in girisine gbre bir

mentese cihazini tarif etmektedir.

Mevcut bulusun bir amaci, bir kontrollii frenleme eylemi uygulayabilen bir frenle

saglanan bir dengeli mentese cihazim dnermektir.

Bir diger amag, o6regin kapinin kapama darbesinin ug boliminde frenleme
eylemini azaltmak i¢in mentese doniis yayinin bir veya birden fazla sektoriinde

frenleme eylemini modiile edebilen bir cihaz 6nermektir.

Bir diger amag, elastik araglarin tek bir dengeleme yayi ile tiim kapanan ve agilan,
ara ve u¢ durumlarda farkli agirliklarda ve boyutlarda kapilart ve stirgiileri
dengeleyebilen ve tersine cevnlebilir bir sekilde durdurabilen bir cihaz

onermektir.

Bir diger amag, bir kompakt, glivenilir ve uzun siiren cihaz 6nermektir. Bir diger
amag, tersine ¢evrilebilir bir ara durma konumunu gergeklestirebilen, &rnedin
kapanmaya yakin bir durumda agilma ve kapanma arasindaki bir veya birden fazla
konumda kapinin durdurabilmesine olanak saglayabilen, bir firinin “i1zgara”

islevini uygulayabilen bir cihaz dnermektir.

Bir diger amag, yeterli bir kuvvete sahip bir serbest son darbeyle kapinin, bir kap1
kilidini kapatmasma veya bir miihiirle optimal bir bitisiklikte olmasina olanak
saglayan bir cihaz dnermektir.

Bulusun ozelliklerine, ekteki ¢izimlere belirli bir referansla asagida vurgu

yapilmaktadir, burada:
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Sekil 1, bir kapmm veya bir siirgiiniin bir kapama durumunda
(g0Osterilmemistir) bulusa gore bir mentese cihazinin bir yapilandirmasinin bir
yandan gdriiniimiidiir, burada bazi bdliimler kesit alinan digerlerini daha iyi
gostermesi icin kesilmistir;

Sekil 2, Sekil 1'in bir kesitsel detaymnin genisletilmis bir gdrlinlimiini
gostermektedir;

Sekil 3, bir tam a¢ilma durumunda sekil 1’in cthazimm bir goriiniimiinii
gostermektedir;

Sekil 4, bir kismi agilma konumunda tersine ¢evrilebilir bir durma durumunda
sekil 1’in cihazinin bir goriiniimiinii géstermektedir, burada bazi boliimler
diger kesit alinnus boliimleri daha iyi gdstermesi i¢cin kesilmistir;

Sekil 5, sekil 4’iin bir kesitsel detaymin genisletilmis bir goriinlimiinii
gostermektedir;

Sekil 6, sekil 1’in ters tarafindan goriilen cihazi Sekil 1°deki ile aynt konumda
gostermektedir ve burada bazi boliimler diger kesit alinmig béliimleri daha iyi
gostermesi icin gikarilmistir;

Sekil 7, bir tam ac¢ilma durumunda sekil 6’nin cihazimin bir gériinimiinii
gostermektedir;

Sekil 8, bir kismi agilma konumunda tersine ¢evrilebilir bir durma durumunda
sekil 6’nin cihazinin bir goriintiimiini gostermektedir ve burada bazi boliimler
diger kesit alinmig boliimleri daha iyi géstermesi i¢in kesilmistir;

Sekil 9, mevcut bulusun cihaz nesnesinin bir aksonometrik ve pargalarina

ayrilmis goriinlimiinii géstermektedir.

Sekiller 1-9°a referansla, (1) numarasi, tercihen orneklerin ¢iftinde uygulanmasi

igin bir ilgili kapama kapag: i¢in bir firn veya bir yikama makinesi gibi bir

aparatin bir ag¢ikliginin temel taraflarina tahsis edilen mevcut bulusun ayarlanabilir

ve kompakt mentese cihaz nesnesini gostermektedir.

Cihaz (1), cihazin bir yapisina veya ¢ergevesine sabitlenmesi igin tahsis edilen bir

birinci baglanti aracini (3) ve birinci baglant1 aracina (3) ve acik ve kapali u¢
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durumlar arasinda aparatin ger¢evesine gore bu kapiyr dondiirmek igin kap1 veya

sirgiiye sabitlenmesi i¢in tahsis edilen bir ikinci baglanti aracini (5} igermektedir.

Bu ama yonelik olarak, birinci (3) ve ikinci (5) baglanti araglari, bunlara dikey

olan bir mentese mili (4) ile karsilikh olarak baglanmaktadir.

Kapiya baglanmasi icin tahsis edilen ikinci baglanti araci (5) incedir ve sekil
olarak uzatilmistir ve bunlarin bir ucunda mentese milinin (4) yuvasinm
tasimaktadir. Ikinci baglanti aracinin (5) neredeyse dikey oldugu bir kapali
¢alisma konumunda (C), mentese milini (4) tastyan ikinci baglantt aracinin (5) bu

ucu alt ugtur.

Cihaz (1), birinci baglanti aracimin (3) bir birinci ylizeyine sabitlenen veya bir
birinci yiizeyinde olusturulan bir ilgili dogrusal yuva (9) boyunca kayar siirtliinme

ile hareket eden bir kayar stirtiinme aracint (7) igermektedir.

S6z konusu slrtiinme aract (7), 6regin metal plakadan olusan dogrusal ve
uzatilmis bovlamsal uzanti ile bir sekilli koldan olusan, ilk olarak birinci baglanti
aracinin (3) ikinci ylzeyi ile karsit olarak veya ikinci yiizeyle bitisik olarak kayar

sekilde yerlestirilen bir hareketli araca (11) sabitlenmektedir.

Cihaz ayn1 zamanda, diiz, yass1 ve boylamsal sekle sahip olan ve metal plakadan
olusturulan, uglarinin, sirastyla hareketli aracin (11) bir ucunda ilgili millerin
vasitasiyla bunlar1 birbirine baglayan ikinei baglanti aracina (5) baglandig: bir

baglant1 kolu araci (13) ile saglanmaktadir.
Kapali ¢galisma konumunda, bu tiir bir ikinci baglant1 aracinin (5) baglanti milinin
ikinci baglant1 aracinda (5) baglant1 kolu aracina (13) olusturulan miihiir, mentese

milinin (4) yuvasinin iizerine hafifce olusturulmaktadir.

Surtiinme aract (7), iki paralel boylamsal ve pahlanmis taraflara sahip bir
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dikdortgen veya tercihen oval sekle sahiptir; ilgili yuva (9), paralel boylamsal
taraflara ve siirtinme aracinin (7) boylamsal taraflarininkine tamamlayici olan

enine kesite sahip bir boylamsal ve i¢biikey sekle sahiptir.

Belirgin olarak, siirtiinme aract (7) ve ilgili yuva (9), bir ikizkenar yamugun

seklinde enine kesitlere sahiptir.

Strtinme araglan (7), plastikten veya bakir alasimdan veya aliiminyumdan
olusturulmaktadir ve yuva (9) ve hareketli ara¢ (11), karsilikli temas halinde veya
ornegin nylon® veya Teflon® dirliniinden iiretilen bir yastik, ped veya plastik
yikayicimin araya konulmasi vasitasiyla metal plakadan olusturulmaktadir ve

kayabilmektedir.

Alternatif olarak ve siirtiinmeyi arttirmak ig¢in, yuvanin (9) diiz olabilmesi ve/veya
iki diiz slirtiinme aracinin, birisi bir yuvanin ylizeyi ile bitisik ve digeri yuvanin
diger yiizeyi ile bitisik oldugu sekilde sunulmasi ve bu ylizey ve hareketli arag
(11) arasinda konulmasi saglanmaktadir, bu sekilde bir durumda, ped veya plastik

yikayict saglanmamaktadir.

Strtiinme aracina (7) yonelik yuvanin (9) tabani, boylamsal taraflara paralel olan
ve yuvaya (9) kars1 slirtiinme aracinin (7) basincinin diizenlenmesi amaciyla ve bu
sekilde kayar siirtinmenin yogunlugunu diizenlemek i¢in siirtiinme araglarinin (7)
hareketli araca (11) baglanmasina ybnelik bir vidanin (19) gévdesinin serbest

siirgiisiine tahsis edilen yarik (15} iizerinden bir gecise sahiptir.

Stirtiinme araci (7), 6rnegin siirtiinme aracinin (7) kalinhiginda gémili bir metal
ekte olusturulan, vidanin (19) vidalh govdesine yonelik bir disi vidayr (20)
tasimaktadir ve hareketli ara¢ (11), vidamin gdvdesinin serbest gecisi igin bir
delige sahiptir ve tercihe bagli olarak, sonraki hareketli aracin (11) vida
baghgindan elastik ayrimina yonelik sikastinlabilir bir  elastik  eleman

tasimaktadir. Alternatif olarak, somun veya disi vida, hareketli aragta (11)
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olusturulabilmektedir  ve  gdvdenin  deligi, siirtinme aracina  (7)

olusturulabilmektedir.

Baglant1 kolu aracinin (13) tersine hareketli aracin {11} ucu, birinci baglanti
aracinin (3} ikinci ylizeyinin boylamsal gelisimi boyunca kayabilen ve/veya kapal
uc durumda ikinci baglanti aracina (5) neredeyse dikey bir dogrultuda ve/veya
sirtiinme aracma (7) yonelik yuvanin (9) boylamsal geometrik eksenine paralel

bir dogrultuda bir gévde aracina (22) baglanmaktadir.

Govde aract (22) ve hareketli arag (11) arasindaki baglanti, sekillerde gésterildigi
gibi bir pivot piminin vasitasiyla gergeklestirilebilmektedir veya govde aracinin
(22) doniisiimsel hareketinin, yuvanin (9) boylamsal geometrik eksenine paralel
olmasi halinde, bu tiir gévde araci (22) ve hareketli arag (11) muhtemelen tek bir

gévdede bulunabilmektedir.

Anlayigt belirli sekilleri gerektirmeyen basit bir varyasyon, yuvanin (9) boylamsal
kenarlarmin aralikli veya farkh olan kesitlere sahip olabilmesini saglamaktadir,
ornegin ikinci baglanti aracinin (5) tersinde yuvanin (9) kenarlarinin béliimleri
arasmndaki mesafe, kapmmin kapanma darbesinin terminal agamasi sirasinda

strtlinmeyi azaltmak igin arttirilabilmektedir.

Cihaz (1), birinci baglanti aracinda (3) sabitlenen veya birinci baglanti aracinda
olusturulan bir birinci tespit aract (23) ve ikinci baglanti aracinin (5) bir kapatma
elastik kuvvetine uygulamasi igin gévde aracinin (22} bir yan kenarinda sabitlenen
veya kenarinda olusturulan bir ikinci tespit pargasi (25) arasindaki sikismada

hareket eden bir birinci elastik araci (24) icermektedir.

Cihaz (1) ayn1 zamanda bir ilgili pivot pimi (27) vasitasiyla yuvanin (9) boylamsal
geometrik eksenine gore, ikinci tespit pargasini tasiyan par¢aya gdvde aracinin
(22) capraz kenarma ddéner bir sekilde baglanan bir tercihe bagh kayar blok
aracint {26) igerebilmektedir, burada bu tir bir kayar blok araci (26), birinci
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baglant1 aracimin (3) bir birinci dudagi veya kanatgig1 veya sekillendirilmis kenar

(28) boyunca kayar siirtiinme ile kaymaktadir.

Tercihe bagl olarak bulug, gévde aracinin (22), birinci kayar blok aracina (26)
esit olan ve ters olan bir diger slirtlinme pedi (gosterilmemistir) ile sunulmasini

saglamaktadir.

Birinci elastik ara¢ (24), birinci baglant1 aracinmn (3) profilinin igerisinde
neredeyse tamamen dahil edilmektedir ve bir sarmal yay1 ve bir yay kilavuzunu
igeren tiirdedir; bu kilavuzve birinci dudak, kanatgik veya sekillendirilmis kenar
{28) tercihen yuvaya (9) paraleldir. Cihazin bu durumunun, yaymn ve yay
kilavuzunun tamamen baglanti araciin digina ¢ikinti yaptigr bilinene gore agiri
derecede daha kompakt hale getirdigi gézlemlenmelidir. Bu kompakthk dereces,
birin¢i baglanti aracinin (3), ¢ergeveye veya agizla yanal olarak bulunan bir firin

yapisina sabitlenmesine clanak saglamaktadir.

Cihaz (1) aym zamanda, 6rmegin déniisiim ydnteminin araglari vasitasiyla ve
gosterildigi lizere bir salinim piminin (32) vasitasiyla gévde aracimin (22) bir
enine kenarina sabitlenen bir 1lgili tasiyiciya (31) sabitlenen bir pivot pimine (29)
sahip olan bir silindir veya bir metal silindirden olusan bir déner arac (30); gévde
aracina (22) sabitlenen veya gévde aracinda olusturulan bir ilgili birinei eslestirme
aract (35} ve doner araca (30), birinci baglanti aracinin (3) bir ikinci dudagina,
kanatgigina veya sekillendirilmis kenarina (36) sonrakini (30) egen bir elastik
kuvveti iletmek igin tasiyiciya (31) baglanan veya tagiyicida olusturulan bir ikinei
eslestirme araci (37) arasindaki sikistirma durumunda hareket eden bir ikinci yay

araci {(34) ile saglanmaktadir.

Dudaklar, kanatciklar veya kenarlar (28, 36) tercihen birinci baglant1 aracinin (3)

ana geometrik dlizleme karsilikli olarak paralel ve ortogonaldir.

Birinei baglanti aracimin (3) ikinci dudagi, kanatgigi veya sekillendirilmis kenar
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(36), ikinci baglant1 aracim (5), elastik olarak g¢ikarilabilir olan bir veya birden
fazla ara konumuna ve/veya bir itme kuvvetini, sz konusu ikinci baglant
aracinin (5) kapama doniisiiniin son bdliimiinde kapanmasina dogru saglamasina
yonelik doner araci (30} yakinlagtirmak i¢in tahsis edilen en az bir ¢ikinti, girinti,
adim, egik diizlem ve nerviir (38) icermektedir. Sekil 2°de gosterildigi lizere,
cihazin birinci baglant1 aracinin (3) ikinci dudag (36), bu tiir bir seklin kapah
durumunda (C) oldugu gibi déner aragta (30) hareket ederek, agzin miihriine karsi
kapinin kapali konumuna ve bir bitistirme kuvvetine belirli bir stabilite saglayan
bir nerviirii (38) igermektedir. Doner arag, Sekil 5°te oldugu gibi nerviiriin (38)
ters tarafim1 tasidifinda, c¢ikanti, bir uygun acilma veya kapanma kuvvetinin
uygulanmasina kadar stabil olan *“1zgara” acilmasi adli hafif ag¢ilma konumunu

saglamaktadir.

Cihazin (1) islemi, acik konumdan (A) baslayarak, yaymn elastik kuvveti ile
desteklenen ve siirtlinme aracinin (7) ve kayar blok aracinin (26) siirtlinmesinin
etkisi kismen giderilen bir kapatma kuvvetinin kapisina uygulanmasinin, kapama
kuvvetinin orta derece arttirtlmasina thtiya¢ duyulmasmin tstesinden gelmek igin
“1zgara” konumuna kadar kapinin déndiiriilmesine izin vermesini saglamaktadir;
hemen “i1zgara” konumunu gectikten sonra, nerviirle (38) birlikte ikinci elastik
arac (34), iistesinden gelmeye yonelik acilma kuvvetinin uygulanmasina kadar
kapali durumu stabil hale getiren kapaga dogru yoénlendirilen bir ek kuvveti

saglamaktadir.

Stirtiinme araci (7) ve kayar blok araci (26), agik ve “1zgara” konumu arasindaki

tim ara konumlarin stabilitesini garanti altina almaktadir.

Vida (19), cihazmn farkli boyut ve agirliklara sahip kapilara uyarlanmasina olanak
tantyan  sdrtinme aracimin  (7) frenleme eylemini diizenlemek igin

kullamlmaktadar.,
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