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Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do sa-
moczynnego przesuwania trasy przeno$nika zgrze-
bitowego w poprzek jego podiluznej osi, wspé6ipra-
cujacego z maszyng urabiajgcg w wyrobisku goér-
niczym.

Dotychczas jako urzgdzenia do poprzecznego
przesuwania trasy przeno$nikéw zgrzeblowych,
znane sg zestawy hydraulicznych popychakéw,
ktére rozmieszczone wzdluz trasy przeno$nika
w wyrobisku gérniczym sg centralnie sterowane.

Innym znanym urzgdzeniem jest obudowa hy-
drauliczna zmechanizowana ktéra zainstalowana
w wyrobisku gérniczym jako cigg zestaw6w, prze-
mieszcza sie samoczynnie wraz z postepem eksplo-
atacji, przesuwajac jednoczeénie trase przenoénika
w poprzek jego podluznej osi oraz pelni role obu-
dowy w nowym polu roboczym.

Wada wymienionych urzagdzen jest duza ilo§¢
osprzetu ktora zainstalowana w wyrobisku gorni-
czym tarasuje go i ogranicza swobode ruchu przy
pracy oraz wymaga statej konserwacji. Ponadto
stosowanie obudowy hydraulicznej zmechanizo-
wanej w wyrobiskach gérniczych o krétkich wy-
biegach jest nieekonomiczne z uwagi na konie-
czno§é¢ czestego przetransportowywania catosSci
urzagdzen w nowe miejsce pracy. Przy stosowaniu
popychakéw hydraulicznych w warunkaeh goérni-
ozych niedogodno$cig sg czeste uszkodzenia prze-
wodéw hydraulicanych, oraz gtadzi tloczysk po-
pychakéw.
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Celem wynalazku jest wyeliminowanie powyz-
szych wad i niedogodno$ci przez opracowanie
urzgdzenia o malych gabarytach i bez dodatko-
wego osprzetu do samoczynnego przesuwania trasy
przeno$nika zgrzeblowego.

Zagadnienie to zostalo rozwigzane w przedmio-
cie wynalazku polegajacym na opracowaniu urzg-
dzenia skladajacego sie co najmniej z 2-ch segmen-
tbw w ksztalcie prostokatnej konstrukeji, ktére
polaczone ze sobg przegubowo tworzg plyte jezdng
urzadzenia. Na powierzchni plyty jezdnej usytuo-
wane s3 co najmniej trzy krazniki, oraz dwa gnia-
zda do zmiennego osadzania tych kraznik6éw, ktére
rozmieszczone sg wzgledem siebie w linii skoénej
naprzeciwlegle, za§ na koncach plyty jezdnej usy-
tuowane sg pary uchwytéw lgczace za posredni-
ctwem ciegien maszyne urabiajgcg wraz z urzg-
dzeniem.

Przeno$nik zgrzeblowy uloZony wzdluznie na
powierzchni ptyty jezdnej przesuwany jest w po-
przek swej podiluinej osi za posrednictwem oporu
kraznik6w w czasie ruchu maszyny wurabiajgcej
usytuowanej na przeno$niku zgrzeblowym. W cza-
sie zwrotnego ruchu maszyny urabiajacej krazniki
mocowane sg w zmiennych gniazdach osadczych,
a urzadzenie przestawia sie za maszyme urabia-
jgcg i mocuje ze sobg za pomocg ciggien ponawia-
jagc cykl przesuwania trasy przeno$nika w czasie
ruchu maszyny urabiajacej.
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Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
ktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia widok z goéry urzadzenia do samo-
czynnego przesuwania trasy przeno$nika zgrzeblo-
wego, usytuowanego w wyrobisku gérniczym wraz
Z maszyng urabiajgcg pracujgca po przeno$niku
zgrzeblowym, fig. 2 — widok z gbéry samego urzg-
dzenia, a fig. 3 widok urzadzenia z boku.

Segmenty plyty jezdnej 1, urzadzenia w ksztai-
cie prostokatnej konstrukcji, potaczone ze soba
przegubami 2, zaopatrzone sg w krazniki 3, 4 i 5
oraz w gniazda osadcze 6 i 7T do zmiennego, mo-
cowania w nich krgzniké6w 3 i 5. Po obu koncach
plyty jezdnej usytuowane sg pary uchwytéw 8,
mocujace za poSrednictwem ciegien 9 urzgdzenie
wraz z maszyng urabiajgcg 10. Trasa przeno$nika
zgrzeblowego 11 ulozona wzdluznie na plycie
jezdnej 1 urzadzenia przesuwana jest poprzecznie
do swej podluznej osi wskutek oporu krgznikéw
3, 4 i 5, w czasie ruchu maszyny urabiajgcej 10
usytuowanej na przeno$niku zgrzeblowym 11.

Podczas zwrotnego Kkierunku ruchu maszyny
urabiajgeej 10 krazniki 3 i 5 mocowane sg w gnia-
zdach osadezych 6 i 7 a urzgdzenie przestawione
za maszyne urabiajgcg i polgczone z nig ciggnami 9
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rozpoczyna cykl poprzecznego przesuwania trasy
przeno$nika zgrzeblowego 11 w czasie ruchu ma-
szyny urabiajgcej.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do samoczynnego Dprzesuwania
trasy przeno$nika zgrzeblowego, wspoélpracujgce
Z maszyna urabiajgca, znamienne tym, ze segmen-
ty pityty jezdnej (1) w ksztalcie prostokgtnej kon-
strukcji polaczone ze sobg w znany sposéb prze-
gubami (2), sg zaopatrzone w znane krazniki (3), (4)
i (5), oraz w gniazda osadcze (6) i (7) rozmiesz-
czone naprzeciwlegle w linii sko$nej na powierz-
chni plyty jezdnej (1), za§ na jej koncach usytu-
wane sg pary uchwytéw (8) mocujgce za posre-
dnictwem ciegien (9) maszyne urabiajacg (10)
z urzadzeniem, natomiast przenosnik zgrzeblowy
(11) utozony wzdluznie na powierzchni plyty je-
zdnej przesuwa sie poprzecznie do swej podluznej
osi w czasie ruchu maszyny urabiajgcej (10).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1., znamienne tym,
ze krazniki (3) i (5) mocowane sg zmiennie
w gniazdach osadczych (6) i (7) podczas zwrotnego
ruchu maszyny urabiajgcej (10).
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