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La présente invention a pour objet un outil de
travail du sol muni d'un dispositif de sécurité a réarmement
automatique destiné a4 permettre a cet outil d'osciller autour
d'un axe d'articulation a l'encontre d'un ressort et de se dé-
clencher au~deld dtune valeur prédéterminée réglable,

Il existe de nombreux dispositifs appelés
"sécurité non-stop" qui permettent A un outil de travail
du sol comme par exemple un corps de labour, un corps
sous~soleur ou un chisel de se déclencher lorsqu'il heurte
un obstacle se trouvant enfoui dans le sol, et qui se réarment
automatiquement,

La présente invention a plus particulidrement
pour objet un dispositif permettant a lforgane de travail
de vibrer ou encore de se débattre & l'encontre d'un ressort,
le déclenchement n'ayant lieu que lorsque le déplacement de
l'outil dépasse une valeur maximum prédéterminde, cette
valeur maximum pouvant 8tre réglde en fonction du travail
A exdcuter,

Le dispositif selon la présente invention comporte
un chfissis pouvant &tre fixé A une traverse dlattelage a
un tracteur et sur lequel est articulée autour d'un axe
horizontal une chape sur laquelle est articulé, autour d'un
axe borizontal également, un support d'outil de travail du
sol, une dent par exemple, ledit support étant verrouillé
sur la chape par un dispositif A échappement qui se déver-
rouille au-deld d'une valeur angulaire maximum déterminée
par une butée réglable portée par le chéssis, '

A titre d'exemple non limitatif et pour facili-
ter la compréhension de l'invention, on a représenté aux
dessins annexés :

Figures 1 a 3, trois vues illustrant le fonc-
tionnement d'un premier mode de réalisation de l'invention ;

Figures 4 A 6, deux vues illustrant le fonction-
nement d'un deuxiéme mode de réalisation de l'invention,

En se reportant aux figures 1 a4 3, on voit que
1'invention concerne un outil du genre chisel destiné a bri-
ser la terre par griffage tout en ayant un mouvement de vi-
bration, Il comporte une dent 1, montée & l'extrémité dtun

support 2, de forme analogue a celle de l'age d'une charrue
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2
portant un corps de labour, ce support 2 ayant une branche
2a, sensiblement horizontale, Ce support 2 est relié & une
chape 3 au moyen d'un axe horizontal et transversal 4,
Cette chape 3 est elle-mdme relide par un axe 5, paralldle
4 l'axe L, 4 un chissis caisson 6 qui porte une bride 7
au moyen de laquelle ledit chissis peut &tre fixé & une pou-
tre dlattelage, non représentée,

L'extrémité de la partie 2a du support 2 comporte
un bec 8 éui prend appui contre une face d'appui 9 méhagée
sur un verrou basculant 10 monté iibrement & rotation sur
un axe 11, paralléle aux axes 4 ot 3 et porté par la chape
3. Le verrou basculant est maiﬁtenu en appui contre une pla=-
que ou butée 16 solidaire de la chape 3 au moyen d'un ressort
12, Le verrou basculant est maintenu comporte en outre un
erget 13 gul se trouve a une certaine distance d'une butde 14
portéé par un support 15 solidaire du chéssis 6, la posi-
tion de la butde 14 par rapport 4 son support 15 étant
réglable,

Sur l'axe 4 est montée & pivotement une bielle
17 qui. & son autre extrédmité est reiidée & une chape 18
solidaire d'une tige 20 qui coulisse dans un coulisseau
porté par un axe 21, paralldle aux axes 4, 5 et 11, cet
axe 21 étant-porté par 1o chdssis 6, Sur la tige 20 est
enfild un ressort 22 qui est comprimé entre deux plaques
19 et 23 prenant respectivement appui contre la chape 18
et le coulisseau, Une bielle de guidage 24 est montée A
rotation d'une part entre la chape 18 sur le pivot 25 de
liaison de la chape 18 et de la bislle 17 et d'autre part
sur un pivot 26 porté par le chéissis &,

Le fonctiomnnement du dispositif ainsi déerit est
le suivant : la machine est fixéé par la bride 7 sur la
poutre d'attelage d'un tracteur, En fonctionnement du fait
de la résistance du sol, l'ensemble constitué par le support
2 de la dent 1 et la chape 3 pivote autour de l'axe 5 en com-
primant le ressort 22, Ce dernier est guidé par la bielle 2}
qui pivote autour du pivot 26 qui est fixe puisque relié au
chéissis 6 ; tandis que la force de réaction du ressort 22
est transmise au support 2 par la bielle 17 3 on obtient
ainsi un excellent'rappel en position du support 2 par 1le
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ressort 22 qui tend A& le ramener en position d'origine dans
laquelle ledit support 2 repose par sa partie 2a contre la
semelle 6a, du chl@ssis 6. Ce fonctionnement est illustré a
la figure 2,

Lorsque l'ensemble support 22a et chape 3 bascule
autour de l'axe 5 a l'encontre de l'action du ressort 22,
1'ergot 13 du verrou 10 se rapproche de la butée 14, jusqu'a
venir en contact avec cette butée, comme cela est représenté
figure 2, Si le¢ mouvement de basculement/vers fb haut du sup-
port 2, la butée 14 en appuyant sur l'ergot 13 fait pivoter
le verrou 10, ce qui a pour effet que le bec 8 dudit support
ne porte plus contre la face d'appui 9, ce qui déverrouille
le support 2 par rapport a la chape 3 et, comme cela est
représenté & la figure 3, le support 2 bascule librement vers
le haut autour de l'axe 4, jusqu'a ce que l'extrémité de sa
partie avant vienne en appui contre la semelle 6a du chéssis
(figure 3), ce qui dégage la dent 1 de l'obstacle, Le res-
sort 22 agit toujours pour repousser le support 2 vers sa
position d'origine, mais avec un bras de levier moindre,

Le réarmement se fait en relevant la machine aun
moyen du relevage du tacteur, ce qui permet au support de
basculer vers le bas sous lfaction du ressort 22 et toutes
les pidces reprennent leur position dtorigine correspondant
4 la figure 1,

La sensibilité du dispositif de déclenchement dé-
pend de lt'importance de la surface de contact entre le bec
8 du support 2 et la surface dfappui 9 du verrou basculant
10, Selon une variante de réalisation, non représentée,
on peut disposer sur le verrou 10 une butée i vis, analogue
4 la butée 14, prenmant appui sur la plaque 16 et déterminer
ainsi l'importance de la surface de contact entfe le bec 8
et la face dtappui 9,

On peut également au moyen de la butée 14 déterminer
la valeur du débattement angulaire maximum du support 2 avant
déverrouillage,

Les figures 4 A 6 représentent une variante de
réalisation dans laquelle les mémes éléments portent les
mdémes références. En se reportant i ces figures, on voit
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que comme dans le cas précédent, le support 2 est articulé
sur une chape 3 par un axe 4, la chape 3 étant elle-méme-
articulée au chiissis par un axe 5. Dans cet exemple, le ver=
rou 10 et la bielle 17 sont montés sur un méme axe 11 et le
ressort de rappel 27 du verrou basculant 10 est porté par
ladite bielle 17. Le ressort 22 n'agit plus alors directe-
ment sur le support 2 comme dans le cas précédent, mais sur
la chape 3 de sorte que pour le réarmement, il est nécessaire
de prévoir un ressort supplémentaire 28, Le réglage de la sen-
sibilité du déclenchement se fait au moyen de la butée A vis -
29 pﬁrtée par le verrou basculant 10 ; tandis que le réglage
de ltalignement du support 2 et de la chape 3 se fait au
moyen d'une butde A vis 30, Le verrou basculant est contretemm
par un ressort 27 enfilé sur une tige 32. Le mouvement de
pivotement de l'ensemble support 2-chape 3 a pour résultat
que l'angle entre la bielle 17 et le verrou 10 augmente, de
sorte que le ressort 27 se détend complétement ; comme
dtappui du bec 8 sur le verrou 10 se fait par une face obli-
que la pression exercée par le bec 8 chasse le verrou,
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REVENDICATIONS
1.~ Outil de travail du sol muni d'un dispositif
de sécurité a réarmement automatique permettant audit outil

d'osciller en travail autour d'un axe d'articulation a l'en-
contre d'un ressort et de se déclencher au-deld d'un déplace-
ment d'une amplitude prédéterminéde réglable, caractérisé par
le fait qu'il est constitué par un support (2) pour un outil
(1) articulé par un axe horizontal (4) A une chape (3) elle-
m8me articulée par un axe horizontal (5) sur un chéssis (6),
le support (2) et la chape (3) étant solidarisés par un dis-
positif de verrouillage A échappement porté par la chape (3)
comportant un verrou (10) qui bascule pour un déplacement pré-
déterminé de 1'ensemble formé par la chape et le support,
cet ensemble étant contretenu par un ressort (22).

2,~ Outil de travail du sol selon la revendica-
tion 1, dans lequel le ressort (22) est relié par une bielle
(17) au support d'outil (2) et est guidé par une deuxidme
bielle (24) pivotant autour dtun axe (26) solidaire du chés-
sis (6).

3.~ Outil selon la revendication 1, dans lequel
le verrou basculant (1¢) est actionné par contact contre
une butée (14) réglable, portée par le chAssis,

4,~ Outil selon la revendication 1 ou 2
dans lequel le ressort (22) est relié par une bielle (17)
au support d'outil (2) et est guidé par une deuxidme bielle
(24) pivotant autour d'un axe (26) solidaire du chAssis (6).

5.~ Outil selon l'une des revendications 1 a &4
dans lequel le verrou basculant (10) est rappelé en position
de verrouillage par un ressort (13) prenant appui sur une
plaque (16) solidaire de la chape (3).

6.- Outil selon l'une quelconque des revendications

1 4 5, dans lequel la position dlorigine du verrou peut

a2

étre réglée par une butéde & vis de fagon a déterminer
l1timportance de la surface de contact entre la face d'appui
(9) dudit verrou et le bec (8) du support prenant appui sur
cette face d'appui, ce qui détermine la sensibilité du dis-
positif,

’ 7.- Outil de travail du sol selon la revendication
1, dans lequel le ressort (22) est relié par une bielle (17)



10

15

2500985
6

4 la chape (3) et est guidé par une deuxidme bielle (24)
pivotant autour d'un axe (26) solidaire du chéssis (6).
i 8.- Outil selon la revendication 7, dans lequel
le verrou basculant (10) est rappelé en position de verrouil-
lage par un ressort ( 27) premant appui sur la bielle (17)
de sorte que au fur et & mesure que le support (2) pivote
vers le haut, ledit ressort (27) se détend.

9.~ Outil selon 1la revendlcation 7 ou 8, dans 1le-
quel les surfaces de contact entrs le. verrou et le support
sont obliques, de sorte qu'elle glissent l'une contre 1llautre
lorsque l'action du ressort (27) devient insuffisante,

10,~ Outil selon l'une guelconque des revendications
6 & 8, dans lequel la position inmitiale du verrou (10) par
rapport au bec (8) du support (2) est régide par une butée a
vis (30) ce qui détermine 1'importance des surfaces de
contact et donc la sensibilité du mécanisme, )

-11.~ Outil selon—l'unq quelconque des revendications
6 & 8, caractérisé par le fait qu'il comporte un ressort sup-
plémentaire (28) pour assurer le rdarmoment,
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