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(s7) Tiivistelmid:

Kalanterissa on pditetela (3), jonka laakerit
(6) puristuvat hydrostaattisen mint¥-sylinteriyksikdn
(23) avulla rungossa olevaan vastarajoittimeen (25) ja
joissa on aina kaksi telaryhmin tason kanssa yhdensuun-
taista ohjauspintaa (13,15), jotka liittyvit toiminnalli-
sesti vastaaviin rungossa oleviin ohjauspintoihin (11,12).
Piddtetelan heilumisen huomattavaa vihent¥mist¥ varten
vastarajoitin (25) on sijoitettu vain méntd-sylinteriyk-
sikdn (23) vaikutuslinjan (26) toiselle puolelle. TA1lldin

laakeriin kohdistuu tietty vdintdmomentti. Laakerin oh-
jauspinnat puristuvat rungossa oleviin ohjauspintoihin,
jolloin telaryhm¥n tasoon nihden poikittaista liikettd
el esiinny. Ohjauspintojen vdlinen kitka vaikeuttaa myds

laakerien siirtymistd telan akselin suunnassa.

(s1) Sammandrag:

Kalander med en indvals (3) vars lager (€) medelst
en hydrostatisk kolv-cylinderenhet (23) kan tryckas mot
ett stativfast motanslag (25) och som i vart och ett fall
uppvisar tvd i fSrhillande till valsstapelns plan parallel-
la styrytor (13,15), vilka samverkar med motsvarande, sta-
tivfasta styrytor (11,12).For att i higre grad kunna f3r-
minska vibrationer { Sndvalsen har motanslaget (25) endast
anordnats pd ena sidan av verkningslinjen (26) f3r kolv-
cylinderenheten (23). Hirigenom ut3vas pi lagret ett vrid-
moment. Dess styrytor klidms mot de stativfasta styrytorna,
Hirigenom utesluts ett spel { riktning tvirs mot valssca-
pelns plan. Friktionen mellan styrytorna fdrsvirar 3ven
en lagerrdrelse i riktning f8r valsaxeln.
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Kalanteri
Kalander

Keksintd koskee kalanteria, jossa on ainakin kak-
si telaa ja runkoon kiinnitetyissi johteissa siirtyvit
telalaakerit, joista toisen pditetelan laakerit - pysty-
johteissa alemman p&&tetelan laakerit - voidaan puristaa
suunnilleen niiden keskiosaan liittyvdlld hydrostaatti-
sella mdnt&-sylinteriyksik®ll4 siten, ettd niissi oleva
vaste koskettaa rungossa olevan johteen vastarajoittimeen.
Po. pddtetelan laakerit kdsittivit t&118in aina kaksi te-
laryhmdn tasoon nihden yhdensuuntaista, keskendin vastak-
kaista ohjauspintaa, jotka liittyv&t toiminnallisesti vas-
taaviin rungossa oleviin ohjauspintoihin.

Erddssd jo tunnetussa vastaavassa kalanterissa (Uus-
patentti nro 2 861 504) mdnté-sylinteriyksikén tehtivini on
laskea alin tela ja mahdollisesti myds muut sen yl&puolella
olevat telat mahdollisimman nopeasti alas. Telalaakerit
on sijoitettu vastakkaisten ohjauspintojen viliin kahteen
toisistaan tietylld etdisyydelli olevaan runkopylvédidseen.
Jokaisessa johteessa on runkoon kiintefsti liittyvd vaste,
johon alimman telan laakerin yldpinta voi tukeutua.

Erddssd toisessa jo tunnetussa kalanterissa (saksa=~
lainen pat.hak. DE-AS 20 10 322) alimman telan ja ylimmé&n,
midntéd-sylinteriyksik®l1l4 kuormitettavan telan vdliin on si-
joitettu useita viliteloja. Runko on sijoitettu viliteloi-
hin ja ylimpd&n telaan nihden vain toiselle puolelle. N&i-
den telojen laakerit on j8rjestetty t&118in toispuclises-
ti rungon pystysuoriin ohjausulokkeisiin. Vain alimman te-
lan laakerissa on manti-sylinteriyksikdn vaikutuslinjan
molemmilla puolilla johde. Lis#ksi alemman médntd-sylinte-
riyksikdn sylinterin kanteen on jérjestetty alimman telan
kdyttbasennon rajaava vaste.

Em. kalantereiden yhteiseni piirteend on, ettd alim-

man telan laakerissa on tietty vdlys vaakasuunnassa, ts.



10

15

20

25

30

35

62375

sekd telan akselin suunnassa ettd kohtisuoraan siihen
ndhden. T&md aiheuttaa alimman telan vaakaheiluntaa,

joka hdiritsee kalanterin kdytt8d ja lisd3 sen kulumis-
ta. Vaakaheilunta siirtyy mySs alempaan mdntd-sylinteri-
vyksikk&6n ja vahingoittaa sen mdnndntiivistettd. Tami
vaara kasvaa vield kalanterin kdyttSnopeuden lisdidntyessi.

Tamédnkertaisella keksinn6lld pyritddnkin kehitti-
mddn sellainen edelld selostetun kaltainen kalanteri, jos-
sa toisen pddtetelan heilumista voidaan tuntuvasti vihen-
tas.

Tamd on ratkaistu keksinndn mukaan siten, etti
vastarajoitin on jdrjestetty vain mdntd-sylinteriyksikén
vaikutuslinjan toiselle puolelle.

Laakerissa oleva vaste puristetaan tietyllid voi-
malla vastarajoittimeen. Po. voima vastaa pystysuorassa
telaryhméssd méntd-sylinteriyksikdn synnyttimidi voimaa,
josta on vdhennetty telojen paino ja mahdollisesti ylim-
pddn telaan kohdistettu lisdkuormitus. Koska molempien
vastakkain suuntautuvien voimien vaikutuslinjat ovat vas-
takkain, kohdistuu ao. pddtetelan laakeriin tietty v3idn-
tomomentti, josta johtuen laakerin ohjauspinnat puristu-
vat rungossa oleviin ohjauspintoihin. Puristumisen edel-
lyttdmd kulmaliike on niin pieni, ettd se voidaan sallia.
Puristumisen vaikutuksesta jd& telaryhmdn tasoon n&hden
poikittain suuntautuva ja hdiritsevd liike tdlli tavoin
varmasti pois. Samanaikaisesti ohjauspintojen védlinen
kitka kasvaa voimakkaasti, joten laakerin siirtyminen
telan akselin suunnassa vaikeutuu tai estyy kokonaan. T&ds~-
td johtuen vastaavat vdrdhtelyd synnyttdvdt voimat siir-
tyvdt runkoon, jossa ne vaimentuvat varmasti. Johteen
suunnassa tapahtuva vidrdhtelyliike on saatu pysymddn v&hdi-
send siten, ettd laakeri on yhdistetty voimapiirind vas-
teen ja vastarajoittimen avulla runkoon. T&1lld tavoin ku-
luminen on tuntuvasti pienempi niissd osissa, joita po.
vadrdhtely rasittaa. Nimenomaan mdnnédntiivisteet kestdvit

nyt kauemmin.
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On erittdin edullista jdrjestdsd p&&telan ohjaus-
pinnat vain mint&-sylinteriyksik®én vaikutuslinjan toiselle
puolelle, koska kaikkien telojen runko voi t#118in olla
vain toisella puolella.'Péatetelan laakerit ovat nyt my6s
helposti huollettavissa, tilantarve on pieni ja kokonais-
konstruktio yksinkertainen. Tavanomaisen kiinte#n alim~
man telan tilalle on t&dstd johtuen helppo vaihtaa pika-
erotustela.

Edelleen suositellaan runkoon liittyvien ohjaus-
pintojen muodostamista kahteen rungossa olevaan ulokkee-
seen. On mySs edullista, ettd laakerissa olevat ohjaus-
pinnat, joista toinen on ulokkeen ympirilli olevissa lai-
poissa, ovat vastakkain. Tdllainen rakenne tunnetaan vi-
litelojen ollessa kyseessid jo ennest#in, mutta laippa on
nyt ehkd syytd tehdd vahvemmaksi, jotta ao. puristusvoi-
mat voidaan ottaa vastaan.

Vaste on hyvd sijoittaa suunnilleen telan sille
aksiaaliselle tasolle, joka on kohtisuorassa telapinoon
ndhden. Koska vaste muodostaa laakerin k&i#ntdliikkeeseen
liittyvédn kééntépigteen, pystytd&dn tdlld tavalla varmis-
tamaan se, ettd pditetela ei puristumisen aiheuttavan
kddntSliikkeen aikana pHdlse siirtymiin poikittain tela-
ryhm&n tasoon n&hden.

Keksint8& selostetaan nyt lihemmin oheisessa pii-
rustuksessa esitetyn suositettavan rakenteen avulla. THl-
16in

kuva 1 esittdd sivukuvana keksinndn mukaan varus-
tettua kalanteria, ja

kuva 2 on leikkaus kuvan 1 linjaa A-A pitkin.

Kalanterin molemmilla puolilla on runko 1. Lisik-
si kalanterissa on ylempi pi4tetela 2, alempi piitetela
3 ja useita vidliteloja 4. Ylemm#n piitetelan laakeri 5,
alemman pditetelan laakeri 6 ja vilitelojen laakerit 7
siirtyvdt pystysuunnassa rungon 1 johteessa 8. Kuvan 2
esittdmdlld tavalla rungossa 1 on kaksi uloketta 9 ja 10,
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joissa on toisistaan kauempana olevalla sivulla vastaa-
vasti ohjauspinta 11 ja 12. Laakerissa 6 on ensimmdinen
ohjauspinta 13 ja ulokkeiden 9 ja 10 ymp&drilld olevissa
laipoissa 14 kummassakin toinen ohjauspinta 15. Ohjaus-
pinnat sijaitsevat vain laakeriporauksen 16 toisessa
sivussa. Laakerin 6 laippojen 14 poikkileikkaus voi olla
suurempi kuin laakereissa 5 ja 7.

Hydrostaattisen midntd-sylinteriyksikdén 20 sylinte-
rissd 18 liikkuva mdntd 19 liittyy ylimpd&n laakeriin 5
siitdlaitteen 17 vdlitykselld, niin ettd saadaan aikaan
telojen painon lis#dksi tarvittava kuormitus. Alemman
pddtetelan 3 laakeri 6 tukeutuu alemman hydrostaattisen
midntd-sylinteriyksikdn 23 sylinterissd 21 liikkuvaan
mint&4n 22, joka puristaa laakeria 6 yldspdin niin pal-
jon, ettd sen vaste 24 koskettaa rungon johteessa 8 ole-
vaan vastarajoittimeen. Midntd-sylinteriyksik&n 23 synnyt-
tdmien voimien on sen vuoksi oltava suurempia kuin telo-
jen 2, 3 ja 4 paino + mantd-sylinteriyksikén 20 synnyt-
tdmd kuormitus. Kokonaisvoimaa R, joka esiintyy telojen
vaikutuslinjassa 26, vastaa td116in yhtd suuri voima R'
vastarajoittimessa 25. Voimien R ja R' vdlinen etdisyys
saa aikaan laakerin 6 vidintbmomentin, jonka johteen 8
ohjauspinnat 11 ja 12 ottavat vastaan, laakerin 6 ohjaus-
pinnan 13 yl&p#&n tukeutuessa t&lldin runkoon liittyvaddn
ohjauspintaan 11 ja po. laakerin ohjauspinnan 15 alapdén
vastaavasti rungossa olevaan ohjauspintaan 12. Ndin syn-
tyvdt yhtd suuret voimat on merkitty kuvaan 1 viitenu-
meroilla Q ja Q'. Ohjauspintojen vdliin muodostuu tdmdn
vuoksi tietty puristus ja myds lis&dd kitkaa, niin etta
laakeri 6 ja t&lldin myds alempi pddtetela 3 eivdt pdése
sanottavasti heilumaan vaakasuunnassa. Koska vaste 24 on
alemman pditetelan 3 keskiakselin 27 korkeudella, puris-
tumiseen liittyvd vihdinen k#ddntdliike ei siirrd telaa

sivusuunnassa. Tilanne pysyy samana myds silloin, jos
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vastetta siirretidin esimerkiksi hieman yl8spdin, jotta
ohjauspinnat 13 ja 15 saadaan pidemmiksi.

Muuten kalanterissa voi olla normaalivarusteet,
esim. ripustuslaite 28, jonka kdyttdvoimana on mootto-
ri 29 ja vaihteisto 30. Lisdksi siind on vasteet 31, jot-
ka liittyvdt toiminnallisesti laakerien vastarajoittimiin
32, niin ettd eri telojen laskeutumisliikkeet pystytdédn
pysdyttdméd&n, kun tyhjentdmdlld paineneste mdntd-sylin-
teriyksikdn 23 iskutilasta saadaan aikaan telojen nopea
erottaminen.

Rakenne-esimerkissid esitetyssd ripustuslaitteessa
28 on osiin jaettu kara. Vasteet 31 voidaan siirtdad yh-
dessd moottorin 29 avulla ja taas erikseen siirtdmdlla
karan eri osia. Kara voi olla myds koko pituudeltaan
kierrekara, jossa on lukittuvat vasteet 31. Myds muun-
laista kararakennetta voidaan kdyttdd.

Po. konstruktio sopii laakereille 6, jotka liit-
tyvdt suoraan alempaan pddtetelaan 3, ja tdmdn lisdksi
esimerkiksi taipumistasauksen kdsittdville teloille, jois-
sa telanpddllys on tuettu mdntéd-sylinteriyksikkdryhmdl-
14 kannattimeen. Kannatin on puolestaan laakeroitu molem-
mista pdistddn kiintedsti laakeriin 6. Telaryhmd voi clla
mySs tietyssd kulmassa pystytasoon ndhden. T&lldin on
telojen erottamista varten ao. laakeriin tarvittaessa
kohdistettava voima, joka on kalanterin kdyttddn liitty-

vddn puristusvoimaan ndhden vastakkainen.
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Patenttivaatimukset:

1. Kalanteri, jossa on ainakin kaksi telaa ja
runkoon kiinnitetyissd johteissa siirtyvdt telalaake-
rit, joista toisen pddtetelan laakerit - pystyjohteis-
sa alemman padtetelan laakerit - voidaan puristaa suun-
nilleen niiden keskiosaan liittyv&lld hydrostaattisella
mintid-sylinteriyksik®1lld siten, ettd niissd oleva vaste
koskettaa rungossa olevan johteen vastarajoittimeen, po.
laakerien kdsittdessd td411l6in aina kaksi telaryhmdn ta-
soon ndhden yhdensuuntaista, keskenddn vastakkaista oh-
jauspintaa, jotka liittyvdt toiminnallisesti rungossa ole-
viin vastaaviin ohjauspintoihin, t unne t t u siitd,
etti vastarajoitin (25) on sijoitettu vain mdntd-sylin-
teriyksik®én (23) vaikutuslinjan (26) toiselle puolelle.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen kalanteri, t u n -
nettu siitd, ettd pditetelan (3) laakerien (6) ohjaus-
pinnat (11,12,13,15) on sijoitettu vain mdntd-sylinteri-
yksikdn (23) vaikutuslinjan (26) toiselle puolelle.

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen kalanteri, t u n-
nettu siitd, ettd runkoon liittyvdt ohjauspinnat
(11,12) on muodostettu rungon (1) kahteen ulokkeeseen
(9,10), ja ettd laakeriin (6) jdrjestetyt ohjauspinnat
(12,13), joista toinen on sijoitettu ulokkeen ymp&drilld
oleviin laippoihin (14), ovat vastakkain.

4, Jonkin tai joidenkin patenttivaatimusten 1-3
mukainen kalanteri, t unne t t u siitd, ettd vaste
(24) on suunnilleen telan silld aksiaalisella tasolla,

joka on kohtisuorassa telapinoon ndhden.
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Patentkrav:

1. Kalender med &tminstone tvd valsar och pa vid
stativet fdsta gejder instdllbara valslager, av vilka
lagren f6r ena &dndvalsen, i vertikala gejder lagren av
undre &ndvalsen, vardera medelst en ungefdr i mitten an-
gripande, hydrostatisk kolv-cylinderenhet kan tryckas
fram tills ett anslag anligger mot ett till den vid sta-
tivet fista gejden anslutande motanslag, varvid lagren
uppvisar tvd i f&rhdllande till valsstapeln parallella,
varandra motsatta styrytor, vilka samverkar med motsvaran-
de styrytor i stativet, k & nneteckn ad ddrav,
att motanslaget (25) endast anordnats pd ena sidan av

verkningslinjen (26) £&r kolv-cylinderenheten (23).

2. Kalender enligt patentkravet 1, k @& nneteck -

n a d d&drav, att styrytorna (11,12,13,15) £6r &ndvalsens
(3) lager (6) endast anordnats pd ena sidan av verknings-
linjen (26) £&r kolv-cylinderenheten (23).

3. Kalender enligt patentkravet 2, k & nne -
tecknad didrav, att styrytorna (11,12) i stativet
utformats pd tv& skenor (9, 10) i stativet (1) och att de
pd& lagret (6) anordnade styrytorna (13,15) av vilka den
ena anordnats pd de skenan omgivande fl&dnsarna (14), &r
vdnda mot varandra.

4. Kalender enligt ndgot eller ndgra av patentkraven
1-3, k @&nnetecknad dirav, att anslaget (24) be-
finner sig ungefdr i det axiella planet av valsen, vilket
18per vinkelr&dtt mot valsstapelns plan.

Viitejulkaisuja—-Anférda publikationer
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