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(57) Die Erfindung bezieht sich auf eine Vorrick-ung zum Niederbringen von Gro8lochbohrungen von ungefahr

1000 mm Durchmesser. Ziel und Aufgabe der Erfindung besteht in der Entwicklung einer Varrichtung, die das
Niederbringen von Gruf8lochbohrungen im Vollschnitt zwisci-en einer Liegend- und Hangendstrecke gestattet, wobei
die Bohrarbeiten von der Hangendstrecke aus erfolgen. ErfindungsgemaR wird die Aufgabe dadurch gelost, daB eine
Vorrichtung eingesetzt wird, die aus einer gestédngelosen Rollochbohrmaschine, einer Elektroseilwinde, einer
Anbohrlafette mit Hydrauliksystem sowie einem Bedienungspult besteht und diese Teile insgesamt auf einem
Transportschhitten montiert sind.
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Patentanspriiche:

1. Vorrichtung zu v Niederbringen von GroBlochbohrungen mit ungsfahr 1000 mm Dt rchmesser,
= 3stehend aus einer Rollochbohrmaschine, einer Elektroseilwinde, einer Antiohrlafutte mit
Hydrauliksystern sowie einem Bedienungspult und insgesamt auf einem Transportschlitten
montiert, gekennzeichnet dadurch, daR die Rollochbohrmaschine selbst aus dem
Antriebsaggregat (5), den Antriebstragern (4) mit Vorschubzylindern (4 a), der Fraskrone mit
Fihrungsring (6) und der Verspanneinheit (7) und separatem Hydrauliksystem (8) besteht, die so
zueinander angeordnet sind, daf die Antriebstréger (4)in Form von 3 Versteifungsrohren sowie die
Vorschubzylinder rechtwinklig und um 120° versetzt zwischen zwei kraisfdrmigen Grundplatten
peripher angebracht sind, wobei die untere Grundplatte im Zentrum ausgespart ist, damit sich der
Bohrantrieb (5) hindurchbewegen kann, der Bohrantrieb (5) selbst ist suf einer weiteren, parallel zur
unteren Grundplatte befindlichen, kreisférmigen Platte, die mit den Schubstangen der
Vorschubzylinder (4a) verbunden ist, befestigt, wobei sich der Bohrantrieb (5) oberhalb und die
Fraskrone (6) unterhalb dieser Platte befinden und im Zentrum dieser Platte die Antriebswelle
zwischen Bohrantrieb (5) und Fraskrone (6) durchgefihrtist sowie an der oberen Grundplatt> die
Verspanneinheit (7) und die dazugehorige Hydraulikeinheit (8) angebracht sind.

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, gekennzeichnet dadurch, da3 zum Zwecke des Transportes und .n
der Anbohrphase die Rollochbohrmaschine in der hydraulisch schwenkbaren und
hohenverstellbaren Transport- und Anbohrlafette (3) angeordnetist.

3. Vorrichtung nach Anspruch 1, gekennzeichnet dadurch, daf die Verspanneinheit (7) aus 3 um 120°
versetzt angeordneten Hebelarmen besteht, deren Drehpunkte so angeordnet sind, daf3 der
Vorspannung mittels Hydraulikzylinder (8) und durch den Bohrvorschub entstehende Gegendruck
eine selbsttatige Verankerung erreicht wird.

4. Vorrichtung nach Anspruch 1, gekennzeichnet dadurch, daB die Vorschubgeschwindigkeit der
Rollochbohrmaschine entsprechend der Gesteinshirte tiber eine elektrisch ferngesteuerte,
hydraulische Mengenregelung eingestellt wird.

Hierzu 2 Seiten Zeichnungen

Anwendungsgebiet der Erfindung

Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum Auffahren von Rollochern, Wetterlchern, Fluchtwegen sowie Kanonenléchern mit
Neigungen bis 45° zur Vertikalen. Die Anwendung der Erfindung ist besonders fiir den Kali- und Steinsalzbergbau geeignet.

Charakteristik des bekannten Standes der Technik

Im untertégigen Bergbau ist es oft erforderlich, zwischen zwei Strecken (Hangend und Liegend! in vertikaler bzw. annihernd
vertikaler Richtung GroBbohrlécher niederzubringen. Diese dienen zum Ableiten von F5rdergut, zur Wetterfiihrung, mit
eingebrachten Fahrten als Fahrung oder Fluchtweg bzw. als Kanonenlécher bei der Bunkeraufiahrung. Im Bergbau kommen,
bedingt durch das 1000-mm-Kaliber, GroRlochbohrmaschinen zum Einsatz, die infolge ihrer Baugro e mit Gestdnge arbeiten.
Nach Schwate (Handbuch Gesteinsbohrtechnik Deut. Verlag fiir Grundstoffindustrie Leipzig, 1983, S.120) snd drei Typenvon
Rollochbohrmaschinen bekannt.

Beide Maschinentypen bohren mit Gestéange von der Firste der Liegendstrecke zur Sohle der Hangendstrecke ein Pilotloch und
erweitern dann dieses von der Hangendstrecke (Sohle) ziehend zur Liegendstrecke (Firste). Dabei wirkt sich nachteilig aus, daR
diese Masclinen in der Liegendstrecke aufgestelit werden und infolgedessen oftmals vorhandene Bandanlagen wegen der
erforderlichen Baufreiheit zum Aufstellen der Bohrtechnik abgebaut werden missen und somit die Foérderung einer Bandachse
unterbrochen wird. AuBerdem muf bei hoher Firste in der Liegendstrecke die Bohrmaschine aufentsprechende Héhe unterbaut
werden, um den nétigen Anbohrabstand zur Firste zu bekommen. Weiterhin ist es sehr nachteilig, daB das in Richtung
Bohrmaschine und Bohrmannschaft heruntterfallende Rohrklein zu einer groBen Staubbeldstigung fiihrt. Zum Zwecke des
Bohrschneidenwechsels muR unter groBem Zeitaufwand das gesamte Bohrgestédnge manuell aus- und singebaut werden.

Als weitere Grolochbohrmaschine ist die Kernring-Schrémm-maschine bekannt (Roschlau/Heintze Lehrbuch
Bergmaschinentechnik, S.207).

Nach dem Bohren eines Pilotloches wird mittels Schrdmmring von der Liegendstrecke zur dangendstrecke »in Grofloch
gezogen.

Der dabei entstehende Bahrkern bricht nach E.reichen einer bestimmten Lénge infolge des Eigengewichtes ab und fallt nach
unten in die Liegendstrecke, wo er dann mittels SchieBarbeit zerkleinert werden mul3. Auch dieses Bohrverfahren ist in sainer
Anwendungsbreite dadurch sehr eingeschrinkt, da in der Liegendstrecke eingabaute Bardanlagen zeitweilig demontiert
werden missen,
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Ziel der Erfindung

Esistdas Ziel der Erfindung, i Mingel des bekannten Standes der Technik zu beseitigen sowie eine Vorrichtung zu entwickeln,
die das Niederbringen von GroBlochbohrungen von ungeféhr 1000m Durchmesser ohne Sprengarbeit sowie bei der
Gowihrleistung der Einmannbedienung, hoher Arbeitssicherheit, geringem Enargieaufwand, gestatten. Eine weitere
Zialstellung besteht darin, daR bei Anwendung der Erfindung die Grubenférderung nicht unterbrochen werden mus.

Darlegung das Wesens der Erﬂn'dung

DerErfindung liegt die technischa Aufgabe zugrunde, eine Vorrichtung zu schaffen, die das Niederbringen von GroBbohrl8chern
{ungefdhr 1000mm Durchmesser) 2wischen einer Hangend- sowie einer Liegendstrecke — von der Hangendstrecke aus - im
Volischnitt gestattet, wobei die Vorrichtung ohne Gestinge ausgeriistet sein soll.

Die Aufgabe wird folgendermaRen geldst. Die Bohrarbeiten erfolgen generell von der Hangendstrecke aus, wobei im ersten
Arbeitsschrittin an sich bekannter Weise eine Pilotbohrung zwischen der Hangend- und der Liegendstrecke niedergebracht und
ziehend auf einen Durchmesser von 280mm erweitert wird. Im zweiten Schritt wird die mittels Anbohrlafette gehalterte
Rollochbohrmaschine auf die erweiterte Pilothohrung eingerichtet und aus der Anbohrstellung in das Bohrloch soweit
vorgetrieben, dal die Bohrmaschine in der Bohrlochwandung verspanntund aus der Anbohrlafette genommen werdenkann.
Der weitere Bohrvorgang erfolgt zyklisch in den Arbeitsschritten

— Verspannen der Bohrmaschine im Bohrloch,

— Bohren bis zum Erreichen der Endstellung der Vorschubzylinder

- Lésen der Verspannung und

— Einfahren der Vorschubzylinder auf das jeweils neue Ausgangsniveau.

Dieser Zyklus wird so oft wiederholt, bis die Endteufe erreicht ist. Die dabei verwendete erfindungsgemaBa Vorrichtung besteht
aus der Rollorhbohrmaschine und dem Zubehér, wie der Elektrowinde, der Anbohrlafette, dem Hydrauliksystem der
Anbohrlafette und dem Bedienungspult. Alle Bauteile sind auf sinem schlittenartigen Rahmen angeordnet, der gleichzeitig als
Transportschlitten dient und damit zum jeweiligen Bohransatzpunkt unter Verwendung von im Bergbau vorhandenen

- Zugmritteln bewegt werden kann. Die Rollochbohrmaschine selbst setzt sich zusammen aus dem Antriebsaggregat, den
Antriebstragern mit Vorschubzylindern, der Fraskrone mit Fihrungsring sowie der Verspanneinheit mit separater
Hydraulikanlage.

Die Antriebstragerin Formvon 3 Versteifungsrohren, die gleichzeitig als Hydraulikbehalter dienen, -owie die Vorscnubzylinder,
sind rechtwinklig und um 120° versetat zwischen zwei kreisfdrmigen Grundplatten peripher angebracht, wobei die untere
Grundplatte im Zentrum ausgespart ist, damit sich der Bohrantrieb hindurchbewegen kann. Der Bohrantrieb selbst ist auf einer
weitzren, parallel zur unteren Grundplatte befindlichen, kreisférmigen Platte, die mit den Schubstangen der Varschubzylinder
verounden ist, befestigt, wobei sich der Bohrantrieb oberhalb und die Friskrone unterhalb dieser Platte befinden und im Zentrum
dieser Platte die Antriebswelle zwischen Bohrantrieb und Friiskrone durchgefihrtist. An der oberen Grundplatte sind die
Verspanneinheit und die dazugehérige Hydraulikanlage angebracht. Die gesamte Rollochbohrmaschine hat eine
zylinderfdrmige Gestalt von etwa 1m Durchmesser und etwa 2,5m Hohe und wird durch zwei U-Schienenfihrungen in der
Anbohrlafette aufgenommen, die mittels zweicr Lagerbdcke und einer Welle als Drehpunkt hydraulisch schwenkbar ist. Die
Lafette mit dem Transportschlitten hat die Aufgabe, beim Anbohren des Rolloches das Drehmoment der Rollochbohrmaschine
aufzunehmen. Die auf dem Transportschlitten montierte elektrische Seilwinde ist durch das Fahrseil iiber eine Umlenkrolle an
der Lafette mit der Rollochbohrmaschine verbunden. Die Seilwinde dient zum Ein- und Ausbau des Bohraggregates in und aus
dem Bohrloch.

Der Bohrvorschub sowie die Verspannung der Bohrmaschine werden mittels I'srnsteuerung vom Bedienungspult aus gesteuert.

Ausfihrungsbeispiel

Die Erfindung soll an einem Ausfihrungsbeispiel naher erldutert werden. Figur 1 zeigt die Rollochbohrmaschine sowie das
Zubehér in der Ausgangsposition bei bereits gebohrtem, erweitertem Pilotloch,

In Figur 2 sind die einzelnen Arbeitsphasen dargestellt.

Mit einer in der Kaliindustrie herkommlichen Schiirfbohrmaschine wird von einer Hangendstrecke zu einer Liegendstrecke eine
zielgerichtete Pilotbohrung gestoRen und von der Liegendstrecke (Firie) zur Hangendstrecke (Sohle) auf 280 mm Durchmesser
ziehend erweitert.

Die Rollochbohrmaschine wird auf die 280-mm-Pilotbohrung eingerichtet und iiber den Transportschlitten mittels
Spreizhiilsenanker in der Sohle verankert. Die durch die Hydraulikzylinder aufgerichtete Anbohrlafette 3 wird in Bohrstellung
gebracht und mechanisch arretiert, Durch Betétigen der Vorschubzylinder 4 des Bohrgeriites beginntder BohrprozeR. Die untere
Grundplatte mit dem Bohrantrieb 5 und der Fraskrone mit Fihrungsring 6 bewegt sich in Richtung Liegendstrecke, wobei das
Bohvklein Giber die Pilotbohrung abgeleitet wird und die Anbohrlafette 3 das Drehmoment iiber dit U-Schienen aufnimmt. Haben
die Vorschubzylinder 4 ihre Endstellung erreicht, wird der Bohrmotor § abgeschaltet, die Vorschuhzylinder 4 unter
gleichieit.gam Nachlassen des Fahrseils eingefahren, wobei sich die Rollochbohrmaschine aus dar Anbohrlafette 3 in das
entstanriene 1000-mm-GroRloch bewegt. Durch Betitigen der Verspannungsvorrichtung 7 grei‘en 3 iiber ein einfaches
Hebelsystem montierte Spannspitzen in die Bohrlochwandung des Rolloches. Nach Einschaiter, des Bohrmotors kann der
BohrprozeR fortgesetzt werden. Die Vorschubzylinder 4 der Rollochbohrmaschine werden wieder bis zur Endstellung gefahren,
wobei div Spainspitzen durch die Bauart der Hebelwirkung sich selbsttéitig ohne hydraulischen Druck nach:pannen kénnen.
Nach Erreichin der Endstellung der Vorschubzylinder 4 wird der Bohrmotor 5 abgeschaltet, die Verspannung 7 im Bohrloch
geldst, der Antriebsteil der Bohrmaschine unter gleichzeitigem Nachlassen des Fahrseils der E-Winde 1 nachgezagen und der
Bohrprozef analog forigesetat.

Istein Bohrschneidenwechsel nétig, wird die Rollochbohrmaschine mit dem an der Rollochbohrmaschine doppait angebrachteri
Fahrseil in die Anbohrlafette 3 gezogen und nach erfolgtem Schneidenwechsel wieder auf Sohrlochschle gelassen,



Fig. 1
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