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Przesuwna obudowa pomocnicza dla obszaru przejscia
Sciana-chodnik

1 .

Wynalazek dotyczy obudowy pomocniczej dla
obszaru przej$cia $ciana-chodnik, ktéra na czas
trwania przej$cia §ciany podpiera odrzwia chodni-
kowe, zlozone z elementéw profilowych, umiesz-

2
mozliwosci swobodnego przeprowadzania wszyst-
kich wyzej wspomnianych proceséw roboczych,
dotyczacych takich $rodkéw, jak przenoszenie ma-
terialu, poruszanie personelu i przewietrzanie.

czone w tym obszarze, przy usunigtych z boku & Dotychczas dla obszaru przejscia $ciana-chodnik
sciany elementach ociosu. proponowane obudowy pomocnicze, majg W prze-
Obszar przejscia $ciana-chodnik stanowi, pomimo wazajacej wiekszosci czesci dobudowane przy-
nowoczesnych maszyn urabiajacych i sposobow ciskane lub przykrecone do odrzwi chodnikowych,
urabiania oraz $rodkéw przenoszacych, zawsze jak np. $§lizgi podchwytujgce stropnice, oraz te
strefe niebezpieczng w podziemnym gérnictwie. 1 pogne czesci dobudowywane, przewaznie wielo-
Przyczyna tego lezy w tym, ze tutaj spotykaja sig czg$ciowe podciagi stropnicy, ktére sg podchwy-
ze sobg z jednej strony $rodki robocze umieszczane tywanz przez stojaki pomocnicze. Tego rodzaju
w $cianie, a z drugiej strony w chodniku. Oproécz obudowy pomocnicze skladaja sie wicc ze wzgled-
tego ten obszar przejicia jest takze miejscem, gdzie nie duzej ilo$ci elementéw konstrukcyjnych monto-
musza odbywaé sie jednoczes$nie obok siebie rézne ¥ wanych i demontowanych, ktére odpowiednio do
procesy robocze. Do tego zalicza sig¢ przykiadowo postepu frontu urabiania czesto przestawia sie,
przenoszenie materialu urabianego przez S$rodki a zatem odpowiednio czesto montuje i ponownie
przenoszace od $ciany do chodnika, przemieszcza- demontuje. Czasowy i osobowy naklad dla tych
nie napedéw przenosnika i/lub maszyn urabiaja- wylacznie r¢cznie przeprowadzanych robot jest
cych odpowiednio do postepu frontu urabiania 20 wysoki. Oprécz tego te prace musza byé przepro-
i przesuwania- tamy rownoleglego chodnika. Po- wadzane przez kwalifikowanych gérnikow. Na-
niewaz napedy przenosnika i/lub maszyny urabia- stepnie sa uszkadzane réznorodne elementy obu-
jacej sa z reguly wyprowadzane do chodnika, jest dowy pomocniczej oraz urzadzen przenoszacych
dalej wymagane, po usunieciu ?d strony  sciany i urabiajacych, .zwlaszcza jednak s3 uszkadzane
elementdéw ociosu odrzwi chodnikowych, na czas 25 . . )
trwania przejscia Sciany i postawienia brakujacych pozostajace e}e‘mel?ty odrz'w1 ch?dmkowych przez
odrzwi, podchwytywanie przez obudowe pomoc- co z trudnosciami przyciska sie lub przykreca
nicza. czesSci dobudowywane. Lukowe elemgnty obudowy
Wreszcie zwraca sie jeszeze uwage, ze w tym jeszcze bardziej przeszkadzajg w pracy przesta-
krytycznym obszarze muszg by¢ zapewnione takze 30 wiania. .
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Ze znanymi obudowami pomocniczymi jest zwig-
zana dalsza niedogodnos$é, ze czesto sie¢ powtarza-
jace przestawianie réznorodnych elementéw kon-
strukcyjnych powoduje znaczny niepok6j goro-

tworu. Uwzgledniajagc powyZe) opisany stan rzeczy =~

jest dalej wymagane, ze gérnicy pracujacy w tej
podziemnej strefie problemowej muszg posiadaé
wigksza zdolno§¢ improwizacji, aby przynajmniej
do pewnego stopnia sprostaé zadanym wymaga-
niom.

Stosownie do tego zadaniem lezgcym u podstaw
wynalazku jest stworzenie przesuwnej obudowy
pomocmczeJ, wspomnianego rodzaju, ktéra umo-
Yiwia- w~d_a1ek1m stopniu unikniecie pracy recznej

!
_"w Obszarze prze;é‘cx'a §ciana-chodnik, przy cigglym

podpieraniu gorétgoru tak, ze goérnicy tutaj za-
tr.qdmem nie musgg wykazywaé szczegdlnych zdol-
nosci do’ 1mprqwjzac11

" Wedlug w wynarzku rozwigzanie tego zadania
scharakteryzowdhe jest przez rame obudowy prze-
mieszczang w kierunku wzdluznym chodnika,
ktéra zawiera co najmniej dwa, wzglednie prze-
suwne do siebie oraz zmieniajagce wysoko$¢ ze-
spoly podpierajace i ktoéra podchwytuje z jednej
strony, za pomoca zmiennych w diugosci oraz
przesuwnych korpuséw wyrdéwnawczych, odrzwia,

a <z drugiej strony, za pomoca przynajmniej jednej, -

bocznej stropnicy wysuwnej, bliskochodnikowy
obszar stropu $ciany. :
Rozwigzanie wedlug wynalazku umozliwia

w szczegblnie korzystny spos6b ciggle podpieranie,
w wysokim stopniu wolne od obcigzen zmiennych,
odrzwi chodnikowych, znajdujacych sie w obszarze
przejscia $ciana-chodnik. Rameg obudowy tutaj sto-
sowang - przemieszczang wraz z postepem frontu
urabiania w Scianie nalezy umie$ci¢ niezaleznie od
tego, czy chodzi o odrzwia chodnikowe w obudo-
wie lukowej podatnej lub w obudowie odrzwiami.
Kazde odrzwia chodnikowe zostaja podparte
z okreslong sila, przez caly okres trwania przejscia
Sciany tak, ze przez prace montazowe lub demon-
tazowe stajakéw, podpierajacych stropnic lub
slizgéw podpierajacych stropnice, nie poddaja sie
odrzwia zmiennym obcigzeniom.

Zespoly podpierajgce przesuwne wzglednie do
siebie oraz zmieniajace wysoko$§¢ przejmuja, przy

.przemieszczaniu ramy obudowy, wzajemne pod-

parcie odrzwi chodnika. Kazdy zesp6t podpiera-
jacy stanowi przy tym na kres czasu, w ktérym
cn przejmuje funkcje podpierajace, jednoczesnie
element prowadzacy dla drugiego, wtedy odcigzo-
nego zespolu podpierajacego, ktéry jest przesu-
wany w kierunku wzdluznym chodnika, korzystnie
za pomocg przejnamniej jednego, hydraulicznie za-
silanego przesuwnika tlokowego przesuwnego,
przykladowo o wymiar postepu frontu urabiania.

Przez doprowadzenie okreslonej sily do odrzwi
chodnikowych, poprzez korpusy wyrdéwnawcze,
ktéra zostaje utrzymana przez caly okres trwania
ukladu korpuséw wyréwnawczych na odrzwiach
chodnikowych, odpadajg takze uszkodzenia odrzwi
i zwigzane z tym dotad trudnosci, przy recznym
przeprowadzaniu prac przestawiania, Naklad na
gbérnik6w jest obnizony, poniewaz przesuniecie
roamy obudowy pomocniczej i korpuséw wyrow-
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4
nawczych jest przeprowadzane maszynowo i po-
zostaje jako reczna czynno$é¢ jedynie przestawienie
elementéw ociosu odrzwi chodnika. Jednakze
z tym zwigzane prace montazowe i demontazowe

83 - zasadniczo -uproszczone przez rame obudowy

pomocniczej, poniewaz korpusy wyroéwnawcze za-
czepiaja, zawsze powyzej miejsca polaczenia ele-
mentéw ociosu a ograniczajgce elementy obudowy,
przykladowo segment pulapu przy obudowie luko-
wej podatnej lub element stropnicy przy obudo-
wie odrzwiami a wiec samo polaczenie jest
w znacznym stopniu bez naprezen. Dzieki temu
moze byé¢ przeprowadzone luzowanie elementéw
ociosu i ich ponowne osadzanie bez szczegélnych
trudnosci.

Przez to, ze korpusy wyréwnawcze sg- nie tylko
o zmiennej dlugoéci, ale takie przestawne na od-
rzwiach jest takze zapewnione ich bezposrednie
dopasowanie do zmiennych wysoko$ci zabudowy
i odleglosci zabudowy odrzwi chodnika. Korpusy
wyréwnawcze sa przy tym nie przyciskane lub
przekrecane, lecz jedynie ustalone zamocowaniem
sila tarcia. To zamocowanie silg tarcia wystarcza
catkowicie, aby zabezpieczy¢ okre$lone polozenie
korpuséw wyréwnawczych na odrzwiach i umo-
zliwi¢é przesuniecie ram pomocniczych, przy jedno-
czesnym oddzialywaniu sily na kazdg odrzwig
chodnika.

Korpusy wyrownawcze sg W sposdb - celowy
utworzone z rur teleskopowych, przykladowo
o plrostokqtnym przekroju poprzecznym, ktoére sg
wzglednie przesuwne do siebie przez mechaniczny
lub hydrauliczny $rodek. Mechaniczne $rodki moga
by¢ utworzone, np. z wiencéw $rubowych podczas,
gdy hydrauliczne $rodki skladajg si¢ z przesuw-
nikéw tlokowych odpowiednio zasilanych. Zwlasz-
cza zastosowanie przesuwnikéw tlokowych jest
zwigzane z zaleta rur prostokatnych, ze te sily
przesuwu przyjmujg bez zarzutu i dzieki temu
uwalniaja przesuwniki tlokowe od obcigzen gna-
cych. Kaidy przesuwnik tlokowy umieszczony
wewnatrz obudoWy teleskopowej, oddaje przy tym
przez zawér nadci$nieniowy tylko w taki sposob
okreslong sile, ze w odrzwiach nie wystepuja
zadne trwale odksztalcenia. Oprocz tego zawor
nadci$nieniowy zabezpiecza to, ze kazde odrzwia
sg jednakowo obcigzone.

Dalsza istotna zaleta obudowy pomocniczej we-
dlug wynalazku polega na tym, ze rama obudowy
przemieszczana w kierunku wzdluinym chodnika
podchwytuje takze, co najmniej jedna boczng
stropnice wysuwng  bliskochodnikowy  obszar
stropowy $ciany. Stropnica wysuwna moze byé
przy tym polaczona przez odpowiednio uksztalto-
wang diwignie kierujacg z ramg obudowy i pod-
parta przez hydraulicznie zasilany przesuwnik
tlokowy jak stojak i wychylana woko6! osi prze-
gubu, przebiegajacej w kierunku wzdluznym
chodnika. Podpora stojaka znajduje sie przy tym
w korzystny sposéb na ramie obudowy tak, ze
spag uginany i z reguly nieokreslony, w obszarze
wylotu Sciany nie jest obcigzany.

Zaleta stropnicy wysuwnej przyporzadkowanej
bezposrednio takiej ramie obudowy dla blisko-
chodnikowego obszaru stropu S$ciany polega na
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tym, ze zmiany w dlugoéci Sciany nie wywieraja
zadnego wplywu. Stropnica wysuwna tworzy stale,
w wysokim stopniu zamknieta pokrywe w obszarze
pracy, tutaj pracujgcych goérnikéw i zapewnia za-
tem bezpieczng ochrong, wobec spadajacych skal.
Oprocz tego nie jest wiecej wymagane obudowy-
wanie obszaru krawedziowego przez hydrauliczny
stojak pojedynczy, ktéry tworzyt dotad w pewnym
stopniu strefe buforows, miedzy obudowg $ciany
i chodnika i musial byé z duzym recznym i silo-
wym nakladem przesuwany. Oprocz tego jakosé
prac obudowywania przy pojedynczych stojakach
jest zalezna od pracy gornikéw, a przez to jest
powigkszone niebezpieczenstwo powstania bledéw
w obudowie. o

Przez stropnicg wysuwng wedlug wynalazku jest
doprowadzana do stropu $ciany jednakowa sila
i dzieki temu w .znacznym stopniu zmniejsza sig,
lub obniza rozczepianie warstw stropu bezposred-
niego w obszarze przejScia $ciana-chodnik. Kon-
sekwencja jest to,. ze zachowuje sie dobry opor
dla przyjecia tamy chodnikowej.

Przy dobrych stosunkowo stropach na krawedzi
Sciany i delikatnym drazeniu. chodnika np. za po-
mocg maszyn czesciowo tngcych moze byé zupeinie
wystarczajace podchwytywanie bliskochodnikowego
stropu Sciany tylko za pomocy jednej, jedynej
wielkopowierzchniowej stropnicy wysuwnej, kiéra
przy jej odpowiednim przesunigciu, w kierunku
wzdluznym chodnika, wymierzonym postgpem
frontu urabiania, odcigza strop w wymaganym
obszarze. Jednakie wymogi warunkOw geologicz-

‘nych pozwalaja, zeby blisko-chodnikowy obszar

stropu $ciany przy przesunigeiu ramy obudowy
pomocniczej byl przynajmniej czesciowo nieodcia-
zony tak, ie wynalazek przewiduje ze kazdemu
zespolowi podpierajacemu jest przyporzadkowana
boczna stropnica wysuwna. W tym przypadku
pozostaje wigc przynajmniej polowa obszaru stro-
pu., podchwytywanego przez stropnice wysuwna
o mozliwie duzej powierzchni, zawsze w peini pod-
pierana przez tg stropnicg wysuwng, ktéra jest
przyporzadkowana nieobciazonemu zespotowi pod-
pierajacemu, przy przesuwaniu ramy obudowy po-
mocniczej. W zwigzku z tym postacie wykonania
wynalazku przewidujq, Ze stropnice wysuwne ze-
spoléw podtrzymujacych s3 umieszczone w Kkie-
runku wzdluznym chodnika réwnolegle obok sie-
bie.

Mozliwa jest takie posta¢ wykonania, w ktérej
stropnice wysuwne zespoléw podpierajacych sa
umieszezone kolejno, w kierunku wzdluznym chod-
nika. Celowos$é zastosowania ktorej§ postaci wy-
konania zalezy od warunkéw geologicznych oraz
jednostek obudowy zastosowanych w $cianie.

Tam, gdzie warunki goérotworu pozwalajg jest
przewidziana tylko jedna stropnica wysuwna dla
bliskochodnikowego obszaru stropu Sciany, co moze
byé réwniez zaleta wynalazku, ze stropnica wy-
suwna jest polaczona z zespolem podpierajacym
przez, co najmniej jeden mechanizm czworoboku
przegubowego, majacy osie przegubdéw - przebiega-
jace, zasadniczo w kierunku wzdluznym chednika,
przy czym stropnica wysuwna tworzy jednoczesnie

.czgs¢ skladowa ramy obudowy krawgdziowej,
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kitorej spagnica jest polaczona réwniez z zespolem
podpierajacym. ’

Rama obudowy krawé¢dziowej jest sprzgzona
w ten spos6b z jednym, z obydwu zespoléw pod-
pierajacych ramwe obudowy pomocniczej, wykonuje
zatem ten sam ruch, co ten zespél podpierajacy.
Przy tym mechanizm czworoboku przegubowego
zaopatrzony w osie przegub6éw, przebiegajace
w kierunku wzdiuinym chodnika umozliwia takze,
przy wigkszych wylomach zawsze jeszcze pewnq
obudowe bliskochodnikowego obszaru stropu Scia-
ny, przy czym odpowiednie wigczenie hydraulicz-
nie zasilanych przesuwnikéw tlokowych, zapewnia
wymagane wzmocnienie w kazdym polozeniu obu-
dowy, bez jego wplywu .na stan krawedzi. W ta-
kich ukladach obydwie dzwignie kierujgce mecha-
nizmu czworoboku przegubowego sg zamocowane
przegubowo do zespolu przegubowego podczas, gdy
lacznik, zamocowany wychylnie na wolnych kon-
cach diwigni kierujacej, jest polaczony ze strop-
nicg wysuwng swoim wolnym odcinkiem konco-
wym, wystajgcym do $ciany.

Wymiary diwigni kierujgcych i lacznika sg tak
dobrane, ze przegub miedzy lacznikiem, a stropnicg
wysuwng, wykonuje, w wymaganym obszarze wy-
sokosci, w wysokim stopniu pionowe ruchy. Prze-
suwniki tlokowe przeprowadzajace wzmocnienie
moga byé¢ wlaczone miedzy wolny odcinek kon-
cowy lacznika i zesp6t podpierajacy. Polgczenie
spagnicy ramy obudowy krawedziowej z zespolem
podpierajacym nastepuje przez pakiet sprezyn.

W ramach tej postaci wykonania dalsza odmiana
wedlug wynalazku polega na tym, ze rama obu-
dowy krawedziowej jest zestawiona z dalszej,
Zz boku Sciany umieszczonej ramy obudowy kra-
wedziowej, w jeden kroczacy zesp6t obudowy kra-
wedziowej. Ruch wzgledny obydwu zespoléw obu-
dowy krawedziowej jest przeprowadzany w uprzy-
wilejowany sposOb przez przyjnamniej jeden hy-
draulicznie zasilany przesuwnik tlokowy, ktory -
w sposéb celowy jest przewidziany w obszarze
obydwu spagnic ramy obudowy krawedziowej.

Aby, przy procesie kroczenia ramy obudowy po-
mocniczej, potrzebnego w ciggu postepu frontu
urabiania i ramy obudowy krawedziowej z nig
sprzezonej, utrzymaé mozliwie nieznaczng wolng
powierzchnie stropu, powstajaca wtedy miedzy,
juz osadzong tama chodnika réwnoleglego, np. sto-
sem, a stropnicg wysuwng, wynalazek przewiduje,
Ze przenajmniej stropnica wysuwna ramy obudowy
krawedziowej, polgczonych w zespdél podpierajacy,
jest uksztaltowana na odcinku koncowym, od stro-
ny podsadzki, zmiennie w dlugosci. Ta zmiana
dlugosci moze byé przykladowo zrealizowana przez
stropnice wysiegnikowa. To moze by¢ takze zreali-
zowane przez odcinek koncowy, od strony pod-
sadzki stropnicy wysuwnej pionowo . wychylny.
Wymagane przy tym przebiegi ruchéw sa w spo-
s6b . celowy dokonywane przez hydraulicznie za-
silany przesuwnik tlokowy. Za pomoca tego rodza-
ju stropnicy wysuwnej, uksztaltowanej zmiennie
w dlugosci, jest mozliwe dostosowanie wymiaru
dtugosci, wniesignej tamy: chodnika podwo6jnego do
wymiaru Kkroczenia ramy obudowy pomocniczej,
lub ramy obudowy krawegdziowej z nia sprzegnigtg,
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Wedlug wynalazku zespoly podpierajace maja
belke stropowg i spagowa, odsuwane od siebie,
oraz prowadzone przymusowo przez przesuwnik
tlokowy. Przesuwniki tlokowe s3a korzystnie - za-
silane hydraulicznie i moga . by¢é otoczone,: po
umieszczeniu ramy obudowy pomocniczej, przez
prowadnice rurowe teleskopowe, kt6ére nie tylko
zatrzymujgq zewnetrzne obcigzenia przed przesuw-
nikiem, lecz takze umozliwiajg przejmowanie
obcigzen gnacych. ‘

w zwiqiku z tym posta¢ wykonania charaktery-
zuje sie przez to, ze belka stropowa i spagowa
jednego zespolu podpierajgcego sa prowadzone
przymusowo w wybraniach wzdluinych belki stro-
powej, lub spagowej drugiego: zespolu podplera-
jacego. Przez to osigga sie waska rame obudowy,
dopasowang: do podziemnych wymagan jednak
mimo to odporng na skrecanie. Zewnetrzny ze-
spot podpierajacy, w tej postaci wykonania moze
byé zaopatrzony, od strony koncowej, w mecha-
nizmy czworoboku przegubowego, ktérych osie
przegubéw przebiegaja poprzecznie do kierunku
wzdluznego chodnika. W tych mechanizmach czwo-
roboku przegubowego sa do belki spagowej zamo-
‘cowane obrotowo obydwie dzwignie kierujace pod-
czas, gdy wolne konce lgcznikéw, zamocowanych
od strony koncowej diZwigni kierujacej sa po-
tgczone przegubowo do belki stropowej. Takze te
mechanizmy czweroboku przegubowego 'sg tak
uksztaltowane, ze obszar polgczenia przegubowego
lacznika na belce stropowej ma pionowy przebieg
ruchu tak, ze pomimo wymaganego uszitywnienia
-tego zespolu podpierajacego  jest. mozliwe réwno-
legle przesuniecie belki podpierajacej, wzgledem
belki spagowej. W tej postaci wykonania kazda
belka stropowa z obydwu wzajemnie obudowanych
-zespoldw podpierajacych, przy kazdorazowym prze-
mieszczaniu . drugiego zespolu podpierajacego,
przejmuje--funkcje nosne dla umieszczanego od
géry korpusu wyréwnawczego, to znaczy od odrzwi
i przez calg dlugo$é ramy obudowy pomocniczej
jest przewidziany podzielony korpus wyréwnaw-

czy, ktéry po kroczacym przesunieciu ramy obu-
dowy musi byé przestawiany, od tylnego konca
w kierunku kroczenia, do przodu. Dla tego procesu
przestawiania musi by¢ przyporzadkowane odpo-
wiednio uksztaltowane urzgdzenie przenoszgce
ramg obudowy w obszar obydwu belek stropo-
wych.

Druga réwniez celowa poslaé¢ wykonania wedlug
wynalazku polega na tym, ze belka spagowa jed-
nego zespolu podpierajacego jest prowadzona
przymusowo, w wybraniu wzdluinym belki spggo-
we]j drugiego zespolu podpierajacego, a belki stro-
powe obydwu zespoléw podpierajacych sa umiesz-
czone réwnolegle obok siebie. ) v

- Natomiast : inna postaé wykonania, ktéra jest
z korzys$cig specjalnie zastosowana w chodnikach
z obudowg odrzwiami, charakteryzuje si¢ wedlug
wynalazku tym, ze zespoly podpierajgce s umiesz-
czone obok siebie i sg polaczone miedzy sobg,
w przyblizeniu w obszarze wysokosci belki spago-
wej i stropnicy, przez zespoly tiloka przesuwnego.

W o'by_dwu ostatnio wymienionych - postaciach
wykonania ram obydowy pomocniczej wynalazek
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przewiduje w uprzyw%ejowany spos6b, ze kaz-
demu zespolowi podplera]acemu sa przyporzadko-
wane korpusy wyréwnawcze, zmieniane w diu-
gosci, przez wlasny $rodek mechaniczny lub hydra-
uliczny. W tym przypadku kazda belka stropowa
z obydwu zespoléw podpierajacych niesie po jed-
nym korpusie wyréwnawczym na odrzwia. Zaleta
takiego uksztaltowania polega na tym, Ze korpusy
wyréwnawcze, po kroczacym przesunieciu ramy
obudowy nie muszg byé wigcej przestawiane, od
tylnego konca ramy obudowy, do przedniego
konca. One sg jedynie przyparzadkowane ruchowo-
wzdluznie kazdej belce stropowej tak, Ze one moga
byé odpowiednio dopasowane do odlegloéc: zabu-
dowy odrzwi. -

Chodzi o to, aby korpusy wyr6whawecze, ktére
s3 zmienne w dlugo$ci, za pomoca $rodkéw hydra-
ulicznych sg tak przewidziane wedlug wynalazku,
ze korpusy wyréwnawcze wykazuja, miedzy soba
polagczenie przesuwnikami tlokowymi. Zlgczenie
polaczonych przesuwnik6w tlokowych =zasilanych
hydraulicznie, umozliwia samoczynne wyrdéwnanie
przy obcigzeniu, réznych  pozioméw, miedzy belka
stropnicy a odrzwiami. Dzieki temu sa spelnione
wszystkie goérnicze wymagania, ze wszystkie prze-
widziane do podparcia odrzwia, przy procesach
przemieszczania stojak6w obudowy pomocniczej,
sg podpierane stalg sitg tak, ze nie musza by¢

same sily podpierajace  chwilowo podwéjne lub

zmniejszone o potowe. Hydrauliczne przesuwniki
tlokowe moga by¢é w tej  postaci wykonariia
uksztaltowane jako podwéjny weiagnik hydra-
uliczny. Zadaniem takiego podwoéjnego wciggnika
hydraulicznego, jest wtedy z jednej strony wy-

.réwnanie réznych pozioméw wysokosci, a z drugiej

strony umozliwienie zawsze wystarczajgcego skoku
koncowego, ktéry wyréwnuje zbieine osadzanie
lub réine przegiecia miedzy belkami. stropu.

Rama obudowy chodnikowej wedlug wynalazku
moze by¢ umieszczona nie tylko pod katem, do
kierunku wzdluzniego chodnika, alé takie przyij-
muje polozenie uko$ne do pionowej plaszczyzny
$rodkowej, wzdluznej. Tego rodzaju zboczenia kie-
runkowe mogg byé korygowane w ramach utrzy-
mywanego luzu wewnetrz ramy obudowy. Wyma-
gana - korektura kierunku moze byé realizowana
przykladowo za pomocg, korzystnie hydraulicznie
zasilanych przesuwnik6é6w tlokowych, ktére stuzg
do przesunigcia wzglednego zespoléw podpieraja-
cych.

W tych przypadkach zastosowamd, gdzie to jest
celowe lub pomyslowe przyjecie przez rame obu-
dowy pomocniczej takze sil odciggowych, dla
urzadzen przenoszacych'i urabiajgcych, umieszczo-
nych w S$cianie, jest przewidziane wedlug uprzy-
wilejowanego przykladu wykonania, zZe odcinkom
koncowym, przynajmniej- jednego -zespolu podpie-
rajacego, jest przyperzadkowany kazdorazowo me-
chanizm czworoboku przegubowego, o osiach prze-

gubéw przebiegajacych: w - kierunku wzdluznym

chodnika. Takze w tych mechanizmach czworoboku
przegubowego elementy kierujgce sg wtedy w spo-
séb celowy, zamoeowane wychylnie na -belkach
spggowych  zespolu: podpierajgcego podczas, gdy
wolny koniec ijcznikd wilgczonego od strony koa-
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cowej diwigni kierujacej jest polgczony z belka
stropowg odpowiedniego zespolu podpierajgcego.

Dalsze korzystne cechy wynalazku charaktery-
Zujg sie¢ przez to, Ze przy przemieszczaniu ramy
obudowy, ciSnienie nastawiania, w przesuwnikach
tlokowych, odsuwajacych belke stropowa i spa-
gows, zespolu pozostajacego w zamocowaniu, jest
nastawiane na podwdjng wartos¢. Na podstawie
tych cech jest mozliwe, takze podczas przesuwania
ramy obudowy, przy ktérym sa zasilane tylko
przesuwniki tlokowe, zespolu podpierajacego, ciggle
utrzymanie bez wigkszych wahan, wysokiej sily
rodpierajacej raz, uprzednio ustalonej, dla odrzwi
podpierajagcych w obszarze przej$cia $ciana-chod-
nik. .

Gdy wiec obydwa. zespoly podpierajgce podpie-
raja, z ustalong poprzednio sila, odrzwia chodnika,
nastawia sig¢ ustalone cisnienie w przesuwnikach
tlokowych, zespoiéw podpierajacych. Poniewaz sila
podpierajaca, takze przy zbiezno$ci nie moze prze-
przekraczaé okreélone; w1e1koéc1, gdyz oczywiscie
prowadzlloby to do, uszkodzen korpuséw wyréw-
nawczych obudowy chodmka lub ramy obudowy
pomocmczeJ, jest w przesuwmkach ttokowych
ustalone wstepnie dopuszczalne maksymalne cis-
nienie i utrzymywane takie przez zabezpieczenie
przeciazeniowe. W ciggu procesu przesuwania
zmniejsza sie¢ jednakze ilo$é przesuwnikoéw tloko-
wych, biorgcych udzial w podpieraniu, co przy
jednakowej sile podpierajacej wywotluje cisnienie
w przesuwnikach tlokowych, wtedy jeszcze za-
silanych. Aby to podwyzszanie ci$nienia nie wy-
wolywalo zadnego zadzialania zabezpieczen przecia-
zeniowych przy normalnej sile podpierajacej, to
te zabezpieczenia przecigzeniowe sj przelgczane na
poczatku, to znaczy przy rozpoczeciu procesu prze-
suwania, za pomocg odpowiednio uksztaltowanego
hydraulicznego wlgcznika, na podwdjne ciénienie
nastawiania.

W dalszym rozbudowaniu zasadniczej mys$li
wedlug wynalazku, korzystne cechy charakteryzuja
sie¢ przez to, Ze ramie obudowy sa przyporzadko-
wane stropnice boczne, podpierajace od strony
Sciany, ocios chodnika. Korzystne wlasciwoéci tego
rodzaju stropnic bocznych okazaly sie zwlaszcza
przy - obudowie odrzwiami, w ktéorych z reguly
clementy ociosu, od strony chodnika muszg by¢
usuniete, na calej wysokosci chodnika, na czas
trwania przejécia $ciany. Okazalo sie to moiliwe
za pomocg szczegllnie wielkoprzestrzennie uksztat-
towanych stropnic bocznych, ktére podpieraja bez
zarzutu - wolne powierzchnie ociosu . chodnika
i wstrzymuja ich wytamanie w chodniku. Stropnice
botzne sa zmienne w dlugosci. wobec ramy obu-
dowy. Zmiany sa wywolywane w sposob celowy,
przez hydraulicznie zasilany przesuwnik tlokowy.
Przez odpowiedni uklad przesuwnika tlokowego
jest poza tym osiggniete, ze moze by¢ zmieniane
takze polozenie wysokosci stropnic bocznych.

Jesli tylko zezwalaja warunki gérotworu moze
wystarczyé przyporzadkowanie odpowiednich
stropnic bocznych tylko jednemu zespolowi pod-
pierajacemnu. Korzystne jest natomiast, w odniesie-
niu do procesu kroczenia ramy obudowy, ze kai-
. gemu zespotowi . podpierajgcemu ramy obudowy
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jest przyporzadkowana, co najmniej jedna strop-
nica boczna. Wiekszoé¢ stropnic bocznych jest tak
wymiarowana, ze ocios chodnika jest podpierany
bez zarzutu.

Przez te niezalezno$é od wylomu chodnika i od-
leglosci ramy obudowy chodnika, od ociosu chod-
nika osigga sie wedlug uprzywilejowanej postaci
wykonania wedlug wynalazku, ze kazdemu zespo-
lowi podpierajacemu sg przyporzadkowane dwie,
jedna nad druga umieszczone stropnice boczne.
W ramach tej postaci wykonania jest wtedy ce-
lowe, ze gérne stropnice boczne s3 przesuwne za-
sadniczo tylko poziomo, za pomocg im przypo-
rzadkowanych przesuwnikow tlokowych. Natomiast
jest szczegblna korzy$é, gdy dolne stropnice boczne
sa utrzymywane przez przesuwniki tlokowe, ktére
umozliwiajq nie tylko poziome przesuniecia strop-
nic bocznych, ale takie pionowe przesuniecia. To
moze przekladowo zdarzyé sie przez to, ze dolne
stropnice boczne s3 niesione przez dwa, w po-
staci V roznigce sie¢ przesuwniki tlokowe, z ktérych
jeden przesuwnik tlokowy, jest polaczony przegu-
bowo z belka stropowa, a drugi przesuwnik tlo-
kowy na belce spagowej z odpowiednim zespolem
podpierajacym. Przez odpowiednie zmniejszanie
lub wydluzanie przesuwnikéw tlokowych mozna
we - wzglednie prosty spos6b zmienia¢ polozenie
stropnic bocznych. .

Dzieki temu, ze nie wystgpuja Zadne trudnosci
przy zachodzgcych procesach roboczych zabierania
elementéw ociosu i przemieszczania ramy obu-
dowy pomocniczej, wynalazek przewiduje w koncu,
ze stropnice boczne sg uksztaltowane zmiennie
w dlugosci. Zmiana przesuwu moze by¢ np. zreali-
zowana przez to, ze czes¢ stropnic bocznych jest
podnoszona za pomoca hydraulicznie zasilanych
przesuwnikéw tlokowych. Dalej jest mozliwe
zmienne uksztatfowanie odcinka wzdituznego strop-
nic bocznych. Za pomoca tych zmiennych w diu-
gosci stropnic becznych, mozna poza tym doprowa-
dzi¢ dodatkowe sily podpierajace do ociosu chod-
nika. ’

Wynalazek jest nastepnie blizej wyjasniony za
pomocy przykladéw wykonania przedstawionych
na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia w pio-
nowym przekroju poprzecznym obszar przejscia,
od chodnika wyposazonego w obudowe podatng
lukowa, do sciany z ramg obudowy pomocniczej,
wedtug pierwszej postaci wykonania, w widoku
od przodu, fig. 2 — rame¢ obudowy pomocniczej
w widoku z goéry wedlug linii II—II na fig. 1,
fig. 3 — widok czolowy ramy obudowy pomoc-
niczej z fig. 1 i 2 w kierunku do wlotu sciany,
fig. 4 w pionowym przekroju poprzecznym
obszar przejscia, od chodnika wyposazonego w obu-
dowe podatna tukowg, do Sciany z ramga obudowy
pomocniczej wedlug- drugiej postaci wykonania
w widoku od przodu, fig. 5 — widok z gory na
rame obudowy wedlug linii V—V na fig. 4, fig. 6 —
widok czolowy ramy obudowy z fig. £ i 5 w kie-

‘runku do wylotu s$ciany, fig. 7 — trzecia postaé

wykonania ramy obudowy pomocniczej, przedsta-
wionej tylko czesciowo w widoku od przodu, na
chodnik, wyposazony w obudowe odrzwiami,
fig. 8 — w pionowym przekroju poprzecznym
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obszar przejscia, - od chodnika, wyposazonego
w obudowe odrzwiami, do chodnika z ramg obu-
dowy pomocniczej, wedlug czwartej. .postaci wy-
konania w widoku od przodu, fig. 9 — widok
z gbéry na rame obudowy wedlug fig. 8, fig. 10 —
W pionowym przekroju poprzecznym obszar
przejécia, od chodnika wyposazonego w obudowe
podatng lukowg, do $ciany z ramag obudowy po-
mocniczej wedlug piagtej postaci wykonania
w widoku od przodu, a fig. 11 — hydrauliczniy
uklad potgczen dla stojaka, zastosowanego do ramy
obudowy pomocniczej, wedlug réznych postaci wy-
konania w uproszczonym przedstawieniu.

Chodnik transportowy na- fig. 1 do 3 oznaczony
1, jest wyposazony w lukowa obudowe chodnika 2
z segmentami profilowymi, korytkowymi o prze-
kroju poprzecznym w przyblizeniu w postaci U.
W chodniku transportowym 3 jest wlot Sciany
urabianej 3, ktérego nie =zaslaniajg blizej nie
przedstawione urzadzenia obudowy. Urzgdzenia
urabiajgce i przenoszace, ulozone w Scianie, sa
rowniez blizej nie pokazane. ROéwniez sg opusz-
czone $rodki przenoszace w chodniku.

Do podchwytywania lukowej obudowy chodnika
2 skrdéconej o elementy ociosu na czas trwania
przejscia Sciany oraz bliskochodnikowego obszaru
stropu $ciany 3 jest przewidziana rama obudowy
pomocniczej 4. Ta rama obudowy jest przesuwana
w kierunku wzdluznym chodnika i do tego celu
jest podzielona na dwa, obok siebie prowadzone,
zespoly podpierajace A i B.

Zesp6l podpierajacy A ma goérng belke stropowg
5 i dolng belke spagows 6, ktére posiadaja wy-
brania wzdluzne 7 i sag odsuwane od siebie przez
hydraulicznie zasilany stojak 8. Od strony kon-
cowej zespolu podpierajacego A jest umieszczony
mechanizm czworoboku przegubowego 9 o osiach
‘przegubbéw 10 przebiegajacych poprzecznie do kie-
runku wzdluznego chodnika. Dziwignie kierujace
11 tego mechanizmu s3 zamocowane wychylnie na
wspornikach 12, ktére s umieszczone na belce
spagowej 6. Wolne odcinki koncowe lgcznikéw 13
mechanizmu, zamocowanych od strony koncowej
diwigni kierujgcych 11, sg przylaczone przegu-
bowo do strony dolnej belki stropowej 5. Uksztal-
towanie mechanizmu 9 jest tak przeprowadzone,
ze osie przegubéw 14 miedzy lgcznikami 13, a belka
stropowg 5, w wymaganym obszarze wysokosci
wykonuja znaczny pionowy ruch, przez co jest
zapewnione réwnolegle przesuwanie belki stropo-
wej 5, wzgledem belki spagowej 6.

Zesp6l podpierajacy B sklada si¢ rowniez z dol-
nej belki spagowej 15 i goérnej belki stropowej 16,
ktorych dlugosé i szerokosé jest tak wymierzona,
ie one sg przesuwane wzdluzinie z luzem, w wy-
braniach. wzdluznych 7 belki spagowej 6 i stropo-
- wej 5 zespolu podpierajacego A. Miedzy belkj
stropowsa 16, a belkg spagowa 15 zespolu podpie-
rajacego B sg przewidziane teleskopowe prowadnice
rurowe 17, ktérych cze$ci zewnetrzne i wewnetrzne
sg zamocowane sztywno do balki spagowej 15
lub do:.belki stropowej 16. Prowadnice rurowe 17
z korpuséw o przekroju poprzecznym prostokat-
nym; przy czym ich luz ruchowy jest wymierzony
. wzglednle nieznmacznie, Do prowadnic rurowych 17
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sa dolgczone hydrauliczne zasilane stojaki 18,
ktére powoduja odsuwanie belki stropowej 5 od
belki spagowej 6. Sztywnos§¢ katowa zamocowania
prowadnic rurowych 17 do belki stropowej 15
i belki spggowej 16 zespolu podpierajacego B,
przy zasilaniu stojakéw 18 jest przesuwana .stale
réwnolegle do belki spggowej 16. :

Wzgledna zdolno§é ruchowa obydwu zespolow
podpierajacych A i B -w kierunku wzdluinym
chodnika 1 jest powodowana przez hydraulicznie
zasilany przesuwnik tlokowy 19, ktéry jest umiesz-
czony, w przyblizeniu §rodkowym odcinku wzdluz-
nym ramy obudowy 4 i swoim cylindrem 20 przy-
laczony do belki spagowej ‘6 zespolu podpieraja-
cego A, a swoim tloczyskiem 21 do belki spggowej
15 zespolu. podpierajacego B.

Na belce stropowej 5 zespolu podpierajacego A
sg osadzone w odpowiedniej ilosci korpusy wy-
r(’)wnawcze 22 lukowej obudowy chodnika 2,
umieszczone kolejno w pewnej odleglosci, w Kie-
runku * Wwzdluznym chodnika (patrz fig. 1 i 3).
Kazdy korpus wyréwnawczy 22 sklada sie ze
zmiennej w dlugoéci, obudowy teleskopowej
o przekroju poprzecznym przykladowo prostokat-
nym. Zewnetrzna, dolna cze$é obudowy 23 posiada
wygieta, w przyblizeniu w postaci U, plyte pod-
porowg 24, ktéra w kierunku poprzecznym zacze-
pia strong 'gérng belki stropowej 5. Korpusy wy-
réwnawcze 22 'sg przez to ustalone w polozeniu
poprzecznym do belki stropowej 5, jednakze prze-
suwnie w-kierunku wzdluznym.

Wewnetrzna goérna . czg$¢ obudowy 25 jest za
pomoca, blizej nie przedstawionego hydraulicznie
zasilanego przesuwnika tlokowego, przesuwana
w wysokosci, na zewnetrznej czesci obudowy 23.
Wewnetrzna cze$¢ obudowy 25 posiada od s_frony
goérnej podpore 26, ktéra jest dopasowana do za-
rysu lukowej obudowy chodnika 2. Jest dalej
widoczne, ze strony zewnetrzne nie tylko zew-
netrznej ale i wewnetrznej czeSci obudowy s3
uksztaltowane odpowiednio do krzywizny lukowej
obudowy chodnika 2. Podpora 26 powstajaca
w styku z lukowg obudowg chodnika 2 moze byé
wyposazona w Srodki podwyzszajgce tarcie.

Belki stropowe 5 lub 16 obydwu zespoléw pod-
pierajacych A i B sg od strony $ciany kazdora-
zowo wyposazone w- dwa miejsca lozyskowe 27 lub
28, w ktérych sa polaczone przegubowo diwignie
kolankowe 29, 30, utworzone z dwéch réwnolegltych
do siebie lqcznikéw. Wolne konce dzwigni kolan-
kowych 29, 30 podchwytuja stropnice wysuwne 31,
32, ktore w ukladzie obok siebie podpierajg Sciane
3 w bliskochodnikowym obszarze stropu. Stropnice
wysuwne - 31, 32 sg uksztaltowane wielkoprze-
strzennie i rozciggajgq sie¢ prawie przez calg sze-
rokosé $ciany. .

W punkcie przeciecia ramion kazdej diwigni
katowej 29, 30 sg polaczone przegubowo hydra-.
ulicznie zasilane stemple 33, ktére podpieraja sig
od strony spagu na wspornikach 34, ktére sg przy-
porzadkowane z -jednej strony belce spagowej 6
zespolu podpierajacego A, a z drugiej strony belce
spagowej 15 zespolu podpierajacego B. Z: fig. 1 do
3 jest dalej widoczne, ze rama obudowy 4 jest
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umieszczona lekko ukosnie do pionu, w kierunku
do wlotu Sciany.

Poza tym {ig. 3 pokazu;e, ze odleglo$¢ d wy-
mierzona w kierunku wzdluznym chodnika, miedzy
przednia w kierunku ruchu prowadnica rurowg 17,
a sasiadujacym stojakiem 33 dla stropnicy wysuw-
nej 32 jest tak zapewniona, ze glowica napedowa
urzgdzenia urabiajacego i przenoszgcego umiesz-
czonego w scianie moze byé przeprowadzana przez
rame obudowy 4.

Na fig. 1 do 3, a takie na nastgpnie opisywa-
nych fig. 4 do 6 rama obudowy pomocniczej 4,

4’ jest przedstawiona w polozeniu pracy, w ktérym

przodek wybierakowy 35 wedlug fig. 2 i.3 jest
dalej . urabiany. Jezeli uzyska si¢ pozgadany po-
step ~ frontu urabiania i przodek wybierkowy
wedlug "fig. 2 zostanie przedluzeny, az do linii
punktowo-kreskowej 35’, to najpierw stojak 18 od-
cigza na prowadnicach rurowych 17 zesp6l pod-
pierajgcy B i ten zesp6l podpierajacy, za pomoca
przesuwnika tlokowego.-19, po podparciu na ze-
spole podpierajgcym A, jest przesuwany odpowied-
nio do postepu frontu urabiania. Wreszcie. stojak
tak osadza sig, ze teraz zespéi podpierajacy B pod-
chwytuje korpus wyréwnawczy 22 za pomoca
belki stropowej 16. Po tym procesie przesunigcia
jest niepbtrngny korpus wyréwnawczy ostatni
w kierunku .ruchu, poniewaz odpowiedni 1luk
obudowy chodnika 2 zostal ponownie uzupelniony
o element ociosu od strony sSciany.

‘Po odcigzeniu przesuwnikéw tlokowych przypo-
rzgdkowanych do tych korpuséw wyréwnawczych,
korpus wyréwnawczy jest zdejmowany z zespoiu
podpierajacego A. Wreszcie stojak 8 zespolu pod-
pierajacego A jest odciazany i ten zespél- podpie-
rajacy .po podparciu na zespole podpierajacym B

.przesuwa za pomocg przesuwnika tlokowego- 19

o wymiar postepu frontu urabiania, az ponownie
osiggnie polozenie wedlug fig. 1 do 3. Teraz stojak
8 jest ponownie odcigzany, a zesp6l podpierajacy
A przejmuje podparcie korpusu wyréwnawczego.
Przedtem zdjety korpus wyréwnawczy jest na-
stepnie osadzony na przednim odcinku belki stro-
powej 5 zespolu podpierajacego A, w kierunku
ruchu ramy obudowy 4, 4/, oedpowiednio do po-
lozenia tam lezgcych lukéw obudowy chodnika 2
i zasilany. -

Postaci wykonania ramy obudowy_ pomocnu:zej
wedlug fig. 4 do 6 odpowiadaja zasadniczo obydwa
zespoly podpierajgce A i B oraz korpusy wyréw-
nawcze, identyczne jak te z fig. 1 do 3 tak, ze
mozna nie ‘powtarza¢ opisu odpowiednich czgsci
urzgdzen.

Odmiana polega - jedynie na uksztaltowaniu
i ukladzie stropnic wysuwnych 31, 32". Jak. po-
kazuja, zwlaszcza fig. 4 i 5 stropnice wysuwne 31’,
32" uksztaltowane wielkoprzestrzennie, sa teraz
umieszczone kolejno w kierunku wzdluinym chod-
nika. Takze te stropnice wysuwne sa jak stropnice
wysuwne 31, 32 postaci wykonania wedlug fig. 1
do 3; podpierane przez diwignie kolankowe 29’, 30’
- i dfwignie kolankowg podtrzymujaca stojak 33’

Odnosnie ukladu dzwigni kolankowych i stojaka

" jest jednakie w odniesieniu do postaci wykonania
wedlug fig. 4 do 6, uprzywilejowane, ze tylko
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diwignia kolankowa 30’, znajdujaca sie w tyle,
w kierunku ruchu ramy obudowy 4’, diwigni ko-
lankowej podirzymujacej, przednia w kierunku
ruchu, stropnice wysuwng 32" jest bezposrednio
podpierana przez stojak 33’. Przy bezpos$rednim
podparciu przedniej diwigni taki stojak lezy, mia-
nowicie dokladnie w jednym kierunku ze $§ciang 3
i w danym wypadku przeszkadza wyprowadzaniu
ze $ciany do chodnika 1 cze$ci przenoszacych i ura-
biajacych. Aby tego uniknaé jest przewidziana
belka nosna 36, do ktérej jest polgczona przegu-
bowo przednia diwignia kolankowa. Ta belka
nosna 36 jest wtedy polaczona z diwignig kolan-
kowa 30’ znajdujaca si¢ w tyle i podpierana w kie-
runku ruchu przez stojak 33, ktoéry jest umiesz-
czony w obszarze ramy obudowy 4, ktéra lezy
blisko w jednym kierunku ze $ciang 3, to znaczy
miedzy - przednimi prowadnicami rurowymi 17
a stojakiem 8.

W przykladzie 'wykonania fig. 7 zespoly pod-
pierajace A’ i B’ nie s3 polaczone ze sobg lecz
umieszczone obok siebie. Przesuwanie takich .ze-
spoléw podpierajacych jest wywolane przez hydra-
ulicznie zasilane przesuwniki tlokowe 37, 38, ktére
s§ umieszczone w obszarze belki spggowej 6 lub
15’ i belki stropowej 5 lub 16°, miedzy obydwoma
zespolami podpierajagcymi A’ i B’. Oproécz tego,
w tej postaci wykonania, kazda belka stropowa §
lub 16’ niesie korpusy wyréwnawcze 22, odpowia-
dajgce korpusom wyréwnawczym opisanych na
podstawie fig. 1 i 3. Tego rodzaju rama obudowy
4” jest odpowiednia, zwlaszcza dla chodnikéw 1’
ktére s3 wyposazone w obudoweg odrzwiami 2’.
Przy przesuwaniu jednego lub drugiego zespoiu
podpierajacego A’ lub B’ wszystkie korpusy wy-
réwnawcze moga zatem pozostaé na przesuwnym
zespole podpierajgcym, bez zmmerzenxa calkowi-
tej sily podpierajacej. )

Stojaki 39 hydraulicznie zasilane (fig. 7) odsu-
wajq belke stropowg 5 lub 16" od belki spagowej
6’ lub 15’ mogg by¢ takze zastapione przez takie
przesuwniki tlokowe, jakie s3 przewidziane w po-
staciach wykonania na fig. 1 do 3 lub 4 do 6. Na-
stepnie rama obudowy 4” (fig. 7) moze byé prze-
widziana ze stropnicami wysuwnymi i odpowied-
nimi dzwigniami kolankowymi podpieranymi przez
stojak, jak to przedstawiono na fig. 1 do 3 lub
4 do 6 i celowo zostalo pominiete na rysunku,
w ramach fig. 7. )

Postaé wykonania fig. 8 i 9 pokazuje ramg obu-
dowy pomocniczej 4™, w ktérej zespoly podpiera-
jace 4”7 i B” s3 polagczone ze soba. Takze ta rama
obudowy jest korzystnie umieszczona w chodni-
kach, ktére 53 wyposazone w obudowe odrzwia-
mi 2.

W tej postaci wykonania stropnica wysuwna 40
podchwytujaca bliskochodnikowy obszar stropu
$ciany 3, jest od strony konca lacznika 41 pola-
czona przez dwa mechanizmy czw'oroboku} prze-
gubowego 42, ktére sa zamocowane przegubowo
do belki spagowej 6’ zespolu podpierajacego A”
i posiadajg osie przegub6w, przebiegajace w kie-
runku wzdluznym chodnika.

Do wusztywnienia mechanizméw czworoboku
przegubowego s3 przewidziane hydraulicznie z#«
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silane przesuwniki tlokowe 43, wlaczone miedzy
belke spagowa 6”, a wolny odcinek kohcowy lacz-
nika 41. Nastepnie jest widoczne, ze stropnica wy-
suwna 40 jest podchwytywana przez jeden lub
szereg hydraulicznie zasilanych stojakéw 44, ktére
opierajg sie na spagnicy 45 w $cianie 3. Spagnica
45 jest poza tym polaczona przez pakiet sprezyn
46 z belka spagowa 6” zespolu podpierajacego A”.

Fig. 8 i 9 oprocz tego pokazujg, ze réwnolegle
do ramy obuauwy krawedziowej 47, utworzonej
ze stropnicy wysuwnej 40, stojakéw 44 i spagnicy
45 jest umieszczona dalsza rama obudowy krawe-
dziowej 47’, utworzona ze stropnicy 40, stojakéw
44’ i spagnicy 45’, ktéra jest wzglednie przesuw-
na, wobec ramy obudowy krawedziowej 47,
umieszczonej od strony chodnika, za pcmoca
hydraulicznie zasilanego przesuwnika tlokowego
48. Oprdcz tego rama obudowy krawedziowej 47
posiada, w obszarze stropnicy 40’ bocznie wysu-
wane blachy uszczelniajgce 49, ktére w znacznym
stopniu -zmnicjszajg przelot skal i pylu, migdzy
stropnica wysuwng 47 a stropnicg 47"

Do podpierania wolnych, od strony $ciany po-
wierzchni ocioSu 50, s3 przewidziane wielkopo-
wierzchniowe stropnice boczne 51, 52, kt6ére przez
dzwignie kierujgce 53 lub hydraulicznie zasilanc
przesuwniki tlokowe 54, 55, 56 sg umieszczane
w zmiennej odleglo$ci, wobec ramy obudowy 47.
Kazdemu zespdiowi podpierajacemu sg przypo-
rzadkowane przy tym dwie stropnice boczne,
z ktérych gérne stopnice boczne 51 sg polgczone
z belka stropowa 5” zespolu podpierajacego A”,
‘a dolne stropnice boczne 51 z belkg stropowsa
16” lub belke spagowa 15” zespolu podpierajacego
‘B”. Kazdorazowo gérne stropnice boczne 51 zmie-
niaja odleglo§¢é od zespolu podpierajacego A”,
‘'w poziomym Kkierunku, za pomocg hydraulicznie
zasilanego przesuwnika 56 i dfwigni kierujacej 53.
‘Dolne stropnice boczne 52 sg polaczone natomiast
z zespolem podpierajacym B przez, o postaci V,
réznigce si¢ przesuwniki tlokowe 54, 55. Przez od-
‘powiednie zasilanie tych przesuwnik6éw tlokowych,
moze byé zatem zmieniana' nie tylko odleglosé
stropnic bocznych do zespolu podpierajacego, ale
‘takze polozenie wysokos$ci stropnic bocznych.
QOczywiscie jest takzie mozliwe, ze kazdorazowo
‘dwie lezgce jedna nad drugg stropnice boczne sa
przyporzadkowane jednemu zespolowi podpiera-
jacemu. Do nastawiania stojakébw 57 moga Dby¢
takze zastosowane przesuwiki tlokowe wedlug
przykiadu wykonania fig. 1 do 3 lub 4 do 6.

Na fig. 10 sg przedstawicne jedynie belki stro-
powe 57 lub 16” i belki spagowe 6 lub 15" na
dwobch zespolach podpierajacych A”, B”, jak te,
ktére byly przykladowo zastosowane w ramach
postaci wykonania fig. 1 do 3, 4 do 6 lub 8 i 9.
Dodatkowo zespolowi podpierajacemu A™ jest jed-
nak przyporzadkowany, w obszarze obydwu od-
cinkéw koncowych, mechanizm czworoboku prze-
gubowego 58 o osiach przegubu, przebiegajgcych
w kierunku wzdluznym chodnika. Diwignie kie-
" rujagce 59 tego mechanizmu sg przy tym przyla-
czone do wspornika 60, ktéry jest zamocowany
do belki spagowej 6™ podczas, gdy wolny koniec
“ lgcznika 61 przylaczonego od strony koncowej

10

15

3¢

40

43

50

55

60

65

16
dzwigni kierujacej 59 jest polgczony przegubowo
do belki stropowej 5”. Usztywnienie mechanizmu
58 nastepuje przez hydraulicznie zasilany prze-
suwnik tlokowy 62, migdzy bellzga spagowa 67
a Ilagcznikiem 61. Do odsuwania belki stropowej
od belki spagowej sa przewidziane stojaki 63.

Na podstawie ukladu polgczen hydraulicznych,
pokazanego w uproszczonym przedstawieniu na
fig. 11, jest wyjasnione, jak sily podpierajace
okreslone wstepnie do wysokosci réznych ram
obudowy 4, 4’, 4”, moga byé utrzymane bez wiek-
szych wahan, takze wtedy, gdy stemple jednego
zespolu podpierajacego sg odcigzone. Przykladowo
przyjmuje sie, ze rama obudowy 4 jest przesuwa-
na za pomocy zespoléw podpierajacych A, B, przy
czym wszystkie stojaki: 8 zespolu podpierajacego
A s3 polgczone w przesuwnik tlokowy 64, a stojak
18 zespotu podpierajacego B w przesuwnik tloko-
wy 45, B ’

Przewéd cisnieniowy jest oznaczony P a prze-
woéd obiegu powrotnego R hydraulicznego obiegu
wysokiego cisnienia. Przy przesunieciu rozdzielaczy
4/3 drogowych 66 i 67 w prawe koncowe polgcze-
nie, przestrzen cylindryczna przesuwnika tloko-
wego jest zasilana w ciSnienie, poniewaz przewéd
cinieniowy P jest polaczony z przewodem 68 lub
69. Maksymalne dopuszczalne ci$nienie nastawia-
nia jest przy tym kontrolowane przez zabezpiecze-
nia przecigzeniowe 70 lub 71, ktére sg polgczone
kazdorazowo przez rozdzielacz 2/2 drogowy 72 lub
73 i przewod 74 lub 75 z przewodami 68 lub 69.

Poniewaz zesp6! podpierajacy B jest przesuwany
za pomocy przesuwnika tlokowego 65, rozdzielacz
4/3 drogowy 67 jest przeprowadzany w lewe potlo-
zenle kohcowe tak, ze przestrzen .cylindryczna

- przesuwnika tlokowego 65, opréziniajac sig¢ z ci$-

nienia, moze odcigzaé sie, gdyz ci$nienie z prze-
wodu ci$nieniowego P, przez dilawik 76 wilgczony
do przewodu sterujacego 77, odblokowuje zawor
zwrotny 78 w przewodzie 69. Zmniejszenie ilosci
podpierajacych stempli jednakze, przy jednakowej
sile podpierajacej, wywoluje podwojenie- ci§nienia
w dalej zasilanych stemplach zespolu podpiera-
jacego A. Aby te wzrosty ci$nienia nie wywolywaly

-zZadnego zadzialania zabezbieczenia przecigzenio-

wego 70, nastawionego na normalng sile podpie-
rajaca, przylacza sie przez przewdd sterujacy 79
rozdzielacz 2/2 drogowy 72, a przesuwnik tlokowy
64 zespolu podpierajacego A dalej zasilany w ci$-
nienie z przewodu ci$nieniowego P, jest zabezpie-
czony tylko przez zabezpieczenie przecigzeniowe 80
nastawione na podwéjng wartosé. Calkowita sila
podpierajgca zostaje zatem utrzymana takze, przy
zmniejszeniu ilo$ci stojakow.

Jezeli przesuniecie zespolu podpierajacego B jest
zakonczone, rozdzielacz 4/3 drogowy 67 ponownie
porusza si¢ w prawe poloZenie koncowe i zasila
przez to przestrzen cylindryczng przesuwnika tlo-
kowego 65. Przez to jest jednakze ponownie
przerwene doprowadzenie ci$nienia do rozdzie-
lacza 2/2. drogowego 72 tak, Zze on jest w swoim
pierwotnym, to znaczy oznaczonym polozeniu, po-
lozeniu powrotnym i przesuwnik tlokowy zegpotu
podpierajacego A jest ponownie zabezpieczony
przez zabezpieczenie przecigzeniowe 70, ktérego
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warto$§¢ nastawienia, odpowiada normalnej wiel-
ko$ci. Przykladowo moze byé przyjete, Ze zabez-
pieczenia przecigzeniowe 70 i 71 sa nastawione na
200 bar, a zabezpicczenia przecigzeniowe 80 i 81
na 400 bar.

Po odbyciu przesunigcia zespolu podpierajacego
A, rozdzielacz 4/3 drogowy 66 porusza sie w lewe
polozenie koncowe tak, Ze przerywa si¢ dcprowa-
dzenie cieczy ciSnieniowej do przestrzeni cylin-
drycznej przesuwnika tlokowego 64 i zamiast tego
przewod sterujgcy 82 prowadzacy do rozdzielacza
2/2 drogowego 73 jest zasilany w cis$nienie. Prze-
suwnik tlokowy 64 jest odciazany bezwlocznie
przez z-wor zwrotny 85 przez przew6d sterujacy
83 i odblokowany diawik 84. Rozdzielacz 2/2 dro-
gowy 173 poruszany jest zatem w lewe polozenie
koncowe i brzez to zabezpieczenie przecigZeniowe
81 przyjmuje funkcje. Jesli ten proces przesuwa-
nia jest zakonczony, rozdzielacz 4/3 drogowy po-
rusza sie ponownie w prawe polozenie koncowe
tak, ze doprowadzenie cieczy ci$nieniowej do roz-
dzielacza 2/2 drogowego 73 jest przerwane, po-
wraca on w swoje pierwotne polozenie wyjsciowe
i ciecz ci$nieniowa jest doprowadzana do prze-
strzeni cylindra przesuwnika tlokowego 64 zespolu
podpierajacego A. Przez powr6t rozdzielacza 2/2
drogowego do oznaczonego polozenia wyjsciowego,
przesuwnik tlokowy 65 zespolu podpierajacego B
dostaje si¢ ponownie pod wplyw zabezpieczenia
przecigzeniowego 71, nastawionego na normalng
wartosé.

Aby uniemozliwi¢ to, ze zabezpieczenia prze-
cigzeniowe 80 lub 81 nastawione na podwyzszong
warto$é, nie mogly zadzialaé, gdy w stemplach
uprzednio przesunietych zespoléw podpierajacych
jeszcze nie wytworzylo sie wymagane ci$nienie, sg
w przewodach sterujacych 79 lub 82, miedzy za-
worami zwrotnymi 86 lub 87 i rozdzielaczami 2/2
drogowymi 72 lub 73, odpowiednie czlony opéZnia-
jace 88 lub 89.

Zastrzezenia patentowe

1. Frzesuwna obudowa pomocnicza, dla obszaru
przejécia S$ciana-chodnik, ktéra na czas trwania
przejscia $ciany podpiera odrzwia chodnikowe, zlo-
7zone z elementéw profilowych, umieszczone
~w tym obszarze, przy usunigtych z boku S$ciany
elementach ociosu i sklada sie z ramy obudowy,
przesuwnej w kierunku wzdluznym chodnika, za-
wierajacej co najmniej dwa ruchome wzgledem
siebie oraz zmieniajace wysoko$é dzieki stojakom
zespoly podpierajace, znamienna tym, Zze zespoly
podpierajace (A, B; A’, B’; A”, B”) ramy obudowy
4, 4, 47, 4”) podchwytuja z jecnej strony, za po-
mocg zmiennych w dlugosci oraz przesuwnych
korpuséw wyréwnawczych (22) odrzwia chodniko-
we (2, 2'), a z drugiej strony za pomoca przynaj-
mniej jednej bocznej stropnicy wysuwnej (31, 32;
31, 32’; 40) podpieraja blisko chodnika obszar
stropu Sciany «3).

2. Przesuwna obudowa pomocnicza wedlug
zastrz. 1, znamienna tym, Ze kaidemu zespolowi
podpierajgcemu (A, B; A’, B') jest przyporzadko-
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wana boczna stropnica wysuwana (31, 32; 31’, 32').
3. Przesuwna obudowa pomocnicza wedlug
zastrz, 1 lub 2, znamienna tym, ze stropnice wy-
suwne (31, 32) zespoléw podpierajacych (A, B) s3

umieszczone, w kierunku wzdluznym chodnika,
réwnolegle obok siebie.
4. Przesuwna obudowa pomocnicza wedlug

zastrz. 1 lub 2, znamienna tym, ze stropnice wy-
suwne (31°, 32') zespoléw podpierajacych (A, B) sg
umieszczone kolejno, w kierunku wzdluznym
chodnika.

5. Przesuwna - obudowa pomocnicza wedlug
zastrz. 1, znamienna tym, ze stropnica wysuwna
(40) jest polaczona z zespolem podpierajacym (A”)
przez, co najmniej jeden mechanizm czworoboku
przegubowego (42), majgcy osie przegub6w, prze-
biegajace w kierunku wzdluznym chodnika, przy
czym stropnica wysuwna (40) tworzy jednoczeé$nie
czg$¢ skladowg ramy obudowy krawedziowej (47),
ktérej spagnica (45) jest polaczona, réwniez z ze-
spolem podpierajacym (A”).

6. Przesuwna obudowa pomocnicza wedlug
zastrz. 5, znamienna tym, ze rama obudowy kra-
wedziowej (47) jest zestawiona z dalszej, z boku
§ciany umieszczonej, ramy obudowy krawedziowej
A7), w jeden kroczacy zespét obudowy krawe-
dziowej.

7. Przesuwna obudowa pomocnicza wedlug
zastrz. 5 lub 6, znamienna tym, ze przynajmniej
stropnica wysuwna (40) ramy obudowy krawedzio-
wej (47), polgczonych w zesp6l podpierajacy (A”)
jest uksztaltowana w odcinku koncowym, od stro-
ny podsadzki, zmiennie przesuwnie.

8. 'Przesuwna obudowa pomocnicza wedlug
zastrz. 1, znamienna tym, zZe zespoly podpierajace
(A, B; A’, B’; A”, B”) maja belki stropowe (5, 16;
5, 16’; 5”, 16”; 5”, 16”) i belki spagowe (6, 15; 6,
15’; 6”, 15”; 6”; 15”) odsuwane od siebie, oraz pro-
wadzone przymusowo przez przesuwniki tiokowe.

9. PrZesuwna obudowa pomocnicza wedlug
zastrz. 8, znamienna tym, ze belka stropowa (16,
16”, 16™) i belka spagowa (15, 15”, 15”) jednego
zespolu podpierajacego (B, B’, B”) sg prowadzone
w wybraniach wzdluznych (7) belki stropowej (5,
5”7, 5') lub belki spagowej (6, 6”, 6™).

10. Przesuwna obudowa pomocnicza wedlug
zastrz. 8, znamienna tym, ze belka spagowa (15,
15”, 15”) jednego zespolu podpierajacego (B) jest
prowadzona przymusowo w wybraniu wzdiuznym
(7) belki spagowej (6, 6”, 6™) drugiego 'zespolu
podpierajacego (A), a belki stropowe (np. 5, 16")
obydwu zespoléw podpierajacych (A lub B) s3
umieszczone réwnolegle obok siebie. ‘

11. Przesuwna obudowa pomocnicza ~wedlug
zastrz. 1 lub 8, znamienna tym, ze zespoly pod-
pierajace (A’, B’) sg umieszczone obok siebie i sg
polaczone miedzy soba, w obszarze wysokosci belki
spagowej i stropowej (6’, 15’ lub 5, 16), przez
przesuwnik tlokowy (37, 38).

12. Przesuwna obudowa pomocnicza wedlug
zastrz. 1, znamienna tym, Ze. odcinkom koncowym,
przynajmniej jednego zespolu podpierajacego (np.
A”) jest przyporzadkowany mechanizm czworo-
boku przegubowego (58), o osiach przegubu prze-
biegajgcych w kierunku wzdluznym chodnika,
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13. Przesuwna obudowa poniocnicza wedlug
zastrz. 1, znamienna tym, Ze przy przemieszczaniu
ramy obudowy (4, 4, 4”, 4”), ci$nienie nastawia-
nia w przesuwniku tlokowym odsuwajgcym belke
stropowg i spagows, zespolu podpierajacego pozo-
stajgcego w zamocowaniu, jest nastawiane na
podwoéjng wartosé.

14. Przesuwna obudowa pomocnicza wedlug
zastrz. 1, znamienna tym, ze kazdemu zespolowi
podpierajacemu sg przyporzgdkowane korpusy wy-
réwnawcze (22), zmienne w dlugcsci, przez wlasny
Srodek mechaniczny lub hydrauliczny.

15. Przesuwna obudowa pomocnicza wedlug
zastrz. 14, znamienna tym, ze Kkorpusy wyréw-
nawcze (22) majg polaczone miedzy sobg prze-
suwniki tlokowe.

16. Przesuwna obudowa pomocnicza wedlug

N
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zastrz. 1, znamienna tym, :ie ramie obudowy
chodnikowej (4”), sa przyporzadkowane stropnice
boczne (51, 52), podpierajace od strony $ciany
ociosu chodnika (50).
17. Przesuwna obudowa pomocnicza wedlug
zastrz. 16, znamienna tym, ze kazdemu zespolowi

”

podpierajgcemu (A”, B”) ramy obudowy (4”) jest

przyporzgdkowana, co najmniej jedna stropnica
(51 lub 52).
18. Przesuwna obudowa pomocnicza wedlug

zastrz. 16 lub 17, znamienna tym, ze kazdemu ze-
spolowi podpierajgcemu (A”, B”) sg przyporzadko-
wane dwie umieszczone jedna nad drugg stropnice
boczne (51 Iub 52).

19. Przesuwna obudowa pomocnicza wedlug
zastrz. 18, znamienna tym, ze stropnice boczne (51,
52) sg uksztaltowane zmiennie w dlugosci.
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