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{54) Za¥izeni pro mechanické spojovéani velnych konci p¥izi
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ReSeni se tykd zatizeni ipro mechanické
spojovani volnych koncd piizi pomoci krut-
ného ustroji tvoreného dv&ma proti sobd
uloZenymi otoénymi krutnymi kotoufi, kte-
ré dile obszhuje dstroji pro odstrafiovéni
prebyteénych konch prizi a prifazené ovla-
dacl astroji.

Podstatou reSeni je, Ze jednomu krutné-
mu kotouti je prifazeno pritlacné tstroji
pro vytvareni proménlivého pritlaku mezi
ob&ma krutnymi kotouéi a druhému krut-
nému kotoudi je pfifazeno tstroji pro jejich
otafeni, které je opatfeno ovlddacim tstro-
jim, priemZ vné obou krutnych kotoudll je
uspofdaddno polohovaci ustroji spojovanych
prizi.
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Vynélez se tyka zafizeni pro mechanické
spojovani volnych koncth pFizi pomoci krut-
ného ustroji tvofeného dv&ma proti sobd
uloZenymi otoénymi krutnymi kotouti, kte-
ré déle obsahuje ustroji pro odstrafiovani
prebytetnych konclt pfizi a ptFifazené ovla-
daci tstroji..

Je zndmo spojovani p¥izi pomoci kotou-
¢d k sobhé& privrédcenych a otécejicich se ve
vzajemné opatnych smyslech. Tyto kotou-
Ce sviraji kazdou pfizi v protilehljch mis-
tech a vymezuji tak spojovany usek prizi,
priCemZ pfize jsou v tomto Useku soufasng
rozkrucovany. Poté jsou na ‘kaZdé prizi wy-
tvofeny koncové ¢asti, v nichZ se vldkna
vzdjemné& neovijeji, a tyto jsou opé&t spolu
zakrouceny aZ se mezi ob&ma pFizemi vy-
tvo¥i spoj.

DalSi zndmé postupy pouZivaji proudy
vzduchu, elektrické proudy, elektrostatické
naboje nebo jiné systémy ke spojovéni pii-
zi. Kazda spojovana pFize se sevie ve dvou
od sebe odsazenych mistech, wvymezujicich
spojovany Usek prize. Prize se v tomto roz-
krouti tak, abywvldkna byla rozruSena,ojed-
nocena a oddélena od sebe. Rozrusena vlak-
na konce jedné z pfFizi jsou od sebe oddé-
lena, aby bylo moZno konec druhé pfize,
ktery nebyl rozruden, zasunout do prvniho
konce. Vlakna druhého konce jsou pak ta-
ké ojednocena, aby bylo usnadn&no vzi-
jemné provazani vldken obou pf¥izi. Nako-
nec se vldkna obou piizi spoletné zakrucu-
ji aZ se vytvori spoj.

K provadéni téchto zplsobll se pouZiva
zaFizeni majici rozkrucovaci tstroji rozvol-
nujici a zkrucujfci p¥izi tfenim a wyuZiva-
jici pF¥irozené vlastnosti piizi. Tato vlastnost
spocivéd v tom, Ze prauméry piizi jsou nepii-
mo Umérné hustoté jejich zédkrutu.

Zatizen! v3ak vykazuje mnoho nedostat-
k.

Pracuje pomé&rné& dlouho v disledku zfe-
telného rozdéleni jednotlivich krokii spo-
jovani.

Mezi kotoudi je konstantni tlak, ktery ne-
umoZiluje sefizovdni podle rznych druhfi
prizi. Kromé& toho konstantni tlak neumoZ-
fiuje dosdhnout zuZujictho se konce piize
bg&hem odtrhovéni jejich nadbytednych kon-
cil.

Dal3im nedostatkem je, Ze kaZdé zafizeni
je uvddéno do &innosti vlastnimi prostfed-
ky, coZ méa za nasledek malou spolehlivost,
namé&hav8jsi adrZbu, v&t8i obtiZnost pfi se-
Fizovani a vét§i rozméry.

Uvedené mevyhody a nedostatky odstra-
nuje zafizeni pro mechanické spojovani vol-
nych koncl pfizi pomoci krutného astroji
tvofeného dvéma proti sob& uloZenymi krut-
nymi kotouéi, které dédle obsahuje tstroji
pro odstraitovani prebytednych konch piizi
a prirazené ovladaci ustroji, podle vyndle-
zu, jehoZ podstatou je, Ze jednomu krutné-
mu kotou€i je pfFifazeno pritlatné tustroji
pro vytvareni proménlivého pritlaku mezi
ob&ma krutnymi kotoudi a druhému krut-
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nému kotoudi je piifazeno tistroji pro jejich
otdceni, které je opatfeno ovladdacim ustro-
jim, priemZ wné obou krutnych kotoutd ije
uspofdddno polohovaci ustroji spojovanych
prizi.

Vyhodou zafizeni podle vynédlezu je, Ze
umoZiiuje pPesné a jednotné mechanicky
spojovat kaZzdy druh prize a zlep3uje spoj
prizi pomoci dalSich pFidavnych tstrojl.

Prikladné provedeni vyndlezu je zndzor-
néno na vykresech, kde obr. 1 piedstavuje
axonometricky pohled na spojovaci zafizeni
s mechanickym pohonem, obr. 2 osovy ez
Casti pracovniho ustroji, obr. 3 axonomet-
ricky pohled na polohovaci Gstroji spojova-
nych prizi, obr. 4 schematicky pohled na
ustroji pro odstratiovani prebytetnych kon-
cl prizi, obr. 5 axonometricky pohled na
jedno provedeni spojovaciho zafizeni po-
dle vyndlezu, obr. 6 vodorovny osovy Fez
zafizenim podle obr. 5, gbr. 7 axonometric-
ky pohled na dal3i provedeni spojovaciho
zalizeni podle vyndlezu, obr. 8 vodorovny
osovy Fez zafizenim podle obr. 7 a obr. 9
Celni pohled na proplétaci dstroji konctli
spojovanych ptizi.

Zatizenl pro mechanické spojovani vol-
nych koncll piizi podle obr. 1 sestavd ze
dvou proti sob& uloZenych oto&nych krut-
nych kotoua 20, 120, z nichZ kaZdy je na
pfivrdcené strang opatien tfecim kotoucem
21, 121 z materidlu o wvhodném soudiniteli
t¥eni. Ke kaZdému krutnému kotoudi 20,
120 je upevnéno ozubené kolo 22, 122 pro
pohon krutnych kotoudtt 20, 120. Krutné
kotoude 20, 120 jsou pevné uloZeny na hii-
delech 23, 123, z nichZ jeden h¥idel 123
je otoné uloZen v drZadku 124, je vSak pro-
ti osovému pohybu zajiSt&n op&rnym krouZ-
kem 25. Druhy hiidel 23 je ototn& uloZen
v konzole 24, v niZ mi%e vykondvat osovy
pohyb. Jeden nebo oba hFidele 23, 123 mo-
hou byt osové provrtdny pro pfivod tlakové-
ho média, které miiZe obsahovat riizné p¥i-
sady, do komory uvnitf tfecich kotoud 21,
121, tak, aby mohla pfipadné byt také ovla-
ddna ustroji uvnitf krutnych kotoudd 20,
120. Toto tlakové médium miZe spolupra-
vat s ustrojim pro promichavdni vldken
obou spojovanych prizi 46, 146.

U znézornéného piikladu spolupracuje s
krutnym kotoudem 20 ptitladné tstroji 50,
zajistujici proménlivy p¥itlak a urdéujici oka-
mZitou vzdjemnou polohu krutnych kotou-
&0 20, 120. Toto piitladné tstroji 50 sestava
z pruZiny 26, 126 rozvidlené pfritlatné péaky
27 a z ovlddacich vafek 32, 132 uloZenych
v ¥idicim bubnu 33.

Na hFideli 23 je upevn&n opé&rny krouZek
25 pro wymezeni pohybu piitlaéné péaky 27,
mezi niZ a krutnym kotoudem 20 je na hii-
deli 23 navlefena pruZina 26. Pritlatné pé-
ka 27 je vykyvné uloZena na tepu 28. Dru-
hé pruZina 126, uloZend na vodicim &epu 29
a na vycnélku 129 piitlaéné paky 27, na
tuto pfitlanou paku 27 pasobi. Druh4 pru-
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¥ina 126 se opird o pevnou sténu 8 a od-
tlaguje piitlatnou paku 27 ve smeéru pfib'i-
#zovdn{ jed.oho krutného kotoute 20 ke
d-uiém krutnému kowoudi 1780.

Pritlatna pdka 27 je opatiena kladifkou
31, kterd zasazhuje ovlddaci vafky 3% na
fid'cfm bubnu 33. Ridici buben 33 je upev-
péna na hiideli 34 a je otofny kolem své
viostni o3y. Hiidel 34 je oto&né& uloZen v vir.
7akt 221 R'dici buben 33 je pohdnén tak,
7e vykona jednu otafku na kazdy wytvile-
ny spoj.

Piiiladna paka 27 je opatfena daisi stia-
nové gravitelnou kladidku 131, Tato kladic-
ka 121 zasahuje do dalsi ovladaci valky 132
na Ifidicim bubnu 33. Polohu této kladiCky
131 je moZno nastavovat pomeci vhodnych
nrostfedkfi, napFiklad $roubového spoje 35.

Zdvih pFitladné paky 27 je moZno upra-
vovat naptiklad vadkovym kotcufem 26,
ktery je ve styku s jednim okrajem piitlac-
né paky 27, je otoény kolem osy 37 a podle
potreby zajistén v jakékoliv poloze natoCe-
ni v rozsahu 360°.

U zandzornéného uspoiddani je na jednom
konci Fidicitho bubnu 33 usporfddano ustroji
51 pro otdfeni krutnych kotouct 20, 120.
U pikladu podle obr. 1 sestdva toto astroji
51 7z kulisy 38 a kluzdtka 43 s ozubenymi
hiebeny 44, 144.

Piimo na Fidicim bubanu 33 je upevnéna
kul'sa 18 se stavitelnym jezdcem 38, kteiy
miZe byt zajistdn naprixlad rozepautim Ze-
ber 48 pomoci Sroubd.

Stavitelny jezdec 39 je opatfen Cepem 41,
ktery zasahuje do vyFezu 42 v kluzdtku 43,
vedeném vodici ty¢i 143. V kluzdtku 43
jsou uloZeny dva ozubené hiebeny 44, 144,
které jsou v zab&ru s ozubenymi koly 122,
22 pro wvytvalreni protismérnéhe otalivénho
pohybu krutnych kotouéd 120, 20.

Nad a pod krutnymi kotouli 28, 120 —
obr. 3 — jsou s vyhodou usporadana polo-
hovaci tstroji 45, 145 spojovanych prizi 48,
146, kterd mohou byit pevnd nebo pohybliva.
Jejich dikolem je nastavovat polohu spojo-
vanych piizi 46, 146 vaci sob& a vici krut-
nym kotoudd 28, 120 a tak, aby spojované
pifze 46, 146 zaujaly protilehlou polohu.
To umoZiiuje zabranit presouvéni spojova-
nych piizi 46, 146 bEhem rozkrucovani.
Jsou-li polohovaci tstroji 43, 145 pohybliva,
mohou se pohybovat soutasng s kluzatkem
43.

Ssojované piize 46, 146 jsou piivedeny
z nivinu 47 na civce a z potade 48.

Se spojovanymi prizemi 46, 146 spolupra-
cuji také vhodna zachycovaci a odtrhovaci
astroji 49, 149. Zachycovaci a odtrhovaci
tstroji 49, 149, jakoZ i polohovaci ustroji
45 145 prize patfiéng sviraji a nastavuji
polohu spojovanych prizi 46, 146 vzhledem
ke krutnym kotouttm 20, 120 a vzhledem
ke spojovanym prizim 146, 46 samotnym.

Pohyb zachycovacich a odtrhovacich
ustroji 49, 149 miZe byt zajiStovan mapii-
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klad vaZkou na ridictm bubun 33 neho na
obvodu kulisy 8. Tato zachycovaci a odie-
hovaci Gstroji 49, 143 mohou obsahovat na-
pF klad jeden pevny prvek a jedsn pohyb-
vy prvek, pri€emZ pohyblivy prvek miiZe
byt uvddén do dCinnosti neznézornénym
tlaénym ustrojim, s nim% zachycoveci a od-
trhovaci astroji 49, 149 spolupracuji v jed-
né neho ve vice polohéch b&hem jejch po-
hybu. Tak napfiklad mohou zachycovaci a
odtrhovaci astroji 49, 148 zistavat seviena
jen uprostfed mezi zcela vysunutou a zcelz
zataZenou polohou, pfitemZ {yto dvé polohy
jsou vymezovadny neznazornénym tladnym
tstrojim.

Zachycovaci a odtrhovaci astroji 49, 149
mohou napfiklad vykondvat také pohyb w
podélném sméru spojovanych piizi 48, 146,
smérem od krutnych kotouct 28, 128, aby
tak byla usnadnéna operace odstrafovani
prebytetnych koncl prizi. Toto odstraiio-
vini plebytenych konch piizi mitZe bt
provadéno vytrhdvdnim, odtrhovanim nebo
odstiihovénim, popfipadé spolefnym vyle-
havanim, odtrhovdanim a odstithovanim.

Odstranovani pirebytenych konctt piizi
vytrhavanim a odtrhovdnim je s vyhodou
provadénc v dobé, kdy jsou spojované pii-
ze 48, 146 rozkrouceny, zatimco odstilho-
vani mGZe byt provadéno v kterémkoliv pii-
boduém okamiZiku pfed sparovanim spojo-
vauych piizi 48, 1486.

Obi. 4 uvkazuje zachycovacl a odirhovaci
Gstroji 249 pohybujici se stranové od sebe
plisobenim ovladaci vatky 232, usporadané
naptiklad na Fidicim hubnu 33.

Krutné kotoufe 28, 120 mohou byt opa-
tfeny napfriklad také nezndzornénym pie-
vodem KkuZelovymi ozubenymi koly. Tato
ozubend kola mohou uvdddt do otativého
pohybu ovladaci vatku 32 slouZici k zajis-
tovani axidlnihc prFibliZovdni a oddalovéani
krutnych kotoudd 20, 120.

Cinnost zalizeni probihd takto: Na zasat-
ku se spojované prize 46, 146 vloZi mezi
krutné kotoude 20, 120, jak je zFejmé z cbr.
3. KdyZ je spojovani zahdjeno, krutné ko-
toute 28, 120 se seviou plisobenim ovliadaci
wvatky 32, spolupracuijici s kladidkou 31 p¥i-
tladné paky 27, nasledkem ¢&ehoZz krutné
kotouce 20, 120 seviou mezi sebou spojo-
vané piize 46, 146. V tomto postaveni se
krutné kotouce 20, 120 otacejl ve sméru
rozkrucovéni viken, z nichZ jsou spojované
prize 46, 146 vytvofeny.

Zatizeni je moZno upravit pro pouZiti pii-
zi se zékrvutem Z nebo S, napriklad unasta-
venim ozubenych hiebenll 44, 144, tak, aby
se jeden ozubeny hreben 44 pohyboval do-
leva a druhy ozubeny hfeben 144 doprava.
Prvni ozubeny hieben 44 mfiZe spolupraco-
vat s prvnim ozubenym kolem 22, zatimco
druhy ozubeny hieben 144 mfiZe spelupra-
covat s druhym ozubenym koiem 122 —
obr. 1.

Rychlost otd€eni krutnych kotouct 20, 120
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je urfovéna polohou stavitelného jezdce 39
viti kulise 38.

Tlak vyvijeny piitlaénou pédkou 27 na
krutné kotoute 28, 120 je pro danou piizi
maximélni. P¥i rozkrucovani koncl pFizi je
tlak, vyvijeny pfitlatnou pakou 27, sniZen
na poZadovanou hodnotu plsobenim kladié-
ky 131, kterd miiZe byt nastavovdna pomoci
Sroubového spoje 35 a spolupracuje s ovla-
daci vatkou 132. Smysl otéfeni je stéle stej-
ny se smeérem rozkrucovani pfizi, zatimco
zachycovaci a odtrhovaci tstroji 49, 149 za-
hajuji vytrhavani a/nebo odtrhdvani preby-
teCnych konch spojovanych prizi 46, 146,
vy€nivajicich z krutnych kotoudd 20, 120.

Krutné kotoute 20, 120 se zastavi a je-
jich pritlak povoli, aby bylo umoZn&no od-
stranéni pFfebyteénych koncli. Na to se smysl
otafeni krutnych kotouél 20, 120 obriti a
jejich pritlak opét zesili. P¥i obraceni smys-
Iu otéfeni krutnych kotouét 20, 120 se spo-
jované prize 46, 146 opé&t zakrouti, ptiCemZ
se jedna opét zkrucuje s druhou. Ke spéro-
véani spojovanych piizi 46, 146 pii op&tném
zakrucovdni dojde proto, Ze piize spojova-
né 46, 146 jiZ nejsou drZeny zachycovacimi
a odtrhovacimi Gstrojimi 49, 149.

Spdrovanim a opé&tnym zakroucenim je
dosaZeno homogennitho tiseku piize, podob-
ného zbylé &asti prize.

Po opé&tném zakrouceni koncli spojova-
nych pfizi 46, 146 se kotoute 20, 120 zasta-
vi a odsunou od sebe, &imZ vznikly spoj
uvolni.

PrekfiZend poloha spojovanych piizi 486,
146 je vyhodnda, pon&vadZ jsou umistduy
napri¢ krutnych kotouét 20, 120 a rozkru-
covdni nezplsobi jejich ipresunuti, jelikoZ
spojované prize 46, 146 prochédzeji stfedem
krutnych kotoudd 20, 120. Kromé& toho pii-
tomnost polohovacich tstroji 45, 145 prize,
zachycovacich a odtrhovacich ustroji 49, 149
pfize zaji§tuje dokonalé prek¥iZeni spojo-
vanych p¥izi 46, 146 a sprdvné nastaveni
jejich polohy napfi¢ krutnych kotoudd 20,
120.

Navic pak pritomnost kulisy 38 dovoluje
upravovat otafeni krutnych kotouéd 20, 120
podle poZadavkd danych druhem spojova-
né prize.

Kulisa 38 dovoluje otaddeni od nuly, kdy
je kolik 41 na hiideli 34 fidictho bubnu 33,
do maximéalni hodnoty. Tento rozsah umoZ-
fuje sefizovat zarlizeni pro spojovani piizi
podle rdznych druht pfizi.

Podle dalSiho provedeni na obr. 5 sesté-
va zafizeni ze dvou souose proti sob& uspo-
Fadanych krutnych kotouéti 20, 120, které
mohou byt uvddény do otddivého pohybu
ve vzdjemné& wopaénych smérech vhodnym
nezndzornénym ustrojim. Volné konce spo-
jovanych prizi 46, 146 se polohové nastavi
a seviou schematicky zn&zornénymi zachy-
covacimi a odtrhovacimi dstrojimi 349, z
nichZ kaZdé je umist8no pfi jedné strané
krutnych kotoudd 20, 120.

Krutné kotouce 20, 120 jsou uloZeny v
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konzoldch 24 s vhodnymi, nezndzorn&nymi
loZisky. Alespoill jeden z krutnych kotoudd
20, 120, v tomto pripadé levy krutny kotoud
120, je vhodnym nezndzorn&nym Ttistrojim
osowvé prestavitelny k druhému krutnému
kotoudi 20. KaZdy krutny kotou& 20, 120 je
opatfen vnitini kruhovou komorou 52, 152.
Tim je umoZnéno sevieni spojovanych prizi
46, 146 ve dvou protilehlych mistech mezi
obvodovymi hranami 53, 153 kruhovych ko-
mor 52 152 krutnych kotou&t 20, 120.

Pro vytvoreni spojeni pfizi se krutné ko-
toute 20, 120 napfed pritla¢i k sobg, takZe
seviou mezi sebou uloZené spojované |pfize
46, 146. Poté se soudasné uvedou do otadi-
vého pohybu v opaénych smyslech, aby se
pFize rozkroutily a aby se obg& spojované
prize 46, 146 sparovaly. Na to se uvedou do
opatného otd¢ivého pohybu, aby vidkna spo-
jovanych prizi 46, 146 se spolu opét zakrou-
tila, kdyZ byly ptredtim piebytetné konce
po skon&eni predchézejiciho rozkrucovani
odstranény a odtrhovacimi tstrojimi 349.

U tohoto provedeni je pouZito propléta-
¢l ustroji 54 koncl spojovanych pfizi 486,
146, vytvarejici vzdjemné pronikdni vldken
podilejicich se na spojovani.

Ugelem proplétaciho tstroji 54 je zlepSe-
ni vzdjemného pronikdni vldken jedné spo-
jované prize 46 do vldken druhé spojované
pfize 146 a vzdjemného plisobeni téchto vi4-
ken na sehe, aby se tak vytvofil pevay spoj.
Tim odpadd nutnost zvétSit pri opétovném
zakrucovani vychylku otdfeni krutnych ko-
toudd 20, 120 vzhledem k velikosti otddeni
v opadném smyslu b&hem rozkrucovani spo-
jovanych prizi 46, 146.

Proplétaci dstroji 54 je tvofeno d¥ikem
154, umisténym souose v jednom z krutnych
kotouct 20, 120, v tomto pFipadd v osové
pohyblivém krutném kotou&i 120, v jehoZ
nosném hiideli 220 je vytvofen osovy otvor
320. Diik 154 je v osovém otvoru 320 ulo-
Zen mposuvné pomoci presouvaciho ustroji.
Na vnitfnim konci je d¥fk 154 opatien pro-
iplétacimi &elistmi 254 na proplétani vidken.

U provedeni podle obr. 5 a 6 proplétaci
c¢elisti 254 sestdvaji z dvojice kartackt 53
umisténych na koncich dvou nlZkovitych
ramen 56, oto¢né uloZenych na wvnitfnim
konci d¥iku 154 a drZenych v rozeviené po-
loze pruZinou 57, umist&nou mezi protileh-
lymi konci ntZkovitych ramen 56. Sevieni
kartackit 55 se provadi profilovymi vystup-
ky 58, které jsou v tomig piipadé na proti-
lehlém krutném kotouéi 20, a které stladu-
jT kartacky 85 k sob&, kdyZ jsou ve vysunu-
té pracovni poloze. Tohoto svirdni kartac-
ki 55 je moZno dosdhnout také ovladacim
dstrojim tvorenym zuZenou &&asti 420 oso-
vého otvoru 320 nosného hifdele 220, s niZ
jsou ve styku vnitfni konce ntZkovitych ra-
men 56.

Obr. 7 a 8 predstavuji dal8i provedeni pro-
plétaciho tustroji 54 na proplétani vldken,
které sestdvd z kmitajictho kotoude 59 na-
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sazeného na vnitinim konci d¥iku 154. Kmi-
tajici kotou¢ 59 je opatfen soustavou trysek
tvofenych otvory 259, které jsou propojeny
s osovym kandlem 359 v driku 154. Tento
osovy kandl 339 je na jednom konci spojen
napi k-ad nezndzornénou hadici se zdrojem
zpeviiovaci k- paliny, jake je vzduch, péara,
vodd, olej a podobné, kterd se stitkd na
rozkrouc:ond vidkna spojovanych pFizi 46,
148,

Kmitajici kotoud 59 je opatfen neznazor-
nénym ovlddacim ustrojim phsobicim pro-
st¥ednictvim diiku 154 @ schopnym rozkmi-
tat kmitajici kotoud 39 v okamZiku jeho
pFitlaku na spojované piize 46, 146 a opie-
ni o opérny kotoul 69, uspofadany souose
v kruhové komoie 52 protilehlého krutného
kotoule 20. ‘

Proud kapaliny je vytladovan otvory 259
za soudasného rychlého kmitdni kmitajici-
ho kotoule 59 tak, aby se zlepSilo vzajem-
né pronikdni vldken a aby se zpevnily za-
kruty, které se pak wldknim udéluji.
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Kmitajici kotoud 39 miiZe byt opatfen na
vnitifni strané tfecim povrchem, schopnym
plisobit na prize znaénym trenim, priemZ
podobny tfeci povrch je vytvofen také na
pPivracené strané op&rného kotoule 68.

Je také moZno kmitajici kotoud 58 opatiit
jak otvory 259, tak tfecim povrchem.

Dal3i provedeni spolivd v mahrazeni obou
kartackt 55 dvéma podloZkami 81, zndzor-
nénymi v elnim pohledu v pracovni poloze
na obr. 9. Tato dvojice podloZek 81 mé na
syych plivrdcenych strandch vzajemné se
dopliiujici zvinéné povrchy 181, mezi nimiZ
jsou rozkroucené spojované prize 46, 146
natazeny, aniZ by byly stlafovany. U tohoto
provedeni jsou podlozky B1 udiZovany v té-
to poloze také b&hem opeéiného zakrucova-
ni. Bylo totiZ zjisténo, Ze jsou-li vldkna opét-
né zakrucovanych spojovanych prizi 46, 146
nucena zachovivat své klikaié rozvinutl a
také se vzdijemné obtaCet, zlepsi se jejich
vzdjemné pronikdni a je vylviFen pevné&jsi
$110].

PREDMET VYNALEZU

1. Zaiizeni pro mechanické spojovani wol-
nych koncti pifzi pomoci krutného astroji
tvofeného dvéma proti sob& uloZenymi otoc-
nymi krutnymi kotoudi, které dale obsahu-
je uastroji pro odstratiovani prebytefnych
konci p¥izi a prifazené ovladaci astroji, vy-
znatujici se tim, Ze jednomu krutnému ko-
toudi (20) je piifazeno pritlatné udstroji
(50) pro vytvélreni proménlivého piitlaku
mezi ob&ma krutnymi kotoufi (20, 120) a
druhému Xkrutnému kotouéi (120) je pFi-
fazeno ustroji (51) pro jejich otdfeni, které
je opatfeno ovladdacim tstrojim, prifem?Z
vné obou krutnych kotoudd (20, 120) je
spojovanych piizi (46, 146).

2. Zatizeni podle bodu 1, vyznalujici se
tim, Ze p¥itlatné uGstroji (50) obsahuje pru-
Zinu (26), jejiZ jeden konec je opfen o prv-
ni krutny kotou¢ (20) a druhy konec dose-
déd na pritlatnou pdku (27), ktera je spia-
Zena s owvlddaci vatkou (32) avladaciho
ustroji.

3. Zafizeni podle bodu 2, vyznafujici se
tim, e na bodni st&nu pfitlacné paky (27)
dosedd vatkovy kotoué (36) pro zménu je-
jtho zdvihu.

4. ZaFizeni podle bodu 1, vyznalujicl se
tim, Ze astroji (51) pro otafeni obou Krut-
nych kotoudd (20, 120) obsahuje kulisu (38)
upevndnou na Pidicim bubnu (33) ovlada-
ctho Gstroji, do niZ je posuvné uloZen sta-
vitelny jezdec {39) spraZeny s prvnim krut-
nym kotoucem (20].

5. Zatrizeni podle bodu 4, vyznalujici se
tim, Ze stavitelny jezdec (39) je opatfen Ce-
pem (41), ktery zasahuje do vyfezu (42)
kluzdatka (43) vedeného wvodici ty€i (143],
pfitemZ v kluzdtku (43) jsou uloZeny dwa
ozubené hiebeny (44, 144), které jsou v zé-

b&ru s ozubenymi koly (22, 122) krutnych
kotouddt (20, 120].

6. Zafizeni podle hodu 1, vyznalujici se
tim, Ze ovladaci vatka (32}, piitla¢né tstro-
ji (50) a ustroji (51) pro otéCeni krutnych
kotoutt (20, 120} jsou uloZeny na jednom
fidicim bubnu (33) ovladdaciho dstroji.

7. Zatizeni podle bodu 1, vyznalujicl se
tim, Ze polchovaci Gstroji (45, 145) spojo-
vanych pfizi jsou vacéi krutnym kotoulfim
(20, 120) proti sob& v roviné prochdzejici
osou krutnych kotoudd (20, 120].

8. Zarizeni podle bodu 1, vyznalujici se
tim, Ze Ceini strany krutnych kotoudld (20,
120) jsou opatfeny t¥ecimi kotouti (21, 121).

9. Zarizeni podle bodu 1, vyznadujicl se
tim, Ze v alespoil jednom z krutnych kotou-
¢4 (20, 120) je uloZeno proplétaci ustrojl
(54) koncii spojovanych prizi (46, 146],
které obsahuje proplétaci felist (254) axial-
ng presuvnou 'mezi kruhovymi Kkomorami
(52, 152} vytvoienymi na vaitinich sirandch
krutnych kotoudd (20, 120].

10. Zafizeni podle bodu 8, vyznadujicl se
tim, Ze proplétaci Gstroji {54) je uloZeno v
osovém otvoru {320) vytvoFeném v alesponi
jednom z krutuych kotou&d (20, 120 a ipro-
pojeném s krulbiovou komorou (52, 152].

11. Zafizeni podle bodl 9 a 10, vyznalu-
jici se tim, Ze proplétaci wstroji (54) je
upevnéno na vnit¥nim kooci diiku uloZené-
ho posuvné v osovém otvoru (320), jehoZ
vnéjsi konec je spojen s oviddacim fustro-
jim tvofenym ovlddacimi vatkami (32, 132)
a Tidicim bubnem (33).

12. Zatizeni podle bodu 9, vyznalujici se
tim, Ze proplétaci Celist (254) je tvofena
ovlddacim ustrojim opatfenou dvojici kar-
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tadkt (55) umist&nych na koncich dvou niz-
kovitych ramen (56) oto&né uloZenych na
konci ditku (154) a drZenych pruZinou (57),
umisténou mezi protilehlymi konci ndZko-
vitych ramen (56).

13. Zafizeni podle bodu 12, vyznatujici
se tim, Ze ovladaci tustroji kartackd (55)
sestdva z alespoil jedncho profilového vy-
stupku (58), umist&ného na prvnim krut-
ném kotoudi (20) protilehlém k druhému
krutnému kotouti (120), v jehoZ kruhové
komoFe (152) jsou kartatky (55} umistény.

14. Zafrizeni podle bodu 12, vyznadujici
se tim, Ze ovldadaci dstroji kartadkd (55) je
tvoieno zdZenow §asti (420) osového otvo-
ru (320), s niZ jsou ve styku vnitfni konce
nizkovitych ramen (56).

15. Zaftizeni podle bodd 9, 10 a 11, vyzna-
tujici se tim, 7e proplétaci &elist (254) je
tvofena dvojicl podloZek (61) se zvin&nymi
povrchy (161) na pfFivrdcenych stranach,
které jsou uspoiaddny na koncich dvojice
nizkovitych ramen (56) vykyvné uloZenych
na vnitinim konci diiku (154) a drZenych
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od sebe pruZinou (57), umisténou mezi pro-
tilehlymi konci nhzkovitych ramen (56),
jejichZ vnitfni konce zasahuji do zhZené
Césti (420) osového otvoru (320].

16. Zarizeni podle bodl 9, vyznadujici se
tim, Ze proplétaci &elist (254) sestavd z
kmitajictho kotoude (59), nasazovaného na
vnitFnim &konci axidaln& posuvného diiku
(154}, priemZ kmitajici kotoué¢ (59) je opa-
tfen wsoustavou trysek tvorfenych otvory
(259) propojenymi s osovym kanédlem (359)
v dfiku (154}, pritemZ osovy kandl (359)
je spojen se zdrojem zpeviiovaci kapaliny.

17. Zafizeni podle bodu 9, vyznadujici se
tim, Ze proplétaci Selist (254) sestdva z kmi-
tajictho kotoude (59) umist&ného na vniti-
nim konci dffku (154) a opatieného na své
vnit¥éni strané tFecim povrchem, pfifemZ
vnitfni strana protilehlého op&rného kotou-
e (60} je opatfena rovndZ tfecim povrchem
a kmitajiel kotou¢ (59) je prostfednictvim
diiku (154) spojen s Gstrojim pro rozkmi-
tani kmitajiciho kotoule (59].

2 listy vykresi
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