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Uctelem vynédlezu je zlepSeni regulaénich
vlastnosti elektrického pohonu s asynchron-
nim motorem napdjenym z ménice frekven-
ce zvlasté pokud se tyka ufinnosti a mo-
mentu asynchronniho motoru.

Uvedeného Gfelu se dosdhne pouZitim
pouZitim komparatoru zatiZeni v regulac-
nim obvodu rychlosti, jimZ se zaddvd kon-
stantni skluzovd Ifrekvence rotoru asyn-
chronniho motoru. Asynchronni motor pra-
cuje v celém rozsahu fizeni s konstantni
skluzovou rychlosti rotoru p#i optimilnim
vyuZiti momentu motoru. Uvedeného zapo-
jeni je moZno pouZit pro napétové i proudo-
vé meénice frekvence.
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J Vyndlez re8i zapojeni regulatnich obvo-
df asynchronniho motoru napdjeného z mé-
nie frekvence s regulaci rychlosti motoru
a podfazenym regulatorem proudu.

Dosud zndmd zapojeni regula¢nich obvo-
d&t asynchronniho motoru s ménifem frek-
vence, pouZivaji k Fizeni vystupni frekven-
ce a proudu ménife obvodli s omezovadem
a funkénim ménifem. Asynchronni motor
potom pracuje s proménnou skluzovou frek-
vencl a neni optimdlné vyuZivan.

Vy8e uvedené nedostatky nemd zapojeni
regulatnich obvodi asynchronniho motoru
podle vyndlezu, jehoZ podstatou je regulac-
ni obvod sloZeny z reguldtoru rychlosti,
kompardtoru =zatiZeni, zesilovade frekven-
ce, regulatoru proudu s generdatory Fidicich
impulsii, Cidla proudu, mé&nide frekvence a
asynchronniho motoru s tachadynamem. Na
vstup regulatoru rychlosti je zapojena Za-
dand hodnota rychlosti a zédpornd zpétnéa
vazba z tachodynama.

Vy8e uvedené nedostatky jsou odstra-
nény zapojenim podle vynédlezu, jehoZ pod-
statou je, Ze na prvni vstup regulatoru rych-
losti je pfipojen signédl Zddané hodnoty rych-
losti @ ma druhy vstup zdporna zpéind vaz-
ba z vystupu tachodynama. Vystup z regu-
l&toru rychlosti je zapojen jednak na vstup
komparédtoru =zatiZeni a jednak na prvni
vstup reguldtoru proudu s generatory ridi-
cich impulsi, pfidemZ vystup z komparéatoru
zatiZen! je zapojen na prvni vstup zesilova-
fe frekvence a na druhy vstup zesilovade
frekvence je zapojen vystup z tachodynama.
Vystup zesilovale frekvence je zapojen na
tfetl vstup reguldtoru proudu s generatory
Fidicich impulst, pfi€emZ vystupy z regu-
latoru proudu s gemerdtory Pidicich impul-
sl jsou pripojeny jednak ma vstup pro Fi-
zeni velikosti stfidavého proudu ménice
frekvence a ’ednak na vstup pro fizeni v§-
stupni frekvence ménife frekvence. Vystup
meénite frekvence je spojen s Cidlem prou-
du, jehoZ vystup je zapojen na druhy vstup
reguldtoru proudu s generatory Fidicich im-
pulsd, prifemZ asynchronni motor je piipo-
jen na vystup ménife frekvence bud pfimo,
nebo pfes ¢idlo proudu.

Vystup z reguldtoru rychlosti jednak Fidi
regulator proudu motoru a jednak pomoci
komparéatoru zatiZeni udéva velikost a zna-
ménku skluzové {frekvence rotoru asyn-
chronniho motoru, protoZe plati

Ws1 = Wl — @pP ,

kde znati

w1 — kruhové frekvence strfidavého prou-
du asynchronniho motoru,

ws1 — rotorova skluzovd frekvence asyn-
chronntho motoru,

© — mechanickd uhlovd rychlost asyn-
chronntho motoru,

p — podet pélpart asynchronniho moto-
TU.
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Na wvstup zesilovafe frekvence je p¥ipo-
jen kromé signdlu z komparatoru zatiZeni
jesté signdl z tachodynama, takZe jejich
soudet je umérny vystupni frekvenci stfida-
vého proudu ménife frekvence. Absolutni
velikosti signédlu na vystupu zesilovade frek-
vence je potom Fizena vystupni frekvence
ménife a polaritou signdlu =mér otddeni
asynchronniho motoru. ProtoZe vystup kom-
pardtoru zatiZemi je aZ na znaménko kon-
stantni{ hodnota, pracuje asynchronni motor
v celém rozsahu Fizeni rychlosti s konstant-
ni skluzovou frekvenci rovnou skluzové frek-
venci zvratu nebo blizkému okoli této irek-
vence, coZ umoZiiuje pracovat s maximédlnim
momentem asynchronniho motoru. Regulé-
tor proudu, opatfeny proudovym omezenim,
reguluje Zadanou velikost proudu podle oka-
mZitého zatiZen! asynchronniho motoru.

PouZitl kompardtoru zatiZeni v regulac-
nim obvodu pro ziskdni velikosti 2 znamén-
ka skluzové frekvence umoZiiuje optimdlni
vyuZivdni asynchrenniho motoru bez nut-
nosti zavddét do obvodu dalsl funkéni mé-
nife, Asynchronni motor pracuje v ablasti
maximédlniho momentu motcru s minimélni-
mi ztratami v celém reguladnim rozsahu
vetng rozb&hu, zastaveni a reverzace po-
homu.

Na vykresech jsou uvedena dvé zapojeni
regulatnich obvodl asynchronniho motoru
podle vynédlezu, kde na wobr. 1 je schéma
zapojeni regulaénich obvodd asynchronniho
motoru napajeného z meénicde frekvemce s
napétovym stridatem a Sifkov& pulsni re-
gulaci, na obr. 2 zapojeni regulacnich obvo-
dt asynchronniho motoru napdjeného z mé-
nice frekvence s proudovym stfidatem a am-
plitudovou regulaci proudu.

Podle obr. 1 a obr. 2 se regulatni obvod
asynchronniho motoru sklada z reguldtoru
rychlosti 1, komparatoru zatiZeni 2, zesilo-
vace frekvence 3, reguldtoru proudu s ge-
neratory Fidicich impulst 4, ¢idla proudu 3,
ménice frekvence 6, tachodynama 7 a syn-
chronniho motoru 8. Zadana hodnota rych-
losti je zapojena na prvnl vstup 11 regula-
toru rychlosti 1, zdpornd zpétnd vazba z
vyztupu 71 tachodymama 7 je zZapojena na
druhy vstup 12 regulatoru rychlosti 1.

Vy¢stup 13 z regulatoru rychlosti 1 je za-
pojen jednak na vstup 21 komparatoru za-
tiZeni 2 a jednak na prvni vstup 4% regu-
latoru proudu s generatory ridicich impulsh
4, Vystup 22 kompardtoru zatiZeni 2, jehoZ
signdl je omezen na konstantni hodnotu, je
zapojen na prvni vstup 31 zesilovade frek-
vence 3 a na druhy vstup 32 zesilovace frek-
vence 3 je déle zapojen vystup 71 z tacho-
dynama 7. Oba signdly na vstupech 32, 31,
zesilovade frekvence 3 se sdéitaji, takZe na
vystupu 33 zesilovate frekvence 3, ktery je
spojen se tfetim vstupem 43 regulatoru prou-
du s generdtory Fidicich impulsd 4, je sig-
nal am&rny vystupni frekvenci stfidavého
proudu ménice frekvence 6,
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Zdpornd zpdina vazba z vystupu 51 gidla
proudu 5 podle obr. 1 je zavedena na troj-
fazovy vstup 42 reguldtoru proudu s gene-
rétory ridicich impulsl 4. Zpracovani signa-
14 na vstupech 41, 42, 43 v obvodech regu-
latoru proudu s genserdtory Fidicich impul-
st 4 se ziskaji na vystupu 44 ridici signaly
pro sifkové pulsni regulaci ménie frekven-
ce 6.

Vystup 44 regulétoru proudu s generatory
Fidicich impuls 4 je zapojen na vstup 61
ménite frekvence 8. Mé#ni¢ frekvence & po-
dle obr. 1 tvodi usmériiovad 83 5 napétovym
stiidadem 66 s Sifkoveé pulsni regulaci. Troj-
fazovy vystup 63 z ménice frekvence 6 je
zapojen pres didlo proudu 5 na asynchronni
motor 8, na jehoZ h¥ideli je tachodynamo 7.

Meni¢ frekvence 6 s proudovym stFidadem
podle obr. 2 mé ¢idlo proudu 5 zapojeno
v trojfazovém privedu pohonu. Vystup 31
z ¢idla proudu 5 je zapojen na druhy vstup
42 regulatoru proudu s generatory Fidicich
impulsh 4 jako zdpornd zpétna vazba. Za-
dand hodnota proudu je pPivedena na prv-
ni vstup 41 reguldtoru proudu s generdtory
Fidicich impuls& 4 z vystupu 13 reguldtoru
rychlosti 1. Na vlastni reguldtor proudu 47
je signdl Z4dané hodnoty proudu zapojen
pfes ¢len absolutni hodnoty 48. Vystup 45
z regulatoru proudu s generdtory fidicich
impulstt 4 je zapojen na druhy vstup 62
ménite frekvence B. Signadly na vstupu 62
ménife frekvence 6 slouZi k Fizeni velikosti
proudu pomoci Fizeného usmériovace 67.
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Vystup 33 ze zesilovafe frekvence 3 je za-
pojen na tfeti vstup 43 reguldatoru proudu
5 generatory Pidicich impulsd 4 podle obr.
2. Um&rné velikosti signdlu na vstupu 43
ie gsnerovana vystupni frekvence proudu
ménide frekvence & pomoci obvodu fizeni
frekvence 48, pficemZ smér otafeni asyn-
chronnilyy motoru uddva smérovy kompa-
rator 48.

Vystup 44 z reguldtoru proudu s genera-
tory Fidicich impulsi 4 je zapojen na prvni
vstup 81 ménife frekvence 6 a slouZi k Fi-
zeni vystupni frekvence stfidavého proudu
mé&nife frekvence 6 pomoci proudového st¥i-
date §8.

Proudovy stiidat 6% a Fizeny usmériiovac
87 jsou soucasti ménife Irekvence 6. Na
trejfdzovy vystup 83 méniCe frekvence 6
je zapoien asynchronni motor 8 s tachody-
namem 7.

Kromé troifdzovych motorl je moZnio uve-
deného zapojeni regulacnich obvodll pouZit
i pro jiné vicefdzové asynchronni motory.
Menis frekvence miiZe byt pfimy nebo ne-
pfimy a mfiZe byt FfeSen pomoci tyristor
nebo s pouZitim vykonovych tranzistortl. Re-
gulatni obvody mohou byt analogové nebo
gislicové. S ohledem na piesnost méfeni
rychlosti motoru a hodnotu skluzové frek-
vence je vyhodné d&islicova regulace rych-
losti. Také ke snimdani rychlosti motoru je
moZno pouZit i nepiimého &idla rychlosti
nebo snimani napéti asynchronniho moto-
TU.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni pro regulaci rychlosti asychron-
niho motoru napdjeného z ménife frekven-
ce, vyznadené tim, Ze na prvni vstup (11}
regulatoru rychlosti (1) je piipojen vystup
signalu Zadané hodnoty rychlosti a na deu-
hy vstup (12) zdpornd zpétnd vazba z vystu-
pu (71) tachodynama (7) a Ze vystup {13}
z regulatoru rychlosti (1) je zapojen jednak
na vstup (21) kompardtoru zatiZzeni (2) a
jednak na prvni vstup (41) reguldtoru prou-
du s generdtory iidicich impulst (4), pti-
SemZ vystup (22) kompardtoru zatiZeni (2)
je zapojen na prvni vstup (31) zesllovace
frekvence (3} a ma druhy vstup (32) zesilo-
vate frekvence (3) je zapojen vystup {71)
tachodynama (7), kde vystup (33) zesilova-

1 list vykresi

e frekvence (3) ie zapojen na tfeti vstup
{43) regulatoru proudu s generatory Fidi-
cich impulsh (4), pfifemZ vystupy (44, 45)
z regulatoru proudu s generatory fidicich
impulst {(4) jsou pripojeny jednak na vstup
(61} pro fizeni velikosti st¥fidavého proudu
ménife frekvence (6} a jednak na vstup
{62) pro fizeni vystupni frekvence ménice
frekvence (6], pfifemZ vystup [(63) ménice
frekvence e spojen didlem proudu (5),
jehoZ vystup {51) je zapojen na druhy vstup
[42] reguldtoru proudu s generdtory Fidi-
cich impulstt {4), pfitemZ asynchronni mo-
tor (8) je p¥ipojen ma vystup (63) ménice
frekvence (6) bud pfimo, nebo ples <idlo
proudu (5].
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