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BIBLIOTEK A

Urzedu Patentowe

Wspéltworcy wynalazku
i
wlasciciele patentu:

Ryszard Przanowski, Warszawa (Polska), Jazef

Cywinski, Warszawa (Polska)

Dzielnik napigcia do modelowania napi¢g¢ wolnozmiennych
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Wynalazek dotyczy dzielnika napiecia do mode-
lowania napie¢ wolnozmiennych w okresach rzedu
kilkunastu sekund w urzadzeniu elektronowym do
terapii prgdami matej czestotliwosci.

Dzielnik ten ma kgt obrotu 360° i jest napedzany
silnikiem synchronicznym przez odpowiedni system
przekladni zebatych.

Wedlug wynalazku do modulacji jednej z faz
pragdu wyprostowanego w urzgdzeniu wedlug pa-
tentu 45188 o trapezowym ksztalcie obwiedni i ryt-
mie zgodnym z pradem diadynamicznym typu LP
stosuje sie dzielnik napiecia pelnoobrotowy z uzwo-
jeniem oporowym mawinietym na izolacyjnym
rdzeniu toroidalnym.

Na rysunku jest uwidoczniony przykiad wykona-
nia dzielnika napiecia wedlug wynalazku.

Dzielnik napiecia wedlug wynalazku wyposazony
jest w dwanas$cie wyprowadzen elektrycznych po-
Igczonych ze sobg tak, ze kolejne wyprowadzenia
dzielg caly obwdd toroidu na kolejne tuki o naste-
pujacych dlugosciach, odpowiedajacym katom w ra-
dianach:
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1—0,1 rad 7 — 0,166... rad
2 — 0,166... rad 8 — 0,233... rad
3 — 0,166... rad 9 — 0,1 rad
4 — 0,233... rad 10 — 0,166 rad
5 —0,1 rad 11 — 0,166... rad
6 — 0,166... rad 12 — 0,233... rad

Ponadto wyprowadzenia polgczone sg w dwie
grupy A i B, przy czym grupa A obejmuje wypro-
wadzenia (1), (4), (3), (8), (9), (12), a grupa B obej-
muje wyprowadzenia (2), (3), (6), (7), (10), (11).

Zastrzezenie patentowe

Dzielnik napiecia do modelowania napieé¢ wolno-
zmiennych w okresach rzedu kilkunastu sekund
w urzadzeniu elektronowym do terapii pradami
matlej czestotliwosSci wedlug patentu 45188, zna-
mienny tym, ze wyposazony jest w dwanascie wy-
prowadzen elektrycznych potgczonych ze sobg tak,
ze kolejne wyprowadzenia dzielg obw6d toroidu na
kolejne tuki (1—12), ktére sg polgczone w dwie gru-
py (A i B), przy czym grupa (A) obejmuje wypro-
wadzenia (1, 4, 5, 8, 9, 12), a grupa (B) obejmuje
wyprowadzenia (2, 3, 6, 7, 10, 11).
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