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Uklad regulatora kata nachylenia wzgledem poziomu
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Wynalazek dotyczy ukladu regulatora kata na-
chylenia wzgledem poziomu nie wrazliwego na
drgania mechaniczne.

Znany jest uklad stosowany w urzadzeniu do
poziomowania majgcy trzy, elekiryczne wskazniki
poziomu polgczone przewodami rurowymi w zam-
kniety uklad naczyn polaczonych. Elektryczny
wskaznik poziomu jest cze§ciowo wypelniony cie-
czg przewodzgca prad elektryczny.

w ’przypadku przech)l’lenia, ciecz przewodzaca
‘prad elektryczny styka sie z elektrodg zabudowa-
ng w elektryeznym wskaZniku poziomu powodu-
jac przeplyw pradu i zapalenie Zaréwki sygna-
lizacyjnej. Urzadzenie to nadaje sie tylko do pra-
cy na obiektach statycznych nie podlegajacych
drganiom mechanicznym, co stanowi jego istotng
wade. W przypadku wystepowania drgan mecha-
nicznych ciecz przewodzgca kontaktuje sie z elek-
trodami kroétkotrwale, w spos6b przypadkqwy, za-
leznie od charakteru wystepujacych drgan.

Mimo poziomego polozenia danego obiektu, Za-
rowki zapalaja sie i gasna, dajac bledng informa-
cje o nachyleniu. kontrolowanego obiektu. Analo-
gicznie w przypadku wystepowania drgan przy
nachylonym obiekcie wystepuje rowniez zapale-
nie sie i ga$niecie zarowek. Jednakze czasy Swie-
‘cenia poszczegdlnych zar6wek sa rozne dla rézi-
nych katéw nachylenia i charakteru drgan. Wnio-
skowanie o pochyleniu badanego obiektu na pod-
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stawie dlugosci czasu $Swiecenia zaréwek jest bar-
dzo klopotliwe i niedoskonale.

Znane urzadzenie moze by¢ stosowane- réwniez
do kontroli nachylenia obiektéw drgajgcych, jed-
nakzZe po uprzednim zastosowaniu réznego rodzaju
tlumiké6w typu mechanicznego jak sprezynowe
lub pneumatyczne. Rozwigzania takie jednak kom-
plikuja konstrukcje oraz utrudniajg eksploatacje.

Celem niniejszego wynalazku jest wyeliminowa-
nie wyzej wymienionych niedogodnosci.

Aby osiggnaé ten cel wytyczono sobie zadanie
opracowania ukladu regulatora kata nachylenia
wzgledem poziomu, ktoérego wynikowe . dziatanie
jest niezalezne od wystepowania drgan mechanicz-
nych obiektu kontrolowanego. Zgodnie z wytyczo-
nym zadaniem uklad, ktérego wynikowe dzialanie
Jjest niezalezne od wystepowania drgan mecha-
nicznych kontrolowanego obiektu, opracowano w
ten sposob, ze na wyjSciu elektrolitycznego czuj-
nika zastosowano uklad sumujgcy i usredniajacy,
sktadajacy sie z kondensatora, ktorego okladki
podigczone sg do zestyk6w dwodch przekaZnikow
oraz z dwoOch opornikéw polgczonych z jednej
strony z okladkami kondensatora a z drugiej stro-
ny z ukladem zasilajgcym.

Uklad regulatora wedlug wynalazku jest opi-
sany ponizej na podstawie schematu pokazanego
na rysunku.

Do pomiaru kata nachylenia stuzy czujnik 1,
ktéry w przypadku poziomego usytuowania czuj-
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nika nie ma polgczenia pomiedzy elektrodami
E—E; i E—E; w zwigzku z czym w obwodach
tych elektrod nie plynie prad. Zatem przez ob-
wody wzbudzenia przekaZniké6w 4 i 5 prad nie
przeplywa i zestyki 8 i 9 pozostajg otwarte.
W przypadku wystapienia drgan przy poziomym
usytuowaniu czujnika 1 nastepuje chwilowe po-
iaczenie elektrod E,—E, i E,—E;. W obwodach
tych elektrod pojawiaja si¢ impulsy pradu zmien-
nego Srednio o jednakowym czasie trwania w oby-
dwu obwodach. Prad zmienny przeplywajacy przez
elektrody prostowany jest na prostownikach 6 i 7.

W czasie przeplywu pradu dzialaja przekaZniki
2 i 3 powodujac zwieranie stykow 8 i 9. Prze-
ptywowj pradu na czas zwarcia zestykéw odpo-
wiada wystapienie prostokatnych impulséw na-
pieciowych na opornikach 10 i 11, ktoére to napie-
cia sa sumowane na kondensatorze 12. W przy-
padku poziomego usytuowania czujnika 1 czasy
trwania impulséw napieciowych maja $rednio te
sama dlugo$é i sumaryczne napiecie na konden-
satorze 12 jest r6wne zeru. Odchylenie czujnika
od poziomu w jedng lub drugg strone powoduje
przeplyw pradu w obwodach elektrod E,—E, lub
E,—E; w zaleznoSci od kierunku odchylenia. Na-
stepuje woéwczas zadzialanie przekaZnika 2 lub 3
i zamkniecie zestyk6w 8 lub 9. Na kondensatorze
12 pojawia sie napiecie o biegunowosci zaleznej
od kierunku odchylenia czujnika.

W przypadku gdy przy odchyleniu czujnika wy-
stepuja drgania, na opornikach 10 i 11 pojawiajg
sie impulsy napiecia o réznych czasach trwania.
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'Dluiszy impuls napieciowy bedzie przyporzadko-

wany danemu Kkierunkowi przeplywu przez czuj-
nik 1. Im wieksze odchylenie czujnika tym wiek-
sza bedzie réznica w czasie trwania impulsow.
Na kondensatorze 12 pojawia sie napiecie o bie-
gunowoS$ci zaleznej od tego, na ktérym oporniku
pojawiaja sie diuzsze impulsy napieciowe. Bie-
gunowo$é tego napiecia okre§la wiec kierunek od-
chylenia czujnika. Jego warto$é¢ jest w pewnym
zakresie zalezna od wielkoSci odchylenia. Napie-
cie z kondensatora 12 jest podawane na spolary-

‘zowany tréjpolozeniowy przekaznik elektroniczny,

ktéry steruje odpowiednim urzadzeniem wyko-
nawczym.

W przypadku przekroczenia przez sygnal wej-
Sciowy strefy nieczulo§ci przekaznika na jednym
z jego wyjsé, zaleznym od biegunowosci sygnalu,
pojawia sie napiecie, ktére podawane jest na ele-
menty wykonawcze obiektu regulowanego.

Zastrzezenie patentowe

Uklad regulatora kata nachylenia wzgledem po-
ziomu skladajagcy sie z cieczowego czujnika po-
ziomu, w ktérego obwodach elektrod znajdujg sie
uklady prostownicze oraz przekaZniki, znamienny
tym, Ze ma uklad sumujgcy i uSredniajgcy sklada-
jacy sie z kondensatora (12), ktérego okladki pod-
1aczone sq do zestykéw (8) i (9) dwéch przekazni-
kéw (2) i (3) oraz z dwéch opornikéw (10) i (11)
polaczonych z jednej strony z okladkami konden-
satora (12), a z drugiej z ukladem =zasilajgcym.
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