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(54) Zptisob kontroly pohybujicich se vlékennych tdtvard a zafizeni k jeho provéadéni

Vyndlez se tyka zpisobu kontroly
pohybujicich se vlakennych dtvari a
zafizeni k jeho provadéni. Podstata
zpisobu spodivd v tom, Ze se snimi
pneumaticky Sum vyvozeny podélnym po-
hybem vlskenného itvaru a zména v drovni W/

 pneumatického Sumu se pfevédi na elekt-
ricky signél charakterizujic{i zménu
v pohybu vlakenného itvaru.
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Podstata zafizeni spodivéd v tom,
%e zahrnuje vodi¢ s podélnou stérbinou,
do které je zaisténo potrubi, napojené
na pneumaticky pfevodnik.
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Vyndlez se tyké zpisobu kontroly pohvbujicich se vldken-
ny¥ch Utvard a za¥izeni k jeho provéddini.

V sou¥asné dob& se pro kontrolu pohybu vldkennych utvard
nap¥. p¥iz{, nekonelnych vldken a pod. pou¥ivaj{ snimaZe piezo-
elektrické, triboelektrické a také fotoelektrické, umisténé v
drdze pfize. Nevfhodou uvedenych typd snimadd je, %e vice mén&
registruj{ krom& zm&ny pohybu p¥ize také chv&n{ stroje. U foto~-
elektrickfch snima¥i je ddle nevyhodné to, %e vyZaduji bud
nestejnomdrny povrch vldkenného Utvaru, nebo druhotny radidln{
pohyb vldkenného dtvaru.

Druhotny¥ radidlni pohyb vldkenného utvaru vyZadujf i znémé
pneumatické snima¥e, u nich? je proud vzduchu veden p¥i¥né& k
drdze druhotného pohybu vlgkenného dtvaru.

Ukolem vyndlezu je nalézt zpisob a za¥{zen{ ke kontrole po-
hybu vldkennfch utvari, ktery by odstranil nedostatky zndmych
snima%d a soulasnd vytvorit jednoduché za¥izeni k Jeho provédéni,
zalo¥ené na pneumatickém principu, avZak bez pouZiti pomocného
proudu vzduchu,

; Toho se dosdhne zpdasobem podle vyndlezu, jehoZ podstata
spodivd zejména v tom, %e ee snimd pneumaticky Bum vyvozeny
podélnym pohybem vldkenného Utvaru a zm&na v urovni pneumatického
¥umu se prevdd{ na elektricky signdl charakterizujfc{ zm&nu v
pohybu vldkenného utvaru.

Podstata jednoduchého za¥izenf k provddEni zpisobu podle
vyndlezu spo¥{véd v tom, %e zahrnuje vodil s podélnou Xtérbinou,
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do které je zaust¥no potrub{ napojené na pneumoelektricky pre-
vodnik. Z hlediska konstrukce vodie je vfhodné, Ze rozd&lend
$térbina miZe byt kruhového, obdélndkového ¥i Jiného vhodného
profilu.

Dal¥{ vfhody a v§znaky p¥edlo¥eného vyndlezu jsou patrny
z popisu p¥ikladnych proveden{ zndzorn&nfch schematicky na
vykrese, kde zna¥{ obr, 1 zdkladn{ uspo¥dddn{ za¥fzenf, obr. 2
alternativni provedeni za¥{zenf, obr. 3 dalX{ mo¥né proveden{
za¥{zen{,

V zédkladnim provedeni zaf¥izeni pro kontrolu pohybujic{ se
p¥ize ] zahrnuje vodi¥ 2 s podélnou ¥t&rbinou 5, do které je
zausténo potrubf 3 napojené na pneumologicky pFevodnik 4.

Vodi¥ 2 mi%e byt rizného provedenf, nap¥. jak je patrno 2z

obr. 2 tvofen vodic{m o%kem, nebo podle obr. 3 rozebirateln®
vytvo¥en ze dvou desek 6, 7 v jedné z nich% je vytvoirena podélnd
dré¥ka 8. Vzddlenost{ desek 6, 7 1lze u tohoto proveden{ regulo-
vat velikost podélné Xté&rbinmy 5.

Zaustén{ potrub{ 3 je u v3ech proveden{ v mist& maximédlniho
pneumatického ¥umu.

P¥{¥ny rozm&r nap¥.prim&r 5t&rbiny 5 nemd byt s ohledem na
citlivost a pFesnost m&feni vEt%{ ne% p&tindsobek prim#ru nej-
siln&js{ho snimaného vldkenného \tvaru 1.

PouZity pneumaticky p¥evodnik mi¥e byt jak piezoelektricky,
tak tenzometricky, drdtovy, polovodilovy, p¥ipadn¥ jakfkoliv
Jiny s dostate¥nou citlivost{.

Funkce je u vEech p¥ikladnych proveden{ shodnd. Pohybem
vldkenného Utvaru 1, ¥tdrbinou 5 se vytvar{ pneumaticky Zum,
kterfy se potrubim 3 pFrivdd{ k pneumoelektrickému pFevodniku 4.
Pokud je pohyb vldkenného utvaru ustdleny, uUroven pneumatického
Sumu je rovn&Z v podstaté ustdlend, teprve zmna v pohybu vldken-
ného Utvaru zpisobf zm¥nu v drovni pneumatického ¥umu snfmaného
pneumologickym p¥evodnikem 4, ktery tuto zmZnu pFevdd{ na
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elektricksj signdl, ¥imZ se po p¥ipadném zesilen{ z{skd signdl
pou¥itelny nap¥. k zastaveni chodu stroje, nebo vyhodnocen{
ginnosti stroje v ¥{dfcim nezndzorn®ném centru.



PREDMET VYNLALEZU
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1. Zpisob kontroly pohybujicich se vldkennfch utvary,
vyzna¥ujfci se tim, %e se sniméd pneumaticky 3um vyvozeny
podélnym pohybem vlidkenného ttvaru a zm3na v Urovni pneumatické-
ho ¥umu se pFivdd{f na elektricky signdl charakterizujfc{ zménu
v pohybu vlékenného dtvaru.

2. Za¥izeni k provdddni zpisobu podle bodu 1 zahrnujici
vodi¥ s podélnou Xtérbinou, vyznalujicf se tim, Ze do podélné

5tdrbiny (5) je zaistdno potrubi (3) napojené na pneumoelektricky
prevodnik (4).

1 vykres
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