[DOMANDA DI INVENZIONE NUMERO|[101989900097446|
[Data Deposito 29/12/1989 |
[Data Pubblicazione [29/06/1991 |

[Priorita |1886062]

|Nazi0ne Priorita ||FI |

|Data Deposito Priorité” |

Classifiche IPC

Titolo
DISPOSITIVO PER REGOLARE L'ANGOLO DI INCLINAZIONE DI UNA LAMA DISTRIBUTRICE.




VAL 36A IT

48704/.89  smoma

Desﬁrizione dell'invenzione industriale dal titolo:
"DISPOSITIVO PER REGOLARE L'ANGOLO DI INCLINAZIONE
DI pNA LAMA DISTRIBUTRICE"

déﬂla ditta finlandese VALMET PAPER MACHINERY INC.

coa sede in HELSINKI (FINLANDIA)

|
I —
| RIASSUNTO

La presente invenzione illustra un dispositivo
per; regolare l'angdlo di inclinazione di una lama
distributrice (12). Il dispésitivo comprende due
blocchi (2) di supporto di una trave (7) che suppor-
ta |la lama distributrice, un primo attuatore (3, 4)
mediante il quale i supporti (2) sono mobili intor-
no lai loro punti di appoggio (1), ia trave (7féhésup—
porta la lama, montata girevolmenfe fra parti supe-
riori_deiblédchidi supporto (2) avente la lama di
stributrice (12} attaccata alla trave, ed un secondo
attuatore (11) per mezzo del quale la trave (7) di
supporto di lama & mobile intorno al suo punto di
rotazione (8) per regolare l'angold di inclinazione

ed ii caricamento della lama (12). Secondo 1l'inven-
zione, fra i- blocchi di supporto (2) & montato gi-
revolmente un albero (28, 41), il quale tramite un

congegno di trasferimento & disposto in modo da ruo-

tare essenzialmente nel medesimo senso della trave




(7) di supporto di lama, almeno un organo di guida

(24, 42) & attaccato eccentricamenté all'albero

(28, 41), ed il primo attuatore (3, 45) & dispo-

sto in modo da poggiare contro l'organo dl guida

(24, 42), per cui la eccentricita dellforgano di
guida (24, 42) provoca la rotazione dei blocchi di
supporto intorno ai punti di appoggio“kl) quando la
trave, (7) di supporto di lama viene fatta ruotare
intdrno al punto di appoggio (8), con l'ausilio del
secondo attuatore (1l), per cui & possibile mantene- -
re un angolo di inclinazione costante durante cambia-

menti qualsiasi nel caricamento della lama.

DESCRIZIONE

La presente invenzione si riferisce ad un dispo-
sitivo secondo il preambolo della rivéndicazione 1,
per regolare l'angolo di inclinazione di una lama
distributrice ovvero racla.

In applicatori a lama distributrice, la quanti-
ta di miscela di rivestimento applicata al tessuto
viene regolata regolando il caricamento. della lama.
Tuttavia, cambiamenti nel grado di caricamento di la-
ma provocano anche un cambiamento dell'angolo di in-
clinazione della lama, il che complica la regolazio-
ne‘della lama. -

Nelle unitd racla della tecnica antecedente, la
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PPsizione della lama veniva regolata manualmen-

| . . 4 - . . . N
te come richiesto. Sono inoltre noti sistemi di

compensazione per l'angolo di inclinazione della

lama. La domanda di brevetto finlandese n.84 40 35

\

ilﬁustra un dispositivo in cui due martinelli. azio-
nati in sincronismo vengono usati per impostare il
grado di caricamento di lama. La domanda di brevet-
to}finlandese 79 31 64 illustra un dispositivo in

cuﬁ la regolazione di caricamento.viene effettuata
reFolando la sagoma della lama mentre la trave por-
tahamaké stazionaria. In guesto caso, la trave por-

|

|
taFama incorpora un sistema complicato di regolazio-

ne| per regolare la rigidezza della lama. In un si-

st@ma descritto della domanda di brevetto finlande-

I
L
se!2203/74, la regolazione del caricamento viene ot-

tenuta facendo ruotare il teiaio della lamé intorno
ad;un albero, provocando cosl una deformazione della
s%goma della lama ed alterando simultaneamente la
erza di reazione della lama, mentre viene mantenu-

tJ un angolo costante di inclinazione di lama.
1 Una regolazione manuale della lama tramite me-

ce di ottemperare a tutte le condizioni di caricamen-

todi di tecnologia convenzionale & lenta ed incapa-

tq, il che da luogo a deviazioni indesiderate nella
| -
quantitd di miscela di rivestimento applicata. Siste-




mi di compensazione per deviazioni dell'angolo di
inclinazione di lama distributrice, noti nella tec-
nica, sono di struttura complicata, costo elevato

é soggeéti a_mél—funzionamento.'Inoltre la esattez-‘
za della regolazione & spesso inadeguata.

L'obiettivo della presente invenzione & di

perare gli inconvenienti associati alla sopra descrit-

ta tecnologia antecedente, ed ottenere un tipo total-
mente nuovo di dlsPOSitivo per regolare l'angolo
di inclinazione di una lama distributrice.

L'invenzione & basata sulla progettazione di una
struttura montata girevole della trave supportante
la lama distributrice, la quale trave poggia, attra-
verso una disposizione a leve, contro il dispositivo
regolatore di carico di lama, cosi che la rotazione
della travevavvicina la trave al nastro, accrescen-
do cosi il caricamento della lama, mentre l'angolo
incluso dalla punta délla lama e una tangente trac-
ciata nel punto di contatto dellé punta viene mante-
nuto costante oppure regolato in una maﬁiera deside-
rata.

Pil specificamente, il dispositive secendo 1'in-
venzione & carétterizzato da quanto & indicato nel-

la parte caratterizzante della rivendicazione 1.

L'invenzione fornisce benefici straordinari.



Il dispositivo regolatore di angolo di inclina-

zione di lama raggiunge, per mezzo di una regolazio-

ne evidente (- rotazione della trave) di angolo

di‘inclinazione, un cambiamento nel caricamento del-

1a11ama, mentre l'angole effettivo di inclinazione

rimane esattamente costante, semplificando cosi la

regolazione dell'applicazione di miscela di rive-

st%mento, ed inoltre viene ottenuta una migliore qua-

lisé di rivestimento in situazioni di trasformazione.
i

| L'invenzione viene esaminata dettagliatamente

in appresso con l'ausilic di realizzazi;ni esemplifi-

caéive, illustrate nei disegni annessi.

La figura 1 & una vista laterale, sezionata par-
zi%lmente in senso longitudinale, di un applicatore
di miscela di rivestimento utilizzante un dispositi-
to di regolazione di angolo di inclinazione secondo
l'invenzione.

j La figura 2 & una vista laterale, sezionata par-
|
|

21§1mente in senso longitudinale, che mostra il fun-
|

zionamento dell'unita a lama distributrice dell'appli-

catore illustrato nella figura 1.
| La figura 3 & un grafico della dipendenza dello

gu

angolo di inclinazione della lama distributrice in se-
ito ‘a rotazione e caricamento della trave porta-
| N .

lama;



la figura 4 & una vista laterale di una rea-
lizzazione'alternativa secondo l'invenzione.

Secondo la figura 1, il telaio dell'unitd del-
la lama distributrice nell'applicatore di miscela
di rivestimento e formato davblocchi di supporto 2,
simili a leve, di una trave 7, monta;} girevolmen-
te su una base in corrispondenza di entrambi i la-
ti dell'applicatore tramite punti di appoggio 1. I
blocchi di supporto 2 vengono sollevati nelle loro
posizioni operative pef mezzo di attuatori 21 di sol-
levamento montati sulla base. La trave porta-lama 7,
che supporta la lama distributrice 12, & collocata
fra i blocchi di supporto 2 e montata girevolmente,
in corrispondenza”delie loro parti superiori, in vi-
cinanza di un rullo 13 di contrasto, in corrisponden-
za di un punto di appoggio 8.'Corrispondentémente,
il rullo 13 di contrasto e montato girevolmente sul-
la parte superiore di un telaio 6 dell'applicatore.
Sotto il rulle di contrasto i3, insieme con un truo-
golo 15 di miscela di rivestimento, & attaccato un
rullo applicatore 14. I blocchi di supporto 2 della
trave porta-lama sono mobili intofno ad un punto di
appoggio 1 per mezzo di uno spintore 32 di carico

che si appoggia su una colonna 5 di supporto. Lo spin-



tore 32 di carico comprende un'asta 25 di spinta

la quale & ulteriormente collegata ad unvmartinel-
lo 3-a vite. In-corrispondenza dell'altra estremi-
ta del martinello 3 a vite & fissato un elemento

di QUida 33 che comprende una scanalatura verticale
31 di guida. Inoltre, all'estremita dell'elemento di

guida 33 vi & un'asta 34 di supporto.“Le aste 25 e

34 vengono usate come appoggi per attaccare al bloc-

co di supporto 2 lo spintore 32 di carico mobile

orizzontalmente. Lo spintore 32 di carico si appog-

gia‘con la sua scanalatura 31.di guida su un rullo 24

di guida e con cid indirettamente sul blocco di sup-
porfo 2. I rulli di guida 24 sono attaccati eccen-
tri%amente tramite cuscinetti di rotolamento, fuori
dai| loro centri, a entrambe le estremitd’ di un albe-
ro 28. La superficie esterna dell'albe;o 28 agisce
come area di appoggio fra l'albero 28 ed il blocco

di supporto 2. Con l'ausilio del martinello 3 a vi-
te, la regolazione fondamentale dell'angolo di in-
clinazione pud venire effettuata tramite questa strut-
tura. La orotazione dell'albero 28 corrisponde ¢on
un rapporto l:1 alla rotazione della trave porta-
lama 7 intorno al punto 8. Il moto di rotazione viene
effettuato tramite leve 23 e 30 in maniefa che la le-

va 23 montata girevolmente in corrispondenza della




sua' prima estremitd sulla parte superiore della -

traYe porta-lama 7,in corrispondenza di un punto

di éﬁpOQgio 26, 'sia montata girevolmente in corri-
spopdenzé della sua altra estremitd su una leva 30

in un punto 27 di appoggio. D'altro canto, la leva 30
& fissata all'albero 28, per cui l'altro punto di
appoggio della leva 30 & il punto cenéfale 29 di ap-
pogéio dell'albero 28. I punti di appoggio 29, 27

e 2? delle leve insieme con il punto di appoggio 8
per la trave porta-lama formano un parallelogramma,

per!cui viene raggiunto il detto rapporto l:1 a guisa
|

di relazione di rotazione.

| I1 punto di appoggio 8 della trave porta-lama 7

& céllocato vicino alla punta della lama distributri-
ce %2. In corrispondenza di un punto di appoggio 10,
alla parte inferiore della trave porta-lama 7 & adat-

tato un altro martinello 11 a vite che & montato gi-

revolmente, in corrispondenza della sua estremita in-
|

1

feriore, in un punto di appoggio 1 del blocco di sup-

porto 2 della trave porta-lama 7. Con l'ausilio del
|

secéndo martinello 11 a vite, la trave pQrta—lama 7
pub}venire fatta ruotare intorno al suo punto di ap-
pogéio 8,cosi che una rotazione antioraria della tra-
ve ?orta—lama 7 (nel caso illustrato nella figura)

tenée ad accrescere l'angolo di inclinazione della la-




ma, ma,a causa dell'’albero 28 regolato dalle leve
30 e 23, gira in senso antiorario e con cid il rul-
lo di guida 24’guida il blocco di supporto 2 e, nel

medesimo tempo,la trave porta-lama 7 con la sua la-

ma |12 si avvicina al rullo 13 di contrasto, mante-

nendo cosl un angolo costante d'inclinazione della
i N
lama.

Nella realizzazione illustrata nella figura 1
viene usata una scanalatura 31 di guida rettilinea,
| . . g .
tuttavia possono venire utilizzate scanalature incur-

vate. Nel caso presentato, il diametro del rullo di

gu% a 24 & di circa 80 mm e lo spostamento dal punto

|
'di appoggio centrale dell'albero 28 & circa di
|

20 |mm. La distanza nonché il rapporto di trasmissio-
| ‘

I . .. . . .
ne:della disposizione a leve possono venire variati

per ottemperare alla lunghezza della lama distribu-
|

trice 12 e al metodo di supporto applicato.
Secondo le figure 2 e 3, ciascuna impostazione

regolabile in modo continuoc del primo attuatore 3
|

di |sollevamento corrisponde ad un certo angolo di ro-

tazione o pgdella trave 7 intorno al punto di appog-

gio 8, in corrispondenza del quale angolc si stabi-

|
liﬁce il contatto fra la punta della lama distribu-

|
trice 12 e il rullo 13 4di contrasto (con un caricamen-

| -
1

s = > 0). Il valore dell'angolo d'inclinazione del-

to



la lama o{p viene determinato dal contatto della

punta della lama 12 con' la superficie del rullo 13.
Dopo che & stabilito un contatto (con un caricamen-—
té s = >.0), un aumento dell'angolo di rotazione
della trave 7 intorno al punto 8 da luogo ad un va-
lore.regolarmente crescente del caricamento s, mentre
il valore dell'angolo ¢§p di contatto éélla punta ri-
mane costante. Una regolazione del grado di carica-
mento durante l'operazione viene effettuata facendo
ruotare la trave 7 intorno al suo punto di appoggio 8
con 1'ausilio del secondo attuatore 11l. Durante il
funzionamentéo, il primo attuatore 3 non viene usato.
In pratica, il caricaﬁento s & definito come distan-
za del punto di appoggio 8 della trave porta-lama 7
rispetto al telaio 6 dell'applicatore, cosi che la
distanza 0 & definita come la posizione in cui la la-
ma 12 non & caricata e la punta della lama 12 tocca
appena il rullo 13 di contrasto.

La figura 4 & una vista in sezione lungo l'as-
se centrale della macchina. Secondo questa figura,
per regolare la lama 48, ai due blocchi di suppor-
to 43 & attaccato tramite cuscinetti ‘un albero a
gomito 41. L'albero a gomito 41 & mobile per mezzo
di un congegno di trasmissione essenzialmente confor-

me alla figura 1. Addizionalmente, la posizione del




parallelogramma a leve pud venire fegolata:tra—

mite un'asta 50 avente una'lunghezza regolabile.
L'asta 50 & articolata fra la trave porta-lama 40

e un disco 49 attaccato tramite c@scinetti al bloc-
co di supporto 43 in corrispondenza del punto di
unione con la punta della lama 48. L'albero 41 & at-
taccato tramite cuscinetti al blocco di supporto 43,
per cui il congegno di trasmissione si trova fra ill
blocco di supporto 43 e la trave porta-lama 40. Sia
l'elemento é manovella 42 sia anche l'asta di colle-
gamento 45 si trovano all'interno del blocco di sup-
porto 43. La lunghezza dell'albero 41 in direzione
della trave porta-lama 40 & di circa 400 mm.

L'asta di collegamento 45, fulcrata sull'elémen-
to eccentrico di manovella 42 dell'albero 41 trasfe-
risce il motc dell'elemento a manovella 42, provoca-
to dalla rotazione dell'albero 41, al telaio 44 tra-
mite un punto di appoggio 47 in corrispondenza del-
l'estremita , lato telaio,dell’asta 45.

La regolaiione fondamentale dell'angolo del bloc-
co di supporto 43 nonché dell'angolo di iﬁclinazio-
ne della lama pu¢ venire effettuata tfamite un mar-
tinello 46 a vite collegato con il punto di appog-
gio 47 situato sul lato telaio dell'asta 45, la com-

binazione del ﬁartinello 46 a vite e dell'asta 45




agendo come primo mezzo di trasferimento.

Il primo mezzo di trasferimento 3 secondo la
figura 1 pud alternativamente venire posizionato
in corrispondenzadellato del telaio 6, agendo tra-
mite un'asta rigida di trasferimento su uno spinto-
re di carico collegato al blocco di supporto 2.

La funzione delle leve 23, 30 pué venire svol-
ta per esempio con l'ausilio di pulegge e cinghie
oppure alternativamente per mezzo di una unita di
controllo logico, progrémmabile, attaccata al primo
attuatore 3, rendendo cosl variabile il comandb del-
1'attuatore in modo da venire determinato tramite
una funzione matematica correlata alla posizione del
secondo attuatore ll. In questa realizzazione, posso-
no venire usati sensori di pesizione assoluta per re-
golare la distanza dell'estremita superiore del bloc-
co di supporto 2 dal telaio 6, ed un sensore di an-
golo per regolare 1l'angolo della trave porta-lama.

In altro modo, le estensioni dei martinelli 3 e 11 a

vite possono venire comandate da sensori di posizione,

RIVENDICAZIONT

1. Dispositivo per regolare l'angolo d'inclina-
zione di una lama distributrice (12), il quale com-

prende:

~ due blocchi di supporto (2) di una trave (7)
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agendo come primo mezzo di trasferimento.

Il primo mezzo di trasferimento 3 secondo la
figura 1 pud alternativamente venire posizionato
i-n corrispondenza del lato del telaio 6, agendo tra-
mite un'asta rigida di trasferimento su uno spinto-
re di carico collegato al blocco di supporto 2.

La funzione delle leve 23, 30 pug venire sﬁol—
ta per esempio conrl'ausilio di pulegge e cinghie
oppure alternativamente per mezzo di una unita di
contrello logico, programmabile, attaccata al primo
attuatore 3, rendendo cosi variabile il comando del-
l'attuatore in modo da venire determinato tramite
una funzione matematica correlata alla posizione del
secondo attuatore 1ll. In questa realizzazione, posso—

no venire usati sensori di posizione assoluta per re-

golare la distanza dell'estremita superiore del bloc-

co di supporto 2 dal telaio 6, ed un senscore di an-
golo per regolare l'angolo della trave porta-lama.
In altro modo, le estensioni dei martinelli 3 e 11 a

vite possono venire comandate da sensori di posizione.

RIVENDICAZIONI

1. Dispositivo per regolare l'angoleo d'inclina-
zione di una lama distributrice (12), il quale com-
prende:

- due blocchi di supporto (2) di una trave (7)
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di supportce di lama, montata girevolmente su

una base,

- almeno unh elemento di un primo attuatore (3,

45), con il quale i blocchi di supporto (2)
sono mobili intorno aiiloro punti di appeoggio

{1) per regolare la posizione della lama distri-

. butrice (12),

- una trave (7) supportante la lama distributri-

ce, montata girevolmente sulla parte superiore
dei blocchi di supporto (2), avente la lama di-

stributrice (12) attaccata ad essa, e

- un secondo attuatore (11), mediante il quale la

trave porta-lama (7) & girevole intorno al suo
punto di appoggio (8) per regolaré 1'angolo di
inclinazione della lama distributrice (12) ed

il suo grado di caricamento,

il quale dispositivo & caratterizzato da cid che:

- fra i blocchi di supporto (2), a distanza dai

punti di sostegno (8) della trave porta-lama (7),

& montato girevolmente. un albero (28, 41) il
quale & sistemato tramite un congegno di tra-
sferimento in modo da ruotare essenzialmente nel
medesimo senso come la trave porta-lama (7),

- almeno un elementc di guida (24, 42) e attac-

cato eccentricamente all'albero (28, 41), e




il primo attuatore (3, 45) & sistemato in

modo da poggiare contro l'elemento di guida
(24, 42), per cgi l'eccentricita dell'elemen-
té di guida (24, 42) provoca la rotazione dei‘
blocchi di supporto intorno ali punti di appog-
gio (1) quando la trave porta-lama (7) viene
fatta ruotare intorno al punto di appoggio (8)
con l'ausilio del secondo attuatore (11).

2. Dispositivo per regolare l'angolo d'inclinazio-
ne secondo la rivendicazione 1, caratterizzato da cio:
che il congegno di trasferimento comprende due leve
tali che una prima leva (23) & fulcrata in corrispon-
denza della sua prima estremita sulla parte superio-
re della trave porta-lama (7) in un punto di soste-
gno (26) e, in corrispondenza della sua altra estre-
Mité,su una prima estremita di una seconda leva in
corrispondenza di un punto di appoggio (27), la quale
seconda leva (30 ) & fissata,in corrispondenza del-
la sua altra estremita, ad un albero (28), per cﬁi

il secondo punto di appoggio della seconda leva &
il punto centrale (29) dell'appoggio dell'albero (28).

3. Dispositivo di regolazione»di angolo d'incli-
nazione secondo la rivendicazione 1 oppure 2, caratte-
rizzato da cid che il primo attuatore (3) & unézgpin—

tore di carico (32),attaccato orizzontalmente al
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blocco di supporto (2) tramite cuscinetti, compren-
dente un martinelle (3) alvite, un elemento di gqui-
da (33) fisséto.al martinello (3) a vite, compren-
dente ulteriormemtes una scanalatura di guida (31),
per cui l'elemento a rullo di guida (24) poggia con-
tro la scanalatura di guida (31) e provoca la rota-
zione del blocco di supporto (2}.

4. Dispositivo per regolare l'angolo d'inclina-
zione secondo la rivendicazidne 1 oppure 2, caratte-
rizzato da cid che la scanalatura di guida (31) & non
deviante.

5.'Dispositivo per regolare 1'angolo di guida
‘secondo qualsiasi delle rivendicazioni precedenti, ca-
ratterizzato da cid che i punti centrali di appoggio
(26, 27, 28, 8) della disposizione a level(30, 23)
formano i vertici di un pérallelogramma, per cui il
rapporto di trasmissione della disposizione a leve e
1l:1. | |

6. Dispositivo di regolézione di angolo d'incli-
nazione secondo la rivendicazione 1, caratterizzato

da cid che gli attuatori (3, 11) sono martinelli a iy
AELAN

vite.
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