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La présente infrention concerne les mécanismes de
guidage et d'actionnement pouvant etre utilisés, notamment bien que
non exclusivement, dans des dérailleurs de bicyclettes, qu’il s'agisse
de dérailleurs de pédalier ou de dérailleurs arriére.

On sait qu'un tel dérailleur comprend un organe mobile
de guidage ou de déplacement de la chaime relié & un organe de sup-
port par deux biellettes paraliéles, cet ensemble constituant un pa-
rallélogramme articulé, Sous 1'effet de la tfaction d'un céble ou au-~
tre organe d'actionnement, 1'organe mobile est déplacé en transla-
tion par rappdrt au support fixe, de fagon & guider la chame d'un
plateau de pédaliér a 1'autre ou d'u;l pignon de roue libre & un autre,

Un tel mécanisme, du fait de la présence de deux biel-
lettes et de quatre axes d'articulation est de constructlon rela:tlve—
ment. comphquée et le but de cette mventlon est de proposer un mé-

canisme dont la construction et le montage soient simplifiés et le

- prix de revient par conséquent abaissé.

L'invention a doric pour objet un mécanisme de gui-
dage et d'actionnement, notamment pour dérailleur de bicyclette,
comprenant un organe de suppoz;t,‘un organe mobile relié 4 cet or-
gane de support'dre fagon & pouvoir 2tre déplacé en translation par
rapport i ce dernier, au moyen d'un organe d'actionnement, carac-
térisé en ce que l'organe de support et l‘organe moi:ile sont arti-
culés chacun autour d'un axe sur un corps intermédiaire, les deux
axes d'articulation étant paralléles entre eux, ce corps délimitant
deux logements paralléles orientés ofthogonalement 4 la direction
des deux axes précités et dans lesquels sont montés coulissants
deux pQussc;irs dont les extrémités-sont respectivement en contact
avec deux surfaces paralleles délimitées, 1'une sur 1'organe mobile

et l'autre sur l'organe fixe,



10

15

20

- 25

30

2508196

Suivant d'autres caractéristiques :

- les deux logements délimités dans le corps
intermeédiaire sont disposés symétriquement de part et d'autre d'un
plan contenant les deux axes d'articulation de ce corps sur l'organe
de support et sur l'organe mobile ;

- les surfaces avec lesquelles les poussoirs sont
en contact sont constituées ou revétues d'un matériau anti-friction ;

- les logements sont de préférence cylindriques,
de méme que les poussoirs dont les extrémités ont des formes ar-
rondies,

Ltnvention va &tre décrite plus en détail ci-des-
sous en se référant au dessin annexé, donné uniquement A titre d'exem-
ple et sur lequel :

- la Fig. 1 est une vue en partie en élévation et
en partbie en coupe d'un mécanisme suivant l'invention apﬁliqué a
un dérailleur de pédalier ;

- la Fig. 2 est une vue en élévation de ce méme
mécanisme dans une autre position d'utilisation ;

- la Fig, 3 est une vue en coupe suivant la ligne
3-3 de la Fig. 1 ;

| - la Fig. 4 est une vue en partie en élévation
et en partie en coupe d'un mécanisme suivant 1'invention appliqué
& un dérailleur arriére ; et

- la Fig. 5 est une vue en élévation de ce meéme
mécanisme dans une autre position d'utilisation,

‘ Dans le mode de réalisation représenté aux Fig.
1 & 3,1e dérailleur de pédalier représenté comprend un organe de
support 1 constitué par un collier destiné a &tre fixé sur un cadre
de bicyclette. L'organe mobile de guidage et de déplacement de la
chaine (non représentée) est constitué par une chape ou une

fourchette 2 articulée & sa partie supérieure, au moyen d'un
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3

étrier 3, sur un corps intermédiaire 4 lui-méme articulé sur le
support fixe. Les deux axes d'articulation 5, 6 sont paralléles entre
eux. Comme on le voit sﬁr la Fig, 3,1'axe 5 d'articulation enire le
corps intermédiaire et le collier fixe est constitué par une portée
7% d'une vis 7 qui traverse un logement 8 Solidaire du collier et
dans lequel est regu un ressort de rappel 9 qui tend & ramener le
meécanisme dans sa position de la Fig. 1, '

Le corps intermédiaire comporte deux logements
paralléles 10 constitués ici par des alésages cylindriques et dis-
posés symétriquement par rapport & un plan contenant les deux
axes d'articulation du corps intermeédiaire sur 1'organe mobﬂe et
le support, respectivement. Lies axes de ces deux logements sont
contenus dans un plan perpendiculaire aux axes 5 et 6. -

= Dans ces logements sont montés coulissants deux
poussoirs identiques 11 dont les extrémités 12 arrondies sont en
contagf avec déux surfaces d'appui paralléies 13,14 ménagées res-
pectivement 1'une sur le support fixe et l'autre sur l'organe mobile.
Ces deux surfaces paralléles sont de préférence revétues d'une -
couche 15 de matériau anti-friction ou bien sont réalisées direc-
tement en ﬁne matiére autorisant un glissement avec un frottement
minimal des poussoirs le long de ces surfaces.

I.e mécanisme est complété par des moyens d'action-
nement constitués ici par un céble 16 dont la-gaine 17 est en appui

conire une patte 18 du collier et dont le cable proprement dit, s'éten-

" dent & travers un orifice 18> de cette patte est fixé sur un serre-

céble 19 porté par un bras de levier 20 solidaire du corps inter-~
médiaire, |

I1 est également prévu deux butées réglables 21,22
munies de moyens de freinage et qui sont destinées A déterminer
les deux positions extréines du mécanisme, De telles butées sont
classiques dans cette technique et n'ont donc pas & &tre décrites

en détail;
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Le fonctionnement de ce mécanisme est le suivant :
en supposant qu'il occupe la position de la Fig, 1 vers laquelle il
est rappelé par le ressort 9, si une traction est exercée sur le ca-
ble d'actionnement, le ‘corps intermédiaire et le levier 20 basculent
dans le sens indiqué par la fleche F. Ce mouvement de basculement
est guidé par les deux poussoirs 11 en appui sur les surfaces 13
et 14,1e mécanisme prenant finalement la position représentée
sur la Fig, 2,

Ce mécanisme assure donc le guidage en translation
de la fourchette par rapport au support fixe, ce qui correspond bien
a 1'objectif recherché. Par ailleurs, sa construction est particulié-
rement simple puisqu'il ne comporte que deux axes d'articulation
au lieu de quatre et un seul organe intermédiaire au lieu de deux.
Cet organe intermédiaire et les deux poussoirs sont de construc-
tion particulierement simple, Par ailleurs et ceci est essentiel, le
montage de ce mécanisme est trés simplifié par rapport a celui
de la technique antérieure et peut &tre aisément automatisé, ce qui
apporte une économie sensible au niveau de sa fabrication.

Lia méme invention est appliquée dans le mode de
réalisation des Fig,. 4 et 5 & un dérailleur arriére comprenant une
plaque support 41 destinée & &tre fixée sur la patte de cadre de la
fourche arrigdre d'une biéyclette, et un organe mobile 42 de guidage
de la chafne constitué de fagon classique par une chape 43 sur la-
quelle sont montés rotatifs un galet guide-chalne 44 et un galet
45 de tension de chaine, De fagon également classique, cette chape
est articulée sur une piéce 46 a l'intérieur de laquelle est disposé
un ressort 47 de tension de chaie,

Comme dans 1'e>;:emp1e précédent,l'organe mobile 42
et l'organe de support 41 sont tous deux articulés autour Vde deux

axes paralleéles 48, 49 sur un corps intermédiaire 50 dans lequel
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sont délimités deux logements 51 dans lesquels coulissent deux

poussoirs paralléles 52, Ces deux poussoirs dont les extrémités

- 53 sont arrondies sont en appui contre deux surfaces également

paralléles 54 ;55 ménagées sur le support et sur 1'organe mobile,
respectivement, et revétues d'un matériau anti-friction.

' - I1 est prévu des moyens d'actionnement constitués
par exemple par un céble 56 dont la gaine 57 prend appui sur une
patie 58 solidaire du support fixe et dont le cable proprement dit
est fixé sur un serre-cable 59 porté par le corps intermédiaire,

' Il est également prévu de fagon classique
deux butées réglables 60, 61 déterminant les positions de fin de
course du mécanisme, ces positions é’cant représentées respective-
ment aux Fig. 4 et 5, et un ressort de rappel 62

I est inutile de décrire le fonctionnement de :
ce dérailleur arridre qui est tout a fait classique et les avantages
énumérés i pi‘opos du premier mode de réalisation valent bien en-
tendﬁ pour cette variante,

11 est clair que de nombreuses autres variantes
de construction peuvént intervenir dans 1'application d'un tel méca-
nisme, que ce soit & un dérailleur ou & d'autres applications. Il en
est ainsi en particulier de la position relative du corps intermé-
diaire par rapport au support fixe et & 1'organe mobile, et de la
position et de 1'orientation de ses axes d'articulation, Par aijlleurs,
la forme des logements et des poussoirs peut également faire 1'ob-

jet de nombreuses modifications.
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- REVENDICATIONS -

1- Méganisme de guidage et d'actionnement, notamment
pour dérailleur de bicyclette, comprenant un organe de support (1),
un organe mobile (2) relié 4 cet organe de support de facon a pou-
voir eétre déplacé en translation par rapport & ce dernier, au moyen
d'un organe d'actionnement, caractérisé en ce que l'organe de sup-
port(l) et 1'organe mbbile (2) sont articulés chacun autour d'un axe
(5,86) sur'un corps intermédiaire, les deux axes d'articulation étant
paralléles entre eux, ce corps délimitant deux logements paralleles
(10) orientés orthogona'lement a la direction des deux axes précités
et dans lesquels sont montés coulissants deux poussoirs (11) dont les
extrémités (12) sont respectivement en contact avec deux surfaces
paralléles (13, 14) délimitées,l'une sur l'organe mobile et l'autre
sur l'organe fixe.

2 - Mécanisme suivant la revendication 1, caractérisé en
ce que les deux logements délimités (10) dans le corpsr intermédiaire
(4) sont disposés symétriquement de part et d'autre d'un plan con-
tenant les deux axes d'articulation (5, 6) de ce corps sur l'organe de
support et sur l'organe mobile,

8 - Mécanisme suivant la revendication 1, caractérisé en
ce que les surfaces (13, 14)avec lesquelles les pbussoirs (11) sont
en contact sont constituées ou reveétues d'un matériau anti-friction (15)

4 - Mécanisme suivant la revendidation 1, caractérisé en
ce que les logements (10) sont de préférence cylindriques, de méme
que les poussoirs (11) dont les extrémités (12) ont deé formes arron-
dies.

~ 5 - Mécanisme suivant 1'une quelconque des revendica-
tions 1 & 4, caractérisé en ce que le corps intermédiaire (4) est so-
lidaire d'un levier (20) sur lequel est fixé 1'organe d'actionnement
(18),
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. 7
6 - Mécanisme suivant 1'une quelconque des revendica-

tions 1 & 4, caractérisé en ce que l'organe d'actionnement (56) est

fixé directement sur le corps intermédiaire (50).
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FIG. 4




