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(54) Zatizeni pro montéZ zdvési zavésenych mosta

OZelem YeSeni je snifeni prostorové
n&ro&nosti montéd%e a zmenSeni moZnosti
po¥kozeni montovaného zdvé&su zafizenim,
jehoZ zvedaci ra&m, ktery se pohybuje po
pylonu, je opat¥en montdZnim tédhlem, jehoZ
konec je uchycen v napinacim dstrojf umis-
t&ném na op&réch nebo na konstrukci mostu.
Mont4%n{ tdhlo miZe byt s vyhodou uloZeno
v pYestavitelném vodicim dstroji. Poutaci
prvky nesené montdZnim tdhlem mohou byt
spojeny manipula&nim tdhlem, p¥ifemZ
jejich nestejnd délka eliminuje b&hem
zveddni z4vésu prihyb montdZnfiho téhla tak,
%fe prlhyb montovaného zav&su nepfeséhne
hodnotu trvalé deformace.
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vyndlez se tykd za¥fzenf pro montad zivEsld zav&Senych mostd a Fe#f snifeni prostorové
nidroénosti montd%e a moZnosti podkozovéni zav&sd p¥i jejich montéZi.

Monté% zdvési zavé&Zenych mostd s pod ajnou ochrannou trubkou je zndmo provdddt napfiklad
pomoci vrdtkw ve spoluprédci s mobilnfmi jefdby se specillnimi vahadly. Toto FeSen{ mid nevyhodu

“ve znalné prostorové ndro&nosti a v nebezpedi znehodnoceni z&v&su jeho zlomenim, nebot p¥esnou

soudinnost nékolika zvedacich prostiedkl aelze spolehlivé zajistit,

Uvedené nevyhody znamého Fedeni odstrahuje v podstaté vyndlez, kterym je za¥izenf pro
monta% z4vésd zav&Senych mostld a to tim, %& pro montd% z4vdsd vyuifvd montdZn{ t&hlo napnuté
mezi napinacim dstrojim umist&nym na op&Fe nebo konstrukci mostu a zvedacim rémem, ktery
je veden pylonem. Mezi zvedaci{m rdmem a napfnacim Ustrojfm jsou na montdZrim té&hle s vyhodou
uchyceny poutaci prvky nestejné délky pro zavéZeni montovaného zdvé&su.

Poutaci prvk& mohou byt na montdZnfm tihlu ulofeny posuvn a navzdjem spojeny manipulad~
ni{m tdhlem. V tomto p¥{pad& je monté&Zni t4hlo ke zvedacimu radmu uchyceno pevné. Dile je
moZné, Ze poutaci prvky jsou souddstf montdinfho tédhla, které je pak ke zvedacimu rdmu uchy-
ceno axi&ln& posuvné.

Monté%ni tdhlo miZe byt v S&sti své délky uloZfeno na konci montované konstrukce mostu
v pfestavitelném vodfcim dstroji. 3

ReSeni podle vyn&lezu se vyzna¥uje prostorovou nendrodnostf a podstatnym snffenfim moZnos-
ti znehodnocen{ montovaného zAvésu. Rozdfln& délka poutacich prvkd eliminuje prdihyb montova-
ného zAvésu vzhledem k prihybu montd¥nfiho t&hla, prestavitelné vodicf dstrojf{ na konci monto~
vané konstrukce mostu umoZfuje stabilnf{ uloZeni napfnaciho tstroji po celou dobu montéZe
z4vésh mostu, omezuje prihyb montédZniho t&hla na minimdlnf{ nutnou délku a umo%fnuje spolu
se zdvihacim rédmem sprévné ustaven{ mortovaného z4vésu proti kotevnim otvorim v konstrukci
mostu a pylonu.

PEi pouZit{ manipula®niho tdhla neni tfeba posuvného uloZeni montdZniho t&hla ve zveda~
cim rédmu, co?Z je vyhodné p¥i pouZitf jednostranného montéfniho tdhla. Naopak, pokud jsou
poutac{ prvky soulésti montdZniho tdhla uloZeného posuvné ve zvedacim r&mu, neni t¥eba mani-
pulaéni tdhlo, coZ je vyhodné p¥i pouZiti dvoustranného montéd%infho tédhla.

P¥iklad konkrétnfho provedeni zafizeni pro montd¥ z&v&sd podle vyndlezu je schematicky
zndzornén na pfipojenych vykresech, kde obr. 1 je ndrysny pohled na p¥iklad rozmf{st&n{ jedno~
tlivych &8stf za¥izen{ pro montdZ zA&vé&sh vietné& dvou dvojic namontovanych zivEsld a jedné
dvojice z&vésd pFfipravenych k montdZi, obr. 2 znédzorhuje zavé¥eni z4vésd na montdin{i téhlo
pomoci poutacich prvkl, obr. 3 pak montdZ levého z4vé&su pomoci posuvngch poutacich prvkd
z&4vésu, obr. 4 vpravo pak odlidny ipﬁsob montdZe, kdy poutaci prvky jsou sou¥dst{ montdZntho
tédhla a ustaven{ z&vé&su se provadi zménou polohy pFestavitelného tstroji a axidlnim pohybem
monté&¥niho tdhla. Obr. 5 pak zn&zornujc pddorysny a obr. 6 bokorysny pohled na monté%nf
zaff{zeni z obr. 3 a 4.

Zza¥{zen{ podle vyndlezu sestdva ze zvedaciho rdmu 1 pohybujfciho se po pylonu 2 mostu
3, pfilem? je k n&mu uchyceno dvoustranné montdZni téhlo 4, jeho% ka¥dd vé&tev je uloiena
v prestavitelném vodfcim dstrojf 5 uchyceném na konci smontované konstrukce § mostu 3. Konec
kaidé vétve montdinihe tdhla 4 je uchycen v napinaci{m uUstroji 7 zakotveném na op&fe 8 mostu
3. Mezi zvedacim rdmem ] a pFfestavitelnym dstrojim 5 je montdZni tdhlo 4 opatfeno posuvnymi
pouteczimu prvky 9 ods:

phovanyet délek pro uchycenfi z4vEst 10 nosné konstrukce § mostu 3.
Poutact prvky 9 jsou naveijier gpojeny manipuladnim tédhlem 11 uchycenym ve zvedaci{m ramu
1 v nezndzovrn&nédn nrvijesfs latrojf.

Pred zahdjenim montdZe zavés® 10 se zvedact! rdm 1 a tfm . nontd¥nl tihleo 4 spustf do
své doln{ polohy (obr. 1). Z.vdsy 10 <e powoci poutacich prvkl 9 zavési ni montd¥nf téhlo 4.
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Napnutim montd#nfho téhla 4 pomoci napinaciho Gstroji 7 pfedem stanovenou napinacf silou
dojde ke zvednut{ zdv&su 10. Rozdflnd délka poutacich prvkd 9 udriuje zavis 10 v ptimém
sméru, pfifem? prov&fen{ montéd%infho téhla 4 je omezeno pfestavitelnym vodicfm dstrojim 5
(obr. 2). Nato se zvedar{m rémem 1 zvedne montdZni t&hlo 4 se zdvdsy 10 k p¥{sludnym kotevnim
otvordm upravenym v pylonu 2. Napfnac{ Gstrojf 7 p¥itom umoZnf{ prodloufenf mont4%#nfho téhla
4 beze zm¥ny napinac{ sfly. V¢ikou zvedaciho ramu 1. a polohou p¥estavitelného vodicfho
Gstrojf 5 se nastavi sklon a poloix mantd¥niho téhla 4 a tim i montovaného z4v&su 10 tak,

fe se z&v¥s 10 dostane proti hotevai- «ivurfm v konstrukci 6 mostu 3 a pylonu 2 (obr. 3).

Uvolnénim tahu navijecfho dstroj{ v manipula¥nim t4hle 11 se zadnou poutaci prvky 9
posouvat po montdZnfm tdhlu 4 sm&rem ke konstrukeci 6 mostu 3 a tim dojde k zasunutf{ dolnfho
konce z&v&su 10 do otvoru v konstrukeci 6 mostu 3. Z4v&s 10 se musi zasunout tak, a% v ndrysném
pohledu se jeho hornf konec dostane mimo obrys pylonu 2. Po nasm&rovdni hornfho konce z&v&su
19 proti kotevnimu otvoru v pylonu 2 se zvyZenim tahu v manipuladnim t&hle 11 z4v&s 10 s pou~-

tacimi prvky 9 pfesune sm&rem k pylonu 2 a tfm i do jeho kotevniho otvoru.

Pfi tom je nutno mf{t na zfeteli, ¥e v p¥ipadé trvalého mimob&Zného uloZenf mont&Zniho
téhla 4 a tim i zdv&su 10 proti pylonu 2 je nutné z4v&s 10 nasmdrovat bo&nim tahem, co%
lze provést pom&rn& snadno, nebol krajnf poutacf prvky 9 jsou nejdelsf.

Po zajiSté&n{ konecl zavdsi 1§ v kotevnich otvorech pylonu 2 a konstrukce § mostu 3 se

tah v montéZnim tdhlu 4 pE¥islulné strany snif{ a poutaci prvky 9 se od zav&su 10 uvoln{,
(obr. 4 vlevo).

V pfipad&, Ze poutacf prvky 9 jsou alternativn® souddsti montdZnfho téhla 4, které
je v tomto p¥ipad& ke zdvihacimu r&mu 1 uchyceno axidln& posuvn&, provede se zasunuti
zdvé&su 10 do kotevnich otvorld v konstrukci 6 mostu 3 a pylonu 2 axidlnim pFesunutim montd¥-
ntho téhla 4 spolu s montovanym zdv&sem 10 zm&nou tahu n¥kterého napinacfho Gstrojf 7.

Jak montdZni tdhlo 4 tak i manipula&ni téhlo 11 mid¥e byt tvofeno lanem. Jako napfnaciho
dstroji 7 lze s vfhodou pouZit vrétkt s hydraulickym pohonem, u nichZ lze snadno nastavit
pofadovany tah. Jako poutacich prvkd 9 lze poufft jak lan, tak napffklad i kladkostroji.

za¥izeni podle vyndlezu umoZffuje montd% kompletnich z4v&st jak s ohebnymi, tak i pevnymi
ochrannymi trubkami nebo i mont4%Z postupnou, kdy se nejdfive provede montd% sestavenych
ochranngch trubek a potom se do nich nasunou jednotlivé lana nebo svazky lan z4v&sd. Vyndlezu
lze vyuZit jak u z&v&sld rovnob&Zngch, to je harfovych, tak i u sbihavych, to je poloharfovych.

vyndlezu lze vyu%it i v p¥ipadé jednostranného montd%nfho tdhla s jednou v&tvi a s jednim
napinacim a vodfcim dstrojim nap¥iklad pro montd% z4v&sl pouze po jedné stran& pylonu.

PREDMET VYNALEZU

1, za¥fzen{ pro montd¥ z&v&si zav&Zenych mostd pomoc{ montd%nfho tdhla vyznadujici
se tim, %e montdZn{ tdhlo (4) je napnuto mezi napfinacf ustroji (7) uloZené na opdfe (8)
nebo konstrukci (6) mostu (3) a zvedaci rdm (1) vedeny pylonem (2).

2. zafizeni podle bodu 1 vyznadujficf se tim, Ze na montdZnfim téhle jsou mezi zvedacim
rédmem (1) a napinacim dstrojim (7) uchyceny poutacf prvky (9) nestejné délky.

3. za¥fzen! podle bodu 2 vyznadujici se tim, %e poutaci prvky (2) jsou na montéZnim
téhle (4) uloZeny axidlné posuvn& a jsou navzdjem spojeny manipuladnim tédhlem (11), prifem%
montd%n{ téhlo (4) je ke zvedacimu rdmu (1) uchyceno pevné&.

. 4. zaifzenf podle bodu 2 vyznalujfci se tim, Ze poutaci prvky (9) jsou souddst{ montdZni-
ho téhla (4), p¥ifemZ montédZnf téhlo (4) je ke zvedacimu rému (1) uchyceno axidln& posuvné.
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5., za¥{zeni podle n&kterého z bodd 1 a% 4 vyznadujic{ se tim, Ze mont&%ni t&hlo (4) je
v Z4sti své adlky uloZeno na konci konstrukce (6) mostu (3) v prestavitelném vedicim ustro-

it (5).

3 vykresy
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