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(54) Pr{davné zafizeni pro zkoudky v tahu -~ tlaku

Vyndlez se tyké pridawného zaFfzeni pro zkoudky v tshu - tlaku, zejména pro zkouky
kratiich ty&f konstentni délky.

Unavové zkousky materidlu v tahu - tlaku se provédéj{ zpravidla ne specidlnich zku-
Zebnich strojich. Vzhledem k mnoZstvi poZadavky, které tyto stroje mus{ splnovat, zejmé-
na pokud jde o presnost, univerzdlnost atp., jsou tyto stroje velmi sloZité a proto né-
kladné. Pro unavové zkoudky, resp. vibradni zkou¥ky celych souldsti pripadnd vybranych
konstruk&nfch uzld se &asto pouZivéd mén¥ nédkladnych zdrojd stiidanych dynaemickych sil,
nap?. elektrodynemickych, elektromagnetickych, s rotujicimi vyvaZky apod. Semostatné
zdroje dynamickgych 8il nelze zpravidla vyutit pro unavové zkousky klasickych zkusebnich
tyd{ v tshu - tlaku bez p¥idawmych zat{zeni. Jsou znéma pridavnéd za¥izeni, u kterych je
zkuSebnf tyd sama, nebo spolu s dynamometrem pripevnéna mezi dvojici upinacich desek,
pripadnd rémd opatfengch vodic;m systémenm, umonujicim neméhéni zkulebni tyfe ve smiru
Jej{ osye. \ '

Nevghodou tdchto zaffzenf je obtiind eliminace a kontrola velikosti parazithich
ohybov§ch nap&tf, chybéjici nebo nedokonalé mo¥nost vyvozeni statického predpdtf, a u
nékterych zari{zeni maléd tuhost v p¥iZném sméru. Pri uvedenych nedostatcich jsou znémé
zaf{zen{ tohoto typu obvykle konstrukind sloZit&jsf a tim i poruchovéjsf. Z konstrukéni
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sloZitosti vyplyvd i vyZ8{ ndkladovost,

Vi8e uvedené nedostatky odstranuje pridavné zat{zen{ pro zkoudky v tahu - tlaku
podle vynélezu, Podstatou Ye¥eni je, %e do sebe zasunuté &dsti pewného rému a pohybli-
vého rému jsou spojeny plochymi prufinami v drovni upinacich desek, prilem% pohyblivy
rém je upevn¥n jednim koncem na wnéjsi &dsti prvni ploché pruZiny a druhym koncem na
vnit¥ni &dst druhé ploché pruiiny, zatimco wnitfni &ést prvni ploché pru¥iny a wvn&jst
gdst druhé ploché prufiny jsou vetknuty v dflcich tvorfefch nehybné soutdsti pewného
rému,

Pro dosaZeni tlakového predpiti je pevny rém s pohyblivym rémem spojen svorniky

8 maticemi,

Pro dosaZeni takového predp&tf je pohyblivy rém opatien svorniky, uloZenymi uvnit#
trubek s vnitfnim zdvitem. Trubky jsou opieny o konzoly, upevn&né na pewném rdmu.,

Vyhodou piidavného zatfzeni pro zkoudky v tshu - tlaku podle vyndlezu je predev3im
Jeho jednoduchost a pritom vysokd spolehlivost a presnost m&fent. Systém plochych pru-
%in, pewného rdmu spojeného s pevnou upinaci deskou a pohyblivého rému spojeného s po--
hyblivou upinact deskou dovoluje vzéjemny'posuv upinacich desek pouze ve smiru osy zku-
Sebni tyle. Tim je zamezen pfenos pridavnych ohybovych momentd na zkuSebni ty¥, nepiso-
bi-1li dynamickd s{la zdroje plresn v ose zkudSebni tyfe. Dali{ vyhodou rfeSeni podle vynd~-
lezu je, %e 1lze velmi jednoduchymi prostredky dosdhnout jak tahového tak tlakového pied-
p&tfl zkufebni ty¥e. Systém uloZent ténsometrﬁ ve dvou vzdjemnd kolmyech rovindch podél
m¥rné &dsti télesa dynamometru umo¥nuje uféit Jednoduchym zpisobem pfipadn& parazitng
ohybové momenty pisobici na zkuZebni ty& vlivem neptesné v§roby, pfipadn& jejtho chybné-
ho upnut{ v Zelistech, MoZnost m&feni parazitnich momentd lze vyuZit i p#i montd%i vlast-
niho zarizeni, co? sniZuje ndroky na vyrobni pifesnost nékterjch d{ld. Alternativn¥ Je
moZné provédit upnuti zkudebni tyle v Zelistech dynamometru mimo vlastn{ zer{zeni a zkue~
Sebni ty? s dynamometrem pripevnit jako celek k upfnacim deském. Dal3f vyhodou konstrukd-
niho fed¥eni pfidawmého zarfzeni podle vyndlezu Je, %e v prostoru mezi nosniky pewného
rému @ pohyblivého rému je dost menipula&nfho miste pro instalaci piidavnjch zaifzent,
nap¥. snimadd, optické kontroly 3i¥eni ‘navové trhliny, nddob pro zkousky v ochranné

atmosféfe, nebo Unavu za koroze apod.

Na pripojeném vykresu je znézornin schematicky p¥fklad provedent pfidavného zalrize-
ni pro zkousky v tehu - tlaku podle vynédlezu. Na obr. 1 je zndzornén svisly Pez prideve
nym zaf{zenim v roviné A-A z obr. 2, pfilem? v levé polovin® obrdzku jsou pou%fity svornt-
ky a matice pro tlakové predp&tf{ a v pravé polovins daoq svorniky a matice pro takové
predp&tf, Ne obr. 2 je zndzornén v levé poloviné pldorysny pohled na zarfzeni v roving
tezu B~B z obr. 1., Pridavné zatizeni podle prikladu provedeni je tvoreno pohyblivym rd-
mem 1, ktery je volné zasunut do pevného rému 2+ Pevny rém 2 je svou spodnf &dst{ upev=-
n&n na zékladové desce 3. Na spodnf ¥dsti pevného rému 2 Je uloZena pevnd upinaci deska
4 opatfend upinacimi delistmi 5 pro upnuti zkuSebni tyle 6. V mezikruhovém vybréni pewné



upinaci desky 4 Jje vetknuta na'svém wnit¥nim obvodu prvé plochd pruZina ] ve tvaru me-
zikru?{. Na vn&j8im okraji prvé ploché pru%iny ] je upevnéna spodni p¥{ruba 8 pohybli-
vého rému 1. Mezi horni pfirubu 9 pevného rému 2 a mezikruhovou piiloZku 10 je vetknut
vnéjs8{ obvod z montdZnich dﬁvodﬁ d&lené druhé ploché pruZiny 11 obdobného tvaru mezi-
kruff{., vnit¥ni obvod druhé ploché pruZiny 1l je spojen 3rouby s pohyblivou upinaci deskou
12 e horni pi{rubou 13 pohyblivého rému 1. Pohyblrivé upinacf deska 12 je pomoci spojova-
c¢{ ty%e 14 propojena s viﬁrétorem /nezakreslen/. V &elistech pohyblivé upinaci desky 12
je upnut tensometricky dynsmometr 15. Pohyblivy rém 1 a pevny rém 2 jsou ve své stifedn{
g4sti tvoreny nosniky ve tvaru "U" profili. Ve vytvofeném prostoru mezi pevnym rémem 2

a pohyblivym rémem 1 jsou uloZeny svorniky 16 pro tlakové predp&ti zaekonZené Etyrhrenem,
uchycené v pevném rému 2, k nému? je priteZfen pohyblivy rém 1 matici 17. /levéd polovina
obr., 1/. Svorntky 16 /pravé polovina obr, 1/ pro tahové piedp&ti jsou zakotveny v pohybli-
vém rému 1., V horni ¥dsti svornikd 16 se o konzolu 18 piipevnénou k pevnému rému 2 opi-
ré trubka 19 s vnitinim zdvitem. Dynamometr 15 je kromé systému tensometru pro zjisto-
véni osové sily opat¥en tensometry pro m&reni ohybového momentu podél té&lesa dynamometru
15 ve dvou vzé jemnd kolmfch rovindch prochédzejicich jeho osou.

runkce pridawného za¥fzeni vyplyvéd z popisu. Proménnd sfla P je od vibrétoru pie-
néSena spojovaci ty¥{ 14 na pohyblivou upfnaci desku 12 a déle pres tensometricky dyna=
mometr 15 na zkudebni tyd 6. Velikost pisobfcf sily Jje méfena aynamometrem 15. Elektricky'
signél z dynamometru 15, pfipadn& 2z pfipojeného tensometrického zesilovale, je vyuZivén
v sutoosciladnim reZfimu k Fizenf vjkonu vibrétoru é to bud p¥{mo, nebo po daldim zpra-
covén{ v elektronické Pfdict a progremovaci jednotce. PoZadované statické predp&t{ se
dosehuje uta¥enim matice 17, p¥ipadn& za¥roubovdnim svorniku 16 do trubky 19.

K ?1{zeni provozu je oviem mo¥no vyu¥it i jingch Snimaéﬁ, nap¥. snimale polohy,
rychlosti, zrychleni, které mohou byt pripojeny k zaifzeni,

PREDMET VINALEZU

1. Pr{idavné zarfzeni pro zkoudky v tahu - tlaku, vhodné zejména pro zkudebni tyde malych
rozmsrd na bdzi zdrojd st¥idavych dynemickych sil, u kterého je zku¥ebni ty& v sérii
s dynemometrem pripevn¥na mezi upinaci desky pevného rému a pohyblivého rému spojené-
ho se zdrojem st¥fdavych dynamickych sil a které je opatfeno vodicim systémem, tvore-
nym alespon dv&me vodicimi pruZinemi kolmymi na osu zkuSebn{ ty¥e pro umoinéni nemé-
hén{ zkulebni tyle pouze ve smdru jeji osy, vyznadujici se tim, ¥e do sebe zasunuté
&6sti pevného rému /2/ a pohyblivého rému /1/ jsou spojeny plochymi pruZinami /7, 11/
v drowni upfnacich desek /4, 12/, ptifem? pohyblivy rém /1/ je upevnén jednim koncem
ne vn&js{ ¥4st prvni ploché pru¥finy /1/ a druhym koncem na wnitfn{ &dst druhé ploché
pruziny /11/, zatimco vnitini &ést prvni ploché pru¥iny /7/ a vn&jEi &ést druhé plo-
ché prufiny /11/ jsou vetknuty v dilcich, tvoricich nehybné souddsti pevného rému /2/.



2. Pridawné zerizen{ podle bodu 1, vyznalujici se tim, Z%e pevny rém /2/ je s pohybli-
vim rémem /1/ spojen svorniky /16/ s maticemi /17/ pro dosaZeni tlakového predpst{,

3. Pfidavné zarizeni podle bodu 1, vyznatujicf se tim, %e pro dosaZeni tahového pred-
p&tL je pohyblivy rém /1/ opatfen svorniky /16/ ulo¥enymi do trubek /19/ s wnity=
nim zdvitem, prifem% trubky /19/ jsou opfeny o konzoly /18/ upewnéné ne pevném ré-
mu /2/.

2 vykresy



19

©
/A_.

ANNNNNNNANY

lv

\ /B_ N

\ 7///////////4//

b )

Vv

\\\\\\\\\\\\\\\\\\

AP
T/l’ t!

Obr. 1

W)

Obr. 2

N\ E=rE |

e ] | Jl %
|
TV 777777277 V777

& ($

Z NN\
*

|

19&. ¢ 0¥

T R

16

7
K7
#

A



	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

