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Przedmiotem wynalazku jest układ elektry¬
czny do regulacji ciśnienia wiskozy podawanej
do przędzarek włókna wiskozowego.

Znane układy do automatycznej regulacji
ciśnienia płynów polegają na doprowadzaniu
impulsów ciśnienia do regulatora nastawiane¬
go na określoną wartość ciśnienia. Regulato¬
ry te pod wpływem impulsów sterują człony
wykonawcze, np. zawór regulacyjny, prze-
pusitmicę lub zasuwę.

W tych członach wykonawczych istnieją
martwe punkty przepływu cieczy, a poza tym
regulacja nimi przebiega zbyt powoli.

Przy regulacji ciśnienia wiskozy w mar¬
twych punktach jej przepływu w członach
wykonawczych regulatorów następuje częścio-
wia koaigułacija wiskozy z wytworzeniem się
żeli. Ponieważ w obszarach członów wyko-

*) Właściciel patentu oświadczył, że współ¬
twórcami wynalazku są inż. Jerzy Wolsza-
kiewicz i inż. Marian Michalski,

nawczych przepływ cieczy jest zawsze burzli¬
wy, a wiry powstające przy tym porywają
z martwych punktów cząstki skoagulowanej
wiskozy, co powoduje duże zaburzenie w pro¬
cesie przędzenia wiskozy.

Z tego też względu do regulacji ciśnienia
wiskozy stosuje się powszechnie układy, w
których człony wykonawcze nie zawierają
martwych punktów przepływu. Ukłaely te skła¬
dają się z silnika elektrycznego napędzającego
przekładnię bezstopniową, tak zwany warda-
tor, który steruje pompę, tłoczącą wiskozę do
pirędzarek przewodem zaopatrzonym w mano¬
metr, który wskazuje ciśnienie tłoczonej wis-
kiozy. W tym układzie regulację ciśnienia wis¬
kozy dokonuje się ręcznie przez pokręcanie
pokrętłem nastawnika przekładni. Wymaga
to ciągłej, a zatem bardzo uciążłiweij obser¬
wacji przez obsługę wskazań manometoii, przy
czyim ręczna regulacja wariatorem jest zwy¬
kle opóźniona, co powoduje zaburzenia proce¬
su technologicznego.



Znany jest również układ ręcznej regulacji
ciśnienia wiskozy przez zdalne sterowanie
wariatoira. W układzie tym nastawnik prze¬
kładni wariatora jest sprzężony z elektrycz¬
nym silnikiem pomocniczym, którego kierunek
obrotu i~czas^ pracy dckólnjuje się przyciskiem
sterowniczym na pulpicie, ; w zależności od
wskazań mapometnu.

Prze^ojEtojiąu fl^la^^w^»ą|azku jest zautoma¬
tyzowanie regUla"5jr "ciśnienia wiskozy przez
zastosowanie w układzie regulacyjnym mano¬
metru stykowego do sterowania silnikiem po¬
mocniczym.

Układ elektryczny do automatycznej regu¬
lacji ciśnienia wiskozy jest przedstawiony ty¬
tułem przykładu schematycznie na rysunku.

Układ według wynalazku, zawierający
oprócz znanych elementów tj. elektrycznego
silnika napędowego 1, wariatoira 2 z silnikiem
pomocniczym 3 oraz pompy 4, tłoczącej wis¬
kozę, jest wyposażony w manometr stykowy
5, którego impulsy są przekazywane poprzez
jeden z dwóch przekaźniików pomocniczych
Lub styczników 6 i 7 oraz silnik elektryczny 3
do .nastawnika przekładni wariatora 2,

Manometr stykowy 5 jest manometrem ma-
lcsymalno-mininialnym i przy spadku ciśnie¬
nia wiskozy poniżej ciśnienia minimalnego na¬
daje impuls elektryczny poprzez przekaźnik
pomocniczy 8 do przekaźnika pomocniczego 6,
który uruchamia silnik pomocniczy 3 zwięk¬
szając obroty wyjściowe wariatcra 2, a zatem
pompy 4. Zwiększenie obrotów wariatora 2
trwa do czasu osiągnięcia ciśnienia wiskozy
większego od ciśnienia minimalnego nasta¬
wionego manometrem 5, przy czym silnik po¬
mocniczy 3 zostaje wyłączony wisklutek przer¬
wania dopływu do niego prądu elektrycznego.

Przy ' wzroście ciśnienia wiskozy powyżej
ciśnienia maksymalnego manometr stykowy 5
uadaje impuls elektryczny poprzez przekaźnik
pomocniczy 9 do przekaźnika pomocniczego 7,
który uruchamia silnik pomocniczy 3 w od¬
wrotnym niż poprzednio kierunku zmniejsza¬
jąc obroty wyjściowe wariatora 2. Zmniejsze¬
nie obrotów wariaitora 2 trwa do czasu osiąg¬
nięcia ciśnienia wiskozy niższego od ciśnienia
m&symainego nastawionego manometrem 5
z jednoczesnym wyłączeniem silnika pomocni¬
czego 3.

W razie pęknięcia przewodów przesyłowych
wiskozy lub nadmiernego jej poboru, jak rów¬
nież w przypadku zamknięcia tych przewodów
lub bardzo małego poboru wiskozy, silnik po¬

mocniczy 3 nawet po osiągnięciu przez waria-
tor 2 najwyższych względnie najniższych
obrotów nadal zwiększałby lub zmniejszał
graniczne obroty wariatora 2 powodując jego
^niszczenie wraz ze zniszczeniem silnika po¬
mocniczego 3.

W celu wyeliminowania tego rodzaju uszko¬
dzeń, wariator 2 jest zaopatrzony w dwa zna¬
ne styki krańcowe 10 i 11, które są połączone
elektrycznie z przekaźnikami pomocniczymi 8
i 9 blokującymi działanie przekaźników po¬
mocniczych 6* i 7. Przekaźniki pomocnicze 8
i 9 są jednocześnie połączone z układem
sygnalizacji świetlnej 12 i akustycznej.

W razie braku dopływu prądu elektryczne¬
go do silnika napędowego 1 lub zerwania
sprzęgła łączącego ten silnik z wariatorem
(bieg jałowy silnika 1) następuje zmniejszenie
ciśnienia wiskozy, na skutek unieinucihomienia
pompy 4. Manometr stykowy 5 wysyła witedy
impuls do silnika pomocniczego 3, który nie
mógłby zwiększyć obrotów wariatora 2, wsku¬
tek jego unieruchiomienia, co spowodowałoby
zniszczenie wariatora lub spalenie silnika po¬
mocniczego 3.

W celu zabezpieczenia przed tego rodzaju
uszkodzeniem, jest on wyposażony w prze¬
kaźnik nadprąi&owy lub podprądowy 13, który
jest umieszczony w obwodzie zasilającym sil¬
nik napędowy 1 i blokuje dopływ prądu do
przekaźników pomocniczych lub styczników
6 i 7 powodując unieiruchamienie całego ukła¬
du automatycznej regulacji ciśnienia wiskozy,
a włączając jednocześnie sygnalizację świetl¬
ną 14 i akustyczną.

Układ elektryczny według wynalazku jest
tani, niezawodny w użyciiu, a działanie jego
jest natychmiastowe w przypadkach naruszenia
równowagi.

Zastrzeżenia patentowe

1. Układ elektryczny do automatycznej regu¬
lacji ciśnienia wiskozy, zawierający elek¬
tryczny silnik napędowy, przekładnię bez-
stopniową z nastawnikiem tej przekładni,
silnik pomocniczy do zmiany tej przekład¬
ni, pompę tłoczącą wiskozę oraz manometr,
który wskazuje ciśnienie wiskozy, zna¬
mienny tym, że jest wyposażony w maksy-
malno-mioimalny manometr stykowy (5),
który jest połączony elektrycznie poprzez
przekaźniki pomocnicze lub styczniki (6 i 7)
z silnikiem pomocniczym (3) sterującym
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nastawnik przekładni bezstopniowej (i),
która jest sprzęgnięta z pompą tłoczącą (4),
przy czym przekaźnik lufo stycznik (6) re¬
guluje minćimaine ciśnienie, a przekaźnik
(7) maksymaiine ciśnienie wiskozy.

2. Układ elektryczny według zastrz. 1, za¬
opatrzony w styki krańcowe, znamienny
tym, że jest wyposażony w przekaźniki po¬
mocnicze (8 i 9) połączone elektrycznie
z przekaźnikami lub stycznikami (6 i 7)
oraz ze stykami krańcowymi (10 i 11), któ¬
re zabezpieczają przekładnię bezstopnio-
wą (2) oraz silnik pomocniczy (3) przed
zniszczeniem w przypadku przesterowania
nastawnika przekładni bezstopniowej (2)

powyżej lub poniżej granicznych jego
obrotów.

3. Układ elektryczny według zastrz. 1 i 2,
znamienny tym, żę jest wyposażony w
przekaźnik nadprądowy lub poldiprądowy
(13), który jest luimieszczony w obwodzie
zasilającym silnik elektryczny napędowy
(1) i blokuje dopływ prądu do przekaźni¬
ków pomocniczych lub styczników (6 i 7).

Tomaszowskie Zakłady
Włókien Sztucznych

Zastępca: mgr inż. Aleksander Samiujłło
rzecznik patentowy
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